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seria N100 Plus

0,4 0,75 1,5 0,4 0,75 1,5 2,2 37 55 75
3,0 5,0 7,0 1,8 34 4,8 72 9,2 12,0 16,0
1~200...230V +10% 50/60 Hz +5% 3~380...460V +10% 50/60 Hz +5%
3~200 ... 230V 3~380 ... 460V
(proporcjonalne do napigcia wejsciowego) (proporcjonalne do napigcia wejsciowego)
opcjonalnie
0.1 ... 400Hz

nastawa analogowa: * 0,1% maksymalnej czestotliwosci, nastawa cyfrowa: +0,01% maksymalnej czestotliwosci

nastawa analogowa: maks. czestotliwo$¢/500(DC 5V), maks. czestotliwo$¢/1000(DC 10V);
nastawa cyfrowa: 0,01Hz(100Hz lub mniej), 0,1HZ(100Hz lub wiecej)

mozliwa nastawa czestotliwosci bazowej z zakresu 0 do 400Hz
sterowanie U/f charakterystyka statomomentowa, redukowana lub sterowanie wektorowe

150% przez 60s

0,1 -3000 s (liniowe lub po wybranej krzywej S lub U), dwustanowe przyspieszanie/zwalnianie

200% momentu znamionowego lub wiecej

okoto 100 % okoto 20 - 400 %

okoto 150% okoto 100%

moment hamowania jest zalezny od predkosci od ktorej jest rozpoczety proces hamowania, sity i czasu hamowania

FW (bieg w prawo), RV (bieg w lewo),CF1-CF$ (wielopoziomowa nastawa predkosci), JG (bieg gérny), 2CH (drugi zestaw czasow przyspieszania/
zwalniania), FRS (wolny wybieg silnika), EXT (zewnetrzna blokada), USP (zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem), SFT (blokada
nastaw), AT (wybdr sygnatu analogowego), RS(kasowanie blokady falownika), SET (nastawy dla drugiego silnika)

potencjometr zewnetrzny 1W, 1kW do 2 kW; DC 0~5V; DC 0~10 V, 4-20mA (impedacja wejsciowa 10kW)

RUN (sygnalizacja ruchu), FA1 (sygnat (osiagniecia poziomu czestotliwosci - typ 1 - stata czestotliwos¢), FA2 (sygnat osiagnigcia poziomu
czestotliwosci - typ 2 - przekroczenie czestotliwosci), OL ( sygnalizacja przecigzenia pradem), OD (sygnalizacja przekroczenia sygnatu uchybu),
AL (sygnat alarmu )

miernik analogowy (DC 0~10 V caly zakres skali, maks. 1mA), monitorowane wielkosci: czestotliwo$¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy,
napigcie wyjsciowe

alarmowy, zestyk przetaczny (brak zasilania, poprawna praca jedno potozenie styku, alarm drugie potozenie styku)

tak

RS 485

funkcja AVR, definiowana krzywa przyspieszania/zwalniania, gérne/dolne ograniczenie czestotliwosci zadanej, 16 predkosci wielopoziomowych,
dostrajanie czestotliwosci poczatkowej, zmiana czestotliwosci kluczowania tranzystoréw (0,5 do 16 kHz), pasmo czestotliwosci zabronionej,
skalowanie wyj$ciowego sygnatu analogowego, bieg probny, ustawianie zabezpieczenia termicznego, ponowny start po zaniku zasilania, historia
btedéw, dostosowanie sygnatéw analogowych wejsciowych do zakresu regulowanej czestotliwosci na wyjsciu, nastawy dla drugiego silnika,
funkcja autotuningu, wybor charakterystyki sterowania U/f, automatyczne podbicie momentu, funkcja przeskalowania czestotliwosci, funkcja USP

1SO 9001:2000

nadpradowe, podnapieciowe, przecigzeniowe, zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem, btad wysokiej/niskiej temperatury,
btad nadnapieciowy, btad doziemienia, przy uruchomieniu, btad komunikacji, btad zewnetrzny, btad EEPROM-u, btad zaniku zasilania

-10 ... +40°C temperatura otoczenia / do 90% wilgotno$¢ otoczenia (bez kondensacii pary)

5,9 m/s2 (0,6G), 10 do 55 HZ (zgodnie metoda testowania wyszczegdlniong w JIS C0911);
montaz do wysoko$ci 1000 m n.p.m. wewnatrz(bez zracych gazoéw, kurzu, pytu)

zewnetrzny panel sterowniczy, kabel do panela, jednostka hamujaca, rezystor hamujacy, dtawik sieciowy, dtawik silnikowy, dtawik DC,
filtr przeciwzaktéceniowy

1P20
1.2 ‘ 15 ‘ 1.2 ‘ 1,5 2,0 53
115 150
130 130
135 155

*1 - Moc silnika odpowiednia standardom3-fazowych silnikéw Hitachi o 4 parach biegunéw. W przypadku, kiedy wykorzystujesz silniki
innych producentéw powinienes dobierac falownik na prad znamionowy silnika.

*2 -Napiecie wyjsciowe falownika zmniejsza sie ze spadkiem napigcia zasilajacego ( z wyjatkiem dziatania funkcji AVR). Napigcie
wyjsciowe nigdy nie przekroczy wartosci napiecia zasilajacego.*2 - W przypadku sterowania silnika przeznaczonego do pracy przy innej
czestotliwosci niz 50/60 Hz, skontaktuj sie z dostawca silnika, jaka jest jego dopuszczalna najwyzsza predkosc.

*3 - W przypadku sterowania silnika przeznaczonego do pracy przy innej czgstotliwosci niz 50/60Hz, skontaktuj sie z dostawca silnika,
jakajestjego dopuszczalna najwyzsza predkos$c.

*4 - Jesli jest wybrane sterowanie wektorowe SLV (A31=02) ustaw czestotliwos$¢ kluczowania tranzystoréw mocy wyzsza niz 2, 1kHz.

*5 - Moment hamujacy to wartos¢ $rednia momentu hamowania przy najkrétszym czasie hamowania (zatrzymywanie sig od 50/60Hz). To
nie jest warto$c¢ ciagta tylko chwilowa - czyli nie w catym czasie hamowania jest taki moment. Moment hamujacy zmniejszy sie jezeli

bedzie przeprowadzane hamowanie od czestotliwosci wyzszej niz 50Hz. W przypadku potrzeb uzyskania krétszych czaséw hamowania -
wiekszego momentu hamowania, nalezy zastosowac rezystor hamujacy.
*6 - Sposob zabezpieczenia zgodny z JEM 1030.
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