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Falownik
f1: RUNIYI 700 E

A HYUNDAI

HEAVY INDUSTRIES



Dane techniczne:

A HYUNDAI

HEAVY INDUSTRIES
LF HF
Model
055 075 110 150 185 220 055 075 110 150 185 220 300 370 450 550 750 900 1100 | 1320

Maksymalna moc silnika (kW)(*1) 55 7,5 1" 15 18,5 22 515] 75 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110 132
Znamionowy prad wyjsciowy (A) 24 32 45 64 76 90 12 16 23 32 38 45 58 (75, 90 110 149 176 217 260
Znamionowe napigcie zasilania 3~200 ...240V +10% 50/60 Hz +5% 3~ 380 ...480V +10% 50/60 Hz +5%
z . - I o 3~200 ... 240V 3~380 ... 460V

namionowenapiecie wyjsciowe(*2) (proporcjonalne do napigcia zasilania) (proporcjonalne do napigcia zasilania)
Filtr przeciwzaktéceniowy opcjonalnie
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0.01 ... 400Hz

Doktadnos¢ regulaciji
czestotliwosci wyjsciowej

nastawa analogowa: * 0,1% maksymalnej czestotliwo$ci, nastawa cyfrowa: *0,01% maksymalnej czestotliwosci

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci

nastawa analogowa: maks. czestotliwosé¢ / 1000
nastawa cyfrowa: 0,01Hz

Charakterystyka sterowania U/f

sterowanie U/f charakterystyka statomomentowa, redukowana lub sterowanie wektorowe

Dopuszczalne przecigzenie pragdowe

150% przez 60s

Czas przyspieszania/zwalniania

0,01 - 3000 s (liniowe lub po wybranej krzywej)

Moment rozruchowy

150% przy 1Hz

Hamowanie . : obwod BRD jest wbudowany
pradnicowe z RETIBIENTD (PRI (opornik hamujgcy jako opcja)
wykorzysta - | minimalna rezystancja —

niem rezystora| opornika hamujgcego

70 50 30 20

‘8,7‘ 6

Hamowanie po wydaniu komendy STOP hamowanie prgdem statym od zadeklarowanej czgstotliwosci
dynamiczne DC (ustawiane parametry: sita hamowania, czas hamowania, czgstotliwos$¢ do rozpoczecia hamowania)
Zadawanie ?a?g\?vlnika nastawa poprzez przyciski géra/dét
czesto - Svoral
tliwosci zggvnetrzny wejscie napieciowe DC: 0~+10V (impedancja wejsciowa 10kQ), wejscie pragdowe: 4~20mA (impedancja wejsciowa 2500Q2)
Zadawanie | Panel poprzez przyciski Run / Stop (kierunek obrotéw zalezny od nastawy)
sygnatu falownika
ruchu sygnat : : LA A A A
FW/REY zewnetrzny poprzez sygnaty listwy zaciskowej wejsciowej FW lub RV (zestyk NZ lub NO)

FW (bieg w prawo), RV (bieg w lewo), CF1 ~CF4 (wielopoziomowa nastawa predkosci), JG (bieg probny), 2CH (drugi zestaw czaséw przyspieszania / zwalniania),

ii=i=2d Zaciski wejsciowe na listwie FRS (wolny wybieg silnika), EXT (zewnetrzna blokada), USP (zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem), SFT (blokada nastaw), AT (wybér sygnatu analogowego),
RS (kasowanie blokady falownika), SET (nastawy dla drugiego silnika)
Zaciski wejsciowe na listwie | RUN (sygnalizacja ruchu), FA1 (sygnat osiagniecia poziomu czestotliwosci - typ 1 - stata czestotliwos¢), FA2 (sygnat osiagniecia poziomu czestotliwosci - typ 2 - przekroczenie
sterujgce czestotliwosci), OL (sygnalizacja przecigzenia pradem), OD (sygnalizacja przekroczenia sygnatu uchybu), AL (sygnat alarmu)
Wyjscia | wyj$cie analogowe miernik analogowy (DC 0~10V caly zakres skali, maks. 1mA), monitorowane wielkosci: czestotliwo$¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, napigcie wyjéciowe

przekaznikowe wyjscie
alarmowe

zestyk przetgczny (brak zasilania, poprawna praca jedno potozenie styku, alarm drugie potozenie styku)

funkcja AVR, definiowana krzywa przyspieszenia/zwalniania, gérne/dolne ograniczenie czestotliwosci zadanej, 16 predkosci wielopoziomowych, dostrajanie czestotliwosci
poczatkowej, zmiana czestotliwosci kluczowania tranzystoréw (0,5 do 16kHz), pasmo czgstotliwosci zabronionej, regulator PID, skalowanie wyjsciowego sygnatu analogowego,

Inne funkcje bieg probny, ustawianie zabezpieczenia termicznego, ponowny start po zaniku zasilania, historia btedéw, dostosowanie sygnatéw analogowych wejsciowych do zakresu
regulowanej czestotliwosci na wyjsciu, nastawy dla drugiego silnika, funkcja autostrojenia, wybér charakterystyki sterowania U/f, automatyczne podbicie momentu, funkcja
przeskalowania czestotliwosci, funkcja USP

BN e zabezpieczenie nadpradowe, podnapigciowe, przecigzeniowe, btad przegrzania falownika, btad doziemienia, btad zaniku zasilania,

) P zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem, btad nadnapieciowy, btfad komunikacji, btad EEPROM-u
temperatura / wilgotnos¢ -10 ... +50j’C temp’eratural otoczenlia(jleéli temperatura otoc;enia fgl’ownika przekracza 40°C, to lgzestotliwos’é kluczowania tranzystoréw
mocy powinna by¢ ustawiona ponizej 2,0kHz) / do 90% wilgotno$¢ otoczenia (bez kondensaciji pary)
Warunki a . 2
pracy wibracje 5,9 m/s’ (0,6G), 10 do 55 Hz
instalacja wysoko$¢ 1000 m n.p.m. wewnatrz (bez zracych gazéw, kurzu, pytu)
Opcje filtr przeciwzaktéceniowy, zewnetrzny panel sterowniczy, kabel do panela, rezystor hamujacy, dtawik sieciowy, dtawik silnikowy, dtawik DC
Waga kg 4,2 4,5 6,5 7.5 ‘ 8 4,2 45 7 7,5 22 27 30 50 60
szerokos$¢ 210 250 210 250 312 342 390 480
W();;nr;,:a)ry wysokosc 275 390 275 390 530 548 698 740
gtebokos¢ 168 188 168 188 270 280 280 300

*1) Moc silnika odpowiednia standardom 3-fazowych silnikéw Hitachi o 4 parach biegunéw. W przypadku, kiedy wykorzystujesz silniki innych producentéw (50/60Hz) powiniene$ dobiera¢ falownik na prad znamionowy

silnika.

*2) Napiecie wyjsciowe falownika zmniejsza sie ze spadkiem napigcia zasilajgcego (za wyjatkiem dziatania funkcji AVR). Napigcie wyj$ciowe nigdy nie przekroczy wartosci napigcia zasilajgcego.
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