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INSTRUKCJA OBSLUGI N700E

[ Zasady bezpiecznegou  zytkowania ]

1. Instalacja

/N uwaca

® Urzadzenie nalezy instalowaé¢ na $cianie wykonanej z materialu dobrze przewodzacego ciepto,
takiego jak np. metal.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® Upewnij sie, ze w poblizu zamontowanego falownika nie znajdujg sie tatwopalne przedmioty.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® Przeno$ urzadzenie trzymajac je za radiator nigdy za plastykowg obudowe.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkodzenia falownika.

® Nie dopuszczaj do przedostawania sie poprzez otwory wentylacyjne do wnetrza falownika ciat
obcych takich jak np. kawatki przewoddw, drutéw bezpiecznikowych, odpryskéw, opitkow metalu,
brudu i kurzu.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® Instaluj urzadzenie na powierzchniach mogacych utrzymac ciezar falownika (Rozdziat 2.Instalacja i
okablowanie)
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkodzenia falownika.

® Nie instaluj i nie obstuguj urzadzenia ktére jest uszkodzone lub niekompletne.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia obstugi

® |Instaluj falownik w pomieszczeniach dobrze wentylowanych, w miejscach nie narazonych na
bezposredni wptyw promieni stonecznych. Nalezy unika¢ otoczenia, ktére ma tendencje do
utrzymywania wysokiej temperatury, wysokiej wilgotnosci, kondensacji rosy, gromadzenia pytow,
gazéw powodujacych korozje, gazow tatwopalnych itp
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[ Zasady bezpiecznegou  zytkowania ]

2. Okablowanie

AN\ OSTRZEZENIE

® Bezwzglednie dokonuj uziemienia urzadzenia
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia prgdem elektrycznym i/lub pozaru.
® |Instalacja elektryczna musi by¢ wykonana przez doswiadczonego elektryka
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym i/lub pozaru
® Doprowadzaj przewody po upewnieniu sie, ze odtgczone jest zrodto zasilania
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym i/lub pozaru
o Nie podiaczaj przewoddw ani nie zataczaj do pracy falownika, ktry nie jest zainstalowany zgodnie z
opisem zawartym w niniejszej instrukcji.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym i/lub zranienia obstugi

/N uwaca

® Upewnij sie, ze napiecie zasilania jest zgodne z tym do jakiego jest przystosowany twgj falownik
(patrz tabliczka znamionowa):
1-fazowe 200 do 240V 50/60Hz
3-fazowe 200 do 240V 50/60Hz
3-fazowe 380 do 480V 50/60Hz

® Nie podiaczaj falownika z zasilaniem tréjfazowym do zrédia jednofazowego lub falownika z
zasilaniem jednofazowym do zrodta trojfazowego! Takie potagczenie moze uszkodzi¢ urzadzenie!

® Nie podiaczaj napiecia zasilania do zaciskow wyjsciowych (U, V, W). Takie potaczenie zniszczy
urzadzenie!

® Podtgczaj rezystor hamujacy tylko pod zaciski P i RB obwodu DC falownika .
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

® Zasilanie obwodow sterowniczych przeprowadzaj z jednej z faz zasilajgcych obwody gtowne.
Instalacje przeprowadzaj poprzez wylgcznik roznicowo-pradowy lub poprzez bezpiecznik
(bezpieczniki)
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

® Upewnij sie co do doboru odpowiednich zabezpieczen bezpiecznikow, stycznikdw, wytgcznikdéw
réznicowo-pradowych itp. (wymienionych w niniejszej instrukcji lub rownowaznych zamiennikow)
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

® Nie zatrzymuj silnika poprzez wytaczenie stycznika po stronie pierwotnej lub wtérnej falownika gdyz
moze to doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia obstugi i/lub uszkodzenia urzadzenia

® Przymocuj przewody elektryczne do listwy zaciskowej Srubami, przykrecajac je z wlasciwym
momentem. Sprawdz czy sruby nie sg luzne i nie ma niebezpieczenstwa wysuniecia sie przewodu
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru lub/i poranienia obstugi.
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[ Zasady bezpiecznegou  zytkowania

3. Sterowanie

/N OSTRZEZENIE

o Kiedy falownik jest zasilony nie dotykaj ani nie dokonuj jakichkolwiek podigczen
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym

® Podawaj napiecie zasilania na falownik tylko w przypadku, kiedy przednia pokrywa falownika
jest zamknieta. W czasie zasilania falownika nie otwieraj tej pokrywy.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym

® Nie obstuguj falownika mokrymi rekoma W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem
elektrycznym

o Kiedy falownik jest zasilany nie dotykaj zadnych jego zaciskéw, nawet kiedy silnik jest
zatrzymany W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym

® W trybie pracy falownika z wykorzystaniem funkcji "ponownego startu” silnik moze nagle ruszyc,
pomimo wczesniejszego awaryjnego zatrzymania. Upewnij sie, przed podejsciem do maszyny,
ze falownik zatrzymat silnik (na etapie projektowania, uktad musi by¢ tak pomyslany aby nie
powodowat niebezpieczenstwa zranienia obstugi nawet w przypadku ponownego startu
falownika po wystgpieniu bledu). W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu
obstugujgcego maszyne.

e Jesli napiecie zasilajgce zostanie odlgczone na krétki okres czasu w sytuacji, kiedy sygnat
pracy-RUN jest aktywny (zapiety na listwie sterowniczej), to w momencie przywrdcenia napiecia
falownik zacznie napedza¢ silnik. Jesli taka sytuacja moze powodowaé niebezpieczenstwo dla
personelu obstugi, nalezy jg wykluczy¢é wykorzystujac odpowiednig funkcje w falowniku. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujacego maszyne.

® W przypadku wystapienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z komunikatem biedu), w
sytuacji kiedy rozkaz ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady spowoduje ponowny rozruch
silnika. Upewnij sie czy rozkaz ruchu RUN falownika jest nieaktywny w momencie kasowania
jego blokady. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujgcego maszyne

® Przycisk STOP-u jest aktywny tylko wtedy gdy dokonana jest odpowiednia nastawa w funkcji
STOP-u. Upewnij sie, ze oprocz aktywnego zewnetrznego przycisku STOP AWARYJNY,
niezaleznie, uaktywniony jest rowniez STOP na pulpicie falownika. W przeciwnym razie istnieje
ryzyko zranienia personelu obstugujacego maszyne.

® W przypadku wystapienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z komunikatem biedu), w
sytuacji kiedy rozkaz ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady spowoduje ponowny rozruch
silnika. Upewnij sie czy rozkaz ruchu RUN falownika jest nieaktywny w momencie kasowania
jego blokady. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujgcego maszyne

® Kiedy falownik jest zasilany nie dotykaj zadnych jego zaciskdéw, ani nie wrzucaj zadnych
przewodzacych prad elektryczny przedmiotéw. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia
pradem.
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/N uwaca

® Podczas pracy falownika jego radiator nagrzewa sie do wysokiej temperatury. Nie dotykaj radiatora,
gdyz grozi to poparzeniem

e W falowniku mozliwa jest tatwa zmiana predkosci obrotowej silnika z niskiej na wysoka. Przed
przystapieniem do wiasciwego procesu pracy falownika upewnij sie 0 mozliwosciach i ograniczeniach
silnika oraz napedzanej maszyny. W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do zranienia personelu
obstugujacego maszyne

o Jedli aplikacja tego wymaga to zainstaluj oddzielny hamulec silnika
W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujacego maszyne

® W przypadku wykorzystywanie wyzszej niz fabryczna (50/60Hz) czestotliwosci wyjsciowej pracy
falownika sprawdz czy silnik i napedzana maszyna posiadajg parametry techniczne pozwalajace na
pracg przy takiej czestotliwosci. Przed wiasciwym nastawieniem zakresu czestotliwosci pracy na
wyjsciu falownika sprawdz prébnie prace silnika na czestotliwosciach gérnego zakresu (powyzej
standardowej czestotliwosci 50/60Hz). W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do uszkodzenia
napedzanego urzadzenia.

® Sprawdz ponizsze punkty podczas uruchamiania falownika:

Czy wlasciwy jest kierunek obrotow falownika?
Czy podczas przyspieszania i zwalniania nie nastepuje blokada falownika ?
Czy predkosc¢ falownika jest prawidtowa?
Czy silnik nie wpada w wibracje?
W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do uszkodzenia napedzanego urzadzenia
® W przypadku niestabilnosci zrodla napiecia zasilania instaluj na wejsciu dltawik sieciowy. W
przeciwnym przypadku moze dojs¢ do uszkodzenia falownika

4. Uwagi i Ostrze zenia dotycz gce prac kontrolnych i serwisowych

/N OSTRZEZENIE

® Mozna dokonywaé czynnosci konserwujgcych i kontrolnych po uptywie czasu nie krotszym niz 10
minut od chwili odigczenia zasilania od falownika. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia
pradem elektrycznym

® Upewnij sie, ze tylko wykwalifikowany personel bedzie dokonywal czynnosci konserwujgcych,
kontrolnych lub wymiany czesci (przed przystgpieniem do pracy nalezy usung¢ metaliczne przedmioty
osobistego uzytku tj. zegarki, bransolety itp.(Uzywaj wytacznie narzedzi z izolacjg ochronng). W
przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia falownika oraz porazenia obstugi

5. Inne

AN\ OSTRZEZENIE

® Nie udoskonalaj falownika
W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym
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1. Opis jednostki

1.1  Sprawdzenie po rozpakowaniu
1.1.1 Sprawdzenie jednostki

Po rozpakowaniu falownika a przed zainstalowaniem nalezy sprawdzi¢
(1) czy podczas transportu nie nastapito uszkodzenie falownika.
(2) po rozpakowaniu sprawdzi¢, czy opakowanie zawiera jeden falownik i jedng instrukcje obstugi
N700E
(3) sprawdzajac tabliczke znamionowg upewni¢ sie, czy urzgdzenie jest tym wyrobem, ktéry zostat
zamowiony.
W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidtowosci zgto$ reklamacje u dystrybutora.
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Rys.1-1 Wyglad falownika N700E ( trzy wielko$ci)
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Rys.1-2 Lokalizacja tabliczki znamionowej falownika

1.1.2 Instrukcja obstugi

Przed zainstalowaniem i uruchomieniem falownika nalezy uwaznie przeczytaé niniejszg
instrukcje oraz scisle trzymac sie jej wskazan. Przechowuj te instrukcje w fatwo dostepnym
miejscu tak, aby mozna byto z niej szybko skorzysta¢ w razie potrzeby

1-2
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1.2  Pytania i gwarancja dotycz aqce falownika
1.2.1 Pytania

e W przypadku zapytan dotyczacych uszkodzenh jednostki lub jego uzytkowania i obstugi nalezy
kontaktowa¢ sie z lokalnym dystrybutorem falownikow HUYNDAI. Przed kontaktem nalezy
przygotowac informacje dotyczace falownika:

(1) Model falownika

(2) Numer fabryczny (Oznaczenie “Serial No” na tabliczce znamionowej.)

(3) Data zakupu falownika

(4) Powdd kontaktu

[0 Typ uszkodzenia lub stan falownika itp.
[0 Nieznane czesci falownika, ich stan itp.

1.2.2 Gwarancja falownika

»  Okres gwarancji na falownik jest podany w karcie gwarancyjnej urzadzenia, jednak nawet w trakcie
trwania okresu gwarancyjnego, w przypadku wymienionych nizej przyczyn uszkodzenia, reklamacja
nie zostanie uznana:

U

O

Uszkodzenie falownika wynikie z nieprawidtowej eksploatacji niezgodnej z wytycznymi
zawartymi w niniejszej instrukcji, lub w wyniku préby samodzielnej naprawy
Jakiekolwiek mechaniczne uszkodzenia za wyjatkiem tych powstatych w czasie
transportu (uszkodzenia powstate w czasie transportu powinny by¢ niezwitocznie
zgloszone).

Uszkodzenie wynikie z uzytkowania falownika nieodpowiednio dobranego do aplikacji
Uszkodzenia wynikle na skutek zjawisk atmosferycznych np. wyladowania
atmosferyczne itp.

e Gwarancja obejmuje tylko falownik. Jakiekolwiek uszkodzenia innych urzadzen powstate w wyniku
nieprawidtowego dziatania falownika nie sg objete gwarancja.

* Wszelkie naprawy po okresie gwarancyjnym beda wykonywane odptatnie. Podobnie jeSli
uszkodzenie urzgdzenia miato miejsce w wyniku jednego w powyzej wymienionych zdarzen
naprawa falownika bedzie wykonana odptatnie. W przypadku zapytan dotyczacych gwarancji nalezy
kontaktowac¢ sie z lokalnym dystrybutorem falownikéw HUYNDAL.

1-3
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1.3  Wyglad

Panel
sterowniczy

Przednia

obudowa Zaciski listwy

sterowniczej

Zaciski mocy

Rys.1-4 Wyglad zewnetrzny falownikow N700E-015SF/004HF/007HF/015HF/022SF/022LF/022HF (2-ga wielkos¢)
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Rys.1-7 Wyglad zewnetrzny falownikow N700E-037LF/037HF (3-cia wielkos¢)

1-5



INSTRUKCJA OBSLUGI N700E

2. Instalacja i okablowanie

2.1 Instalacja
AN uwaca

® Urzadzenie nalezy instalowa¢ na scianie wykonanej z materiatu dobrze przewodzacego
ciepto, takiego jak np. metal.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® Upewnij sie, ze w poblizu zamontowanego falownika nie znajdujg sie fatwopalne
przedmioty.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® Przeno$ urzadzenie trzymajac je za radiator nigdy za plastykowg obudowe.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkodzenia falownika.

® Nie dopuszczaj do przedostawania sie poprzez otwory wentylacyjne do wnetrza
falownika ciat obcych takich jak np. kawalki przewoddéw, drutow bezpiecznikowych,
odpryskow, opitkéw metalu, brudu i kurzu.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru

® |Instaluj urzadzenie na powierzchniach mogacych utrzymacé ciezar falownika (Rozdziat
6. Specyfikacja)
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkodzenia falownika.

® Nie instaluj i nie obstuguj urzadzenia ktére jest uszkodzone lub niekompletne.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia obstugi

® |Instaluj falownik w pomieszczeniach dobrze wentylowanych, w miejscach nie
narazonych na bezposredni wptyw promieni stonecznych. Nalezy unika¢ otoczenia, ktore
ma tendencje do utrzymywania wysokiej temperatury, wysokiej wilgotnosci, kondensacji
rosy, gromadzenia pytdéw, gazoéw powodujacych korozje, gazéw tatwopalnych itp
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2.1.1 Instalacja

(1) Transport
To urzadzenie posiada plastykowe czesci. Zachowaj wiec ostroznos¢ przy jego przenoszeniu i
instalowaniu.
Nie dokrecaj $rub mocujacych falownik do Sciany lub ptyty zbyt mocno, gdyz moze to spowodowaé
zerwanie gwintu i upadek falownika
Nie instaluj i nie obstuguj urzadzenia ktore jest uszkodzone lub niekompletne.

(2) Miejsce instalacji falownika
Temperatura radiatora szybko ro$nie podczas pracy falownika, dlatego ze wzgledu na ryzyko pozaru,
falownik musi by¢ zamontowany na niepalnej, dobrze przewodzacej temperature powierzchni np.
metalowej ptycie. Zachowaj odpowiednie minimalne odlegtosci innych urzadzen od falownika,
szczegolnie w przypadku urzadzen emitujacych ciepto takich jak dtawik czy rezystor hamujacy

- Zapewnij odpowiednig przestrzen wentylacyjng .
Motatka 1 Przeptyw B (Notatka 1)
powistrza 10cm lub wiecej
Fal ik

5 em |, EDWI'II- 5 om )

Ik ILitz

wiece WRCE]

Sciana
[ Motatks 1 ‘ E

Rys.2- 1 Miejsce instalacji falownika

(3) Temperatura otoczenia
Temperatura otoczenia dla falownika powinna si¢ zawiera¢ w granicach -10 do 40°C.
Temperature otoczenia dla falownika to temperatura pomierzona w przestrzeni wentylacyjnej pokazanej
na powyzszym rysunku. Jesli temperatura otoczenia falownika jest wyzsza niz dopuszczalna to czas
uzytkowania komponentdéw falownika ulega skréceniu w szczeg6lnosci czas uzytkowania kondensatorow

(4) Wilgotnosé
Wilgotnos¢ powietrza w otoczeniu falownika powinna si¢ zawiera¢ w granicach (20% do 90% / RH).
Przy instalowaniu falownika nalezy unika¢ miejsc o duzej wilgotnosci jak réwniez takich gdzie jest
falownik jest narazony na bezposrednie promienie stoneczne.

(5) Powietrze i otoczenie
Miejsce instalacji falownika powinno by¢ wolne od pytdw i kurzu, gazéw powodujacych korozje, pozary,
eksplozje oraz rozpylonych obtokéw agresywnych.

(6) Usytuowanie falownika

Falownik nalezy instalowa¢ na pionowej $cianie uzywajac do mocowania srub lub wkretéw. Powierzchnia,
na ktorej przytwierdzony jest falownik powinna z tatwoscig utrzymywac jego ciezar i by¢é wolna od
wibracji

(7) Wentylacja wewnatrz szafy
Jesli instaluje sie jeden lub wiecej falownikow w jednej szafce, konieczne staje sie doposazenie szafki w
wentylator chtodzacy. Prawidlowe usytuowanie wentylatora na $ciance szafki jest bardzo wazne. Jesli
pozycja wentylatora jest niewtasciwa, ilos¢ powietrza przeptywajacego przez falownik zmniejsza sie, co
powoduje wzrost temperatury w otoczeniu falownika. Zawsze pamietaj, aby temperatura otoczenia
falownika byta z dopuszczalnego zakresu temperatur.
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2.2

Okablowanie

AN\ OSTRZEZENIE

Bezwzglednie dokonuj uziemienia urzadzenia

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym i/lub pozaru.
Instalacja elektryczna musi by¢é wykonana przez doswiadczonego elektryka

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia prgdem elektrycznym i/lub pozaru
Doprowadzaj przewody po upewnieniu sie, ze odtgczone jest zrédto zasilania

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia prgdem elektrycznym i/lub pozaru

Nie podigczaj przewoddw ani nie zatlaczaj do pracy falownika, ktory nie jest zainstalowany
zgodnie z opisem zawartym w niniejszej instrukcji.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym i/lub zranienia
obstugi

/N uwaca

Nie podigczaj falownika z zasilaniem tréjffazowym do zrédta jednofazowego Ilub
falownika z zasilaniem jednofazowym do zrodta trojfazowego! Takie potaczenie moze
uszkodzi¢ urzadzenie!

Nie podtaczaj napiecia zasilania do zaciskow wyjsciowych (U, V, W). Takie potaczenie
zniszczy urzadzenie!

Zasilanie obwoddéw sterowniczych przeprowadzaj z jednej z faz zasilajgcych obwody
glébwne. Instalacje przeprowadzaj poprzez wytacznik réznicowo-pradowy lub poprzez
bezpiecznik (bezpieczniki)

W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

Upewnij sie co do doboru odpowiednich zabezpieczenh bezpiecznikdw, stycznikow,
wytacznikdéw réznicowo-pragdowych itp. (wymienionych w niniejszej instrukcji lub
réwnowaznych zamiennikow)

W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru i/lub uszkodzenia jednostki

Nie zatrzymuj silnika poprzez wylgczenie stycznika po stronie pierwotnej lub wtérnej
falownika gdyz moze to doprowadzic¢ do jego uszkodzenia.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia obstugi i/lub uszkodzenia urzadzenia

Przymocuj przewody elektryczne do listwy zaciskowej Srubami, przykrecajac je z
wilasciwym momentem. Sprawdz czy $ruby nie sg luzne i nie ma niebezpieczenstwa

wysuniecia sie przewodu
W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru lub/i poranienia obstugi.
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2.2.1 Diagram pot gczen zaciskéw (sterowanie wspolnym minusem)

Klasa zasilania: 200V
Napiecie zasilania 3-faz 200240V

Napiecie zasilania 1faz NTOOE

(do zaciskow R,S) 200240V

R U Ti
(50/60Hz +10%) I I I

S Prostowenik Falowenik v I 1]

T I | I Iw T3

Hlasa. ztfsilani.a: 4l.]l]".." J Sygnah,é
Napiecie zasilania 3-faz 380480V Sterow. | P
(50/60Hz +10%) PCB
RB
AL
Wyjscie alarmowe
przekaznikowe
o rogramowalne
Wejscia cyfrowe Ao Progre ‘
programowalne
E: :i Cut L
1f N
Wyjscie @ F
monitorujace
CM1
S
H
WE.JSC.I € o orop | 9!
napieciowe —
aotencjometr kLI P 10k0 Wejscia
Wejscie pradowe P T PV analogowe
4~20mA 3
b 2000
b
weyhoF syognahl napieciefrad po 7—"’# %7
przefaczeniu jczki umieszozone]
pod pokryws pulpitu
sterowwniczego

IHO®

Uziemienie
Rys.2-3 Diagram potaczen zaciskéw (sterowanie wspolnym minusem)
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(1) Znaczenie zaciskéw obwodow gtéwnych

Symbol zacisku Opis Funkcja
RST(R,S) Zasilanie Podtaczenie napiecia zasilania falownika
uvw Wyjscie falownika Podtaczenie silnika
Zewnetrzny rezystor . .
P, RB hamujacy Podtaczenie zewnetrznego rezystora hamujgcego
G Uziemienie

Zacisk uziemiajacy (podtacz uziemienie)

Tabela 2-1 Znaczenie zaciskow obwodéw gtownych

(2) Znaczenie zaciskéw obwodo6w sterowniczych

Sygnat Symbol Opis zacisku Funkcja zacisku
zacisku
P24 Zacisk zasilajacy dla sygnatow cyfrowych wejsciowych 24VDC #10%, 35mA
Programowalne zaciski wejsciowe
5 (AT)
FW(bieg w prawo), RV(bieg w lewo), CF1-
CF4(wielopoziomowa nastawa predkosci), JG(bieg prébny),
4 (CF2) | 2CH(drugi zestaw czasow przyspieszania/zwalniania), Styk ngéciow :
FRS(wolny wybieg silnika), EXT(zewnetrzna blokada), USP Zamkniety: ZAL
. . . (funkcja aktywna)
(zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem),
5}{9.”@‘ 3 (CF1) | SFT(blokada nastaw), AT(wybor sygnatu analogowego), Otwarty : WYL
Wejsclowy RS(kasowanie blokady falownika), Funkcja trzech (funkcja nieaktywna)
przewodow: Start impulsowy(STA), Funkcja trzech inimal q
minimalny czas do
2 (RV) | przewodoéw: Stop impulsowy (STP), Funkcja trzech ZAL .12%/3 lub diuzej
przewodow: Zmiana kierunku (F/R), Motopotencjometr:
Narastanie predkosci (UP), Motopotencjometr: Obnizanie
L(FW) | predkosci (DOWN)
CM1 Zacisk wspolny dla sygnatow cyfrowych wejsciowych i sygnatu
monitorujgcego wyjsciowego
Sygnat EM Analogowe monitorowanie czestotliwosci, pradu wyjsciowedo i Analogowy miernik
monitorujacy napiecia wyjsciowego czestotliwosci
H Zasilanie wej$cia sterowania czestotliwoscig 10vDC
Svanat o _ _ _ 0-10VDC,
yg’ : Sygnat napieciowy sterowania czestotliwoscig impedancja wej. 10 kQ
wejsciowy 0/0I (wyb6r sygnatu napiecie/prad za pomoca ztaczki J3)
sterowania Sygnat pradowy sterowania czestotliwoscia 4-20mA
czgstotliwoscia impedancja wej. 200Q
L Zacisk wspdiny dla wejs¢ sterowania czestotliwoscig
Programowalne wyjscie alarmowe przekaznikowe:
Prawidtowa praca lub brak zasilania:
: ALO-AL2 (zamkniety) Obcigzalnosé stykow:
Sygnat alarmowy: AC 250V
Syg!’lai ALO : ALO-AL1(zamkniety) 2 .5A(obcigz. rezystancyjne)
wyjsciowy ALl 0.2A (obcigz. indukcyjne)
alarmu AL2 DC 30V
ALO | AL | AL2 3.0A(obcigz. rezystancyjne)

|

0.7A (obciaz. indukcyjne)

Tabela 2-2 Znaczenie zaciskow obwodéw sterowniczych
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2.2.2

Podtaczenie obwodow gtéwnych

(1) Ostrzezenia przy poditaczaniu okablowania

Jesli

falownik byt podigczony pod napiecie zasilania to przed przystgpieniem do podigczania

okablowania odczekaj przynajmniej 10 minut zanim zdejmij przednig pokrywe falownika (kondensatory

mocy

utrzymujg przez pewien czas niebezpieczne napiecie na szynie DC). Obecno$¢ napiecia na

kondensatorach jest sygnalizowana przez $wiecenie sie diody roztadowczej ,CHARGE” pod pokrywa
falownika. Po zdjeciu pokrywy , gdy dioda ,CHARGE” juz nie Swieci, dla pewnosci, zweryfikuj napiecie
na szynie DC za pomocg pomiaru woltomierzem.

U
°

U

Zaciski gtéwne zasilajace (R, Si T)

Podtacz zaciski zasilajgce (R, S i T : zasilanie 3-fazowe 400V lub R,S: 1-fazowe 230V) do
obwodu zasilania wykorzystujgc potaczenie przez stycznik elektromagnetyczny lub wytacznik
réznicowo pradowy.

Zaleca sie instalowanie na zasilaniu N700E stycznika elektromagnetycznego gdyz w przypadku
zadziatania funkcji zabezpieczeniowych w falowniku,. stan awaryjny zostaje odciety od zrédta
zasilania i nie rozprzestrzenia sie po catym obwodzie.

Urzadzenie jest przystosowane do zasilania 3-fazowego lub jednofazowego. Nie zasilaj
falownika 3-fazowego napieciem jednofazowym lub falownika 1-fazowego napieciem 3-fazowym
gdyz moze to spowodowac uszkodzenie jednostki.

Po zaniku jednej z faz zasilajacych falownika 3-fazowego, znajduje sie on w stanie
przypominajgcym warunki powstate przy zasileniu 3-fazowego falownika napieciem
jednofazowym. Takie warunki mogg powodowa¢ generowanie bledéw podnapieciowych i
nadpradowych w falowniku prowadzac w konsekwencji do uszkodzenia jednostki.

Dodatkowo, jezeli po stronie zasilania bedg miaty miejsce wymienione nizej zjawiska to moze
doj$¢ do zniszczenia modutu mocy falownika

- asymetria obcigzenia - 3% lub wieksza,

- moc obcigzenia jest co najmniej dziesieciokrotnie wieksza niz moc falownika lub jest

wieksza niz  500kVA

- wystepujg gwaltowne zmiany napiecia zasilania

(Przykiad) Falownik moze sie uszkodzi¢, jesli napiecie zasilania, w krétkim czasie, bedzie

na niego podawane wiecej niz 3-razy.

Zaciski gtéwne wyjsciowe (U, Vi W)

Stosuj na wyjsciu przewody o przekroju wiekszym niz na zasilaniu w celu utrzymania
dopuszczalnego spadku napiecia. Jest to szczeg6lnie wazne przy duzych odlegtosciach silnika od
falownika, kiedy przy niskiej czestotliwosci i napieciu zasilania silnika nastepuje zredukowanie
momentu napedowego na wale spowodowane spadkami napiecia na kablu.

Nie instaluj baterii kondensatoréw ani ochronnikdw napieciowych na wyjsciu falownika gdyz moze
to spowodowac uszkodzenie jednostki.

W przypadku gdy dlugos¢ kabla od falownika do silnika przekracza 20m istnieje
niebezpieczehstwo, ze bedg generowane udary napieciowe wywotane wzrostem pojemnosci lub
indukcyjnosci w przewodach. W takich przypadkach nalezy zainstalowa¢ filtr sinusoidalny na
wyjsciu jednostki (w celu zakupu filtru skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem falownikéw
HYUNDAI)

W przypadku zasilania dwoch lub wiekszej ilosci silnikbw z jednego falownika, nalezy
zainstalowac¢ dla kazdego silnika osobny przekaznik termiczny

Nastawa pradowa zadziatania przekaznika termicznego powinna by¢ nastawiona na 1.1 pradu
Znamionowedo.

Zaciski do podigczenia rezystora hamujacego (P, RB)
Obwdd BRD (jednostki hamujacej) jest standardowo wbudowany w falowniki serii N700E
Jesli wymagany jest duzy moment hamujacy silnika, zainstaluj rezystor hamujacy
Dilugo$¢ kabla taczacego rezystor powinna by¢ mniejsza niz 5m a oba przewody podigczenia
rezystora dla zmniejszenia indukcyjnosci powinny by¢ skrecone
Nie podigczaj innych urzadzen poza rezystorem hamujgcym pod zaciski P i RB
Upewnij sie czy rezystancja i moc opornika hamujgcego jest wiasciwa (dopasowana do
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spodziewanego pradu ptyngcego przez BRD)

[0 Zacisk uziemiajacy (G)

° Upewnij sie , ze falownik i silnik zostaty wiadciwie uziemione w celu ochrony przed porazeniem.

° Zaréwno falownik jak i silnik powinny byé podtaczone z ziemig w odpowiedni zgodny ze
normami sposaéb.

° W przypadku uziemiania kilku falownikéw pod jeden zacisk uziemiajacy nigdy nie tworz petli

uziemiajacych (patrz rysunek ponizej)

F LIl e
FaL il o
FaL b,

FALCHATIN @l—"'
FALOWATIK &5 e
FALOWTIK &

Rys. 2- 4 Uziemienie (G)
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(2) Woyglad listwy zaciskow gtéwnych (obwody mocy)

Rozmieszczenie zaciskow obwoddw gtéwnych zostato przedstawione na ponizszych rysunkach.

Roz | Szero
Rozmieszczenie zaciskoéw gtéwnych Model falownika miar | kos¢
srub | (mm)

R S RB P v v W N700E-004SF
N700E-007SF M3 7.62

R S T |RB]| P U Vv w N700E-004LF
N700E-007LF M3 7.62

N700E-015LF

R S RB P v v W N700E-015SF
N700E-022SF M4 1

N700E-022LF

R S T RB p U v W N700E-037LF

N700E-004HF
N700E-007HF M4 11

N700E-015HF

N700E-022HF

N700E-037HF

Tabela 2-3 Rozmieszczenie zaciskéw obwodéw gtownych
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(3) Wyposazenie falownika

ZASILANIE 3-FAZ

_\..IJJ_%D—W'Y:)—

%BEEPI{ENIHI

Notatkal: Wyszczegoélnione wyposazenie dotyczy falownika napedzajgcego standardowy
4-biegunowy silnik HYUNDAI-a.

Notatka 2: Wiasciwie dobierz wytgcznik

Notatka 3: Przy odlegtosciach przekraczajgcych 20m nalezy stosowaé przewody o
wiekszym przekroju.

Notatka 4: Uziemienia dokonuj przewodem o przekroju réwnym lub bardzo zblizonym do
przekroju przewodow sitowych

Notatka 5 : Przewdd sygnatu alarmu powinien mieé¢ przekréj 0.75mm?.

Przy doborze wytacznika réznicowo-pradowego, prad uptywu kabla silnikowego zalezy od
diugosci kabla pomiedzy falownikiem a silnikiem

% STYCZNIK
; (1)

Ditugos¢ kabli

Prad uptywu(mA)

100m lub mniej

50

300m lub mniej

100

(2)
5.6 0
§£480
@
L
L1 L2 L3
=
: "M
= RB
M T2 T3
U v w
(6)
[ 3

SILNIK

b

iy

iy
2

Tabela 2-4 Prad doboru wytgcznika réznicowo-pradowego

Notatka 6 : W przypadku zastosowania falownika prad uptywu kabla rosnie.

Notatka 7 : Przy czterech przewodach prad uptywu ro$nie 8-krotnie z powodu wysokiej
statej dielektrycznej. Dlatego dobierajac prad roznicowy zabezpieczenie réoznicowo-
pradowego korzystaj z powyzszej tabeli.

Nazwa Funkcja

Stosowany do zmniejszenia harmonicznych na wejsciu, gdy
wspotczynnik niezrbwnowazenia napigcia wejsciowego przekroczy
3% (i gdy moc zasilania jest wieksza badZz réwna 500kVA). Przyc-
zynia sie do zmniejszenia wahan napiecia linii zasilajagcej a takze
poprawia wspotczynnik mocy.

(1) Dtawik sieciowy

Dtawik kolejnosci zerowej zmniejsza szumy radiowe powstajgce na

(2) Filtr zaktocen radiowych
okablowaniu falownika

(dtawik kolejnosci
zerowej)

3) Stosowanie falownika moze spowodowaé przenoszenie zakiocen
Filtr EMI przez sie¢ zasilajagca do innych urzadzen. Ten element tlumi
zaktdcenia (instalacja na wejsciu).

Filtr pojemnosciowy redukuje szumy radiowe powstajgce na wejsciu

(4) Filtr pojemnosciowy
falownika.

(szumow radiowych)
5)

Celem stosowania funkcji hamowanie pragdnicowego jest zwiekszenie
mozliwosci wyhamowania przez falownik obcigzonego silnika
(zwiekszenie momentu hamujacego)

Rezystor hamujacy
Jednostka hamujaca

(6) Stosowany do ograniczania szuméw radiowych generowanych na

Wyjsciowy filtr wyjsciu falownika. Zmniejsza zaktdcanie odbiornikéw radiowych i
przeciwzaktoceniowy telewizyjnych oraz zabezpiecza przed niewtasciwym odczytem z
czujnikéw i urzgdzen pomiarowych.
(7) Filtr

Filtr redukuje szumy radiowe powstajgce na wyjsciu falownika
(mozliwos$¢ instalowania réwniez na wejsciu falownika)

szumow radiowych
(dtawik kolejnosci
zerowej)

(8) Zasilanie silnikdw przez falownik powoduje wigksze drgania niz ma t

miejsce w przypadku zasilania z sieci.. Ten element zainstalowan
miedzy falownikiem i silnikiem zmniejsza pulsacje momenty
obrotowego. Przy dlugosci przewodu silnikowego powyzej 10n
zabezpiecza przed niewtasciwym dziataniem przekaznika termicznego|
wywotane przez wyzsze harmoniczne napigcia wyjsciowego

Dtawik silnikowy

Filtr LCR Filtr wygtadzajacy sygnat wyjsciowy napiecia
2-5 Wyposazenie opcyjne falownika

Tabela
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(4) Przekroje kabli i inne urzadzenia

Przewody Urzadzenia dodatkowe
Przewody do Rozmiar
dot (ll/lzc:)%e o sitowe podtaczenia rub Moment
Klasa 2i|nika 99 | Model falownika R,ST rezystora | . Loen dokrecajacy Wytacznik Stycznik
kw U,V,\W, | hamujacego | ; (Nem) kompaktowy (MC)
2 § sitowych (MCCB)
(mm°®) PiRB
(mm?)
0.4 N700E-004SF 1.25 1.25 M3 0.5 HBS-33 5A HMC 10w
0.4 N700E-004LF 1.25 1.25 M3 0.5 HBS-33 5A HMC 10W
0.75 N700E-007SF 1.25 1.25 M3 0.5 HBS-33 10A HMC 10w
K 0.75 N700E-007LF 1.25 1.25 M3 0.5 HBS-33 10A HMC 10w
asa
200V 1.5 N700E-015SF 2 2 M4 1.2 HBS-33 15A HMC 10W
1.5 N700E-015LF 2 2 M3 0.5 HBS-33 15A HMC 10w
2.2 N700E-022SF 2 2 M4 1.2 HBS-33 20A HMC 20W
2.2 N700E-022LF 2 2 M4 1.2 HBS-33 20A HMC 20W
3.7 N700E-037LF 3.5 3.5 M4 1.2 HBS-33 30A HMC 20W
0.4 N700E-004HF 1.25 1.25 M4 1.2 HBS-33 5A HMC 10w
0.7 N700E-007HF 1.25 1.25 M4 1.2 HBS-33 5A HMC 10W
Klasa
400V 1.5 N700E-015HF 1.25 1.25 M4 1.2 HBS-33 10A HMC 10W
2.2 N700E-022HF 1.25 1.25 M4 1.2 HBS-33 10A HMC 10w
3.7 N700E-037HF 2.0 2.0 M4 1.2 HBS-33 15A HMC 20W

Tabela 2-6 Przekroje kabli i inne urzadzenia dla falownikéw serii N700E
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2.2.3 Diagram zaciskow listwy sterowniczej

(1) Utozenie zaciskow listwy sterowniczej
0 Obwody sterownicze nalezy odpowiednio podtaczy¢ pod zaciski sterownicze falownika.

CM1|5(4|3(2|1|P24|H|O/OI|L|FM| |ALO|AL1|AL2

Rys 2-4 Diagram zaciskow listwy sterowniczej

(2) Okablowanie
Oba zaciski CM1 i L sg izolowane i zostaty wyodrebnione jako zaciski wspolne (powrotne) dla
sygnatow wejsciowych i wyjsciowych. Nie uziemiaj ani nie zwieraj tych zaciskow.
[ Dla toru sygnatowego nalezy stosowaé¢ skrecane, ekranowane przewody
Ekran przewodu podtaczaj do zacisku wspélnego dla danego sygnatu
[ Dlugosc toru sygnatowego nie powinna przekracza¢ 20m.
[0 Przewody obwody gtéwnego nalezy odseparowaé¢ od przewodow sterujacych. Jezeli przewody te
muszg sie krzyzowac, to tylko pod katem prostym.

Linia obwociul ciovaniedo

o (RS TUYWPRE)

|if/_,_, Kt prosty

Linia obwwody sterowniczedgo

‘/,.f”l.rCM‘l G432, P24 HO0/00 L FMALDALT ALY
- :

Cllechnds 10 cm b wigce)

[1 W przypadku wykorzystywania przekaznikbw w obwodzie sterowniczym zaciski FW i innych
programowalnych zaciskéw wejsciowych, stosuj przekazniki przystosowane do napiecia 24VDC.

0 W przypadku wykorzystywania przekaznikbw w obwodzie sterowniczym wyjsciowym wigcz
réwnolegle z cewka przekaznika diode ograniczajaca udary

[0 Nie zwieraj zaciskow zrodia dla wejs¢ analogowych H i L i zaciskédw wewnetrznego zrodia dla
wejs¢ cyfrowych P24 i CM1 (ktéregokolwiek). W przeciwnym razie istnieje ryzyko uszkodzenia
falownika
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(3) Konfiguracje podtaczenia programowalnych zaciskdéw wejsciowych
* Zlaczka

[0 Sterowanie wspoélnym plusem/wspoélnym minusem

- Ztgczka J1/J2 stuzy do wyboru sposobu wysterowywania wejsé cyfrowych SINK/ SOURCE (wspélny
plusem lub minus). Znajduje sie one pod pokrywg pulpitu sterowniczego (UWAGA, zdjecie pulpitu i

przetozenie ztgczki dokonuj tylko przy odtgczonym napieciu zasilania falownika). Fabrycznie ztgczka ta jest
wsunieta na piny J1 co oznacza sterowanie wspdlnym minusem (zacisk CM1)

o
J2
J1 @
EN

[l Podtaczenie wejs¢ cyfrowych falownika pod sterownik PLC

Rys 2-6 Wejscia cyfrowe falownika i sterownik PLC

Uzycie zewnetrznego zrédta 24V
Uzycie wewnetrznego zrodta 24VDC falownika (Usun zworke z cyfrowych zaciskow
sterowniczych

5 : ]
o = | <1

- DC2pS

Typ ,Sink”
_M
E
[

@ ; 1 copd bz
Eakwik mccivbw g clowy

Fakesnk
g Fa4 co Fa4
dl 1 1_ ’J_D_d 1 = D24 A
= FLC 1
S 1 DC2 4y I crap | Do
. =l 1
o)
(&)
= - 1 T 1]
A ] L: o &
Q 59 5
- & e
COM ' g
moinbusd T by

P— moln w3 ooy |

Fakwuk
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3. Sterowanie

AN\ OSTRZEZENIE

e Nie podigczaj ani nie rozlaczaj przewodéw lub zlgczek kiedy obwody falownika sg pod
napieciem. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia

e Podawaj napiecie zasilania na falownik tylko w przypadku, kiedy przednia pokrywa
falownika jest zamknieta. W czasie zasilania falownika nie otwieraj tej pokrywy. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia

e Nie obstuguj falownika mokrymi rekoma. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia

e Kiedy falownik jest zasilany nie dotykaj zadnych jego zaciskow, nawet kiedy silnik jest
zatrzymany. W przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia.

e W trybie pracy falownika z wykorzystaniem funkcji "ponownego startu" silnik moze
nagle ruszy¢, pomimo wczesniejszego awaryjnego zatrzymania. Upewnij sie, przed
podejsciem do maszyny, ze falownik zatrzymat silnik (na etapie projektowania, uktad
musi by¢ tak pomyslany aby nie powodowat niebezpieczenstwa zranienia obstugi
nawet w przypadku ponownego startu falownika po wystapieniu btedu). W przeciwnym
razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujgcego maszyne.

e Nie uzywaj trybu pracy falownika z wykorzystaniem funkcji “ponownego startu” gdy
uktad wymaga statych czaséw przyspieszania i zwalniania gdyz w tym trybie pracy
silnik hamowany jest wolnym wybiegiem. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia
personelu obstugujacego maszyne lub uszkodzenia falownika

e Jesli napiecie zasilajgce zostanie odtagczone na krotki okres czasu w sytuacji, kiedy
sygnat pracy-RUN jest aktywny (zapiety na listwie sterowniczej), to w momencie
przywrécenia napiecia falownik zacznie napedzaé silnik. Jesli taka sytuacja moze
powodowa¢ niebezpieczenstwo dla personelu obstugi, nalezy ja wykluczyc
wykorzystujac odpowiednig funkcje w falowniku. W przeciwnym razie istnieje ryzyko
zranienia personelu obstugujacego maszyne.

e Przycisk STOP-u jest aktywny tylko wtedy gdy dokonana jest odpowiednia nastaw
a w funkcji STOP-u. Upewnij sie, ze oprécz aktywnego zewnetrznego przycisku
STOP AWARYJNY, niezaleznie, uaktywniony jest rowniez STOP na pulpicie
falownika. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujacego
maszyne.

e W przypadku wystgpienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z komunikatem
btedu), w sytuacji kiedy rozkaz ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady
spowoduje ponowny rozruch silnika. Upewnij sie czy rozkaz ruchu RUN falownika jest
nieaktywny w momencie kasowania jego blokady. W przeciwnym razie istnieje ryzyko
zranienia personelu obstugujacego maszyne.

e Kiedy falownik jest zasilany nie dotykaj zadnych jego zaciskéw, ani nie wrzucaj
zadnych przewodzacych prad elektryczny przedmiotéw. W przeciwnym razie istnieje
ryzyko porazenia pradem.
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/N uwaca

® Podczas pracy falownika jego radiator nagrzewa sie do wysokiej temperatury. Nie dotykaj
radiatora, gdyz grozi to poparzeniem

e W falowniku mozliwa jest tatwa zmiana predkosci obrotowej silnika z niskiej na wysoka.
Przed przystgpieniem do wiasciwego procesu pracy falownika upewnij sie o
mozliwosciach i ograniczeniach silnika oraz napedzanej maszyny. W przeciwnym
przypadku moze dojs¢ do zranienia personelu obstugujacego maszyne

o Jedli aplikacja tego wymaga to zainstaluj oddzielny hamulec silnika
W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia personelu obstugujgcego maszyne

® W przypadku wykorzystywanie wyzszej niz fabryczna (50/60Hz) czestotliwosci
wyjsciowej pracy falownika sprawdz czy silnik i napedzana maszyna posiadajg parametry
techniczne pozwalajace na pracg przy takiej czestotliwosci. Przed wlasciwym
nastawieniem zakresu czestotliwosci pracy na wyjsciu falownika sprawdz prébnie prace
silnika na czestotliwosciach gérnego zakresu (powyzej standardowej czestotliwosci
50/60Hz). W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do uszkodzenia napedzanego
urzadzenia.
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3.1 Sterowanie

Falownik potrzebuje dwdch réznych sygnatéw aby rozpocza¢ napedzanie silnika. Pierwszy to sygnat
do rozpoczecia rozruchu (sygnat startu), drugi to sygnat zadajacy czestotliwo$¢ (predkosc) dla silnika.
Ponizsze podpunktu opisujg sposoby zadawania rozkazu ruchu i czestotliwosci.

3.1.1 Nastawa miejsca zadawania cz estotliwo sci i rozkazu ruchu z listwy
sterowniczej

(1) Metoda ta polega na potaczeniu zewnetrznych sygnatéw zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu pod
sterowniczg listwe zaciskowg falownika.

(2) Rozkaz ruchu dla silnika jest wydawany kiedy sygnat ,biegu do przodu” FW, lub ,biegu do tylu” REV
jest zataczony ZAL, a falownik jest zasilony.
(Notatka) Zadawanie czestotliwosci z listwy sterowniczej polega na podigczeniu pod listwe sygnatu
analogowego napieciowego lub pradowego. Oba sygnaly analogowe sg wybierane za pomocg
odpowiedniej funkcji. Do zadawania zewnetrznych sygnatéw rozkazu ruchu | czestotliwosci zadanej
poprzez listwe zaciskowg sg potrzebne:
[1 Do zadania rozkazu ruchu : przetacznik, przekaznik, styk stycznika itp..
[0 Do zadawania czestotliwosci : z zasilacza 10VDC listwy sterowniczej sygnat zadawany poprzez

dzielnik napiecia na zewnetrznym potencjometrze lub zewnetrznym sygnatem DC 0-10V, 4-20mA

itp.)

3.1.2 Nastawa miejsca zadawania cz estotliwo sci i rozkazu ruchu z panela
falownika

(1) Metoda ta polega na zadawaniu sygnatdw zadawania czestotliwosci i rozkazu ruchu z panala cyfrowego
falownika, panela zewnetrznego (OPE. KEYPAD) lub potencjometra umieszczonego na pulpicie
falownika.

(2) Kiedy za pomocg panela cyfrowego falownika zadajemy rozkaz ruchu i czestotliwo$¢ to sygnaty listwy

zaciskowej FW lub RV sg ignorowane.

3.1.3 Nastawa miejsca zadawania cz estotliwo $ci i rozkazu ruchu z listwy
sterowniczej i z panela falownika

(1) Metoda ta umozliwia zadawanie kazdego z sygnatdéw (rozkazu ruchu lub czestotliwosci) z innego
miejsca tzn. z listwy zaciskowej lub panela falownika
(2) Sygnaly zadawania rozkazu ruchu i czestotliwosci moga by¢ ustawiane zamiennie albo z panela , albo
Z listwy zaciskowej.
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3.2  Pierwszy rozruch

Ponizej zostat przedstawiony przyktad typowego podigczenia falownika. Informacje dotyczace postugiwania
sie panelem cyfrowym falownika znajdujg sie w rozdziale 4.1

3.2.1 Ustawienie miejsca zadawania cz estotliwo $ci i rozkazu ruchu z listwy
sterowniczej

Napiecie zasilania 3-faz.
2000 2 200 ~ 240V
400V ; 380 ~ 480V

{50/60Hz £10%)
Mapiecie zasilania 1-faz?
200 ~ 240V podigcz.do
zaciskow R 5
{50/60Hz £10%)

N700E

PN

Wejscia cyfrowe
programowalne

E ALT  wWyijscie alarmowe
AL2 L
przekainikowe
ALO programowalne
Wyjscie
maonitorujace
Wejscie
napieciowe T
(potencjormetr QW) f},DC 0~10V D";
Wejscie pradowe [pc 4~20ma
4~20mA 1> =i
Ll

1| =i}

Uziemienie

Rys.3-1 Diagram podiaczenia przy sterowaniu z listwy
(Procedura)
(1) Upewnij sie czy wszystkie podtaczenia zostaty wykonane prawidtowo.
(2) Zalacz stycznik podajacy napiecie zasilania na falownik.
(Dioda LED "POWER" na panelu powinna sie zapali¢)
(3) Ustaw miejsce zadawania czestotliwosci (predkosci) z listwy zaciskéw sterowniczych falownika.

Znajdz parametr AO1 a nastepnie wcisnij raz przycisk (FUNC) (pokaze sie kod nastawiony w parametrze)
Ustaw 1(listwa zaciskowa) za pomoca przyciskow (UP/DOWN) (goéra, dot) i weisnij raz przycisk (STR).

(Na wyswietlaczu pojawi sie ponownie parametr AO1)
(4) Ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu z listwy zaciskow sterowniczych falownika.

Znajdz parametr AO2 a nastepnie wcisnij raz przycisk (FUNC) (pokaze sie kod nastawiony w parametrze)
Ustaw 1(listwa zaciskowa) za pomocg przyciskow (UP/DOWN) (goéra, dot) i weisnij raz przycisk (STR).

( Na wy$wietlaczu pojawi sie ponownie parametr A02)
(5) Ustaw monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej

Aby ustawi¢ podglad wyjsciowej czestotliwosci silnika nalezy przejs¢ do parametru monitorujgcego dO1, i

wcisng¢ przycisk (FUNC)

lub kiedy chcemy ustawi¢ podglad kierunku obrotéw silnika nalezy przejs¢ do parametru monitorujgcego

d04, i wcisnaé przycisk (FUNC)

(6) Wydanie rozkazu ruchu nastgpi po zalaczeniu przetgcznika umieszczonego pomiedzy zaciskiem z

przypisang funkcjg [FW] (fabrycznie zacisk nr [1]) i zaciskiem [CM1].
Aby zadac¢ czestotliwo$¢ nalezy na zaciski [O/Ol] i [L] poda¢ sygnat napieciowy 0-10VDC

(7) Zakohczenie pracy (zatrzymanie silnika) nastgpi po otwarciu przetgcznika znajdujgcego sie pomiedzy

zaciskiem z przypisang funkcjg [FW] (fabrycznie zacisk nr [1]) i zaciskiem [CM1].
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3.2.2 Ustawienie miejsca zadawania cz estotliwo sci i rozkazu ruchu z panela
cyfrowego falownika

(panel zewnetrzny moze byé zastosowany zamiennie z panelem falownika)

Mapiecie zasilania 3-faz.

200V ; 200 ~ 240V N700E
400V : 380 - 480V
(50/60Hz +10%)
Napiecie zasilania 1faz.
200 ~ 240V podiacz.do Obhwody mocy
zaciskdwRS 0 ===e-= P B 1
(50/60Hz +10%) Obhwody sterownicze
P24 -
000
5 D000 F===q=========sss=====-.
3 ALT  Wyjscie alarmowe
4 ALZ  przekainikowe
5 A programowalne
CM1
FM
ChM1
H
8]
L g
I Uziemienie
Rys. 3-2 Diagram podigczenia przy sterowaniu z panela
(Procedura)
(1) Upewnij sie czy wszystkie podtaczenia zostaty wykonane prawidtowo.
(2) Zalacz stycznik podajacy napiecie zasilania na falownik (Dioda LED "POWER" na panelu powinna sie zapali¢)
(3) Znajdz parametr AO1 a nastepnie wecisnij raz przycisk (FUNC) (pokaze sie kod nastawiony w parametrze).

(4)

()

(6)

(7)
(8)

Ustaw 2 (panel falownika) za pomoca przyciskéw (UP/DOWN) (goéra, dét) i wcisnij raz przycisk (STR). (Na
wyswietlaczu pojawi sie ponownie parametr AO1) [nastawa na standardowym wys$wietlaczu falownika OPE-N7 |
Ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu z panela falownika.
Znajdz parametr AO2 a nastepnie wcisnij raz przycisk (FUNC)
Ustaw 0 (panel falownika) za pomoca przyciskéw (UP/DOWN) (gora, dot) i wcisnij raz przycisk (STR). (Na
wys$wietlaczu pojawi sie ponownie parametr A02.)
Ustaw warto$¢ czestotliwosci zadanej
Znajdz parametr FO1 a nastepnie wecidnij raz przycisk (FUNC) (pokaze sie aktualna zadana wartos$c
czestotliwosci)
Ustaw za pomocg przyciskéw (UP/DOWN) zgdang wartosé czestotliwosci i zatwierdz nastawe wciskajac raz
przycisk (STR).
Przejdz do parametréw monitorujgcych
Aby ustawi¢ podglad wyjsciowej czestotliwosci silnika nalezy przejs¢ do parametru monitorujgcego d01, i
wcisna¢ przycisk (FUNC) lub kiedy chcemy ustawi¢ podglad kierunku obrotéw silnika nalezy przejsé do
parametru monitorujacego d04, i wcisnaé przycisk (FUNC).
Wciénij przycisk (RUN) aby zadac¢ rozkaz ruchu dla silnika.

(dioda “RUN” zaczyna swiecic , co oznacza prace silnika)
Wciénij przycisk (STOP) do zatrzymania z ustawionym czasem silnika.
(kiedy predkos¢ silnika spadnie do 0, dioda RUN zgasnie.)
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4. Lista parametrow

4.1

Cyfrowy panel sterowniczy

4.1.1
(1) Nazwa sktadowych

Dioda RUN
Ta dioda s$wieci sk kiedy
aktywny jest rozkaz ruchu

Dioda POWER
Sygnalizuje zasilanie ukla
sterowania

Wyswietlacz diodowy

Wyswietla czstotliwos¢, prad,
kierunek  obrotow, pdkose,
historig biedow, parametr
nastawy itp
Przycisk RUN
Shwy do zadawania rozka

ruchu. (jgli jest aktywny). Diod
powyzej przycisku swieci, kiedy
przycisk jest uaktywniony

Przycisk FUNC
Stuzy do wyboru zmienianych It

monitorowanych parametréw

(2) Obstuga panela
O 1.Przyktadowa zmiana nastawy sterowania zadawaniem czestotliwosci z potencjometru na pulpicie

falownika na panel cyfrowy falownika)

&)

weisi)

przycisk

Wydwietla
po zalaczeniu
napiecia

zatwierdz
nastawe

Weisil] 1Az

przycisk

cz
m—d 01— A- — AOf]
weisi) eztery
razy przycisk

Przyciski UP/DOWN

Nazwy sktadowych pulpitu sterowania falownika

Dioda PRG

Stuza do zmiany danych i parametréw

Sygnalizuje gaiwosé
zmiany parametrow

Diody Hz / A
Gdy wyswietlana jest agstotliwosé

lub pra to odpowiednio pal si
lamoki Hz lub £

Potentiometr

Potencjometr sty do plynneg
zadawania aztotliwosci. Diode
nad nimswieci gdy potencjome
jest uaktywnion

Przycisk STORE

Stwy do  zapamgtywanie
nastaw parametrow
zmianach

Przycisk  STOP/RESET

Ten peycisk stosuje si do zatrzymani
silnika i kasowania RH6w (parametrem b:
ustalane jest czy przycisk ten matkaktywny
réwniez przy wybranym sterowaniu z list
zaciskowej

Rys. 4-1 Cyfrowy panel falownika

staw czestotliwosc
50Hz

050.0— 0.0

@

rozruch| | czestot.
slika zadana
— F 01

Weisn) 1az

przyeisk @

zmina nastawy
zadawania czestot, z
potencjomnetra na
panel cyfrowy

Iliejsce zadawania czestot.

0]

weiénij dwa razy przyeisk

zatwierdZ nastawe

F 011 A-

[

Weisi) raz

\J

weisny) cztery
razy przycisk

[AOD
R
@

Weisny az osiagmesz A--

d 01

weisnij dziewied razy przycisk

00.0 | =

Czest. wyjsciowa

D

weisnij raz przycisk
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2.0pis przyciskow

[ Przycisk fuuk('}'ju}'] * * Ten przyeisk umozliwia przechodzenie pomigdzy

obszarami parametrow falownika (funkejami) a

[F02}—>{58

obszarami danych odpowiadajacych tym parametrom

@ @ lllb oraz pozwala na wyjicie z obszaru funkeji

monitorowanie czestotliwosc
wyjiciowe]

monitorowarnie napiecia wyséiowego

monitorowante kierunkn obrotow

monitorowanie petli sprzezenia

zwrotnego regulatora PID
monitorowanie stanu

zaciskéw wejsciowych
monitorowanie stanu zaciskéw
wyjsciowyeh

monitorowanie przeskalowane;
czestotliwose: wyjsciowe
moniforowatiie mocy wejsciowej

monitorowanie lacznego czasu biegu
silmka

monitorowanie aktualnego czasu
biegu silnika

monitorowanie danyeh ostatniego

) OH FO2 ‘ rozszerzonych A, b, C

@ @ [Przycisk I:P.-"DO“—’.\'ﬂ * Sluza do zmiany parametréw ( funkeji )

1 wartosci danych.

bledu
®
\ /

monitorowanie przedostatniego bledu
monitorowanie bledu nr 3
monitorowanie bledu nr 4
monitorowanie liczby bledow
czestotliwosé wyjsciowa

CZas PIZyspieszania

czas zwalniania

kaerunkn abrotow

grupa funkeyi zaciskéw
programowalnych

grupa funkeji statych silnika

@®

[przycisk RUN] Shizy do zadawania rozkazu ruchu silnikow1

Parametrem ustawiamy kierunek obrotow silnika.

[przycisk STOP/RESET] Shuzy do zatrzymywania biegu silnika oraz kasowania

blokady falownika.
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Przechodzenie miedzy funkcjami rozszerzonymi- mapa nawigacyjna

Bedac w grupie funkcji monitorujacych lub w grupie F nalezy postuzy¢ sie
p1zvc15kam1 W @ aby dojé¢ do grup funkeji rozszerzonych, ktére sa oznaczo

| [b—- ] [C=- 11 [H--]

Cheac ustawic na przyklad funkc; ]](n‘g A65na 1 nalezy dojs¢ do grupy funkeji
rozszerzonych 02113-:2011};(:11 literka [ A-- | a nastepnié postepowac¢ jak pokazuje mapa

nawigacyjma pOl]lZE]

A--| —= | Ao01
® olle
A 02
l@ Zmina danej w funkcji A65
@
A 65 — 0| — 1

TE ®

Powrdt z zapisaniem danej do pamieci

@9

Powr6t bez zapisania danej do pamiegcr

Objasnienie wyswietlanej informaciji:

Gdy falownik zostaje wigczony to wyswietlacz pokazuje monitorowang wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej
(d01).
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4.2 Lista funkciji
4.2.1 Funkcje monitoruj ace (grupa d)
]tfj%?(cji Nazwa Opis
o iwosci wyjsci j, zakres od 0.00
401 Czestotliwosé wyjéciowa Aktualna Wart(?sc czestotliwosci wyjsciowej
do 400.0 Hz, dioda "Hz" ZAL
do2 Prad wyjéciowy Biezaca wartos¢ pradu silnika, zakres od 0.0 do 999.9A, dioda
"A" ZAL,
dos Napiecie wyjsciowe Napigcie wyjsciowe (zasilajace silnika)
Trzy mozliwe wskazania:
do4  |Kierunek obrotow "F"..... do przodu
"0"... Stop
r..... do tytu
405 Warto$¢ sygnatu petli sprzezenia Wartos¢ sygnatu z petli sprzgzenia zwrotnego regulatora PID
zwrotnego regulatora  PID (wyskalowana zgodnie z nastawa funkcji “A 50”)
Stan zaciskow wejsciowych listwy sterujacej:
— : Zat
Stan wejsciowych zaciskow listwy i
do6 sterujacej = = Wit
Jumer 2acishu: 54 3 21
Stan zaciskow wyjsciowych listwy sterujacej:
S It
Stan wyjsciowych Q g g g
dov zaciskg\JN Iistw))c sterujacej Wt
numer 2acishu: AL
Przeskalowana na obrot : _
d08 | czestollWoSt wyjsciowa 0 ~ 65530 (obr./min.)  (=120xd01 x b14)/H04
do9 Moc wejsciowa 0~999.9 (kw)
taczny czas biegu silnika
d10 |y Y 0 ~ 9999 (hr)
dii AkFuaIny czas biegu silnika 0 ~ 59 (min)
(minuty)
di2 Napiecie szyny DC 0~999 (V)
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4.2.2 Btad i dane bt edu (grupa d)
EJ%?(cji Nazwa Opis
Wyswietla kolejno dane aktualnego btedu
Porzadek wyswietlania:
Kod btedu
O Wocisnij przycisk UP
Czestotliwosé wyjsciowa w chwili wytgczenia
0 Wcisénij przycisk UP/DOWN
Prad silnika w chwili wytaczenia
d13 Dane bhiezacego btedu A ya
0 Wcisnij przycisk UP/DOWN
Napiecie w torze posrednim DC w chwili wytgczenia
[0 Wcisnij przycisk FUNC
Wyswietli sie"d13"
W przypadku braku btedow w parametrze nie bedzie
kodu btedu
di4 Historia btedu nr 1 Wyswietla kod i dane wczesniejszego btedu
dis Historia btedu nr 2 Wyswietla kod i dane 2-go btedu
di6 Historia btedu nr 3 Wyswietla kod i dane 3-go btedu
di7 llo$¢ btedéw Wyswietla catkowitg ilos¢ bteddw falownika
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4.2.3 Podstawowe parametry biegu
Kod N Nastawa w o Nastawa
funkcji azna trybie biegu Nastawa w trybie biegu fabyczna
Podglad zadawanej czestotliwosci wyjsciowe
(mozliwy zakres 0.00 do 400.0Hz). W
zaleznosci od nastawy w AO1 czestotliwosé
te mozna zadawac: z przyciskow UP/DOWN Potemnciometr
i ]
FO1 |Czestotliwos¢ zadana O panela cyfrow_e 90 pot_e,n C jometru panela na panelu
cyfrowego, z listwy wejs¢ cyfrowych przez falownika
kombinacje czterech zestykéw (16 poziomoéw
czestotliwosci), sygnatem napieciowym (O-L)
lub prgdowym (OI-L) lub z zewnetrznego
programatora NOP (opcja)
0.1 ~ 3000sek.
F02 Czas przyspieszania (@) Rozdzielczos¢ | 0.1 ~999.9 --- co 0.1sek. 30.0sek.
nastawy 1000 ~ 3000 --- co 1sek.
0.1~3000sek.
FO3 |Czas zwalniania (o) Rozdzielczo$é | 0.1 ~999.9 --- co 0.1sek. 30.0sek.
nastawy 1000 ~ 3000 --- co 1sek.
. i Nastawa kierunku obrotéw.
Fo4 |Kierunek obrotow X 0....bieg “do przéd” 0
1....bieg “do tylu”
Ao Funkcje rozszerzone z i Grupa funkcji podstawowych i
grupy A Zakres nastawy : AO1+AG5.
b-- Funkcje rozszerzone z i Grupa funkcji uzupetniajacych i
grupy b Zakres nastawy:b01+b27.
C-- Funkcje rozszerzone z i Grupa funkcji zaciskow programowalnych i
grupy C Zakres nastawy:C01+C21
H-- Funkcje rozszerzone z i Grupa funkcji statych silnika i

grupy H

Zakres nastawy:HO1+H11.

Notatka) Jesli czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy jest ustawiona na warto$¢ mniejsza niz
2kHz (parametr b11), to rzeczywiste czasy przyspieszania i zwalniania sg dtuzsze od nastawionych o okoto
500ms
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4.2.4 Funkcje rozszerzone grupy A
Kod Nastawa ) Nasawa
funkej e w trybie Opis fbyezna
biegu
Funkcje podstawowe
Cztery mozliwe miejsca zadawania czestotliwosci:
0....Potencjometr falownika (na obudowie czotowe))
A0l | Zadawanie czgstotliwosci X 1....Zaciski listwy sterujacej 1
2....Pulpit cyfrowy falownika
3.... Zewnetrzny programator (komunikacja)
Trzy mozliwe miejsca zadawania rozkazu ruchu:
Zadawanie rozkazu 0.... Pulpit cyfrowy falownika
A02 X o o 1
ruchu 1.... Zaciski listwy sterujace;j
2.... Zewnetrzny programator (komunikacja)
Nastawa od 0 do czestotliwosci maksymalnej z
rozdzielczoscig 0.01Hz
v (ADd)
100%-———- | |
A03 | Czestotliwosé bazowa X : l 60.00Hz
[ [
[ [
1 L
Czestotliwost  Crestotliwosc
bazowa (AJ3)  maksymalna
Czestotliwosé Od czestotliwosci bazowej AO3 do 400Hz z
A% | maksymalna X |rozdzielczoscia 0,01Hz. 60.00Hz
Funkcje nastaw wej $€ analogowych
Ustawia poziom czestotliwosci zadawanej z zewnatrz
odpowiadajacej OV lub 4mA
Od 0 do 400Hz z rozdzielczoscia 0.01Hz.
Crestotliwosd
Nastawa czestotliwosci (ADE) — — = — — — — — |
AO05 | poczatkowej sygnatu X | | 0.00Hz
analogowego(0O, Ol) | I
| I
(ADS) | |
[ | I
fAEl?' (A[I:us} '
.
4% i WS CIE 5 ZIE'DI'I:I'IJA
analogovwe
Nastawa czgstotliwosci Ustawia poziom czestotliwosci zadawanej z zewnatrz
A06 | koncowej sygnatu X odpowiadajgcej 10V lub 20mA 0.00Hz
analogowego(O, Ol) Od 0 do 400Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz.
Nastawa sygnatu . L
analogowego (O, Ol) Ustala poziom sygnq&u analogowego dla czeqothwosm
S poczatkowej. Ustawiana w procentach warto$¢
A07 |odpowiadajgcego X . . 0.0%
Y poczatkowa zakresu (0+10V lub 4+20mA)
czestotliwosci 0d 0 od 100% drielczoscia 0. 1%
poczatkowe; 0 6 z rozdzielczoscig 0.1%.
Nastawa sygnatu Ustala poziom sygnalu analogowego dla czestotliwosci
A0S analogowego(O, Ol) X koncowej. Ustawiana w procentach wartosci koncowej 100.0%
odpowiadajacego zakresu (0+10V lub 4+20mA) Od 0 od 100% z 70
czestotliwosci koncowej rozdzielczoscia 0.1%.
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Nastawa

Te parametry ustalajg poziomy predkosci

Kod / . Nasiawa
funkej Nazwa w trybie Opis P p—
biegu
Ustala warto$é czestotliwo$ci startu falownika.
0....Start od czestotliwosci zadeklarowanej w
funkcji A0S
1.... Start od OHz
Czestotliwoss
Ustalenie sposobu startu AE — — — — — — — — —
A09 e sp X e - 0
falownika J[ AD9=0) : :
(ADS) | [
e {ADG=1] | I
e
v P se AOB gy
AmA - gnalogowe — 20MA
Filtr sygnatu zadawania Zakres n = 1 do 8, gdzie n = liczba prébek, z ktérych
A10 | czestotliwosci X . . g” . . P g 4
wyliczana jest warto$¢ srednia
Wielopoziomowa nastawa cz estotliwo sci
Predk.1: 5Hz

Predk.2: 10Hz
Predk.3: 15Hz

1....Automatyczne podbijanie momentu

All ] . ] Predk.4: 20Hz
~ Wielopoziomowa e} wielostopniowej Predk.5: 30Hz
A25 | astawa Predkos¢ 1:A11EPer!<0éé 1’5_:A25 Predk.6: 40Hz
S Od 0do 400Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz Predk.7 :50Hz
czestotliwosci Predk.8: 60Hz
pozostate. OHz
Czestotliwose 0,5 do 10Hz z doktadnoscig 0.01 Hz
A26 | biegu probnego (0] Praca biegu prébnego “joggingu” uruchamiana za 0.50Hz
(joggingu) pomoca rozkazu z zaciskéw sterujacych.
Reakcja na zdjecie rozkazu biegu prébnego:
0....Wolny wybieg silnika
A27 o X 1....Hamowanie z czasem zwalniania 0
Zatrzymanie biegu 2....Hamowanie dynamiczne DC (aktywna funkcja
prébnego hamowania DC)
Ksztaltowanie charakterystyki U/f
B L Reczne lub automatyczne podbijanie momentu
A28 zqvgschn%emdy podbijanial g " Reczne podbijanie momentu 0
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Nastawa
Kod ) . Nasiawa
funkej Nazwa w trybie Opis P p—
biegu
Podbja  moment wyjsciowy od O do 100% momentu
znamionowego powyzej  standardowej charakterystyki Uf w
zakresie w zakresie czestotiwosciod 0do
1/2 czestotiwosci bazowe.
Uwaga. Nadmieme przekroczenie momentu napedowego moze
spowodowac blokowanie sie falownika lub/l uszkodzenie silnika.
Maks. wartosd
L, mapoeeyi. T T T T T T T T e
Wartosc¢ recznego I
A29 eczneg o _ | 2.5%
podbicia momentu 2 [
-g |
i) [
£ (A29) PR I
—_ P [ [
S - | |
- I I
0 (A30) Crestotlivosé
Crestotliwose w [Y]  bazows
Czestotliwos¢ przy ktérej Ustawia punkt A powyzej standardowej
A30 _ . o] . S 10.0%
jest podbijany moment charakterystyki momentu dla czgstotliwosci
0....staty moment obrotowy
1....zredukowany moment obrotowy (UCF *” o
2.... Sterowanie wektorowe falowniki
zasilane
WOOH- — ——————— ——
Nastawa wzorca = 3-fazowo
A3l ) X 2| Staty moment [
charakterystyki U/f = | 2:
z : falowniki
%a | zasilane
= Zredukovwany moment 1-fazowo
0 Crestotliosd weyjsciowes 100.0%
Ustawia poziom napiecia wyjsciowego
odpowiadajgcego czestotliwosci bazowej. Zakres
nastawy od 20 do 110% napiecia znamionowego.
Nastawa powyzej 100% ma sens jedynie wtedy gdy
napiecie wyjsciowe jest nizsze od wejsciowego
ieci 1000 = = = = e =
A3z | Nastawanapiecia o 0% 100.0%
wyjsciowego =z |
= A3}
3 |
L 1 O - :
& |
= |
o Crestotlioss wyjsciowa
Hamowanie dynamiczne DC
Parametr ten decyduje czy hamowanie dynamiczne
Wybo6r hamowania jest dostepne:
A33 : X . . . 0
dynamicznego 0.... hamowanie dynamiczne niedostepne
0....hamowanie dynamiczne dostepne
L 0.0 do 10 Hz (z rozdzielczoscia 0.01 Hz) -
A34 Czestotlwosc X parametr ten okresla przy jakiej czestotliwosci 0.50Hz
hamowania zaczyna dziata¢ hamowanie dynamiczne
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dynamicznego

0.0 do 5 sekund (z rozdzielczoscig 0.1 s) - Parametr
ten okre$la czas pomiedzy zdjeciem rozkazu ruchu
a rozpoczeciem hamowania. W tym czasie silnik jest
puszczony wybiegiem,

+ : : L
Czas oczekiwania do - . wilry i Ha_mgg— i
A35 |rozpoczecia X a P wybieg ¢ ANIE KL 0.0sek
. i (A35) | (AST)
hamowania DC é ' (A35) i :
g0 : :
E U Czas
. . Ustawia site hamowania (zakres 0 do 100% o
A36 | Sita hamowania DC X momentu znamionowego z rozdzielczoscig 0.1%) 50.0%
. Ustawia czas hamowania dynamicznego - zakres
A37 | Czas hamowania DC X 0.1s do 10s zrozdzielczoscig 0.1s 0.0sek.
Nastawa . Nasawa
fuﬁﬁgji hezid w trybie ofpiie fabryczna
biegu
Dodatkowe funkcje sterowania cz  estotliwo $cig wyj Sciow g
Ustawia graniczng warto$¢ zewnetrznej regulaciji
czestotliwosci (nie wigksza niz A04). Zakres zmian od
0.00 do 400.0Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz .
Czest wyjSciowa
Gornagrenica |
A38 Gorna granica regulacji X s 0.004
czestotliwosci ) z
Zakres
Dolna granica regulacj
(A3D] f= = =
Czestotliiwost zadana
Dolna granica regulagji Ustawia dolng warto$¢ zewnetrznej regulaciji
A39 |czestotliwosci X czestotliwosci. Zakres zmian od 0.00 do 400.0Hz z 0.00Hz
rozdzielczoscig 0.01Hz
A40 | przeskok czestotliwosci Pozwala na ominiecie czestotliwosci rezonansowych
A42 | zabronionej (punkt X silnika (maks. 3 pkt.). Zakres nastaw od 0.00 do 400.0| 0.00Hz
Ada | CeNtrainy) Hz z rozdzielczoscia 0.01Hz .
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Okre$la  szeroko$¢ pomijanego  pasma
czestotliwosci. Parametr mozna dobra¢ z
zakresu od 0.00 do 10.00 Hz z rozdzielczoscig
0.01Hz

sprzezenia zwrotnego

0....zacisk Ol sygnat pragdowy
1....zacisk O - sygnat napieciowy

Adl P kok totliwosci E
rzeskok czestotliwosci o
A43 zabronionej (histereza) E (AdD) / 0.00Hz
A45 = /
[ ¥ *~
=) ey
s
CzestotlimosE zadana
Regulator PID (Notatka 1
Ten parametr okre$la czy wykorzystywany jest
wewnetrzny regulator PID.
A46 | Tryb pracy regulatora PID 0....Regulator PID nie jest wykorzystywany 0
1....Regulator PID jest wykorzystany
. . Zakres regulacji od 0.1 do 100 z rozdzielczoscig
K, — wspotczynnik o L - . :
A47 L 0.1-nastawianie wzmocnienia czesci proporcjonalnej 10.0%
wzmocnienia
regulatora PID
Zakres regulacji od 0.0 do 100.0 sekund z
A48 |T,— czas zdwojenia rozdzielczoscig 0.1 sekundy - nastawianie czasu| 10.0sek.
zdwojenia regulatora PID
Zakres regulacji od O do 100 sekund z
A49 | Tp — czas wyprzedzenia rozdzielczoscig do 0.1 sekundy - nastawianie czasu| 0.0sek.
wyprzedzenia regulatora PID
Wsp6tczynnik skalowania Zakres nastaw od 0,1 do 1000 z rozdmelczosmq O_.1
A - parametr ten wykorzystywany jest do dopasowania
A50 |sygnalu sprzezenia o . - 100.0
rotNedo pozioméw sygnatu zadanego i sygnatu sprzezenia
W 9 zwrotnego
) Wybrane zostaje zrddio z ktérego pobierany jest
A51 Zrodto sygnatu sygnat sprzezenia zwrotnego 0
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zwalniania

nastaw od 0.00 do 400.0 Hz z rozdzielczoscig 0,01
Hz

Kod Nastawa _ Nastana
funke Nazwa w trybie Opis fabryczna
I biegu
Funkcje AVR(Automatyczna Regulacja Napi ecia)
Funkcja ta zapewnia stalg amplitude napiecia
wyjsciowego falownika. Trzy mozliwe nastawy:
A52 | Nastawa funkcji AVR X 0... AVR zalaczona 2
1... AVR wylaczona
2... AVR wylgczona podczas hamowania
Mozliwe nastawy dla klasy napiecia 200V:
.... 200/220/230/240
Nastawa poziomu napigcia Mozliwe nastawy dla klasy napiecia 400V:
silnika dla AVR 220v/
A53 X .... 380/400/415/440/460/480 380V
Funkcja ta zapewnia statg amplitude napiecia
wyjsciowego falownika niezaleznie od wahan
napiecia na wejsciu falownika
Drugi zestaw czasOw przyspieszania i opd  Zniania
Drugi czas przyspieszania jest uaktywniany za
Drugi czas przyspieszania pomoca wejscia [2CH] lub przy zadanej
AS4 o czestotliwosci. Zakres nastaw: 0,1 do 3000 s 30.0sek.
. - Drugi czas zwalniania jest uaktywniany za pomoca
A55 Drugi czas zwalniania (0] wejscia [2CH] lub przy zadanej czestotliwosci. 30.0sek.
Zakres nastaw: 0,1 do 3000 s
Dwie metody przelgczania drugich czasow
przyspieszania/zwalniania:
0....za pomocg wejscia [2CH]
1....przy okreslonej czestotliwosci wyjsciowej
Sposéb przetaczania Q Przysp2
A56 | czaséw przyspieszania i X i 0
zwalniania ﬁ L
o !
= [ Przysp.
2 [
z .
2CH Czas
Po osiggnieciu tej czestotliwosci podczas
Czestotliosé przy ktdrej przyspieszania nastapi przetaczenie _ m|Qd_zy
A57 | nastepuje  zmiana czasu X pierwszym a drugim czasem przyspieszania. 0.00Hz
rzvspieszania Zakres nastaw od 0.00 do 400.0 Hz =z '
przysp rozdzielczoscig 0,01 Hz
Po osiggnieciu tej czestotliwosci podczas
Czestotliwos¢ przy ktorej zwalniania to nastgpi przetaczenie miedzy
A58 |nastepuje zmiana czasu X pierwszym a drugim czasem zwalniania. Zakres | 0.00Hz
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1: pracuje tylko przy wydanym rozkazie ruchu

Nastawa ) Nasawa
funki Nazwa w trybie Opis P p—
biegu
Ustawia charakterystyke wediug ktorej odbywa sie przyspieszanie 1
i 2
0— liniowe
1 —pokyweS
(maks. czas przyspieszania ograniczony do : 39.0sek.)
2—pokrzywej U
(maks. czas przyspieszania ograniczony do : 29.0sek.)
Charakterystyka o _Krzv_waﬂ_ -
AS9 przyspieszania X & | 0
] |
ar}
é_ Linioaso |
) |
[}
£
o Krzywa LI|
|
Czestotliwo 56 wyjsciowa
Ustawia charakterystyke wedtug ktérej odbywa sie
zwalnianie 1i 2
0 --- liniowe
A60 | Charakterystyka zwalniania X 1--- po krzywej S 0
(maks. czas zwalniania ograniczony do : 39.0sek.)
2 --- po krzywej U (maks. czas zwalniania
ograniczony do : 29.0sek.)
Kalibracja zera wej.sygnatu Ustawienie kalibracji zera dla wejsciowego sygnatu
A61 | analogowego o) o 0.0
e analogowego napieciowego
napieciowego
Ka[lbraCJa gomego zakresu Ustawienie kalibracji gérnego zakresu dla
A62 | wej. sygnatu analogowego o o * | - 100.0
napieciowego wejsciowego sygnatu analogowego napieciowego
763 Kalibr?cja z?ra wej. o | Ustawienie kalibracji zera dia wejsciowego sygnatu 0.0
sygnatu analogowego analogowego pradowego '
pradowego
Kalibracja gérnego zakresu . . _—
A64 | wej. sygnalu analogowego 0 Usp'f\vweme kallbraq; gornlego zakresu d(;a 100.0
pradowego wejsciowego sygnatu analogowego pragdowego
Wentylator chtodzacy falownik :
A65 | Tryb pracy wentylatora X 0: pracuje zawsze 0
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Notatka 1 Regulator PID

Falownik posiada zaimplementowany regulator PID, co pozwala na optymalne sterowanie napedem ze
sprzezeniem zwrotnym. Zastosowanie sprzezenia zwrotnego i regulatora pozwala uzyskaé zadane
parametry napedu zaréwno w stanach dynamicznych jak i statycznych niezaleznie od zmian obcigzenia
uktadu. Sprzezenie zwrotne realizowane jest za pomocg wejscia analogowego poprzez wprowadzenie z
przetwornika (sygnatu napieciowego lub pradowego) wielkosci charakteryzujacej regulowany proces.

[Ustalanie sygnatow warto  $ci zadanej i sprz ezenia zwrotnego]

Za pomocg parametru zadawania czestotliwosci [A01] wybierz miejsce skad ustawiana bedzie wartos¢ zadana dla

procesu regulacji PID.

Ustaw rodzaj sygnalu sprzezenia zwrotnego [A51] napieciowego (0 do 10V) lub pradowego (4 do 20mA) dla procesu
regulacji PID

Wybdr jednego rodzaju sygnatu analogowego wejsciowego jednoczesnie dla nastawy wartosci zadanej i sygnalu

sprzezenia 2wrotnego nie jest moziwy

Chcac ustawia¢ wartos¢ zadang procesu regulacji PID za pomocg sygnalu pradowego z wejscia [Ol-L]

uaktywnij sygnat [AT] listwy zaciskowej wejSciowe;.

[Ustawienie wspdtczynnikéw regulaciji PID]

W przypadku gdy regulacja procesu w oparciu o regulator PID jest niestabilna ustaw wspotczynniki regulaciji

odnoszgc sie do zaobserwowanego stanu ukfadu.

» Zmienna procesu (wartos$¢ regulowanego cisnienia, temperatury itp. odzwierciedlana w postaci sygnatu sprzezenia
zwrotnego) narasta wolno nawet w przypadku zwiekszenia uchybu regulacji (podniesienie wartosci zadanej w stosunku do
wartosci sprzezenia zwrotnego)

—Zwieksz wspotczynnik wzmocnienia Kp[A47]
» Zmienna procesu narasta szybko ale niestabilnie

—Zmniejsz wspodlczynnik wzmocnienia Kp[A47]
* Sygnat zadawany i Zmienna procesu (wartosci sprzezenia zwrotnego) nie sg  zbiezne

—Zmniejsz czas zdwojenia T;[A48]

« Zmienna procesu (wartos¢ sprzgzenia zwrotnego) jest niestabilna.

—Zwieksz czas zdwojenia T[A48]

Przy zwiekszaniu czas zdwojenia Td odpowiedz jest wolna.
—Zwieksz czas wyprzedzania Tp[A49]

+ Kiedy zwiekszamy czas zdwojenia Td a zmienna procesu (wartos¢ sprzezenia zwrotnego) podlega wahaniom i

jest niestabilna.
—Zmniejsz czas wyprzedzania Tp[A49]

Ponizej przedstawiono schemat blokowy regulatora PID

A6 64

Wartoss zadana 5
panel sterowniczy AdT
Predkoé Wielop. 30 _t{ Czestotliwoss zadana
| : + . e |
—G—'%{J } ; 1 ASD
Swgnaty analogowe - . A4S [+
wejscie napieciowe 30 ¥
wejscie pradowe Ad4
Swygnat spreeienia
¥4 Pree nastawa wej. namitar
G . r - | g
wejscie napigciome analogouwego Abdb2 :jlf_li
weifcie pradome AlS-ADR
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4.2.5

Funkcje rozszerzone grupy B

Kod
funkciji

Nastawa
w trybie
biegu

Nazwa

Opis

Opcje automatycznego przywracan

ia rozkazu ruchu

bo1

Automatyczne przywracanie
rozkazu ruchu

Okresla zachowanie falownika po przywr6ceniu rozkazu

ruchu:
0....Wylgczenie zasilania spowoduje  zablokowanie
falownika
1....Start od 0 Hz po przywrdceniu rozkazu ruchu
2....lotny start w chwili przywrocenia rozkazu ruchu
3....lotny start po ktérym nastapi wyhamowanie
silnika oraz zablokowanie falownika
Nastawa ta dotyczy wytgczen awaryjnych zwigzanych z
przecigzeniem pradowym oraz zbyt wysokim lub zbyt
niskim napieciem zasilania. W przypadku wytaczen
spowodowanych przecigzeniem prgdowym lub zbyt
wysokim napieciem zasilania falownik podejmie do 3 préb
ponownego rozruchu. W przypadku wytgczen
spowodowanych zbyt niskim napieciem zasilania falownik
podejmie do 10 préb ponownego rozruchu

b02

Dopuszczalny czas zaniku
napiecia zasilania

Ustawia dopuszczalny czas zaniku napiecia ktory nie
bedzie powodowat zablokowania falownika. Zakres
nastaw 0,3 do 1 sekundy. Jesli dopuszczalny czas
zaniku zasilania bedzie diuzszy niz ten czas falownik
sie zablokuje nawet jesli funkcja automatycznego
przywracania rozkazu ruchu zostata wybrana

1.0sek.

Ustawia czas pomiedzy przywréceniem napiecia
zasilania a ponownym startem falownika. Zakres od

Oczekiwanie na ponowny
start falownika

b03

0.3do 3.0sekund.

Zanik

Mapiecie L
Pig zasilanis

zasilania

Predkos:
zilnika

1.0sek.

Zabezpieczenie termiczne

Poziom zabezpieczenia
termicznego

b04

Ustawia poziom zadziatania wewnetrznego
zabezpieczenia termicznego w zakresie od 20% do
120% pradu znamionowego falownika. Zakres
nastawy - 0.2x(prad znamionowy falownika) [1L.2x(prad
znamionowy falownika)

100.0%

Charakterystyka
zabezpieczenia termicznego

b05

Dwie krzywe zabezpieczenia:
0.... charakterystyka o momencie zredukowanym
1....charakterystyka o stalym momencie

100 Fal

80
Zredukoweny moment
[ | | |

L l |
20 610 120

Czestotlioss wyjsciowa (Hz)

60 -

(35, Aah0i2EAan plag
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Kod
funkciji

Nazwa

Nastawa
w trybie
biegu

Opis

Zabezpieczenie przeci azeniowe

b06

Ograniczenie przecigzenia i
stanu nadnapieciowego

Wybor trybu pracy silnika ktérego ograniczenie ma

dotyczyc:

O.... ograniczenie przecigzenia i stanu
nadnapieciowego wytgczone

....ograniczenie przecigzenia aktywne wigczone

....0graniczenie stanu nadnapieciowego wigczone

3....0graniczenie przecigzenia i stanu

nadnapieciowego wigczone

N -

bO7

Poziom ograniczenia
przecigzenia

Ustawia poziom dziatania ograniczenia przecigzenia w
zakresie od 20% do 200% pradu znamionowego
falownika. Zakres nastaw: 0.20 x prad znamionowy
do 2.00 x prad znamionowy

180%

b08

Stopien hamowania w
przypadku przecigzenia

Okresla w jakim stopniu zostanie zmniejszona
czestotliwosé wyjsciowa falownika w przypadku
wystapienia przecigzenia.

Zakres nastawy: 0.1 do 10.0 z rozdzielczoscig 0.1

Prad
wyiECioy T T

Crestotliogd
WSOy

1.0sek.

Blokada nastaw

b09

Blokada nastaw

Zabezpieczenie nastaw falownika ktére powoduje
ze nie mozna zmienia¢é wartosci  parametréw
falownika.

0....Podanie sygnalu na zacisk [SFT] powoduje
zablokowanie wszystkich nastaw falownika za
wyjatkiem parametru b09.

1....Podanie sygnatu na zacisk [SFT] powoduje
zablokowanie wszystkich nastaw falownika z
wyjatkiem sygnalu zadajgcego czestotliwos¢ i
parametru b09.

2....Zablokowane sg wszystkie nastawy falownika
za wyjatkiem parametru b09 (blokada programowa).

3....Zablokowane sg wszystkie nastawy falownika z
wyjatkiem sygnatu zadajgcego czestotliwosé i

parametru b09 (blokada programowa).
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Nastawa
Kod ) : Nastawa
funkcji Nazwa w trybie Opis P p—
biegu
Inne funkcje
Ustawia czestotliwos¢ od ktdrej rozpoczyna sie sterowanie
b10 | Czestotiwo$¢ poczatkowa x | silnika przez falownik. Zakres nastaw: 0,50110.00 Hz) z 0.50Hz
rozdzielczoscig 0,01Hz
Czestotliwosé Ustawia czestotliwos$¢é kluczowania tranzystoréw mocy.
b1l 't‘r';’ﬁi‘,’;"t’g{‘gﬁv mocy O | Zakres nastaw: 1kHz[116,0kHz, z rozdzielczoscig 0,01Hz 5.0Hz
Dwie opcje nastaw:
Wprowadzenie nastaw 0.... ka§u1(? historie awaryjnych wytaczen falowmka.
b1z | fabrycznych lub X 1.... wpisuje fabryczne nastawy parametrow falownika 0
wyzerowanie historii Parametry wyrdznione:
btedow b13 : Wyb6r nastaw fabrycznych
A53 : Nastawa poziomu napiecia silnika dla AVR
W zalezno$ci od wersji falownika ustawiane sg
i odpowiednie wartosci fabryczne.
Wybér nastaw 0....wersja koreanska
b13 fab h X _ ; 0
abrycznyc 1....wersja europejska
2....wersja amerykanska
_ _ _ Stata, przez ktérg mnozona jest czestotliwos¢
b14 | Skalowanie czestotliwosci o | wyjsciowa do wyswietlenia w [d08], Zakres nastawy 0d0.01 | 4 oo
wyjsciowej do 99.9 z doktadnoscig 0.01
Decyduje czy klawisz STOP jest aktywny w przypadku
sterowania falownika z listwy zaciskowej:
b15 | Blokada przycisku STOP X ]0....klawisz STOP jest dostepny 0
1....klawisz STOP nie jest dostepny
Wybiera postepowanie falownika po zdjeciu rozkazu
Ponowny.roz.rutlzh po wybiegu silnika [FRS]
b16 |puszczeniu silnika X |0, . start od 0 Hz 0
wybiegiem [FRS] 1...."Lotny start”
. Ustawia adres falownika w sieci. Zakres od od 1 do 32
b17 | Adres stacji X 1
Wyhor zabezpieczenia i jego poziomu.
b18 Zabezpieczenie przed X 0 : zabezpieczenie nieaktywne. 0.0
doziemieniem 0.1~100.0% : poziom pradu w procentach pradu '
zZnamionowego rozpoznawalny jako zwarcie doziemne
Poziom ograniczenia Okresla poziom pradu, ktéry nie bedzie przekraczany
b19 |pradu podczas " lotnego O |podczas ,lotnego rozruchu” silnika. Zakres nastawy 90%- 100%
rozruchu” silnika 180%
Poziom ograniczenia W przypadku niskiej wartosci pradu rozruchowego
wzrostu napiecia podczas ,lotnego rozruchu” silnika, parametr ten okresla
b20 d " @) . o L 100%
podczas " lotnego dopuszczalny poziom wzrostu napiecia wyjsciowego
rozruchu” silnika Zakres nastawy 10%-300%
Poziom ograniczenia W przypadku wysokiej wartosci pradu rozruchowego
spadku napiecia podczas ,lotnego rozruchu” silnika, parametr ten okresla
b21 d " @] ) . . 100%
podczas " lotnego dopuszczalny poziom spadku napiecia wyj$ciowego.
rozruchu” silnika Zakres nastawy 10%-300%
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Poziom ograniczenia Podczas ,lotnego rozruchu” silnika parametr ten okresla
spadku predkosci dopuszczalny poziom spadku jego predkosci. Zakres 100.0%
b22 ”
podczas " lotnego nastawy 1.0-200.0% (1000)
rozruchu” silnika (Na wyswietlaczu falownika: 10 ~ 2000)
Okresla sposéb ponownego rozruchu silnika hamujacego
b23 | Sposéb ponownego wolnym wybiegiem
rozruchu silnika o hodOH 0
hamujacego wolnym : ponowny rozruch o z
wybiegiem 1: ponowny ,lotny rozruch” od czestotliwosci rozpoznanej
przez falownik
Okresla czy styk przekaznika alarmowego bedzie
Status wyjscia sygnalizowag¢ stan niskiego napiecia zasilania
b24 przekaznika alarmowego o kaznik nieakt d ki - 0
podczas stanu niskiego : prz.e a.znl nieaktywny podczas niskiego napiecia
napiecia zasilania zasilania
1: przekaznik aktywny podczas niskiego napiecia zasilania
Wyhér sposobu zatrzymania silnika po wydaniu rozkazu
Trvb zat ) zatrzymania:
ryb zatrzymywania o . .
b25 silﬁik; zymywan 0: zatrzymanie silnika po czasie proporcjonalnym do 0
nastawy czasu zwalniania
1: zatrzymanie poprzez wolny wybieg silnika
Funkcja ta na podstawie zaburzen napiecia w torze DC
falownika wykrywa zanik fazy zasilania falownika lub nagte
) o obnizenie sprawnosci module kondensatoréw DC.
b27 | zanik fazy zasilania ) . ) i 10
Nastawa okresla czas reakcji po wykryciu zaniku fazy
zasilajacej. Nastawa 0 oznacza, ze funkcja ta jest
nieaktywna. Zakres nastawy 0-100sek.
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4.2.6

Funkcje rozszerzone grupy C

Kod
funkciji

Nazwa

Nastawa
w trybie
biegu

Opis

Funkcje realizowane przez zacisk wej

sciowy

co1

Funkcja zacisku
wejsciowego 1

Okresla funkcje petniong przez zacisk 1

<kod> 0: Bieg “do przodu” (FW)

1: Bieg “w wstecz” (RV)

2: Wielopoziomowa nastawa predkosci obrotowej bit
1(CF1)

3: Wielopoziomowa nastawa predkosci obrotowej bit
2(CF2)

4: Wielopoziomowa nastawa predkosci obrotowej bit
3(CF3)

5: Wielopoziomowa nastawa predkosci obrotowej bit
4(CF4)

6: Bieg prébny (JG)

8. Wywotanie drugich czaséw przyspieszania i
zwalniania(2CH)

9: Wolny wybieg silnika (FRS)

10: Zewnetrzny sygnat btedu (EXT)

11: Zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem
(USP)

12:Blokada nastaw(SFT)

13. Rodzaj sygnatu sterujgcego (AT) (w tym modelu
falownika funkcja ta jest nieaktywna)

14: Kasowanie blokady falownika (RS)

15: Funkcja trzech przewodow: Start impulsowy (STA)

16: Funkcja trzech przewodoéw: Stop impulsowy (STP)

17: Funkcja trzech przewodow: Zmiana kierunku
obrotow (F/R)

18: Motopotencjometr: Zwiekszanie obrotow (UP)

19: Motopotencjometr: Zmniejszanie obrotéw (DOWN)

Cco02

Funkcja zacisku
wejsciowego 2

Okresla funkcje petniong przez zacisk 2
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1

co3

Funkcja zacisku
wejsciowego 3

Okresla funkcje petniong przez zacisk 3
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1

Co4

Funkcja zacisku
wejsciowego 4

Okresla funkcje petniong przez zacisk 4
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1

C05

Funkcja zacisku
wejsciowego 5

Okresla funkcje petniong przez zacisk 5
Ustawiane funkcje sg identyczne jak dla zacisku 1

13
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Nastawa

monitorowanego na zacisku
[FM]

0.... czestotliwos¢ wyjsciowa

1.... prad wyjsciowy
2.... napiecie wyjsciowe

Kod ' . Nasiawa
funkii Nazwa w trybie Opis fabyezna
biegu
Rodzaj zacisku wej $ciowego
) _ Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 1:
co7 | Wybor rodzaju styku dla %  |0...normalnie otwarty [NO] 0
zacisku [1] 1....normalnie zamkniety [NZ]
’ _ Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 2:
cog | Wybor rodzaju styku dla x| 0-...normalnie otwarty [NO] 0
zacisku [2] 1....normalnie zamkniety [NZ]
B i Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 3:
co9 \Z/\g?sokru“[)g]zalu styku dla X |0....normalnie otwarty [NO] 0
1....normalnie zamkniety [NZ]
B i Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 4:
C10 \z/\é)éli)solzur([)j]zaju styku dla X |0....normalnie otwarty [NO] 0
1....normalnie zamkniety [NZ]
B i Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 5:
c11 \z/\é)é?solzur([)g]zaju styku dla X |0....normalnie otwarty [NO] 0
1....normalnie zamkniety [NZ]
Funkcje realizowane przez zaciski wyj §ciowe
Ustawia znaczenie zaciskow przekaznika wyjsciowego
alarmowego AL
Wprowadzenie odpowiedniej wartosci parametru
spowoduje zasygnalizowanie na tym wyjsciu
odpowiadajgcego mu zdarzenia:
0....RUN - sygnalizacja ruchu
Funkcja przekaznika 1....FA1- sygnalizacja osiggniecia zadanej
C13 | wyjsciowego X |czestotliwosci (aktywna tylko przy statej predkosci) 5
alarmowego AL 2....FA2- sygnalizacja osiggniecia lub przekroczenia
zadanej czestotliwosci
3....0L - sygnalizacja przekroczenia pradu
Znamionowego.
4....0D- sygnalizacja przekroczenia zadanej wartosci
sygnatu sprzezenia zwrotnego.
5....AL. - sygnalizacja alarmu
Rodzaj styku zaciskow Ustawia rodzaj styku zaciskdéw wyjsciowych
C14 |wyjsciowych przekaznika X przekaznika alarmowego AL.: 0
alarmoweao AL 0....normalnie otwarty [NO]
9 1....normalnie zamkniety [NZ]
. Trzy wielkosci mozliwe do monitorowania na zacisku
Wybor sygnatu c FM]
e wyjsciowym :
c15 |Wyisciowego X 0

4-20




INSTRUKCJA OBSLUGI N700E

Nastawal _ Nasiawa
funki Nazwa w trybie Opis fbyezna
biegu
Kalibracja wyj $cia analogowego
Kalibracja gérnego Zakres od 0 do 250 z rozdzielczoscig 1
C16 |zakresu sygnatu ) 100.0%
analogowego wyjsciowego
' i Zakres od -3.0 do 10.0%
c17 Kalibracja zera sygnaiu o . o 0 0.0%
analogowego wyjsciowego z rozdzielczoscig 0.1
Dodatkowe funkcje zacisk 6w wyj sciowych
Ustawia wartos¢ pradu ktérego przekroczenie
spowoduje sygnalizacje przecigzenia pragdowego na
zacisku wyjsciowym. Warto$¢ tg mozna ustawi¢ w
przedziale od 50% (0,5% pradu znamionowego
falownika) do 200% (2,0x pradu znamionowego
Poziom sygnalizacji falownika) znamionowego pradu falownika z
przeciazenia rozdzielczoscig 0.1 % | |
C18 X Prad | _7,«{_—_‘:L.Y__J_‘__\_ (C1B) 100.0%
gilnika : :
| [
_____ e
Syonat
prZecigznia
Ustawia wartos¢ czestotliwosci ktorej osiagniecie lub
przekroczenie podczas przyspieszania sygnalizowane
jest na zacisku wyjsciowym.
Zakres nastaw od 0.0 do A04, rozdzielczo$¢ 0.01Hz
Sygnalizacja osiggniecia
C19 |czestotliwosci podczas X T 0.00Hz
przyspieszania Zestatlwose
uEciowes
Syvanalizacis
Sygnalizacja osiggniecia- Ustawia wartos¢ czestotliwosci ktérej osiagniecie lub
C20 przekroczenia X przekroczenie podczas zwalniania sygnalizowane jest 0.00Hz
czestotliwo$ci podczas na zacisku wyj$ciowym. '
zwalniania Zakres nastaw od 0.00 do 400.0Hz z rozdzielczoscig 0.01Hz
Ustawia warto$¢ uchybu pomiedzy wartoscig zadang a
sygnatem sprzezenia zwrotnego, ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest na zacisku wyjsciowym falownika.
Zakres nastaw od 0.0 do 100% z rozdzielczoscig 0.01%
Sygnalizacja iy Sygnst sprIeienia
przekroczenia wartosci Werose zadana 7 o~ ~
uchybu ~ T 0
Cc21 X Regulacjs PID i 10.0%
- T (c21)
|
-_— 1_ __________
svanalizacja | _
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4.2.7 Funkcje rozszerzone grupy H
Kod Nastawa : Nastawa
funkcj Nazwa w trybie Opis fabryczna
: biegu
Dwie opcje nastaw:
HO1 | Autostrojenie X 0.... autostrol_en!e wytaczone 0
1.... autostrojenie zataczone
Wyb6r statveh Dwie opcje nastaw:
HO02 silr}wlika 4 X ]0....Standardowe state silnika (fabryczne) 0
1....State silnika z autostrojenia
00.4L : 220V / 0.4kwW
00.7L : 220V / 0.75kW
01.5L : 220V / 1.5kw
02.2L : 220V / 2.2kwW
03.7L : 220V / 3.7kW
- 05.5L : 220V / 5.5kwW
H03 | Moc silnika X | 00.4H : 380V / 0.4kW
00.7H : 380V / 0.75kW
01.5H : 380V / 1.5kW
02.2H : 380V / 2.2kw
03.7H : 380V / 3.7kW
05.5H : 380V / 5.5kW
HO04 | llos¢ biegundw silnika X 2/4/6/8 4
HO5 Prad znamionowy silnika X | Zakres nastawy: 0.1 — 50.0A -
Prad biegu jalowego silnika
HO6 o X | Zakres nastawy: 0.1 — 50.0A -
HO7 | Poslizg silnika X | Zakres nastawy: 0.01 — 10.0% -
HO8 | Stata silnika- rezystancja R1 X |Zakres nastawy: 0.001 - 30.00Q -
Stata silnika— indukcyjnos¢
HO9 rhika— Indukey] X | Zzakres nastawy: 0.01 — 100.00mH -
magnesowania
Stata silnik z autostrojenia; ]
H10 rezystancja R1 X | Zakres nastawy: 0.001 - 30.00Q -
Stala silnik tostrojenia —
1y | D@ stinika z autostrojenia X |zakres nastawy: 0.01 — 100.00mH -

indukcyjno$¢é magnesowania
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5. Funkcje realizowane przez zaciski obwodu sterownicz ego

5.1 Lista funkcji realizowanych przez zaciski obwodu sterowniczego

Symbol

e Funkcja zacisku Opis
Styk SWF
FW | Biegw przF)d/ 8l;ll(:za:nkn;<@ty.) ::3|eg w przéd SR SWF Casstotiwoft wyjéciowa
(0) | zatrzymanie (otwarty) : stop 1} {7 Bieg w preéd
Styk SWR ﬁ{ ?( L iegwyt
, ON(zamkniety) :Bieg w tyt Ry i T
RV | Bieg Wty”_ OFF(otwarty) :stop LM .y ST O FF SO
(1) zatrzymanie SWE o o OM - OFF
CF 1 E 0 predkoss
(2) L g 3 prechosé RS 2CHCF2 CF1 RV FW
cF : LI
2| & | 2predkodé/ |
3 L 'E | T [ T
c A VAR
[
(4) Nastawa | | I I I I :\\ CMI| B |5 |4 |3 |2 |1
; . ] T T | I T
wielopoziomowa g‘-?l?u | | | : : | 1
predkoéci | ' | ' 1 Fabryczrna nastaws zaciskduw
2 CFi{ON} |[ON| [ON| ON | Zacick 1 © FW
x Zacizk 2. RY
> CF 4 CF2 | ON | | ON | Zacizk 3 1 CF1
= Facisk 4 : CF2
§ ©) E‘::' ON I Zacisk 5 ; 2CH
'q;_)' kombinacjs 4-sch stykow
-
S| I
S Bieg prébny Bieg probny
20 e —
S 2CH ZeStaV\.' Z'Q'Ch crasow Funkcja przelaczania czasow przyspieszania i zwalniania pomiedzy dwiema
© przyspieszania . ) e
S (8) L nastawianymi wartosciami
a /zwalniania
g FRS Wolny wybieg silnika Falo_wnllk zdejmuje sygnat zasilania z wyjscia i silnik zatrzymuije sie wolnym
9) wybiegiem
I(Efg Zewnetrzna blokada Awaria zewnetrznego urzadzenia powoduije blokade falownika
usp Zabezpieczenie przed Zabezpiecza przed samoczynnym uruchomieniem silnika w sytuacji aktywnego
samoczynnym
(11) L sygnatu startu RUN
uruchomieniem
SFT Powoduje zablokowanie wszystkich nastaw falownika poza zadawaniem
Blokada nastaw e
(12) czestotliwosci
. Za pomocg zacisku [AT] wybierany jest sygnat sterowania zadawaniem
(/;;) \é\r/]);?g rsg\//%ni}u czestotliwosci napieciowy[O] lub pradowy [Ol] (w tym modelu falownika
gowey funkcja ta jest nieaktywna)
(?j) Kasowanie blokady Kasowanie stanu awaryjnego falownika.
STA Funkcja t,rzt.ach Funkcja wej$¢ programowalnych (koniecznos$¢ wpisania razem z pozostatymi
przewodow: Start S . AR . -
(15) impulsowy funkcjami 3-przewoddw) umozliwia impulsowe zatgczanie sygnatu ruchu dla silnika
STP Funkcja trzech Funkcja wejs¢ programowalnych (konieczno$¢ wpisania razem z pozostatymi
(16) przewodow: Stop funkcjami 3-przewodow) umozliwia impulsowe zataczanie sygnatu do zatrzymania
impulsowy silnika
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FR Funkcja trzech Funkcja wej$¢ programowalnych (koniecznos$¢ wpisania razem z pozostatymi
17) przewodow: Zmiana funkcjami 3-przewoddéw) umozliwia, réwniez w trakcie pracy silnika, zmiane
kierunku obrotéw kierunku jego
upP Motopotencjometr: T . . e . . .
(18) | Zwiekszanie obrotow Umozliwia liniowe zwiekszanie obrotow silnika (regulacja obrotéw w gore)
DOWN Moto.p.otencljometr: . Umozliwia liniowe zmniejszanie obrotéw silnika (regulacja obrotow w dét)
(19) | Zmniejszanie obrotow
Zradio zasilania dla . . o
CM1 wejs¢ cyfrowych Zacisk wspolny dla wejsé cyfrowych.
Zacisk do podiaczenia ] ] ] o
P24 zewnetrznego Zacisk do podtaczenia zewnetrznego zasilacza dla cyfrowych zaciskow
zasilacza dla wejsé wejsciowych.
cyfrowych
Symbol i i ;
B Funkcja zacisku Opis
Zasilanie Jezeli chcesz sterowac czgstotliwoscig za pomoca wejscia napieciowego 0-
H wejscia 10V DC lub pradowego 4-20mA , to upewnij sie, ze zlgczka J3, znajdujaca sie
3 sterowania pod pokrywg panela sterowniczego falownika, jest umieszczona we whasciwym
° CZQStOt“WO?C'ﬁ potozeniu. (UWAGA,; zdjecie pulpitu i przetozenie ztgczki dokonuj tylko przy
2 Sygnat napieciowy | odtgczonym napieciu zasilania falownika).
B sterowania N K L dstawi lozenie ztaczki J3 uaktvwniai o
2 czestotliwoscig a rysunku ponizej przedstawiono potozenie ztaczki J3 uaktywniajace wejscie
@ analogowe O/Ol jako napieciowe lub prgdowe. Fabrycznie zacisk O/Ol jest
S o/ol skonfigurowany dla sygnatu analogowego napieciowego 0-10V DC, mozna
_9 Sygnal pradowy A ., o
S sferowania rOV\_/nle_z_Jednak l.Jak_tywnlc to_ wejscie dla sygnatu prgdowego 4_1.-2_0mA
= czestotliwoscig zmieniajac potozenie ztgczki jak to pokazano na rysunku ponizej.
K
N
E . ) 0:0-10¥ 0I:4-20ma
E1 L | daseronanis 13 13
@©
Z czestotliwosci o Els Bl <
3
o ® . . s .
Gz o o Analogowe monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej/analogowe
7§§ FM | Wyjscie monitorujace mo_nit_orowanie pradu wyjsciowego/ analogowe monitorowanie napiecia
= < wyjsciowego
1S
ALO Prawidtowa praca lub brak zasilania: ALO —AL2 (zamknigty)
Sygnat alarmu:  ALO — AL1(zamknigty)
ALL . Specyfikacja stykow:
Wyjscie alarmowe 250V AC 2.5A(obciaz. rezyst.) 0.2A(obcigz. indukcyjne)
AL2 30V DC 3.0A(obcigz. rezyst) 0.7A(obcigz. indukcyjne)

(minimum 100V AC 10mA, 5V DC 100mA)
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5.2 Funkcje zacisku monitoruj acego

Nazwa zacisku: Wyj $cie sygnalu monitoruj acego [FM] (analogowe)

Falownik poprzez wyscie cyfrowe [FM] ma mozliwo$¢ analogowego monitorowania czestotliwosci
wyjsciowej pradu lub napiecia wyjsciowego.

Wybér wielkosci monitorowanej dokonuje sie za pomoca parametru C15.

Skalowania sygnatu analogowego z wyjscia [FM] dokonuje sie za pomoca parametrow C16 i C17 w taki
sposob, aby miernik analogowy wskazywat maksymalng wartosé swego zakresu dla maksymalnej
czestotliwosci.

(1) Analogowe monitorowanie czestotliwosci

Sygnat wyjsciowy 0 zmiennym wspotczynniku wypetnienia impulsu (proporcjonalnym do czestotliwosci).
Wspoiczynnik ten zmienia sie od 0 do 1 (dla czestotliwosci maksymalnej).

Notatka) Sygnat na zacisku [FM] nie jest ciggly i powinien wspotpracowac tylko z miernikami analogowymi.
Doktadnos¢ wskazarn okoto = 5% (zaleznie od uzytego miernika dokladno$¢ ta moze by¢ mniejsza)

(2) Analogowe monitorowanie prgdu wyjsciowego
Wspotczynnik wypetnienia impulsoéw jest proporcjonalny do pradu wyjsciowego, przy czym maksymalny
wspétczynnik wypetnienia odpowiada 200 % znamionowego pradu falownika.

Doktadnos¢ monitorowania pradu +10%

Prad wyjsciowy falownika (pomierzony): Im
Prad monitorowany z wyjécia [FM]  :Im'
Prad wyjsciowy znamionowy falownika: Ir

Im'-Im X 100 = +10%
Ir

(3) Analogowe monitorowanie napiecia wyjsciowego
Sygnat wyjsciowy o zmiennym wspotczynniku wypetnienia impulsu (proporcjonalnym do napiecia
wyjsciowego). Wspbtczynnik ten zmienia sie od 0 do 1 (dla napiecia znamionowego).
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5.3 Funkcje wej $¢ cyfrowych
Bieg w przdd / Stop [FW] i Bieg w tyt/ Stop [RV]

e Kiedy zacisk wejsciowy z przypisang funkcjg [FW]- (Rozkaz ruchu-bieg w prawo/Zatrzymanie) jest
aktywny (stan wejscia -wysoki) falownik wykonuje komende biegu w prawo. W przypadku, kiedy
zacisk wejsciowy z przypisang funkcjg [FW] nie jest aktywny (stan wejscia -niski), falownik wykonuje
komende zatrzymania silnika

« Podobna procedura sterowania dotyczy zacisku z przypisana funkcjg [RV]. Gdy funkcja [RV] jest
aktywna (stan wejscia -wysoki) falownik wykonuje komende biegu w lewo, gdy nie jest aktywna
(stan wejscia -niski) falownik realizuje komende zatrzymania silnika.

qun?((iji ?Zm(téil Nazwa funkcji Stan Opis
zar | falownik jest w trybie pracy, silnik jest
0 = Bieg w prawo / napedzany w prawo
Stop wyt | falownik jest w trybie zatrzymania , silnik
zatrzymuje sie
zar | falownik jest w trybie pracy, silnik jest
1 RV Bieg w lewo / napedzany w lewo
Stop wyt | falownik jest w trybie zatrzymania , silnik
zatrzymuje sie
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) Przykiad:
wejsciom:
Wymagane A02=1
nastawy:
Notatki: RV FW

Kiedy jednoczesnie na wejscia falownika podana "

jest komenda biegu w prawo i biegu w lewo CMI) 5 4 3 2 1| P24
falownik wchodzi w tryb zatrzymania l i
Kiedy zacisk zwigzany z [FW] lub [RV] jest

skonfigurowany jako normalnie zamkniety, to ﬁWngWF
rozruch silnika nastgpi kiedy zacisk ten nie bedzie
podigczony do CM1. Innymi stowy na zacisk ten
nie bedzie podanego napiecia wyzwalajacego.

Ustaw parametr Al 02| nal

ij: NIEBEZPIECZENSTWO : Po zatgczeniu zasilania na falownik, w przypadku kiedy komenda pracy
silnika ([RV] lub [FW]) jest stale uaktywniona, silnik rozpocznie rozruch. Taka sytuacja moze
powodowaé niebezpieczenstwo. Dlatego przed zatgczeniem zasilania sprawdz czy komenda pracy

silnika nie jest aktywna.
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Wielopoziomowa nastawa pr edko $ci [CF1][CF2][CF3][CF4]

e Falownik umozliwia uzyskanie do 16 réznych poziomoéw predkosci wyjsciowe] (czestotliwosci)
podiaczonego do niego silnika.Predkosci te sg dostepne dzieki wpisaniu czterech odpowiednich kodow
(funkcje listwy zaciskowej CF1-CF4) pod cztery programowalne zaciski wejsciowe. Zaciski te moga byc¢
dowolnie wybrane sposrod pieciu dostepnych. Poszczegoélne poziomy predkosci odpowiadajg 16 roznym
konfiguracjg czterech zestykéw (ZAL/WYL) w gateziach podigczonych do tych zaciskow. W przypadku,
kiedy uzytkownik potrzebuje tylko kilku pozioméw predkosci, moze wykorzysta¢ mniejszg ilos¢ wejsc

programowalnych.

Notatka: . Przy programowaniu wielopoziomowych predkos$ci zaczynaj zawsze od najmniej znaczacego

bitu tzn. kolejno CF1, CF2 itp

Predkosé Obwody wej$¢
wielopoziomowa SW5 SW4 SW3 SW2
Predkos¢ 0 WYL WYL WYL WYL
Predkos¢ 1 WYL WYL WYL ZAL
Predkos¢ 2 WYL WYL ZAL WYL
Predkosc¢ 3 WYL WYL ZAL ZAL
Predkos¢ 4 WYL ZAL WYL WYL
Predkos¢ 5 WYL ZAL WYL ZAL
Predkosc¢ 6 WYL ZAL ZAL WYL
Predkos¢ 7 WYL ZAL ZAL ZAL
Predkosc¢ 8 ZAL WYL WYL WYL
Predkosc¢ 9 ZAL WYL WYL ZAL
Predkos¢ 10 ZAL WYL ZAL WYL
Predkos¢ 11 ZAL WYL ZAt ZAL
Predkos¢ 12 ZAL ZAL WYL WYL
Predkos¢ 13 ZAL ZAL WYL ZAL
Predkos¢ 14 ZAL ZAL ZAL WYL
Predkos¢ 15 ZAL ZAL ZAL ZAL
NOTATKA : Predkos¢ O jest ustawiana za pomocg parametru  |FO1
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Speed 0 Speed 1 Speed2 Speed 3 Speed 4 Speed 5 Speed6 Speed7 Speed8 Speed9 Speed 10 Speed 11 Speed 12 Speed 13 Speed 14 Speed 15

SW2
SW3
SW4
SW5

Predkos¢ Ustawiane Obwody wejs¢

wielopoziomo parametry SW5 | SW4 | SW3 | SW2 | SW1
wa CF4 | CF3 | CF2 | CF1 FW
Predkos¢ 0 FO1 WYL | WYL | WYL | WYL | ZAL
Predkos¢ 1 All WYL | WYL | WYL | ZAE | ZAL
Predkos$¢ 2 Al12 WYL | WYL | ZAE | WYL | ZAL
Predkos¢ 3 Al13 WYL | WYL | ZAE | ZAE | ZAL
Predkos¢ 4 Al4 WYL | ZAL | WYL | WYL | ZAL
Predkos¢ 5 A15 WYL | ZAL | WYL | ZAE | ZAL
Predkos¢ 6 Al6 WYL | ZAL | ZAEL | WYL | ZAL
Predkos¢ 7 Al7 WYL | ZAL | ZAL | ZAE | ZAL
Predkos¢ 8 Al8 ZAE | WYE | WYL | WYL | ZAL
Predkos¢ 9 Al19 ZAE | WYE | WYL | ZAE | ZAL
Predkos¢ 10 A20 ZAE | WYL | ZAE | WYL | ZAL
Predkos¢ 11 A21 ZAEL | WYL | ZAL | ZAE | ZAL
Predkos¢ 12 A22 ZAE | ZAE | WYL | WYL | ZAL
Predkos¢ 13 A23 ZAE | ZAL | WYL | ZAE | ZAL
Predkos¢ 14 A24 ZAEL | ZAL | ZAE | WYL | ZAL
Predkos¢ 15 A25 ZAL | ZAL | ZAE | ZAE | ZAL
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Nastawa wejs¢ programowalnych

Ustaw parametry [ ~[cos]] do [[a11]~[a25]], [FO1]

Kod Symbol . )
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) Przyktad:
wejsciom:
Wymagane FOL, A1 do A25 CF4 CF3 CF2 CF1 FW
nastawy CM || sla|3|2]|1]|pP24a
Notatki : T FF L T ST,
» Za kazdym razem kiedy programujesz SWILSWAHSW %““ 2435“;].1-;
wielopoziomowa nastawe czestotliwosci, wcinij
przycisk STORE, po kazdym ustawionym
poziomie (warto$ci) czestotliwosci. W

przeciwnym razie ustawiona przez ciebie
wartos¢ nie zostanie zapamietana.

» W przypadku kiedy programujesz
wielopoziomowa nastawe czestotliwosci na
wartosci wyzsze niz 50Hz (60Hz), nalezy, przed
przystgpieniem do ustawiania tych czestotliwosci
najpierw ustawic¢ warto$¢ parametru A04-
czestotliwo$¢ maksymalng

« Dzieki parametrowi mozliwe jest monitorowanie wybranej za pomocg zestykow SW2-SW5 predkosci.
Istnieja dwa sposoby wpisywania predkosci  do parametréw do

Nastawianie poszczegélnych pozioméw predkosci odbywa sie nastepujaco:
(1) Zdejmij rozkaz ruchu falownika

(2) Ustaw numer predkosci za pomoca przetacznikdw SW2-SW5. Ustaw funkcje tak by wejs¢ w tryb
nastawiania czestotliwosci.

(3) Ustaw czestotliwo$¢ wyjsciowg za pomocg przycisk(’)w@ i @

(4) Nacisnij klawisz (STR) aby przyporzadkowac tg czestotliwosé nastawionemu poziomowi predkosci
Po nastawie poziomu w parametrze wyswietlana jest wybrana predkos¢ wielopoziomowa.

(5) Nacisnij klawisz (FUNC) aby potwierdzi¢ czy wskazania sg identyczne jak nastawiona czestotliwoseé.

(6) Czestotliwos¢ poszczegdinych pozioméw predkosci mozna ustawiac¢ réwniez poprzez wpisanie
odpowiednich wartosci do parametréw [A11] do
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Bieg prébny (jogging) [JG]

Funkcja [JG] biegu probnego stuzy do sprawdzania UG]_
silnika i falownika na bardzo malych obrotach. Jesli

zestyk pomiedzy zaciskiem z przypisang funkcjg [F"i"ugﬂ_-_-i
biegu prébnego [JG] i zaciskiem CML1 jest zalgczony to ' A2T)
falownik realizuje funkcje biegu prébnego Czestotliwos¢ biegu B | | |

prébnego jest ustawiana w parametrze . P.r%fjkwﬂ
Ustaw wartosé [1] (zaciski) w202 (zadawanie rozkazu ~ Silnika

ruchu)

Predkos$¢ narastania czestotliwosci nie zalezy w tej

funkcji od nastaw czasu przyspieszania. Z tego wzgledu dla ustrzezenia sie blokady
falownika zalecamy ustawienie czestotliwosci biegu prébnego

na 5Hz lub mniej

Rodzaj zatrzymania po biegu prébny jest okreslany za pomocg parametru :
0 : Zatrzymanie silnika wolnym wybiegiem
1 : Zatrzymanie z czasem zwalniania
2 : Zatrzymanie z czasem hamowania DC

Kod Symbol . ,
funkc funkeji Nazwa funkcji Stan Opis
_ ZAL Falownik jest w trybie pracy RUN, silnik jest
6 G Blgg p(ébny napedzany z czestotliwoscig biegu prébnego
(iogging)
WYL Falownik jest w trybie zatrzymania
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) | Przykiad:
wejsciom:
Wymagane nastawy| A02, A26, A27 JG EW
Notatki: [.’Mll S14)]| 3|2 1 | P24
» Funkcja biegu prébnego nie jest wykonywana, SW-?EJ) S""VLJ_-)
kiedy nastawa czestotliwosci biegu probnego A26
jest mniejsza niz czestotliwosé startowa okreslana
w parametrze B10 lub kiedy A26 jest nastawiony na
OHz
e W momencie uaktywniania funkcji biegu
prébnego upewnij sie, ze silnik jest zatrzymany.
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Drugie czasy przyspieszania i zwalniania  [2CH]

» Podanie sygnatu na zacisk, ktéremu przyporzadkowana
jest funkcja [2CH] powoduje uaktywnienie drugiego [FW&/ Rv]
zestawu czasoOw przyspieszania i zwalniania. Kiedy i

przetagcznik jest

otwarty to falownik wraca do podstawowego zestawu [2CH]
czasow

[Fo2i [Fos]

|
I
I
przyspieszania i zwalniania zadeklarowanych funkcjami --!- o
I
Czestotliwasl :
I
|

» Aby zaprogramowac drugi czas przyspieszenia lub Wy S Ci0wa
zwalniania —

nalezy ustawi¢ odpowiednim warto$éparametru Czas
(drugi czas

przyspieszania) i (drugi czas zwalniania).

* Na rysunku powyzej pokazano uaktywnienie funkcji drugich czaséw
przyspieszania i zwalniania podczas trwania rozruchu silnika. Uaktywnienie
funkcji [2CH] spowodowato przetaczenie czasu przyspieszania silnika z
nastawy (@) F 02 na nastawe z parametru

Kod Symbol . )
funkcji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
czasy przyspieszania i zwalniania wedtug drugich
Drugie Czasy ZAL nastaw
8 2CH przyspieszania i
zwalniania czasy przyspieszania i zwalniania wedtug
Wyt podstawowych (1-szych) nastaw
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) Przyktad:
wejéciom:
-J} T
\r’]\gt';%\‘f’a”e A54, AS5, A56 CHZ FW
2 (:wl s5(4]|3|2]1]pr24
Notatki: —t
« Za pomocag parametru A56 wybierany jest bw% S"»’h’]é)
sposdb sterowania funkcjg drugich czaséw
przyspieszania i zwalniania. Aby moc postugiwac
sie funkcjg 2CH przy wykorzystaniu zaciskow
wejsciowych, parametr A56 musi by¢ ustawiony
na 0.
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Funkcja wolnego wybiegu [FRS]

* Przeniesienie potencjatu zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [FRS] powoduje natychmiastowy
zanik napiecia na zaciskach wyjsciowych falownika i swobodny wybieg silnika. Jesli przetagcznik miedzy
CML1 a zaciskiem z funkcjg [FRS] zostanie wytaczony, to falownik na nowo bedzie kontynuowat napedzanie
silnika, pod warunkiem, ze rozkaz biegu jest ciggle aktywny. Funkcja wolnego wybiegu wspétdziata z
innymi parametrami dzieki czemu staje sie bardziej uniwersalna

- W parametrze dokonuje sie wyboru rodzaju ponownego rozruchu po wycofaniu rozkazu [FRS].
Kiedy parametr jest ustawiony na wartos¢ 0 to po wycofaniu rozkazu [FRS] czestotliwos¢ wyj$ciowa
falownika zacznie narasta¢ od OHz do wartosci zadanej(lewy rysunek). Kiedy parametr jest
ustawiony na wartos¢ 01 to po zdjeciu rozkazu [FRS] falownik dopasuje swojg czestotliwosé do predkosci

obrotowej silnika -"lotny start" (prawy rysunek)

W parametrze ustala sie czas zwioki od chwili wycofania rozkazu [FRS] do momentu ponownego

podjecia przez falownik procesu napedzania silnika.

FART_

Fenky]

Frel . EE___A PRI ;-;
Peckost . A s
silnika silnika e
CIas
oczekiveania
Kod Symbol . i
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
powoduje zdjecie napiecia z zaciskow wyjsciowych i
ZAL zatrzymanie silnika wolnym wybiegiem
9 FRS Wolny wybieg falownik napedza silnik do zadanych parametrow
WYL czestotliwodci. W przypadku podania komendy
zatrzymania silnik staje w ciggu nastawionego czasu
zatrzymania
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) | Przyktad:
wejéciom:
x\%';g?vga”e B03, B16, CO7 do C11 EFRS FW
Y (:w| sla|3[2]1]|P24
Notatki:

» Kiedy chcemy uzywac¢ stykéw rozwiernych,
to zacisk z funkcjg [FRS] musi byé typu "NzZ"
normalnie zamkniety. Logike styku nalezy
programowa¢ w jednym z parametrow (CO7-
C011) odpowiadajacych jednemu z
parametréw C01-C05, w ktory wpisana zostata
funkcja [FRS]

SW ?;L

¢

SW 14)

7
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Zewnetrzny sygnat bt edu [EXT]

* Przeniesienie potencjatu zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [EXT] powoduje natychmiastowe
zdjecie napiecia z zaciskéw wyjsciowych falownika. Silnik zatrzymuje sie wybiegiem i jednoczesnie
wyswietlany jest na programatorze komunikat E12 (falownik ulega zablokowaniu). Nawet jesli zewnetrzny
sygnat blokady zostanie wycofany ( przerwanie potaczenia miedzy CM1 a zaciskiem z przypisang funkcjg
[EXT]), falownik pozostanie w stanie zablokowania. W tym przypadku kasowanie btedu E12 nastepuje
poprzez podanie sygnalu RESET lub poprzez wytaczenie i ponowne zalgczenie zasilania falownika.

sygrat [P, Rv] [

Zacisk [EXT] _E__

start

1 /
predkosé sinka  — NN

Sygnat [RS]

Wyjscie alamowe |

qun(I):(j:ji ?gm(téil Nazwa funkcji Stan Opis
ZAL Powoduje zdjecie napiecia z zaciskow wyjsciowych i
7 zatrzymanie silnika wolnym wybiegiem
10 EXT ewnetrzny N : _
sygnat btedu ie ma btedu przy przetaczaniu sygnatu z pozycji ZAt
WYL na WYL. Wczesniej wygenerowany btgd EXT pozostaje
w pamieci falownik
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) Przyktad:
wejéciom: EXT W
\I:\Q;r;z:?ane (zadne)
Y (.‘wl 5141321 |p24
Notatki: SVLT :
«Jesli uzywana jest funkcja USP SW }EJJ SW ].,J)
(zabezpieczenie przed samoczynnym
rozruchem) falownik nie wystartuje
samoczynnie po skasowaniu sygnatu
zewnetrznego bltedu EXT. Aby dokonat
ponownego rozruchu trzeba wycofaé i
zada¢ (z WYL na ZAL) sygnat RUN
(bieg w przéd/tyh)
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Zabezpieczenie przed samoczynnym rozruchem  [USP]

« Jezeli w chwili zatgczania napiecia zasilania falownika, podany byt rozkaz biegu [FW] lub [RV] to silnik
podtaczony do falownika zostanie uruchomiony. Funkcja [USP] zapobiega przed samoczynnym
uruchomieniem falownika i startem silnika. Jesli w momencie zatgczania napiecia zasilania do falownika
podany jest rozkaz biegu oraz aktywna funkcja [USP], silnik nie wystartuje a na ekranie programatora
pojawi sie komunikat btedu oraz sygnat ALARM.

» Na rysunku ponizej przedstawiono sposéb dziatania funkcji UPS. W przypadku zadziatania funkcji [USP],
aby dokona¢ ponownego rozruchu silnika, konieczne jest skasowanie blokady falownika. W takim
przypadku nalezy wycofac sygnat biegu silnika albo za pomocg przycisku STOP/RESET lub wykorzystujac
sygnat RS (listwa zaciskowa) wykasowaé blokade falownika. Jezeli kasowanie blokady falownika nastepuje
poprzez zdjecie rozkazu ruchu z listwy sterujacej to po ponownym zadaniu rozkazu ruchu falownik
natychmiast wystartuje.

Napiecie zasilania falownika _
I

Sygnat [FW, RV] ____

zacsquse]

Sygnat alarmu _-_- |

Czestotliwosé na wyjsciu : ! <«

Wyswietlanie Kasowanie  Sygnat
alarmu[E13 alarmu startu
Kod Symbol . .
funkgji funkcji Nazwa funkcji Stan Opis
Zabezpieczenie ZAL w prz_ypadku przywrécenia_l _napiqcia falownik nie
przed podejmie ponownie rozruch silnika
= UspP samoczynnym W przypadku przywrécenia napigcia falownik podejmie
rozruchem WYt ponownie rozruch silnika
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) Przykiad:
wejsciom:
Wymagane .
nastawy (2adne) ISP FW
Notatki: [_‘}.,e]]l 514|312 1 |P24
« Zauwaz, ze jesli zdarzy sie blokada zwigzana z SW%.JJ S\"v’l'l,)
funkcjg USP to po jej skasowaniu za pomoca
sygnatu [RS] z listwy zaciskowej, falownik 'T/
natychmiast rozpocznie rozruch silnika (jesli

rozkaz biegu jest wcigz wydany)

W przypadku kiedy wystgpita blokada falownika
zZwigzana ze zbyt niskim napieciem zasilania
EQ09, to po skasowaniu tej blokady (btedu),
funkcja zabezpieczenie przed samoczynnym
rozruchem bedzie dalej przeprowadzana (jesli
rozkaz biegu jest wcigz wydany)

*Gdy wykorzystywana jest funkcja USP to, aby

unikng¢ bledu rozkaz ruchu powinien by¢
zadany po czasie 3 sekund od zataczenia
napiecia zasilania.
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Blokada nastaw falownika [SFT]

» Przeniesienie potencjatu zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [SFT] uaktywnia funkcje blokady
oprogramowania. Nie ma mozliwosci dokonywania zadnych zmian wartosci parametrow oprécz
czestotliwosdci wyjsciowej ( w zaleznosci od nastawy parametru B09). Aby umozliwi¢ zmiany nastaw
parametréw po ich zablokowaniu, nalezy przerwa¢ obwdd pomiedzy zaciskiem CM1 a zaciskiem z
przypisang funkcjg [SFT]

W parametrze B09 mozna dokona¢ wyboru czy blokada nastaw ma dotyczyé réwniez nastawy
czestotliwosci wyjsciowej.

Kod Symbol . i
funkcji | funkgji | vazwa funkji Stan Opis
nastawy parametrow falownika sg chronione przed
ZAL :
zmiang
12 SFT Blokada nastaw
WYL parametry mogg by¢ zmieniane i zapamietywane
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) | Przyktad:
wejéciom:
Wymagane SFT FW
nastawy B09 (wytgczony z blokady)
y [.‘_‘ﬂll S|4 3] 2 1 | P24
Notatki:

mozliwg do zmiany nastawg falownika jest jego
czestotliwo$¢ wyjsciowa.

* Przy uzyciu funkcji BO9 mozliwe jest réwniez
zablokowanie nastawy czestotliwosci wyjsciowej
falownika.

e Funkcja B09 pozwala zablokowa¢ nastawy
falownika bez wykorzystywania zacisku [SFT]
(blokada programowa)

Sw'}éjj swﬁ)
» Kiedy zacisk [SFT] jest wigczony, to jedyng T/ T/
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Kasowanie blokady [RS]

« Funkcja [RS] stuzy do kasowania blokady falownika. minimum 12 ms
Funkcja [RS] wyzwalana jest sygnatem impulsowym g
Kiedy przetacznik pomiedzy zaciskiem z przypisang zacisk [RE] -
funkcjg [RS] i [CM1] jest zatgczony wykonywana zostaje okoto A0ms  —» "

operacja kasowania blokady programowej falownika i

sygnalizacji ALARM-u. Minimalny czas trwania impulsu wiigcie alarmowe || GG

[RS] to 12ms. Sygnat alarmu i blokada jest kasowana
po 30ms od momentu podania rozkazu [RS]

A NIEBEZPIECZENSTWO

Po skasowaniu blokady w sytuacji, kiedy rozkaz biegu jest stale aktywny falownik niezwtocznie podejmie
probe rozruchu silnika. Kasowania btedu dokonuj tylko po uprzednim sprawdzeniu czy rozkaz biegu nie
jest aktywny. Zabezpieczy to personel obstugi przed potencjalnym niebezpieczenstwem..

qun(I):iji ?Zm(téil Nazwa funkcji Stan Opis
) ZAL jesli nie ma blokady zostaje zdjete napiecie z wyjscia,
14 RS KESOIXV%”'G jesli blokada wystepuje to zostaje skasowana
oracy WYL proces sterowania jest kontynuowany

Funkcje

odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) Przykiad:

wejsciom:

Wymagane (zadne)

nastawy RS

Notatki:

«Jedli sygnat kasowania blokady [RS] jest O ]| 5 4 3 2 1 1 P24
podawany przez wiecej niz 4 sekundy —L

na wyswietlaczu falownika pojawia sie btad E60 51"'"”"'("_.)

cho¢ falownik nie jest zablokowany.
Aby skasowac ten btad wylgcz sygnat

kasowania btedu [RS] i nacisnij przycisk

STOP/RESET znajdujacy sie na panelu cyfrowym

falownika.

» Kasowanie blokady za pomocg zacisku [RS]
listwy zaciskowej dokonuje sie w momencie
przetgczenia sygnatu RS z ZAt ( aktywnego) na
WYL (nieaktywny)

» Kasowanie blokady za pomocg przycisku
STOP/RESET na panelu cyfrowym falownika jest
mozliwe tylko wtedy gdy falownik jest
zablokowany

 Zacisk, ktéremu przyporzadkowano funkcje [RS]
musi by¢ "NO" -” Normalnie Otwarty” (nie mozna
uzywac stanu "NZ"- normalnie zamkniety)

» Wylgczenie i zalgczenie zasilania falownika
daje taki sam efekt w postaci skasowania blokady
(btedu) , co impulsowe zalgczenie potencjatu
zacisku CM1 na zacisk z przypisang funkcjg [RS]
* Przycisk STOP/RESET na panelu cyfrowym
falownika jest aktywny tylko kilka sekund po
poditagczeniu zewnetrznego operatora recznego.

» Gdy funkcja [RS] zostanie uaktywniona

podczas biegu silnika, to silnik zostaje

puszczony wolnym wybiegiem.
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Funkcja impulsowego zat aczania i wyt aczania biegu silnika

Funkcje tg stosuje sie do przemystowego sterowania pracg silnika. Funkcja ta wykorzystuje dwa wejscia
programowalne do impulsowego zataczania i wytaczania biegu silnika oraz trzecie wejscie przetaczalne, do
zmiany kierunku ruchu (obroty prawe/lewe). Dla zastosowania tej funkcji nalezy wpisac¢ kod 15 [STA]- start
impulsowy, kod 16 [STP]- stop impulsowy, i kod 17 [F/R]- zmiana kierunku biegu silnika, pod trzy dowolne
zaciski wejSciowe. Sygnat rozkaz biegu/zatrzymanie silnika uzyskuje sie przez impulsowe
zwieranie/rozwieranie zacisku CM1 z odpowiednim zaciskiem z przypisang funkcjg [STA] lub [STP]. Upewnij
sie czy parametr AO02 -zadawanie rozkazu ruchu ustawiony jest na warto$¢ 01 (listwa zaciskowa).

Jesli twoja aplikacja wymaga sterowania silnika za pomocg stykOw przetacznych, to wykorzystuj do tego
funkcje [FW] -bieg w prawo lub [RV] -bieg w lewo

Kod Symbol , )
funkcji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
Impulsowe ZAL Po impulsqum zalgczeniu zestyl_<u, falqwnik dokonuje
15 STA zalaczanie rozruchu silnika z czasem przyspieszania
rozkazu ruchu WYL Nie ma mozliwosci rozruchu silnika
Impulsowe ZAL Nie ma mozliwosci rozruchu silnika
16 STP | wylaczanie WYL Po impulsowym wytaczeniu zestyku, falownik dokonuje
rozkazu ruchu hamowania silnika z czasem zwalniania
17 ER Zmiana ZAL Wybrany prawy kierunek obrotow silnika
kierunku ruchu WYL Wybrany lewy kierunek obrotéw silnika
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) Przykiad:
wejsciom:
Wymagane A02=01
nastawy F-R OTP STA
Notatki:
« W funkcji STP -stop impulsowy mozliwa jest zmiana CMIf 5 4 3 2 1 P24
logiki zestyku. Fabrycznie, po wpisaniu funkcji STP STTC [LeT,
pod zacisk wejsciowy , sygnat [STP] jest nieaktywny SW '%J)b“ 2SW ]J)
gdy potaczenie CM1 i zacisku z [STP] jest zamkniete
(logika N.Z.). Rozwarcie tego potaczenia powoduje
zatrzymanie silnika. Rozwigzanie takie zabezpiecza
przed mozliwoscig zerwania potaczenia i
niemozliwoscig zatrzymania napedu.
* W przypadku przypisania funkcji impulsowego
zalgczanie /wylaczania biegu silnika pod zaciski
wejsciowe, funkcje listwy zaciskowej [FW]i [RV] sa
niedostepne.

Funkcja [STA] reaguje na zmiane stanu wejscia tylko ze stanu niskiego na wysoki. Zmiana tego stanu z
niskiego na wysoki powoduje wydanie rozkazu biegu dla silnika (przej$cie ze stanu wysokiego na niski nie
powoduje zadnego efektu). Funkcja zmiany kierunku obrotow silnika [F/R] (podobnie jak funkcji STP —
impulsowy stop) reaguje na poziom sygnatu i zostanie uaktywniona zaréwno przez zmiane stanu wejscia
ze stanu niskiego na wysoki jak i ze stanu wysokiego na stan niski

[ ]

Zacisk [STA]

Zacisk [STP] |

O pFr O pFr OFr

Zacisk [F/R]

Obroty silnika
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Motopotencjometr

Czestotliwo$¢ wyjsciowa moze by¢ zmieniana ptynnie poprzez zwieranie zacisku CM1 z zaciskami,
ktérym przyporzadkowane zostaty funkcje [UP]- "w gore" i [DOWN] - "w dét". Czas przyspieszania i
zwalniania przy korzystaniu z tych funkcji odpowiada nastawom FO02 i FO03. Dziatanie funkciji
motopotencjometra odbywa sie wedtug nizej przedstawionej zasady:

Przyspieszanie - Kiedy zacisk z przypisang funkcjg [UP] jest zwarty z punktem CM1 czestotliwo$¢
wyjsciowa falownika narasta. Kiedy zacisk ten zostanie rozwarty czestotliwo$¢ wyj$ciowa przestanie
narastac i bedzie utrzymywana na statym poziomie jaki byt w chwili rozwarcia tych zaciskow.

Zwalnianie - Kiedy zacisk z przypisang funkcjg [DOWN] jest zwarty z punktem CM1 czestotliwo$¢
wyjsciowa falownika maleje. Kiedy zacisk ten zostanie rozwarty czestotliwo$¢ wyjsciowa przestanie
zmniejszac sie i bedzie utrzymywana na stalym poziomie jaki byt w chwili rozwarcia tych zaciskow

Na diagramie ponizej przedstawiono w jaki sposdb uaktywnianie funkcji [UP] i [DWN] wplywa na
czestotliwosé wyjsciowa falownika w przypadku zatagczonego rozkazu biegu silnika FW lub RV.

Predkos¢
silnika
1
upP
[UP] 0
own] L ]
0
FwRv] 1
0
t
Kod Symbol - )
funkcji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
Motopoteccjometr ZAL silnik przyspiesza zgodnie z biezgca nastawg czestotliwosci
15 UP - narastanie zadanej
predkosci UP WYL czestotliwo$é pracy silnika nie zmienia sie
Motopotencjometr ZAL silnik zwalnia zgodnie z biezacg nastawg czestotliwosci
16 DOWN | -obnizanie zadanej
predkosci DWN WYL czestotliwos$¢ pracy silnika nie zmienia sie
Funkcje
odpowiadajace C01,C02,C03,C04,C05 (1-5) Przyktad:
wejéciom:
Wymagane _
nastawy A01=2 DOWH UP Fw
Notatki emf 5| 4] 3]2]1[p24
« Funkcja motopotencjometra jest aktywna tylko L T, ;
wtedy gdy parametr AO1-miejsce zadawania SW %gc'“ ESSW ]n.J_'>
czestotliwosci, jest ustawiony na panel cyfrowy
falownika (wybrany kod 2) .
¢ Funkcje [UP] i [DOWN] nie sg aktywne podczas
realizacji funkcji [JG].
e Zakres zmian czestotliwosci jest od OHz do wartosci
ustawionej parametrem A04 (czestotliwos¢
maksymalna)
* Przy aktywnym motopotencjometrze, czestotliwosé
wyjsciowg mozna takze zmienia¢ funkcjg FO1
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5.4 Funkcje wyj $¢ cyfrowych
(Rodzaj styku typ a Normalnie Otwarty)

Sygnalizacja osi agni ecia/przekroczenia poziomu cz estotliwo $ci [FAL)/[FA2]

Sygnat osiggniecia poziomu czestotliwo$ci - stata czestotliwos¢ [FAL], jest wyzwalany po osiggnieciu
czestotliwo$ci zadanej (FO1) - patrz diagram na dole. Sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci pojawia sie
0,5Hz przed osiggnieciem zadanej czestotliwosci a znika 1,5Hz ponizej zadanej czestotliwosci. Moment
przetgczania wyjscia (pojawienia sie lub zaniku sygnatu osiggniecia poziomu czestotliwosci) nastepuje z
okreslonym czasem opdznienia rownym 60ms.

Pojawienie sie sygnatu osiggniecia poziomu czestotliwosci - przekroczenie czestotliwosci [FA2], opiera sie na
zastosowaniu dwoch osobnych progdéw czestotliwosci - patrz diagram po prawej. W pierwszym z progow
nastawia sie czestotliwosci, przy ktérej pojawia sie sygnat na programowalnym wyjsciu podczas przyspieszania
- parametr C19. Drugim z ustawianych progow - parametr C20 - nastawiana jest czestotliwos¢, przy ktérej z
wyjscia falownika znika sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci podczas zwalniania. Pojawienie sie lub
znikniecie z wyjscia sygnatu nastepuje z czasem op6znienia rownym 60ms.

Czestotlivosd Czestotliwosd
wyjsciona wyjsciona
rartos: Hz
(§ zadana V7E He
- Wiartod4 zadana [C Tig]| 0 #/ L iske
H
T v V ‘#
Fat [ zee | [Zre | Fad [ =& |
-t T "
&ms &lms &iims
Kod Symbol - :
Y Nazwa funkcji Stan Opis

funkcji | funkcji

Sygnat osiggniecia ZAL gdy czestotliwos¢ na wyjsciu osiggnie zadang
poziomu wartosc

1 FAl czestotliwosci — . o o .
Typ 1- Stata WYL kiedy falownik nie napedza silnika lub kiedy

czestotliwosé dokonuje rozruchu albo hamowania silnika

kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa jest réwna lub

Sé/gir;?;gsagmema ZAL wieksza od ustawionego progu podczas
Ez stotliwosci — przyspieszania lub zwalniania
2 FA2 Tyf) 5. kiedy falownik nie napedza silnika lub gdy
Przekroczenie WYL czct@stqtllwosc WijCIO(\;VEl jest  mniejsza Iog
czestotliwosci ustawionego progu podczas przyspieszania Iu
zwalniania

Funkcje

odpowiadajace C13 (ALO,AL1,AL2)

wyjsciu:

Wymagane C19, C20

nastawy '

Notatki:

» W przypadku obydwu typow funkcji sygnat osiagniecia
poziomu czestotliwosci ,pojawi sie 0,5Hz przed
osiggnieciem na wyjsciu zadanego progu czestotliwosci.

« W przypadku obydwu typow funkcji sygnat
osiggniecia poziomu czestotliwosci zniknie 1,5Hz ponizej
zadanego progu czestotliwosci na wyjsciu.

» Zwloka czasowa dla obydwu typow funkcji sygnalizacji
osiggniecia poziomu czestotliwosci wynosi  60ms
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Sygnalizacja biegu silnika [RUN]

Kiedy funkcja [RUN] zostanie przypisana jednemu z zaciskéw wyjsciowych, to bedzie sygnalizowany bieg

silnika
Komenda
Fi (R
Hamuowanie
Predkos: OC
silnika .
Svgnat i E i
RUN IR T
Kod Symbol . i
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
o ZAL kiedy falownik napedza silnik
Sygnalizacja
0 RUN ; o
biegu silnika ) o ) ]
WYL kiedy falownik jest w trybie zatrzymania
Funkcje

odpowiadajace C13 (ALO,AL1,AL2)
wyjsciu:

Wymagane

nastawy (adne)

Notatki:

* Sygnat RUN jest aktywny w momencie, gdy
czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika jest wieksza
od czestotliwosci poczatkowej. Czestotliwos¢ na
wyjsciu falownika pojawia sie po osiggnieciu
przez falownik czestotliwosci poczatkowej
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Sygnalizacja przeci azenia pr gdem [OL] Prég A

Kiedy prad wyjsciowy falownika przekroczy warto$c praldnwﬂl Praca silnikowa
nastawiong w C18 to zostanie to zasygnalizowane zmiang [clis] |
stanu logicznego wyjscia. Funkcja sygnalizacji przecigzenia ||
pragdem [OL] dziata w przypadku napedzania silnika oraz Y
hamowania silnika ze zwrotem energii na falownik

F'rac'a hradnicuwa

Syonat
QL ht 4t
Kod Symbol - i
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
kiedy prad wyjsciowy jest wiekszy niz ustawiony
Sygnalizacja ZAL p:ogg;/nnastawm sygnalizacji przecigzenia
3 oL przecigzenia bra —— . — —
radem kiedy prad wyjsciowy jest mniejszy niz
P WYL ustawiony prég w nastawie sygnalizacji
przecigzenia pradem
Funkcje
odpowiadajace C13 (ALO,AL1,AL2)
wyjsciu:
Wymagane
nastawy cl8
Notatki:

*Nastawa fabryczna wartosci parametru
przecigzenia pradem C18 wynosi 100% pradu
znamionowego wyjsciowego falownika. Aby zmieni¢
poziom sygnalizacji przecigzenia nalezy ustawi¢
parametr C18 na pozadang wartosc¢.

Doktadnosc¢ dziatania tej funkcji jest taka sama jak
dokfadno$¢ funkcji monitorowania pradu
wyjsciowego silnika za pomoca zacisku [FM].
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Sygnalizacja przekroczenia poziomu uchybu regulacji PID [OD]
Uchyhb regulacii
Funkcja ta jest zwigzana z wykorzystywaniem Dopuzzezalny ; "' _____
wewnetrznego regulatora PID. Uchyb regulacji uohl 7 T B
okreslony jest jako réznica pomiedzy sygnatem [Efz1] _1_ g YHeEGE 2adang
zadanym a wartoscig sygnalu sprzezenia zwrotnego w
regulatorze PID falownika. Kiedy warto$¢ sygnatu I

uchybu przekroczy wartos¢ nastawiong w funkcji C21
(podczas regulacji z wykorzystaniem wewnetrznego
regulatora PID), to zostanie to zasygnalizowane zmiang sygnat

stanu logicznego wyjscia z przypisang funkcjg [OD] ob M__

(patrz regulator PID)

Kod Symbol . i
funkgji | funkgji Nazwa funkcji Stan Opis
réznica bezwzgledna miedzy wartoscig zadang a
Sygnalizacja ZAL syghatem sprzezenia zwrotnego jest wieksza niz
4 oD przekroczenia nastawiony dopuszczalny prég
poziomu uchybu réznica bezwzgledna miedzy wartoscig zadang a
regulacji PID WYL sygnatem sprzezenia zwrotnego jest mniejsza niz
nastawiony dopuszczalny prég
Funkcje
odpowiadajace C13 (ALO,AL1,AL2)
wyjsciom:
Wymagane co1
nastawy
Notatki:

* Nastawa fabryczna dopuszczalnego progu
uchybu regulacji wynosi 10%. Aby zmieni¢ tg
warto$¢ wykorzystaj parametr C21
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Sygnat alarmowy [AL]

Sygnat alarmowy jest aktywny po wystgpieniu stanu awaryjnego i blokady programowej falownika. Kiedy
blokada programowa falownika zostanie skasowana, sygnat alarmowy przestaje by¢ aktywny.

Trzeba rozr6zni¢ pojecia sygnatu alarmowego i alarmowego zestyku przetgcznego przekaznika [ALO], [AL1] i
[AL2]. Sygnat [AL] jest funkcjq logiczna, ktdra jest fabrycznie przypisana pod wyjscie przekaznikowe [ALO],
[AL1] i [ALZ], jednak pod wyjscie to mozna wpisa¢ réwniez inng funkcje z posrdéd dostepnych funkciji
wyjsciowych.

Kod Symbol

funkgji funkaji Nazwa funkcji Stan Opis

w przypadku wystgpienia stanu awaryjnego i

ZAL blokady programowe;j falownika (przed
5 AL Sygnat alarmowy skasowaniem)
kiedy od ostatniego kasowania nie wystagpit stanu
WYt awaryjny i blokada programowa
Funkcje
odpowiadajace C13 (ALO,AL1,AL2)
wyjsciom:
Wymagane (zadne)
nastawy
Notatki:

» Fabrycznie zestyk wyjscia przekaznikowego AL
jest skonfigurowane jako “Normalnie Otwarty” (NO) i
trzeba mie¢ to na uwadze, ze podczas zalgczania
napiecia na falownik zacisk ten przetaczy sie w stan
zamkniety ze zwilokg okoto 2 sek ( trzeba to
uwzgledni¢ przy projektowaniu automatyki).

» Pojawienie sie sygnatu alarmu na wyjsciu jest
opdznione o 300ms w stosunku do blokady
programowej falownika
» Wyjscie przekaznikowe AL. posiada zestyk
przelaczny
Jesli wymagane jest przytaczenie do zaciskow AL.
zestyku typu ,b” (Normalnie Zamkniety) ustaw
odpowiednio parametr C14
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5.5 Alarmowe wyj $cie przeka znikowe programowalne
Zaciski alarmowe [AL1, AL2-ALO]

Wyjscie przekaznikowe fabrycznie lub po dokonaniu powrotu do nastaw fabrycznych jest skonfigurowane
jak na rysunku ponizej (zestyk przetaczany Normalnie Otwarty typu ,a") i przypisana jest mu funkcja alarmu.
Stwierdzenie ,stan bezawaryjny” oznacza ze falownik jest zasilony i jest w trybie biegu lub w trybie postoju.
Zestyk przekaznika zostaje przetaczony w drugie potozenie w wypadku stanu awaryjnego. (Istnieje réwniez mozliwosc
przeprogramowania funkcji zaciskéw alarmowych na ktdrakolwiek z opisanych wczesniej funkcji wyjs¢ cyfrowych).

Styk N.O. typ “a” (nastawa fabryczna)

Stan bezawaryjny lub brak zasilania falownika Stan awaryjny
ALO [ ALL | ALZ ALD AT |ALZ
styk Zasilanie Stan ALO-AL1 | ALO-AL2
ZAL Stan bezawatyjny | Otwarty | Zamkniety
typu a N.O. ZAL Stan awaryjny Zamkniety Open
(nastawa fabryczna) WYL - Otwarty | Zamkniety

ISpecyfikacja stykéw przeka znika |

Warto $ci maksymaline Warto Sci
minimalne
ACZSO_\/, 2.5A(obcigzenie. rezystancyjne), 0.2A(obcigzenie ACL00V. 10mA
indukcyjne)
DC30V, 3.0A (obciazenie. rezystancyjne), 0.7A(obciazenie DC5V. 100mA
indukcyjne)
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5.6

Funkcja sterowania wektorowego

Falownik serii N700E jest falownikiem wektorowym i posiada wbudowany algorytm autostrojenia. Sterowanie
wektorowe  umozliwia osigganie duzego momentu rozruchowego i duzej precyzji sterowania
dopasowujgcej moment napedowy do zmieniajgcych sie warunkéw obcigzenia. Sterowanie wektorowe
posiada réwniez osobne state dla drugiego silnika.

Sterowanie wektorowe moze nie dziata¢ wlasciwie jedli moc silnika bedzie zbyt mata w stosunku do
znamionowej mocy falownika. Dopuszcza sie by moc silnika nie byta mniejsza od mocy znamionowej falownika

wiecej niz dwa razy.

| Nastawa funkgji |

Ustaw w parametrze A31 wartos¢ 2 ( sterowanie wektorowe).

Ustaw odpowiednio moc silnikaw HO3 i ilos¢ biegundw siinikaw HO4 (np. 4 przy 4 biegunach silnika).
Wybierz w HO2 state silnika (standardowe wpisane fabrycznie lub pomierzone podczas procedury
autostrojenia) z jakich falownik bedzie korzystat podczas pracy z silnikiem
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Autostrojenie

Ta funkcja dokonuje automatycznego pomiaru statych elektrycznych silnika wykorzystywanych dla algorytmu
sterowania wektorowego. Stale te sg fabrycznie wpisane do falownika i dobrane dla silnikéw wytwarzanych
przez Hyundai-a jednak dla silnikéw innych producentéw zaleca sie przeprowadzenie procedury
autotuningu gdyz osigga sie w ten sposoéb lepszy efekt sterowania silnikiem

| Nastawa funkcji |

Ustaw kolejno ponizej wymienione parametry, a nastepnie na korcu wykonaj uaktywnij autostrojenie ustawiajac
parametr HO1.

F02, FO3 : ustaw odpowiednio diugie czasy przyspieszania i zwalniania tak aby nie spowodowac¢ podczas
procedury autotuningu bledéw przecigzeniowych i nadnapieciowych.
Wartos¢ czasu zwalniania FO3 ustawna réwng wartosci czasu przyspieszania F02

HO3 : ustaw moc silnika zgodnie z jego tabliczkg znamionowa

00.4L : 220V / 0.4kW
00.7L : 220V / 0.75kW
01.5L : 220V / 1.5kW
02.2L : 220V / 2.2kW
03.7L : 220V / 3.7kW
05.5L : 220V / 5.5kW
00.4H : 380V / 0.4kW
00.7H : 380V / 0.75kW
01.5H : 380V / 1.5kW
02.2H : 380V / 2.2kW
03.7H : 380V / 3.7kW
03.7H : 380V / 5.5kW

HO4 : ustaw ilos¢ biegunéw silnika

A0l : ustaw miejsce zadawania czestotliwosci dla silnika na potencjometr na falowniku (nastawa 0)
A02: ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu dla silnika na pulpit cyfrowy falownika (nastawa 0)
A03 : ustaw czestotliwosé bazowa ( na przyktad na 50Hz)

FO1 : wejdZz w podglad czestotliwosci zadanej i ustaw potencjometrem wartos¢ inng niz OHz

A53 : ustaw wiasciwe napiecia zasilania silnika.

A33 : ustaw hamowanie dynamiczne DC jako nieaktywne (nastawa 0)

HO1: Aktywuj autostrojenie (nastawa 1).

Po ustawieniu wszystkich parametréw wcisnij przycisk RUN na pulpicie sterowniczym falownika.
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| Przebieg autostrojenia |

| Podtaczenie silnika |
!

Nastawa trybu

autostrojenia HO1=1

| Zatlaczenie rozkazu ruchu |

!
| Pomiar statych silnika | [ Pomiar napieciem DC (na postoju)
! [J Wzbudzenie napieciem jednofazowym
Nastawa trybu

autostrojenia H01=1

Koniec procedury i komunikat:

Autostrojenie zakonczone powodzeniem : -2+

. . . | g
Autostrojenie niepoprwane : =7

Uwaga 2 W falownikach serii N700E fabryczne nastawy parametrow statych elektrycznych silnika odpowiadajg
4-biegunowym, standardowym silnikom produkowanym przez HYUNDAI-a. W przypadku silnikéw o

innej liczbie biegunéw nalezy wykona¢ procedure autostrojenia.
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Ustawienia
(1) Panel sterowniczy
Parametr Nazwa funkciji Zakres nastawy Opis
o 0.... autostrojenie wytgczone
HO1 Autostrojenie 01 1.... autostrojenie zataczone
Wybér -
0....Standardowe state silnika (fabryczne)
HO2 statych 0/1 o L
1....State silnika z autostrojenia
silnika
00.4L : 220V / 0.4kwW
0.07L : 220V / 0.75kW
01.5L : 220V / 1.5kW
02.2L : 220V / 2.2kW
03.7L : 220V / 3.7kW
o 05.5L : 220V / 5.5kW
HO3 Moc silnika 0~17
00.4H : 380V / 0.4kwW
0.07H : 380V / 0.75kW
01.5H : 380V / 1.5kW
02.2H : 380V / 2.2kW
03.7H : 380V / 3.7kW
05.5H : 380V / 5.5kW
HO4 llos¢ biegundw 2/4/6/8 Jednostka : bieguny
silnika
HO5 Prad znamionowy 0.1-320.0 Jednostka : A
silnika
HO6 Prad biegu 0.1-200.0A | Jednostka:A
jatowego silnika lo
HO7 Poslizg silnika 0.01 —10.00% Jednostka : %
HO8/H10 Stata  silnika- | 0001~30.00 | Jednostka:Q
rezystancja R1
Stata silnika—
HO9/H11 indukcyjnosé 0.01~100.0 Jednostka : mH
magnesowania

Parametry H10 i H11 dotycza statych z autostrojenia
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1. Jesli przeprowadzona procedura autostrojenia nie przyniosta oczekiwanych rezultatéw sprébuj recznie
ustawi¢ te stale silnika, ktére sg wymienione w tabeli i odpowiadajg niepozgdanym symptomoéw pracy

twojego silnika.

;:S)rtgtcli/s Symptomy Nastawa Parametry
Niewystarczajacy Wolno podnie$ nastawe stalej silnika R1,
moment napedowy przy | az do uzyskania maksymalnie 1.2 HO8/H10
niskiej czestotliwosci wartosci R1 pomierzonej w trakcie
autostrojenia
Predkos¢ zadana jest Wolno podnie$ nastawe statej silnika R2,
wyzsza niz predkos¢ az do uzyskania maksymalnie 1.2 HO7/H12
Praca rzeczywista silnika wartosci R2 pomierzonej w trakcie
silnikowa (odchytka ujemna autostrojenia
(moment predkosci)
napedowy) | Predkos$¢ zadana jest Wolno obniz nastawe R2 do wartosci 0,8
mniejsza niz predko$¢ warto$ci R2 pomierzonej w trakcie HO7/H12
rzeczywista silnika autostrojenia
(odchytka dodatnia
predkosci)
Blokada nadpradowa Wolno podnie$ nastawe stalej silnika lo
przy zwiekszaniu az do uzyskania maksymalnie 1.2 HO6
obcigzenia wartosci lo pomierzonej w trakcie
autostrojenia
Niewystarczajacy Wolno podnies nastawe statej silnika R1,
moment napedowy przy | a7 do uzyskania maksymalnie 1.2 HO8/H10
Praca niskiej czestotliwosci wartosci R1 pomierzonej w trakcie
odzyskowa autostrojenia
(moment . S
hamuiacy) Wolno podmes nastawe stalgj silnika lo,
az do uzyskania maksymalnie 1.2 HO6
wartosci lo pomierzonej w trakcie
autostrojenia
Obniz nastawe czestotliwosci kluczowania b1l
tranzystoréw mocy.

2. Jesli moc falownika jest dwa lub wiecej razy wieksza od mocy przytgczonego silnika, to uzyskanie
petnych mozliwo$ci sterowania wektorowego moze by¢ niemozliwe do osiggniecia

3. Jednoczesna praca z kilkoma silnikami dla trybu sterowania wektorowego jest niedostepna w przypadku
uzywania hamowania dynamicznego DC, stale silnika pomierzone podczas procedury autostrojenia moga
by¢ niedokiadne. Z tego wzgledu przed autostrojeniem wytgczaj funkcje hamowania dynamicznego DC

4. Silnik podczas procedury autostrojenia osigga do 80 % czestotliwosci bazowej. Sprawdz czy ma miejsce
przyspieszanie i zwalnianie do tej czestotliwosci. Jesli nie, zmniejsz nastawe recznego podbicia momentu
napedowego

5. Upewnij sie czy silnik jest na postoju zanim przeprowadzisz procedure autostrojenia w innym razie
stale silnika pomierzone podczas procedury autostrojenia moga by¢ niedokfadne.

6. Jesli procedura autostrojenia zostanie przerwana przez wycofanie rozkazu biegu to state silnika
pomierzone podczas autostrojenia moga by¢ juz zapisane w pamieci. W takim przypadku nalezy
wykonaé procedure powrotu do nastaw fabrycznych
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6. Kody awaryjnych wyt aczen falownika

Falownik serii N700E posiada funkcje zabezpieczajace powodujace jego samoczynne awaryjne
zablokowanie w przypadku wszelkiego rodzaju zagrozen jego uszkodzenia. W takim wypadku wyjscie
falownika zostaje odigczone, natomiast silnik zostaje puszczony wybiegiem az do zatrzymania. Ponowne
uruchomienie falownika mozliwe jest dopiero po wyresetowaniu falownika. W przypadku zadziatania funkcji
zabezpieczajgcych wyswietlany jest odpowiadajgcy tej funkcji kod btedu.

, : Kod
Wytaczenie Opis bledu
Wystepuje w przypadku, gdy prad wyjsciowy przekracza
Zabezpieczenie znamionowy prad wyjsciowy falownika o okoto 200% Zadziatanie E04
nadpradowe tego zabezpieczenia powoduje jego zablokowanie oraz odtgczenie
wyjscia i wyzwolenie bledu
~abezbieczenie Wystepuje w przypadku wykrycia przecigzenia obwodu silnikowego
przecigzeni owe przez wewnetrzny termistor falownika. E05
Wystepuje gdy napiecie stale w obwodzie posrednim DC przekroczy
Zabezpieczenie okre$lony poziom 2z powodu przejecia zbyt duzej energii
o . . S . 3 EQ7
nadnapieciowe odzyskiwanej przy hamowaniu silnika lub zbyt wysokiego napiecia
zasilania.
Wystepuje w przypadku zaistnienia probleméw z wewnetrzng
Blad komunikacii komunikacjg falownika spowodowana np. wpltywem zaktocen, zbyt E60
wysokg temperaturg lub innym czynnikiem.
Obnizenie napiecia wejsciowego falownika powoduje wadliwe dziatan
Zabezpieczenie uktadu sterowania jak rowniez zmniejszenie momentu napedowegq
podnapieciowe przegrzewanie silnika. Jezeli napiecie obnizy sie ponizej ustaloneg E09
poziomu to wyjscie falownika zostanie odtgczone.
Kiedy na wyjsciu falownika wystepuje zwarcie w wyniku ktérego przez £04 lub
Zwarcie na wyjsciu falownik ptynie duzy prad, to falownik odtgcza sygnat wyjsciowy £34
zasilania silnika i generuje biad
Bfad zaniku zasilania
Blad USP (gdy funkcja USP jest wybrana to falownik jest zabezpieczony przed E13
samoczynnym uruchomieniem po przywréceniu zasilania).
Wystepuje w przypadku zaistnienia probleméw z wewnetrzng
Btad EEPROM komunikacjg falownika spowodowanych np. wplywem zaktcen, E08
(Uwaga 1) zbyt wysoka temperaturg lub innym czynnikiem.
Umozliwia przekazanie sygnatu o nieprawidtowej pracy urzadzenia
Wytacznik zewnetrzny | zewnetrznego. Pojawienie sie tego sygnatu na zacisku wejsciowym E12
falownika powoduje jego zablokowanie oraz odtaczenie wyjscia.
Gdy nastgpi wzrost temperatury wewnatrz  falownika
Zabezpieczenie spowodowany uszkodzeniem wentylatora chtodzacego to nastgpi
. . o : ; o E21
termiczne odtgczenie wyjScia falownika.(tylko dla modeli posiadajacych
wentylator chlodzacy)
Blad zwarcia doziemnego Jesli falownik wykwje_ doziem.ien?e na .wyj_éciu w trypie biegu to E14
odtaczy sygnat wyjsciowy zasilania silnika i wygeneruje btad.
Modut tranzystoréw IGBT jest chroniony przed przegrzaniem. Czas
pracy falownika na dopuszczalnym przecigzeniu 150% wynosi 1
Przeciazenie falownika | minute. Czas ten moze ulega¢ zmianie w zaleznosci od E17
czestotliwosci kluczowania tranzystoréw mocy, wielkosci obcigzenia
lub temperatury otoczenia
Funkcja ta na podstawie zaburzen napiecia w torze DC falownika
Zanik fazy zasilajgcej |wykrywa zanik fazy zasilania falownika lub nagte obnizenie E20

sprawnosci module kondensatoréw DC
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Komunikaty dodatkowe

Opis funkcji

Wyswietlacz

Komunikat wyswietlany podczas przywracania nastaw
fabrycznych

(komunikat ten nie jest wyswietlany podczas
kasowania historii awaryjnych wytgczen.)

o
——
K

Komunikat wyswietlany podczas kopiowania parametréw
falownika poprzez zewnetrzny panel operatorski

Brak danych (brak parametrow awaryjnych wylaczen lub
sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID)

S
H E

Komunikat  wyswietlany  podczas prawidtowego
przebiegu procedury autostrojenia.

“REO]
ALOO

;

__of
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7. Wykrywanie i usuwanie usterek

Symptom Prawdopodobna przyczyna Srodki zaradcze
« Sprawdz czy wybrane jest poprawnie « Ustaw odpowiednig wartosé
zrédto zadawania czestotliwosci parametru [AO1]
wyjsciowej falownika (parametr [A01])?
» Sprawdz czy wybrane jest poprawnie » Ustaw odpowiednig wartos¢
zrédto zadawania ruchu (parametr parametru [A02]
[A02])?
e Czy zrédio zasilania falownika jest e Sprawdz zaciskiR, Si T
poditaczone do zaciskbw R, SiT? oraz U, V, W
Jesli tak to czy pali sie kontrolka * Wiacz zasilanie falownika
POWER? +  Sprawdz bezpieczniki
« Sprawdz czy wyswietlany jest komunikat | Nacisnij przycisk FUNC i sprawdz
btedu Exx ? przyczyne btedu. Nastepnie
nacisnij przycisk RESET
Nie ma « Sprawdz czy poprawnie oprogramowaites |« Sprawdz funkcje zaciskéw
napiecia na zaciski wej$ciowe? wejsciowych okreslonych funkcjami
Silnik | wyjsciach U, V, |+ Czy wydany zostat rozkaz ruchu (RUN)? | [CO1] - [CO5]
nie W falownika |« Czy zacisk FW (lub RV) jest potaczony z |+ Wydaj rozkaz ruchu (RUN)
rusza CMm1? » Polacz zacisk FW (lub RV) z

zaciskiem CM1

(Dotyczy to przypadku gdy rozkaz
ruchu wydawany jest z listwy
zaciskowe))

» Czy za pomocg funkcji [FO1] ustawite$
odpowiednig czestotliwosé wyjsciowg?

» Czy zaciski zadawania czestotliwosci H,
O/Ol'i L podtgczone sg do
potencjometru?

Ustaw czestotliwosé wyjsciowg
Gdy wybrane jest zadawanie
czestotliwosci z potencjometru to
potacz go odpowiednio z
zaciskami H, O/Ol i L i ustaw
czestotliwo$¢ wyjsciowa.

e Sprawdz czy nie jest wigczony rozkaz RS
lub FRS

zwolnij rozkaz RESET/FRS

Jest napiecie
na wyjsciu U,
V, W falownika

» Czy obcigzenie silnika nie jest zbyt duze?
« Czy wat silnika nie jest zablokowany?

Zmniejsz obcigzenie silnika
Przetestu;j silnik na zasilaniu
bezposrednio z sieci

Silnik wiruje w
przeciwnym kierunku

e Sprawdz poprawnosé potaczenia
zaciskéw wyjsciowych U, ViW

» Czy kolejnosc¢ potaczen przewodow
fazowych do silnika jest zgodna z
oczekiwanym kierunkiem obrotéw
silnika

Potacz wyjscia U, V, W falownika z
odpowiadajacymi im zaciskami U,
V, W silnika

PWD=U-VW, i

REV=U-W-V

e Czy zaciski sterujgce kierunkiem
obrotéw potaczone sa prawidtowo?

» Czy parametr [FO4] ustawiony jest
prawidiowo?

Zacisk FW powoduje bieg w przdéd
a zacisk RV powoduje bieg w tyt
Ustaw wiasciwy kierunek obrotéw
w parametrze [F04]

Predkosc¢ obrotowa
silnika nie zwieksza sie
do oczekiwanej wartosci

+ Jesli uzywasz sygnatow analogowych
czy korzystasz z odpowiedniego
wejscia "O/OI"?

Sprawdz okablowanie,
potencjometr lub zrédio zadawania
sygnatu

« Czy moment obcigzenia nie jest zbyt
duzy?

Zmniejsz moment obcigzenia
Jesli moment obcigzenia bedzie
zbyt wysoki to zadziata
zabezpieczenie falownika i
predkosc obrotowa bedzie nizsza
niz wartos¢ ustawiona
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Symptom

Prawdopodobna przyczyna

Srodki zaradcze

Obroty silnika sg niestabilne

» Czy nie ma zbyt duzych zmian
obcigzenia silnika?

» Czy nie ma zbyt duzych wahan
napiecia zasilania?

e Czy przyczyna nie jest ,dziwne
zachowanie sig” zadajnika
czestotliwosci (np. potencjometru)?

» Zwieksz moc zaréwno silnika jak i
falownika
Zmniejsz wahania napiecia

e Dokonuj ,delikatnych”  zmian
czestotliwosci
* Sprobu;j skorzysta¢ z funkcji

czestotliwosci zabronionych

Predkosc¢ silnika nie jest
dopasowana do falownika

» Czy poprawnie ustawiona jest
czestotliwosé maksymalna A04?

e Czy w dO1 jest wyswietlana
prawidtowa wartos¢ czestotliwosci
wyjsciowej?

» Dopasuj charakterystyke U/f do
wymagan silnika

e Sprawdz parametry skalowania
czestotliwosci

« Czy wylgczyte§ falownik bez | « Wprowadz nowa wartosc
nacisniecia przycisku STR po parametru i nacisnij przyciski
zmodyfikowaniu parametru STR

. . Falownik nie falownika?
Nieprawidtowe S _ ,
wartosci zapamietuje e Parametry sg zapisywane do | ¢« Pozostaw falownik na co
parametrow zmian nastaw pamieci EEPROM po wylgczeniu najmniej 6 sekund pod napieciem
parametrow. zasilania. zasilania po modyfikacji nastaw
Czy czas pomiedzy wytaczeniem a
wigczeniem zasilania jest krétszy
niz 6 sek.
Nie mozna e Czy dokonywano zmian |+ Sprawdz i potwierdz zmiany
ustawiac parametréow zwigzanych parametrow [A01] i [A02]
czestotliwos$ci. zadawaniem czestotliwosci [
Nast Rozkaz start i rozkazu ruchu?
f?s avyk . stop nie jest
r;‘c())z";’g ane wykonywany
, . . « Czy w parametrze [009] wiaczona | « Wylacz sygnat wejsciowy [SFT]
edytowac Nie mozna . . o
! jest blokada programowa falownika | « Zmien nastawe parametru [b09]
ustawiac ” .
; [SFTT » Ustaw przetacznik 4 na OFF
wszystkich » Czy przetacznik 4 w panelu
parametrow. y przeta P

kopiujacym ustawiony jest na ON?

Ostrzezenie przy ustawianiu parametréw

Kiedy dokonujemy zmiany nastawy ktéregokolwiek parametru falownika i wciskamy przycisk (STR) aby
zapamieta¢ zmieniong nastawe, nie dokonujmy zadnych innych czynnosci na falowniku w ciggu minimum
6 nastepnych sekund. Jezeli przed uptywem tego czasu bedg wciskane inne przyciski na falowniku, lub
bedzie podawany sygnat reset-u, lub bedzie wylgczone zasilanie falownika, to dokonana wczesniej
Zmiana nastawy parametru moze nie zosta¢ zapamietana
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8. Konserwacja i przegl ady

Prosimy o przeczytanie i zastosowanie sie do nizej przedstawionych ostrzezen.

NIEBEZPIECZENSTWO

* Mozna dokonywaé czynnosci konserwujacych i kontrolnych po uplywie czasu nie
krétszym niz 5 minut od chwili odtaczenia zasilania od falownika. W przeciwnym razie
istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem.

e Upewnij sie ze tylko wykwalifikowany personel bedzie dokonywat czynnosci
konserwujacych, kontrolnych lub wymiany czesci (przed przystgpieniem do pracy nalezy
usung¢ metaliczne przedmioty osobistego uzytku tj. zegarki, bransolety itp. W przeciwnym
razie istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem lub/i zranienia obstugi.

« .Uzywaj narzedzi o izolowanych rekojesciach.
W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenhstwo porazenia pragdem lub/i zranienia obstugi.

8.1 Ogoblne uwagi bezpieczenstwa

* Falownik nalezy utrzymywaé w bezwzglednej czystosci i zapobiegaé przedostawaniu sie do wewnatrz
obudowy kurzu i innych ciat obcych

* Nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage na odpowiednie przymocowanie przewodow i poprawnosé ich
podigczenia

* Falownik nalezy chroni¢ przed wilgocig oraz przed substancjami oleistymi.
Nie Wolno dopusci¢ do przedostawania sie do wnetrza falownika kawatkéw przewoddw, drutow,
odpryskéw spawalniczych lub opadajacych pytow i kurzow.

» Wyciagajac wtyczke wentylatora lub ptytki P.C. nigdy nie ciggnij za przewody. W przeciwnym razie
istnieje niebezpieczenstwo uszkodzenia falownika lub/i zranienia personelu obstugi

8.2 Rodzaje przegladow

(1) Przeglady codzienne
(2) Przeglady okresowe (w przyblizeniu raz na rok)
(3) Pomiary rezystanciji izolacji (w przyblizeniu raz na dwa lata)

Do przeprowadzeniu testu stanu izolacji obwoddéw gtéwnych falownika podigcz obwéd tak jak na
rysunku ponizej

T P RBU VW

R S
QQQQQQQ O
*J\_/\_/\_/\_/\_/\_/
()

* Nigdy nie przeprowadzaj préby napieciowej wytrzymatosci probierczej. Obwody gtéwne falownika zawierajg
potprzewodniki, ktére moga ulec uszkodzeniu podczas takiej proby
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Proponujemy zaopatrzenie sie w nastepujace czesci zamienne w celu zredukowania czasu wylgczenia
falownika spowodowanego uszkodzeniem jednego z tych elementow

Czesci zamienne

. llos$¢ (sztuk) .
Opis elementu Symbol Uzytych | zapasowych Uwagi
Wentylator FAN 1 1 1
Obudowa przednia
Obudowa 1 1 Pokrywa
Obudowa tylna
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- Tabela comiesiecznych i corocznych przegladow

Inspekcije Metoda
. s ) Kryteria, ktére muszg,
mieseczne | foczne
Sprawdzane pozycje Sprawdz sprawdzania by¢ spetnione
Temperature Termometr Temperatura otoczenia
Otoczenie otoczenia i \/ h : pomiedzy -10 a 40T,
wilgotnos¢ ygrometr bez kondensacji
Czy uklad
Ogolny zachowuje sie :
Q
£ przeglad poprawnie i \/ V}/zrﬁkowe ! Stabilna praca uktadu
! sprzetu \r,]vll% P’Xlﬂj%da W stuchowe
O
Sprawdzenie Napigcia na Woltomierz - Klasy 200V:
zgsilania zaciskach \/ pomiar napiecia 200 do 240V 50/60Hz
falownika WeJSCIQWYCh miedzy zaciskami Klasy 400V:
falownika RS, T 380 do 480V 50/60Hz
Opornosci Pomiar miernikiem
izolacji stanu izolacji klasy
Sprawdzanie V\(zglc_@dem S00VDC N S .
: - ziemi rezystancji izolacji | Rezystancja wigksza nig
izolacji o \/ ySienul
dozi : zaciskow zaciskoéw sitowych | 5MQ
oziemnej ) .
sitowych falownika
falownika wzgledem ziemi
Luzy S
Przymocowa | podiaczonych Dokrecenie Stub, | 13,0 56 6.0Nm
. \ wyeliminowanie :
nie do falownika \/ luz6w przewodow | ° M4:0.98 ~1.3Nm
przewodow przewodow * M5:1.5~2.0Nm
Przegrzanie Sprawdzenie w
historii bledéw
falownika, czy nie | Brak tego rodzaju
Komponenty V' | wystapity bledy | bledow
Zwigzane z
« przegrzaniem
% gr?fiﬂf iJeSt Odkurzenie wnetrza
g Obudowa okryta \/ | Wzrokowe (alowmika
K urzem
2 Czynie s
\% Zaciski znzigzclzonaé \/ | Wzrokowe Wyglad bez zastrzezen
o Czy nie
= Kondensator wycieka
elektrolit oraz \/ Wzrokowe Wyglad bez zastrzezen
y gtadzace :
czy nie sg
"napuchniete
Czy nie Poied
.| wystepuje ojedyncze
Przekazniki " - styszalne
kI(la(lgotanle V| siuchowe pr&eiqczenie styku
stykow
Czy nie ma Uzyj omomierza do pomiaru
Rezystory peknieé lub \/ | Wzrokowe podejzanych“o
przebarwien uszkodzenie rezystorow
S(f(ljjcrzr;as Wytaczenie Wirnik powinien obraca¢
b : \/ zasilania i reczne | sie lekko bez oporow i
obracania krecenie i
e tar¢
Wentylator wirnika
chlodzacy EZ):;I nie_jest odk .
rudny i urzenie wnetrza
pokryty \/ Wzrokowe falownika
kurzem
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Sprawdzane pozycje

Sprawdz

Inspekcije

mieseczne | roczne

Metoda
sprawdzania

Kryteria, ktére musza by¢
spetnione

Obwody
sterowni
cze

Ogodlnie

Czy nie ma
nieprzyjemneg
0 zapachu,
Sladow
przebarwien i
korozji

V

Wzrokowe

Wyglad bez zastrzezen

kondensatory

Czy nie
wycieka
elektrolit oraz
czy nie ma
deformaciji

V

Wzrokowe

Wyglad bez zastrzezen

Wyswietl
acz

Diody LED

Czy wszystkie
diody swiecg

V

Wzrokowe

Diody wszystkich
segmentow swiecg

Notatka 1: Diugosé¢ zycia kondensatoréw jest uzalezniona od temperatury otoczenia

Notatka 2: Falownik musi by¢ regularnie czyszczony. Nagromadzony na wentylatorze i radiatorze kurz moze
z czasem powodowac przegrzewanie sie falownika.
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8.3 Pomiary

Ponizsza tabela pokazuje jak dokonywaé¢ pomiary wielko$ci elektrycznych w uktadzie z falownikiem.
Schematy na nastepnej stronie pokazujg miejsca gdzie pomiaréw tych nalezy dokonywac.

T

s —(T)-

Zazilanie

S 'kﬂ')“@ Q{

1R

5

Hiumoe 4

oczekiwang

S ) E\;I\I '
— y
L (I:
Miejsce obwodu i Rodzaj miernika Uwagi Warto Sci
Parametr
dokonywania odniesienia
pomiaru
.. ; Zakres napiecia | Napiecie

Napigcie Woltomierz mierzonego zasilania
zasilania R-S, S-T, T-R ¥ wychytkowy lub zgodny z (klasa 200V))

(ER) (Es) (RT) woltomierz DC z napieciem 200-220V 5Hz
E rostownikiem Znamionowym -

1 | oS falownika 200-240V 6Hz
: _ zakres pomiaru | (400Vclass)

Prad zasilania Prady w gateziach 3 Amperomierz wielkosci 380-415V 5Hz

R,S,T, wychytkowy mierzonej nastaw | 400-480V 6Hz
b (IR) (Is) (IT) na wartos¢ maks.

oczekiwang
. Watomierz zakres pomiaru

Mocczyma | RR, S-TH — Miersonsj nastaw
zasilania Wy (W11) + (W12) na WartosJé maks.

Wspoitczynnik

Wyliczany z mocy czynnej wejsciowejW, pradu wejsciowego Iy, i

mocy na napiecia na wejsciu E;
zasilaniu PH = 75—-%11—“— x 100(%)
Pfy
Napiecie na zaklrkes “pomiaru
1&Cl —+— Woltomierz DC z wielkosci.
wyjsciu U-v, V-w, wW-U uktadem mierzonej
E (BV) (BV) (EW) rostownikowym i o
0 p Y wartos¢  maks.
ockzek|wana
. ) zakres omiaru
Prad Prady w gateziach % Amperomierz Wi_e|kogci_p
wyjsciowy u,VvV,Ww wychytkowy mierzone| nastaw
| (U) (Iv) (Iw) na wartos¢ maks.
0 ociekwana
i zakres pomiaru
Moc czynna === Watomierz wielkosci
wyjsciowa u-v, V-w mierzonej
(Wo1) + (W02) nastaw na
W wartos¢  maks.
oczekiwang

Wspoitczynnik
mocy ha
wyjsciu z
falownika

Pfo

Wyliczany z mocy czynnej wyjsciowej W, pradu wyjsciowego |, i

napiecia na wyjsciu Eq

Fro

g

£ 100(%

)

Notatka 1: Zakres napiecia na woltomierzu nastaw na warto$é napiecia znamionowego zasilania
falownika. Zakres pradu albo mocy na amperomierzu lub watomierzu, nastaw na wartos¢ maksymalnie

oczekiwang (granice mozliwosci falownika)

Notatka 2: Napiecie wyjsciowe z falownika nie jest sinusoidg (fala PWM) co moze mie¢ wptyw na wynik
pomiaru, szczegOllnie przy niskich czestotliwosciach. Aby pomiar byt miarodajny uzyj miernikow

wyszczegolnionej w tabeli
Notatka 3: Miernik elektroniczny napiecia jest nieodpowiedni do pomiaru skutecznej wartosci napiecia

wyjsciowego
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9. Komunikacja RS485(0Opcja)

Komunikacja pomiedzy falownikiem a zewnetrznym sterownikiem nadrzednym moze by¢ przeprowadzona
poprzez port RS485

Kod Minimum | Maksymum Wartosc Jednost Opis
funkgj poczatkowa

b17 1 32 1 - Ustawienie adresu stacji

A01 0 3 0 - 3: Komunikacja RS 485

A02 0 2 0 - 2: Panel falownika

Nazwa Opis Uwagi
Rodzaj interfejsu RS485
Tryb komunikacji Half duplex(w danym czasie transmisja

tylko z jednego urzadzenia)
Predkos¢ transmisji 9600 nienastawialna
Kodowanie danych kod binarny
llo$¢ bitdw danej 8 nienastawialna
Kontrola parzystosci brak nienastawialna
llo$¢ bitdw stopu 1 nienastawialna
Rozpoczecie komunikacji Zewnetrzne wywotanie mastera Falownik tylko jako slave
Czas rozpoczecia nadawania 10~1000ms
odpowiedzi
Polaczenia 1: N (Maks 32) Nr stacji jest ustawiany w
parametrze b17
Kontrola btedow Ramki / CRC / CMD / MAXREQ /
parametr
RS485
DOP RXP RXN CM1
Wysytanie/Odbior Wysytanie/Odbior
24V danych. Sygnat danych. Sygnat 24V GND
dodatni ujemny
Procedura transmisji

Transmisje pomiedzy zewnetrznym urzgdzeniem sterowniczym a falownikiem przedstawia ponizszy opis:

Zewynetrzne
_ urzgdzenie ZAPYTAMIE

Falonenik

COLPOIEDE

Catkoavity czas
oczekivwania
na odpoyyied

Zapytanie : jestrozpoznawane na podstawie przestanej przez mastara prawidtowej ramki z zapytaniem.

Odpowiedz : jest rozpoznawana na podstawie pojawienia sie sygnatu zwrotnego z falownika po
czasie przerwy 4,5 znaku liczonej od momentu zapytania

Zapytanie: ramka nadana z zewngetrznego urzadzenia sterowniczego (master) do falownika (slave)
Odpowiedz: ramka nadana z falownika (slave) do zewnetrznego urzadzenia sterujacego (master)
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Ramki komunikacyjne

Zewnetrzny master wysyta ramke z zapytaniem:

Adres Funkcja Parametr | Liczba parametréw | CRC(wysoki) | CRC (niski) |
Opis Rozmiar Specyfikacja
danej
Adres falownika w .
Adres slave-a sieci 1 bajt 1~ 32
. Rodzaj  wykonywanej ) 0 x 03
Funkcja funkgji 1 bajt
Parametr Parametr 2 bajty 1-szy bajt: Grupa
2-gi bajt: Indeks (Notatka 1)
Liczba parametréw (do 2 bai 1-szy bajt: 0x00
Liczba parametréw odczytania zapisu) Iy 2-gi bajt: N(0x01~0x08)
CRC (wysoki) - 1 baijt Wysoki:8bitéw z 16bitéw CRC
CRC (niski) - 1 bait Niski: 8bitow z 16bitow CRC
Ramka z odpowiedzg
; Liczba bajtow . i
Funkcja Y Danal | eses | DanaN | CRC(wysoki) | CRC (niski
Adres ] odpowiedt (wysoki) (niski)
, Rozm —
Opis dgﬁerrjuar Specyfikacja
Adres falownika w sieci
Adres slave-a 1 baijt 1~32
Funkcja Rodzaj wykonywanej funkcji 1 bajt 0 x03
Liczba bajtow | Liczba bajtow odpowiedzi 1 bajt Liczba zadanych parametréw
odpowiedzi x2
Dana 1 Parametr 1 2 bajty Wartos¢ parametru 1
Dana N Parametr N 2 bajty Wartos¢ parametru N
CRC (wysoki) - 1 bajt Wysoki:8bitéw z 16bitow CRC
CRC (niski) _ 1 bajt Niski: 8bitow z 16bitéw CRC

Rozmiar ramki = 5+ Liczba zgdanych parametrow x2
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Ramka z zapytaniem
| Adres stacji | Funkcja | Parametr Dana | CRC(wysoki) | CRC (niski) |
Opis ggﬁgiar Specyfikacja
N Adres falownika w
Adres stacji L 1 bajt 1~32
sieci
Funkcja Rodzaj wykonywanej 1 bait 0x06
funkcji
Parametr Parametr 2 bajty 1-szy bajt: Grupa
2-gi bajt: Indeks (Notatka 1)
Dana Dana 2 bajty Ustawiona warto$é (Notatka
2)
CRC (wysoki) - 1bajt | Wysoki:8bitéw z 16bitéw CRC
CRC (niski) - 1 baijt Niski: 8bitow z 16bitbw CRC
Ramka z odpowiedzig falownika
| Adresstacji | Funkda | Parametr | Dana | CRC(wysok) |  CRC (niski) |
Opis Egﬁgjwiar Specyfikacja
i Adres falownika w .
Adres stacji sieci 1 bajt 1~32
Funkcja Rodzaj wykonywane;j : 0x06
- 1 bajt
funkcji
Parametr Parametr 2 bajty 1-szy bajt: Grupa
2-gi bajt: Indeks (Notatka 1)
Dana Dana 2 bajty W odpowiedzi jest wysytana
ustawiona wartos¢ (Notatka 4)
CRC (wysoki) - 1 bajt Wysoki:8bitéw z 16bitéw CRC
CRC (niski) _ 1 bajt Niski: 8bitow z 16bitéw CRC
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(Notatka 1) Ustawianie parametru

Parametry podstawowe
1-szy bajt : Ustawienie grupy parametrow

Grupa 1-szy bajt Grupa 2-gi  baijt
d 0x01 C 0x05
F 0x02 H 0x07
A 0x03
b 0x04

2-gi bajt : Ustawienie numeru parametru
Przyktad) W przypadku odczytania lub zapisania do parametru A60 jego adres jest:

1-szy bajt: 0x03
2-gi bajt: 0x3C

Informacje o btedach

Informacja o bledach zawiera parametry czterech ostatnich btedéw(czestotliwos¢ wyjsciowa, prad

wyjsciowy, napiecie na szynie DC w momencie wystgpienia btedu)

Ostatni btad | Przedostatni Trzeci btgd Czwarty llosé
biad btad biedow
1-szy baijt 0x01 0x01 0x01 0x01 0x01
2-gi bajt 0x0D Ox11 0x15 0x19 0x1D
Dane btedow
Dana btedu Rodzaj bledu Dana btedu Rodzaj bledu
1 7 Blad zabezpieczenia
Btad nadprado
A pragowy termicznego
2 Btad nadnapieciowy 8 Wyzwolenie zewnetrzne
3 Blad podnapieciowy 9 Btad EEROM
4 Blad zwarcia 10 Btad komunikaciji
5 Zastrzezony 1 Blad USP
6 Przegrzanie falownika 12 Btad doziemienia
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(Notatka 2) Ustawianie wartosci danej
Warto$¢ transmitowana danej nie posiada przecinka dziesietnego.
Przykladl) Czestotliwos¢ wyjsciowa

Warto$¢ parametru Transmitowana dana Warto$é heksadecymalna

1-szy bajt: 0x17
2-gi bajt: 0x70

60.00Hz 6000

Przyktad2) Czas przyspieszania/zwalniania

Warto$¢ parametru Transmitowana dana Warto$é heksadecymalna

1-szy bajt: 0x00
2-gi bajt: 0x64

10.00sek 100

Notatka 3) Parametr specjalny
Rozkaz

biegu

parametr

1-szy bajt: 0 x 00

2-gi bajt: 0 x 02

ustawiona dana

1-szy bajt

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Zastrzezony

2-gi bajt

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl BitO

Zastrzezony RST REV RWD

Bit0 : Rozkaz biegu do przodu
Bitl : Rozkaz biegu do tytu
Bit2 : Rozkaz reset (kasowanie btedu)

Zadawanie czestotliwosci

Parametr

1-szy bajt: 0 x 00

2-gi bajt: 0 x 04

ustawiona dana

czestotliwos¢ wyjsciowa *100

Przyktad) Czestotliwos¢ zadana jest 60.00Hz
Transmitowana dana :6000

1-szy bajt: 0 x 17

2-gi bajt: 0 x 70
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Generowanie 16-bitowego kodu sumy kontrolnej CRC (Cyclic Redundancy Check)

Poszczegdlne kroki generowania kodu CRC:

1. Caly 16-bitowy rejestr wynosi 1.0x ffff

2. XOR z 16-hitowego rejestru i 8- bitowego rejestru.

3. Przesun w prawo 1bit 16- bitowego rejestru

4. Jesliwynik z punktu 3 jest 1, XOR z 16- bitowego rejestru i 0xa001.
5. Wykonaj 8 razy krok 3 i krok 4.

6. Wykonaj kroki 2~6 az do wypetnienia danej.

7. Wynik z kroku 6 wpisz w wysoki- 8bitéw i niski- 8bitow rejestr CRC.

Odczytywanie czestotliwosci wyjsciowej D01 Przesun

Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 6 Bajt 7
Adres stacji Funkcja Parametr Liczba parametréw
0x01 0x03 0x01 | 0x01 0x00 | 0x01

Sekwencja dodatkowego bitu  (01x01)

16-BITOWY REJESRT MSB Flaga
(XOR) 1111 1111 1111 1111
01 0000 0001
1111 1111 1111 1110
Przesun 1 0111 1111 1111 1111
Przesun 2 0011 1111 1111 1111 1
Polinominalnie 1010 0000 0000 0001
1001 1111 1111 1110
Przesun 3 0100 1111 1111 1111
Przesun 4 0010 0111 1111 1111 1
Polinominalnie 1010 0000 0000 0001
1000 0111 1111 1110
Przesun 5 0100 0011 1111 1111
Przesun 6 0010 0001 1111 1111 1
Polinominalnie 1010 0000 0000 0001
1000 0001 1111 1110
Przesun 7 0100 0000 1111 1111
Przesun 8 0010 0000 0111 1111 1
Polinominalnie 1010 0000 0000 0001

1000 0000 0111 1110

Bajt 1~6 Rezultat operacji CRC
0x01 0x807e
0x03 0x3364
0x01 0x30el
0x01 0x8831
0x00 0xd449
0x01 0x36d4
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10. Specyfikacja

10.1 Tabele specyfikacji
(1) Specyfikacja dla modeli klasy 200V
] N700E- | N700E- | N700E- | N700E- | N700E- | N700E- | N700E- | N700E- | N700E-

QS (0L E 004SF | 007SF | 015SF | 022SF | O004LF | OO7LF | O15LF | 022LF | O37LF
Maksymalna moc
podtaczanego silnika o 4- 0.75 15 2.2 0.4 0.75 15 2.2 3.7
biegunach (Notatka 2)
Moc pozorna 200V 1.7 2.4 3.8 1.0 1.7 2.4 3.8 5.9
(kVA) 240V 2.1 2.9 4.6 1.2 2.1 2.9 4.6 7.1

. e o 1-fazowe 200~240V+10%, _ 0 o
Znamionowe napiecie zasilania 50/60Hz+5% 3-fazowe 200~240V+10%, 50/60Hz+5%

Znamionowe napiecie
wyjsciowe (Notatka 3)

3-fazowe 200 ~240V (proporcjonalne do napiecia zasilania)

(Z:)ammnowy prad wyjsciowy 5 7 1 3 5 7 1 17
Hamowanie Wbudowany obwéd hamujacy BRD
pradnicowe (opornik hamujacy jako opcja
Hamowanie Minimalna
pradnicowe z rezystancja
wykorzystaniem | dotgczonego
rezystorem opornika 100 100 50 50 100 100 50 50 35
hamujacego
Q)
Waga (Kg) 0.7 0.7 0.98 0.7 0.7 0.7 0.98 1.2
(2) Specyfikacja dla modeli klasy 400V
; N700E- N700E- N700E- N700E- N700E-
OEMEEZERE ot 004HF 007HF 015HF 022HF 037HF
Maksymalna moc podtaczanego
silnika o 4-biegunach (Notatka 2) 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
Moc pozorna 380V 1.2 2.2 3.2 4.7 6.1
(kVA) 480V 15 2.8 4.0 6.0 7.6
Znamionowe napiecie zasilania 3-fazowe 380~480V+10%, 50/60Hz+5%
Znamionowe napigcie wyjsciowe 3-fazowe 380~480V (proporcjonalne do napiecia zasilania)
(Notatka 3)
Znamionowy prad wyjsciowy (A) 1.8 3.4 4.8 7.2 9.2
Hamowanie Wbudowany obwo6d hamujacy BRD
pradnicowe (opornik hamujacy jako opcja)
Hamowanie Minimalna
pradnicowe z rezystancja
wykorzystaniem dotaczonego
rezystorem opornika 180 180 180 100 100
hamujacego
Q)
Waga (Kg) 0.98 0.98 0.98 0.98 1.2
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(3) Wspdlna specyfikacja dla modeli o klasie zasilania 200Vv/400V

Pozycja

Wspdlna specyfikacja dla wszystkich modeli

Metoda sterowania

Sterowanie przez Modulacje Szerokosci Impulséw (PWM)

Czestotliwos¢ napiecia
wyj$ciowego

0.01 do 400Hz

Doktadno$¢é zadawania
czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe: +0.01% maksymalnej czestotliwosci, Zadawanie
analogowe: +0.1% maksymalnej czestotliwosci (25+10°C)

Rozdzielczos¢ zadawanej
czestotliwosci

Cyfrowo: 0.01Hz, Analogowo : czestotliwos¢ maksymalna/ 1.000

Charakterystyka sterowania
U/t

Sterowanie U/f charakterystyka statomomentowa, redukowana lub sterowanie
wektorowe

Przecigzanie (prad
wyjsciowy)

150% przez 60 sekund

Czas
przyspieszania/zwalniania

0.01 do 3000,0sek. (liniowe lub po wybranej krzywej)

Hamowanie DC (pradem
statym)

Po wydaniu komendy STOP hamowanie prgdem statym od zadeklarowanej
czestotliwo$ci (ustawiane parametry: sita hamowania, czas hamowania
czestotliwo$¢ do rozpoczecia hamowania).

Zadawa- Panel _ nastawa poprzez przyciski géra/dot
nie sterowniczy
CZQ’St.Oﬂi Sygnat sygnat analogowy napieciowy : DC 0~+10V (impedancja wejsciowa 10 kQ)
WOsC zewnetrzny | Sygnat analogowy pradowy: 4~20mA (impedancja wejsciowa 200Q)
Zadawa- | Panel
nie sterowniczy | Poprzez przyciski Run/ Stop  (kierunek obrotéw zalezny od nastawy)
g sygrr:a%u < *
% ::L@/;EV zg\?vrr]gtrzny poprzez sygnaty listwy zaciskowej wejsciowej FW lub RV (zestyk NZ/ NO)
% FW(bieg w prawo), RV(bieg w lewo), CF1-CF4 (wielopoziomowa nastawa
% predkosci), RS(kasowanie blokady falownika), JG(bieg prébny), AT (wybar
é sygnatu analogowego-funkcja nieaktywna dla tego modelu falownika), USP
@ o (zabezpieczenie przed samoczynnym uruchomieniem), EXT(zewnetrzna
f;‘j\'nsek' WEISCIOWE A& | 1 1okada), FRS(wolny wybieg silnika), SFT(blokada nastaw), 2CH(drugi zestaw
czasow przyspieszania/zwalniania),STA (funkcja trzech przewodéw: start
impulsowy), STP (funkcja trzech przewodéw: stop impulsowy), F/R (funkcja
trzech przewodow: zmiana kierunku obrotéw), UP (motopotencjometr:
zwiekszanie obrotéw, DOWN (motopotencjometr: zmniejszanie obrotow)
RUN (sygnalizacja ruchu), FAL (sygnat osiagniecia poziomu czestotliwosci -
Zaciski wyjsciowe na typ 1- stata czestotliwo$¢), FA2 (sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci -
2 listwie sterujace typ 2- przekroczenie czestotliwosci), OL (sygnalizacja przecigzenia pradem ),
.g OD (sygnalizacja przekroczenia sygnatu uchybu), AL (sygnat alarmu)
N2l
= . ~ . .
| v smogous | MR O0n 000 10l sk ke 2 e
S ' ' '
@
Przekaznikowe wyjscie Zestyk przelgczny (brak zasilania, poprawna praca jedno potozenie styku, alarm
alarmowe drugie polozenie styku)

Inne funkcje

funkcja AVR, definiowana krzywa przyspieszania/zwalniania, gérne/dolne
ograniczenie czestotliwosci zadanej, 16 predkosci wielopoziomowych,
dostrajanie czestotliwosci poczgtkowej, zmiana czestotliwosci kluczowania
tranzystorow (0.5 do16kHz), pasmo czestotliwosci zabronionej, regulator PID,
skalowanie wyjsciowego sygnatu analogowego, bieg prébny, ustawianie
zabezpieczenia termicznego, ponowny start po zaniku zasilania, historia
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btedéw, dostosowanie sygnatéw analogowych wejsciowych do zakresu
regulowanej czestotliwosci na wyjsciu, nastawy dla drugiego silnika, funkcja
autostrojenia( uwaga 1), wybor charakterystyki sterowania U/f, automatyczne
podbicie momentu, funkcja przeskalowania czestotliwosci, funkcja USP

zabezpieczenie nadpragdowe, podnapieciowe, przecigzeniowe, zabezpieczenie
przed samoczynnym uruchomieniem, btad przegrzania falownika, btad
nadnapieciowy, btad doziemienia, btad komunikacji, btgd EEPROM-u, biad
zaniku zasilania

Funkcje zabezpieczen

-10~50°C (Jesli temperatura otoczenia falownika przekracza 40°C, to
czestotliwosé kluczowania tranzystoréw mocy powinna by¢ ustawiona ponizej

> Temperatura otoczenia 2.0kHz )
@
E Temperatura skladowania | -20~60°C
=
0 ..
'g Wilgotnosé do 90% (bez kondensaciji pary)
°
& | Drgania 5.9m/s*(0.6G). 10~55Hz
Lokalizacja Wysokos¢ do 1,000 m. n.p.m., wewnatrz (bez zracych gazow, kurzu, pytéw)
Opcje filtr przeciwzaktoceniowy, zewnetrzny panel sterowniczy, kabel do panela,

rezystor hamujacy, diawik sieciowy, dtawik silnikowy, dtawik DC

Legenda do tabel :

1. Sposob zabezpieczenia zgodny z JEM 1030

2. Moc silnika odpowiednia standardom 3-fazowych silnikow HYUNDAI o 4 parach biegunow. W przypadku,
kiedy wykorzystujesz silniki innych producentéw (50/60Hz) powinienes dobiera¢ falownik na prad
znamionowy silnika

3. Napiecie wyjsciowe falownika zmniejsza sie ze spadkiem napiecia zasilajgcego (za wyjatkiem dziatania
funkcji AVR). Napiecie wyjsciowe nigdy nie przekroczy wartosci napiecia zasilajacego.

4, W przypadku sterowania silnika przeznaczonego do pracy przy innej czestotliwosci niz 50/60Hz
skontaktuj sie z dostawcag silnika, jaka jest jego dopuszczalna najwyzsza predkose.

5. Moment hamujacy to warto$¢ $rednia momentu hamowania przy najkrotszym czasie hamowania
(zatrzymywanie od 50/60 Hz). To nie jest warto$¢ ciggta tylko chwilowa - czyli nie w catym czasie hamowania
jest taki moment. Moment hamujacy zmniejszy sie jezeli bedzie przeprowadzane hamowanie od
czestotliwosci wyzszej niz 50 Hz. W przypadku potrzeb uzyskania krétszych czaséw hamowania - wiekszego
momentu hamowania nalezy zastosowac rezystor hamujacy.

6. Jesli jest wybrane sterowanie wektorowe SLV (A31na 2) ustaw czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw
mocy b1l wyzszg niz 2.1 kHz
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10.2

Wymiary

(1) Wymiary zewnetrzne modeli: N700E-004LF/004SF/007LF/007SF/015LF w (mm)
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(2) Wymiary zewnetrzne modeli: N700E-015SF/004HF/007HF/015HF/022SF/022LF/022HF w (mm)
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(3) Wymiary zewnetrzne modeli: N700E-037LF/037HF w (mm)

140 (5.4) 147 140
68 24 6 g 128 g /2-94.2
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w H D
et (szerolo$¢) | W1 | (wysokos¢)| M | (Glebokose)| Z WELE)
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kG]
N700E 004 SF 68 58 128 120 128 4.2 0.7
N700E 007 SF 68 58 128 120 128 4.2 0.7
N700E 015 SF 108 96 128 120 142 4.2 0.7
N700E 022 SF 108 96 128 120 142 4.2 0.98
N700E 004 LF 68 58 128 120 128 4.2 0.7
N700E 007 LF 68 58 128 120 128 4.2 0.7
N700E 015 LF 68 58 128 120 128 4.2 0.7
N700E 022 LF 108 96 128 120 142 4.2 0.98
N700E 037 LF 140 128 128 120 147 4.2 1.22
N700E 004 HF 108 96 128 120 142 4.2 0.98
N700E 007 HF 108 96 128 120 142 4.2 0.98
N700E 015 HF 108 96 128 120 142 4.2 0.98
N700E 022 HF 108 96 128 120 142 4.2 0.98
N700E 037 HF 140 128 128 120 147 4.2 1.22
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