
Falownik
V



seria N700 V

Dystrybutor :

 Dane techniczne:

Model

Maksymalna moc silnika 

185150110075055550450370300220185150110075055

117,55,5554534302218,515117,55,5(kW) 15 18,5

Znamionowe napiêcie zasilania

Znamionowy pr¹d wyjœciowy (A)

LF HF

220

300

370 450 550 750

22 30 37

76 95 121 145 182 75231612220 1491109024 32 46 64 584832 38

900 1100 1320300

45 55 75 90 110 132

176 217 260

  ±10% 50/60 Hz3 ~ 200 .. .240V 3 ~ 380 .. .480V  ±10% 50/60 Hz

Czêstotliwoœæ wyjœciowa

wejœcie napiêciowe: DC0 ~+10V, -10~+10V (impedacja wejœciowa 10), wejœcie pr¹dowe: 4~20mA (impedacja wejœciowa 180)

0.1 ... 400Hz

Znamionowe napiêcie wyjœciowe 
3 ~200 ... 240V

 (proporcjonalne do napiêcia wejœciowego)

Filtr przeciwzak³óceniowy

Dok³adnoœæ regulacji 
czêstotliwoœci wyjœciowej

 ±nastawa analogowa: 0,2% maksymalnej czêstotliwoœci, nastawa cyfrowa: 0,01% maksymalnej czêstotliwoœci ±

Rozdzielczoœæ czêstotliwoœci
nastawa analogowa: maks. czêstotliwoœæ / 4000

 nastawa cyfrowa: 0,01Hz

Charakterystyka sterowania U/f sterowanie U/f charakterystyka sta³omomentowa, redukowana lub nastawa U/f, ponadto sterowanie wektorowe ze sprzê¿eniem zwrotnym (opcja)

Dopuszczalne przeci¹¿enie pr¹dowe 150% przez 60s

Czas przyspieszania/zwalniania 0,01 - 3600 s (liniowe lub po wybranej krzywej) 

Moment rozruchowy

Hamowanie
pr¹dnicowe

obwód BRD

Hamowanie
dynamiczne DC

minimalna rezystancja
rezystora 

po wydaniu komendy STOP hamowanie pr¹dem sta³ym od zadeklarowanej czêstotliwoœci lub z wykorzystaniem funkcji programowalnych zacisków wejœciowych
(ustawiane parametry: si³a hamowania, czas hamowania, czêstotliwoœæ do rozpoczêcia hamowania) 

Wejœcia

panel
falownika

sygna³
zewnêtrzny

opcjonalnie

3 ~380 ... 460V
 (proporcjonalne do napiêcia wejœciowego)

obwód BRD jest wbudowany
(rezystor hamuj¹cy jest opcj¹)

17

programowalne zaciski
wyjœciowe cyfrowe

Wyjœcia

wyjœcie analogowe napiêciowe, wyjœcie analogowe pr¹dowe, napiêciowe z mo¿liwoœci¹ cyfrowego monitorowania czêstotliwoœci

Spe³nione standardy

Warunki
pracy

temperatura / wilgotnoœæ

wibracje 5,9 m/s2 (0,6G), 10 do 55 Hz

Opcje

Kolor obudowy

Wymiary
(mm)

szerokoœæ

wysokoœæ

g³êbokoœæ

Waga kg

wyjœcia monitoruj¹ce

wielkoœci monitorowane
czêstotliwoœæ wyjœciowa, pr¹d wyjœciowy, przeskalowana czêstotliwoœæ wyjœciowa, historia b³êdów, stan zacisków wej./wyj., moc wejœciowa,

napiêcie wyjœciowe, moment napêdowy i inne wielkoœci

-10 ... +50 C temperatura otoczenia / 20~ 90% wilgotnoœæ otoczenia (bez kondensacji pary)°

15 37 7

330

580

250

karta sprzê¿enia zwrotnego, karta Profibus, zewnêtrzny panel z funkcj¹ kopiowania, kabel do panela, rezystor hamuj¹cy, jednostka hamuj¹ca BRD, d³awiki wejœciowe/wyjœciowe,
d³awik DC, filtr EMC, filtr wy¿szych harmonicznych, filtr sinusoidalny 

7 15 37

Inne funkcje

wolna nastawa charakterystyki U/f, górne/dolne ograniczenie czêstotliwoœci, czêstotliwoœæi zabronione, krzywe przyspieszania/zwalniania, rêczne podbicie momentu, kalibracja
sygna³u analogowego, czêstotliwoœæ pocz¹tkowa, czêstotliwoœæ kluczowania tranzystorów mocy, zabezpieczenie termiczne, dopasowanie sygna³u analogowego wejœciowego,
wybór wejœcia analogowego, ponowny rozruch po zaniku zasilania, redukcja napiêcia pocz¹tkowego, zabezpieczenie przeci¹¿eniowe, sygna³y wyjœciowe, powrót do nastaw
 fabrycznych, automatyczne zwalnianie przy zaniku napiecia zasilania, funkcja AVR, autostrojenie(off-line/on-line) i inne funkcje

konieczna zewnêtrzna jedn.
 hamuj¹ca (opcja)

obwód BRD jest wbudowany
(rezystor hamuj¹cy jest opcj¹)

konieczna zewnêtrzna jedn.
 hamuj¹ca (opcja)

8,7 6 3,5 2,4 70 50 30 20 12 8 6

200% przy 0,5Hz

Zadawanie
czêsto - 
tliwoœci

nastawa poprzez przyciski góra/dó³

Zadawanie
rozkazu
rozruchu/
zatrzymania

panel
falownika

sygna³
zewnêtrzny

port
zewnêtrzny

Programowalne zaciski
wejœciowe cyfrowe

poprzez przyciski Run / Stop (kierunek obrotów zale¿ny od nastawy)

poprzez sygna³y listwy zaciskowej wejœciowej FW lub RV (zestyk NZ lub NO, dostêpna równie¿ funkcja impulsowego za³/wy³ rozkazu ruchu)

poprzez port 485

ac al i : RV  l F i  - ombi ty  S 2z isk FW i 8 programow nych zac sków  (bieg w ewo), CF1 ~C 4(w elopoziomowa nastawa prêdkoœci  k nacja zes ków), JG(bieg próbny),DB(hamowanie DC), ET
k  2C taw ó y ani ni es as pi al w i z(nastawy dla drugiego silni a) H(drugi zes  czas w prz spiesz a / zwal ania), 3CH(trzeci z taw cz ów przys eszania/ zw niania), FRS( ybieg s lnika), EXT( ewnê- 

ok , U eni z nny eni , S bl  s , R S  fal a) Atrzna bl ada) SP(zabezpiecz e pr ed samoczy m uruchomi em) FT( okada nastaw), AT(wybór ygna³u analogowego) E ET(kasowanie blokady ownik , ST
s s /R , P ( ok ( onu c motopotenc(start impul owy), STP( top impulsowy), F (bieg w prawo/lewo) ID bl ada PID), PIDC resetowanie cz³ a³kuj¹cego regulatora), UP( jometr - góra), DOWN

ometr C y eni , O z ani i i k , z(motopotencj  - dó³), UD (zdalne cz szcz e danych) PE(wymus anie rozkazu ruchu zadaw a czêstotl woœc  z panela falowni a) TL(funkcja ogranic enia momentu),
Q ogr c ar z T ani t, B ac t) (TR 1( ani zenie momentu dla 4-ech kw t, Bit 1(najmniej znac ¹cy bit)), RQ2(ogr czenie momentu dla 4-ech kwar it 2(najbardziej zn z¹cy bi ), BOK potwierdzenie

z ( j , ani z z ani , P LR ani y y azodpus czenia hamulca), ORT pozyc a pocz¹tkowa dla trybu ASR) LAC(anulow a liniowego pr yspies ania/zwalmni a) C (kasow e odch ³ki poz cji), STAT(rozk
l a i tr bi ani êdk el e c esz iczani mpulsów w y e odwzorow a pr oœci, XT1, XT2, XT3(wi opoziomow zasy przyspi zania/zwalniania 1~3)

Zacisk termistora 1 zacisk (charakterystyka termistora PTC)

i j aŸ z N z , FA  os a poz w   - p 1 - ta³ 24 wyjœc a typu “otwarty kolektor”, 2 wy œcia przek nikowe prze³¹c ne: RU (sygnali acja ruchu) 1(sygna³ i¹gniêci iomu czêstotli oœci  ty  s a czêstotliwoœæ), FA
gna³ i i i  ty  pr ni i i , O s a pr ec ac a s(sy  osi¹gniêc a poziomu czêstotl woœc  - p 2 - zekrocze e czêstotl woœc ) L( ygnalizacj z i¹¿enia pr¹dem (1)), OD(sygnaliz ja przekroczeni ygna³u uchybu),

ar gna³ i i  ty  r gnal a pr k lALM(sygna³ al mu), FA3(sy  osi¹gniêc a poziomu czêstotliwoœc  - p 3 - ówna czêstotliwoœci), OTQ(sy izacj zeci¹¿enia momentem), IP(zani  napiêcia zasi ania), UV
êc ) eni i r i ( r z u z(stanpodnapi iowy , TRQ(sygnalizacja ogranicz a momentu napêdowego), RNT(sygnal zacja przek oczenia czasu pracy s lnika), ONT sygnalizacja przek oc enia czas asi-

ani k , gna³ odpu a) R eni ub s cl a falowni a) THM(sy  ostrze¿enia termicznego), BRK( szczenie hamulc , BE (za³¹cz e dodatkowego hamulca l ygna³ alarmu), ZS(detekcja prêdkoœ i zerowej),
z ) os  poz ) i z zDSE(pr ekroczenie odchy³ki prêdkoœci , POK( i¹gniêcie zadanej ycji , FA4(sygna³ os ¹gniêcia poziomu c êstotliwoœci - typ 4 - przekroczenie c êstotliwoœci(2)), FA5(sygna³

i i z c ) L2( y j ) gna³ u napi ios ¹gniêcia poz omu czêstotliwoœci - typ 5 - równa c êstotliwoœ i (2) , O s gnalizac a przeci¹¿enia pr¹dem (2) , IPALM(sy  alrmowy zanik êcia zas lania), UVALM
gna³ i(sy  alarmowy stanu podnapiêc owego)

Funkcje zabezpieczeñ
zabezpieczenie nadpr¹dowe, nadnapiêciowe, podnapiêciowe, przeci¹¿eniowe, b³¹d przegrzania falownika, b³¹d doziemienia, b³¹d zaniku zasilania, zabezpieczenie

przed samoczynnym uruchomieniem, b³ad zaniku fazy, b³¹d przeci¹¿enia rezystora hamuj¹cego, b³¹d zewnêtrzny, b³ad komunikacji i inne

Dyrektywa niskonapiêciowa(Low voltage directive 72/73/EEC), Dyrektywa EMC(EMC Directive 2004/108/EC), CE, UL, cUL  

2,94 m/s2 (0,3G), 10 do 55 Hz

wysokoœæ 1000 m n.p.m. wewn¹trz(bez ¿r¹cych gazów, kurzu, py³u) instalacja

DIC-582(górna obudowa), DIC-P819(dolna obudowa)

Panel sterowniczy OPE-N7 (4 linie LED)

25 51 25 51 70 90

182

336

195 230

478

290

260

610

400 440

650

271 195

336

182

230

478

290

320

740

420

320

780

500330

580

250 260

610

400 440

650

271


	1: v1_1
	2: v1_2

