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Instrukcja obstugi falownika N700V

OSTRZEZENIA DLA WYMAGA N ZWI AZANYCH Z UL/CUL

-DLA FALOWNIKA SERIl N700V FIRMY HYUNDAI OCENA UL ZGODNOSCI Z NORMAMI
BEZPIECZENSTWA USA ZOSTALA ZAWARTA W PLIKU E205705.POTWIERDZENIE PRZYZNANIA
ZNAKU UL ZNAJDUJE SE NA STRONIE: WWW.UL.COM

NIGDY NIE PODtACZAJ/ODLACZAJ OKABLOWANIA FALOWNIKA KIEDY JEST ON ZASILONY.

- Nigdy nie dotykaj elementéw druku ptytki sterownej w sytuacji, kiedy falownik jest zasilony

- [Ostrzezenie] Czas roztadowania kondensator6w mocy wynketao5 minut. Zanim przyspisz do okablowania
falownika wyhcz koniecznie napcie zasilania, odczekaj 5 minut po czym sprawdltomierzem poziom naggia
stalego na szynie DC pogdizy zaciskami P(+) i N(-). W przeciwnym wypadkunisije ryzyko poraenia padem
elektrycznym.

-[Moc zwarciowa] Falowniki N700V & przystosowane do zastosowania w obwodach o maksgmanocy
zwarciowej 5.000A symetrycznegoadu przy maksymalnie 480 woltach dla falownikow k&90V i maksymalnie
240 woltach dla falownikéw klasy 200V.

-[ZABEZPIECZENIE PRZECIW ZA WYSOKIEJ PBDKOSCI] FALOWNIK NIE POSIADA TAKIEGO
ZABEZPIECZENIA.

-[ZABEZPIECZENIE PRZECAZENIOWE] FALOWNIK TEN POSIADA ZABEZPIECZENIE
PRZECWZENIOWE SILNIKA.

Poziom ograniczenia przegeniowego jest nastawialny parametrem b031 w grahic®0~200% pidu
znamionowego falownika. Patrz instrukcja obstugh katalog falownika N700V

[OTOCZENIE]

MAKSYMALNA
TEMPERATURA 50PC(5.5~55KW)
OTOCZENIA
WILGOTNOSC
OTOCZENIA 90% RH LUB MNIEJ(BEZ KONDENSACJI PARY)
TEMPERATURA
SKEADOWANIA -20~60C
2 2
WIBRACJE 5.9M/S (0.6G)(5.5~22KW)/2.941/S (0.3G)(30~132KW)
WYSOKOSC WYSOKOSC DO 1,000 M N.P.M LUB MNIEJ
LOKALIZACIA WEWNATRZ (BEZZRACYCH GAZOW, CIECZY OLEISTYCH, KURZU,
PYLOW)
STOPIEN ,
2 ABEZPIECZENIA 5.5~55KW: STOPIEN ZANIECZYSZCZENIA 2
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ZASADY BEZPIECZNEGO U ZYTKOWANIA

Aby oskgna¢ jak najlepsze rezultaty pracy z falownikiem N70@vzed zainstalowaniem i
uruchomieniem falownika natg uwaznie przeczyté niniejsz instrukcg orazscisle trzyma sie
jej wskaza. Przechowuj ¢ instrukcg w tatwo dostpnym miejscu tak, aby moa byto z nigj
szybko skorzystaw razie potrzeby

Definicje i symbole

Informacje dotyczce bezpiecasstwa oznaczane as symbolem i stowem kluczowym:
OSTRZEZENIE lub UWAGA. Kazde z tych stbw ma w instrukcji okilene znaczenie.
Wszystkich informacji i zalede opatrzonych pounszymi symbolami naly bezwzgtdnie
przestrzega

Ten symbol oznacza niebezpieggevo poraenia padem elektrycznym. Bywany
jest do zwrdcenia uwagi na rzeczy lub czyuoioktére moglyby by niebezpieczne
dla os6b pracagych przy tym urzdzeniu. Przeczytaj te informacje bardzo umia i
postpuj przy tych operacjach szczegdlnie oatie

Ten symbol zostat wprowadzony dla zwrdcenia uwagicaynndci lub rzeczy,
ktére mog by¢ niebezpieczne dla oséb obstugnyjch to uradzeniePrzeczytaj te
L

informacje bardzo uwaie i postpuj przy tych operacjach szczegolnie oatie.

OSTRZEZENIE : Niebezpieczastwo dla 0séb. Ostrzenie wskazuje na potencjalnie
i ij niebezpieczne sytuacje, w ktorych nieost® lub niewlaciwe posgpowanie mae

doprowadzt do$mierci adz kalectwa

UWAGA: Wskazuje na potencjalnie niebezpieczne sytuacj&tdnych nieostrone

zaleznosci od sytuacji. Zalecamy zatem z jednakowwagy czyt&€ informacje
oznaczone przedWAGA lub OSTRZEZENIE

NOTATKA : Notatki wskazuj miejsce hdz temat niniejszej instrukcji podkilajacy
mozliwosci urzadzenia lub zwracagy uwag na najcegstsze bidy popetniane przez
uzytkownikOw zwihzane z omawianym tematem

NIEBEZPIECZNIE WYSOKIE NAPI ECIE

Urzadzenia sterugce silnikiem i ukilady elektronicznea przylaczone do napgcia
sieciowego. Przy obstudze mpdoy¢ tatwo dosgpne - odkryte elementy pod
napkciem sieciowym lub wiszym. Przy sprawdzaniu elementow nglesta na
chodniku izolacyjnym i statasic wykonywa wszystkie czynn<ti jedm reka. Zawsze
naleey pracowg w obecnéci innej osoby, ktéra w razie wypadku meoudzielé
pomocy. Przed przeprowadzeniem wszelkich cz¥ano kontrolnych lub
konserwacyjnych naky odlaczy¢ zasilanie. Nalgy zapewnt wiasciwe uziemienie

lub niewtaciwe postpowanie mae doprowadzi do mniej znacaxych obraen ciata
lub tez do powanego uszkodzenia wdzenia.Nie stosowanie ¢sido informacii
oznaczonych znakiem UWAGA moze powodowa réwniez powaniejsze skutki w
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SRODKI OSTRO ZNOSCI

OSTRZEZENIE: Urzadzenie powinno byinstalowane, regulowane i obstugiwane przez wyKikalwany
personel, zaznajomiony z jego budpwobstug oraz zwazanymi z tym zagrgeniami. Nieprzestrzeganie tej
zasady mge spowodowéobrazenia ciata

OSTRZEZENIE: Uzytkownik jest odpowiedzialny za weiwy dobdor maszyn i uegizer oraz
zastosowanych ukltadéw ngju. Uzyte maszyny, uermizenia i materialty powinny zapewnbezpiecza
prac nagdu podczas zasilania silnika negem o czstotliwosci wynosacej 150% maksymalnego
wybranego zakresu egtotliwosci. Niewtasciwy dobér uradzen moze spowodowa uszkodzenie uktadu
napzdowego i obraenia obstugi

> >

OSTRZEZENIE:W celu zabezpieczenia przed zwarciem doziemnym zpaleastosowd wytacznik
réznicowopradowy reaguicy na pad uptywu. W celu unikricia niepgadanego zadziatania wadznika
nalezy dobra& wiasciwy poziom czutéci. Uktad zabezpieczenia doziemnego nie jest praezmny do
ochrony obstugi przed paraniem.

>

OSTRZEZENIE: Oddzielne zabezpieczenie nagffswe, przecizeniowe i termiczne silnika nie by
instalowane tylko zgodnie z obagujacymi normami

OSTRZEZENIE: Po wyhczeniu zasilania niebezpieczne napg utrzymuje si do momentuswiecenia
diody wytadowania kondensatoréw. Zapewnij $giave uziemienie falownika.
Po wyhkczeniu zasilania uszlzenia odczekaj 5 minut zanim zdejmiesz jego pokryw

>

OSTRZEZENIE: Urzadzenie jest eizkie. Przy instalowaniu i wymianie falownika korzgstz podnénika
lub pomocy innych oséb.

OSTRZEZENIE: Przed rozpoagiem pracy z falownikami serii N700V nale doktadnie przeczytai
zrozumie tg instrukcg.

OSTRZEZENIE: Uzytkownik odpowiada za odpowiednie uziemienie ukiadwiasciwy dobor,
zainstalowanie i sprawié urzadzen zabezpieczagych

OSTRZEZENIE: Do falownika serii N700V nafgy przylczy¢ wytacznik termiczny silnika lub zabez-
pieczenie przegreniowe,zeby zapewrd odlczenie falownika w przypadku przegénia lub przegrzania
silnika

OSTRZEZENIE: Wirujace waly maszyn i potencjaly elektryczne asye od potencjatu ziemi modyé
niebezpieczne. Dlatego zaleca,shby przeprowadzawszelkie prace elektryczne zgodnie z krajowymi i
lokalnymi przepisami. Instalowanie, regulacja i kerwacja winny b§ wykonywane jedynie przez
wykwalifikowany personel. Nalg stosowa sie do podanych w niniejszej instrukcji procedur testaia.
Przed przysipieniem do pracy przy wdzeniu naley zawsze odiczy¢ napkcie

NOTATKA : STOPIE N ZANIECZYSZCZENIA 2

Falownik mae by uzytkowany w otoczeniu o stopniu zanieczyszczenia 2

Typowymi sposobami na zredukowaniesdbzanieczyszczew otoczeniu falownikass

1) Umieszczenie falownika w szczelnej nie tyErwanej obudowie (tylko jdi jest to dopuszczalne)
2)Umieszczenie falownika w obudowie z ukladem whkdy wymuszajcej przeplyw powietrza przez
wngtrze obudowy. Otwory wentylacyjne wlotowe i wyloteweaopatrzone w filtry zanieczyszéze

- > PP
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Uwagi dotyczce EMC (Kompatybilnosci Elektromagnetycznej)
Aby wypeini dyrektywy EMC stosuj gido poniszych uwag.

/"\ OSTRZEZENIE

Urzadzenie powinno by instalowane, regulowane i obstugiwane przez
wykwalifikowany personel, zaznajomiony z jego buddavwobstug oraz zwazanymi
z tym zagraeniami. Nieprzestrzeganie tej zasadyzmsepowodowaobrazenia ciata

1. Zrédto zasilania falownika N700V musi posigdaymienione niej parametry:

a. Wahania nagcia zasilagcego £10% lub mniej.

b. Niezrownowaenie napjcia zasilania +3% lub mniej.

c. Wahania cgstotliwosci napkcia zasilania 4% lub mniej.
Odksztatcenie nagtia zasilania THD = 10% lub mniej

2.Wymagania instalacyjne :
a. Konieczne jest zainstalowanie filtra przeznaczorntigdalownika N700E

3.0Okablowanie:
Aby speint wymagania EMC (Kompatybilrio Elektromagnetyczna) kabel wigjowy
do zasilania silnika powinien bykranowany i nie diszy niz 20 metrow.

a. Aby speint wymagania EMC gcgtotliwos¢ kluczowania tranzystorow mocy
powinna rowna lub mniejsza 5kHz

b. Kable sitowe zasilare falownik i odptywowe do silnika powinny bpdseparowane
od przewodow sterowniczych i sygnalizacyjnych

c. W przypadku sterowania falownika zaspadnictwem kablaaczonego za pomac
wtyczek wymagania EMC nie Spetnione

4 Warunkisrodowiskowe - przy zainstalowanym filtrze
a. Temperatura otoczenia: -10 - €8D

b. Wilgotnos¢ : 20 do 90% RH(bez kondensacji pary)
c. Wibracje: 5.9 m/s(0.6 G) 10 - 55Hz (N700-5.5~22kw)

2.94m/4(0.3G)10~55Hz(N700-30~132kW)

d. Lokalizacja : 1000 m n.p.m. lub mniej w pomieganiu (do @aywania w
pomieszczeniu nie natanym na korozje, zapylenie i wptyw gazawcych)
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Zgodnosé z Dyrektywa Niskonapieciowa (LVD)

Dodatkowa obudowa falownika powinna spetni®yrektywa Niskonapgciowa (Low
Voltage Directive).

Aby instalacja falownika byta zgodna z DyrektyWNiskonapgciowa nalezy go montowa w
szafce lub obudowie.

1. Szafka lub obudowa

Falownik musiby¢ zainstalowany w szafce o stopniu ochrony co nagrmi2X.

Dodatkowo gorna e&¢ szafki w miejscu gdzie zainstalowany jest falowrpkwinna
posiadé stopieér ochrony IP4X lub b§ zbudowana tak, aby unietivi ¢ przedostawanie gi
do jej wrgtrza matych przedmiotow.

1]
1]
PAN

N\
' 9 apow.etrzﬁ

szafka IP4X szafk#P20

Rys 1. Szafka falownika
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Uwagi i ostrzezenia UL do instrukcji obstugi falownika serii N700

Te dodatkowe instrukcje pomocnicze powinny b§ dostarczone do aytkownika
urzadzenia

1. Ostrzezenia dotyczce okablowania, specyfikacja okablowania.

OSTRZEZENIE "Uzywaj tylko przewodow i kacowek miedzianych o
temperaturze pracy 75°C. Kadwki przewodow dokrcaj z odpowiednim
Znamionowym momentem

OSTRZEZENIE "Urzadzenie przystosowane do zastosowania w obwodach o
maksymalne] mocy zwarciowe] 5.000A symetrycznegalyp przy maksymalnie
240 woltach

"Urzadzenie przystosowane do zastosowania w obwodaclaksymalnej mocy
zwarciowe] 5.000A symetrycznegodu przy maksymalnie 480 woltach.
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2. Przekréj przewoddw i moment przykrecaniasrub zaciskow

OSTRZEZENIE: przekréj przewod6éw oraz moment z jakim powinny Hgkrecanesruby
zaciskow w poszczego6lnych modelach zostaly zestawiv pontszych tabelach

Przekroj kabli obwodéw mocy

Model falownika Moment wymagany [ itb] (AWG)
N700-055LF 26.5 [inlb] 10  AWG
N700-075LF 26.5 [inlb] 8 AWG
N700-110LF 26.5 [inlb] 6 AWG
N700-150LF 40 [inlb] 6l 6 AWG
N700-185LF 40 [inlb]

N700-220LF 53.06 [inlb ole AWG
N700-300LF 132.7 [inlb] 2 AW
N700-370LF 132.7 [inlb] 20 ANG
N700-450LF 132.7 [inlb] 3/0 AWG
N700-550LF 265.5 [inlb 4/0  AWG

* Rekomendowane kadwki oczkowe (zgodne z UL) dla 055LF~110LF:maksimaazerokét 12mm

Przekroj kabli obwodéw mocy

Model falownika Moment wymagany [ itb] (AWG)
N700-055HF 26.5 [inlb] 12 AWG
N700-075HF 26.5 [inlb] 12 AWG
N700-110HF 26.5 [inlb] 10 AWG
N700-150HF 40 [inIb] 8 AWG
N700-185HF 40 [inlb] 6 AWG
N700-220HF 40 [in1b] 6 AWG
N700-300HF 53.06 [inlb] 4 AWG
N700-370HF 53.06 [inlb] 2 AWG
N700-450HF 53.06 [inlb] 1 AWG
N700-550HF 132.7 [inlb] 2/0 AWG

* Rekomendowane kaowki oczkowe (zgodne z UL) dla 055HF~110HF:maksyraazeroké¢ 12mm
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3. Dobor bezpiecznikdéw/wyhcznikow

OSTRZEZENIE: Falownik po stronie zasilania powinien ¢byzabezpieczony
wytacznikiem lub bezpiecznikiem (klasa 600V) zgodnymyrektywa UL W tabeli

poneej zestawiono zalecane wielldd wkiadek bezpiecznikowych i gay

znamionowe wydcznikow.

Model falownika Wytacznik [A] BezpieczniKA]
N700-055LF 30 30
N700-075LF 40 40
N700-110LF 60 60
N700-150LF 80 80
N700-185LF 100 100
N700-220LF 125 125
N700-300LF 150 150
N700-370LF 200 200
N700-450LF 250 250
N700-550LF 300 300
Model falownika Wytacznik [A] BezpiecznilA]
N700-055HF 15 15
N700-075HF 20 20
N700-110HF 30 30
N700-150HF 40 40
N700-185HF 50 50
N700-220HF 60 60
N700-300HF 80 80
N700-370HF 100 100
N700-450HF 125 125
N700-550HF 150 150
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4.

Inne

OSTRZEZENIE : “KoncOwka przewodu powinna byoczkowa (zapobiega to

wysunkciu sk jej z zacisku) i powinna ldyzacinigta za pomog odpowiedniego
narzdzia. Rozmiar kacéwki oczkowej dla danej wielkoi urzdzenia powinien
by¢ zgodny z wytycznymi zawartymi w UL i posiadeertyfikat CSA

E oficowlca

" ocdkowa Izolacia

| W—

Eabkel
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(

Ogolne uwagi i ostrzeenia )

DEFINICJE | SYMBOLE

Informacje dotycace bezpieczestwa oznaczaneasymbolem i stowem kluczowynmiebezpieczéstwo
lub ostrzezenie kazde z tych stbw ma w instrukcji oldlene znaczenie opisane pgej. Wszystkich
informacji i zalecé opatrzonych pouszymi symbolami naley bezwzgédnie przestrzedga

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczrieasye, w ktorych
nieostrane lub niewtaciwe posgpowanie mae doprowadz
dosmierci mdz kalectwa

A OSTRZEZENIE | Wskazuje na potencjalnie niebezpieczne sytuacj@vweh nieostrane
lub niewtaciwe posgpowanie mae doprowadz do mniej znacxych

obrazen ciata lub te do powanego uszkodzenia wdzenia

Nie stosowanie si do informacji oznaczonych znakiem ost=eie moze powodowa réwniez
powazniejsze skutki w zalenosci od sytuacji. Zalecamy zatem z jednakouwwag czyta informacje
oznaczone przez niebezpieagevo lub ostrzeenie.
Notatka: notatki wskazy miejsce hdz temat niniejszej instrukcji podki@jacy mazliwosci
urzadzenia lub zwracagy uwag na najczstsze hdy popetniane przezzytkownikow zwihzane z

omawianym tematem
1. Instalacja

A OSTRZEZENIE

gazow tatwopalnych itp.

® Urzadzenie nalgy instalowa nascianie wykonanej z materiatu dobrze przewgmmo ciepto, takiego
jak np. metal. W przeciwnym razie istnieje ryzykazaru.

® Upewnij Sk, ze w poblizu zamontowanego falownika nie znajasje tatwopalne przedmioty.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru.

® Przeng urzadzenie trzymag je za radiator nigdy za plastykeabudove.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkexia falownika.

® Nie dopuszczaj do przedostawania@oprzez otwory wentylacyjne do winza falownika ciat obcych
takich jak np. kawatki przewodéw, drutéw bezpiegmvych, odpryskow, opitkbw metalu, brudu i kurzu.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru.

@ Instaluj uradzenie na powierzchniach mgych utrzyma ciezar falownika (Rozdziat 6. Specyfikacja).
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkexia falownika.

® |[nstaluj falownik na pionowejcianie, ktéra nie przenosi wibracji
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku falownikzoranienia obstugi.

® Nie instaluj i nie obstuguj uazizenia ktore jest uszkodzone lub niekompletne.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia olgstu

® Instaluj falownik w pomieszczeniach dobrze wentydomch, w miejscach nie nai@nych na bezpwedni
wplyw promieni stonecznych. Natg unikat otoczenia, ktére ma tendencje do utrzymywania kig$o
temperatury, wysokiej wilgotrigi, kondensacji rosy, gromadzenia pytéw, gazéw pawjcych korozg,

11
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( Ogolne uwagi i ostrzeenia )

2.0kablowanie

AOSTRZEZENIE

® Bezwzgkdnie dokonuj uziemienia wdzenia.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia padem elektrycznym i/lub paru.

® [nstalacja elektryczna musi byykonana przez dwiadczonego elektryka.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia padem elektrycznym i/lub paru

® Doprowadzaj przewody po upewnienig,sie odhczone jestrodio zasilania.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia padem elektrycznym i/lub p@aru

® Po zamocowaniu falownika przeprowagolczenia kablowe. W przeciwnym razie istnieje ryzylarazenia
pradem elektrycznym i/lub zraniena obstugi.

® Nie usuwaj gumowych dtawikoéw po okablowaniu falolai Ostre krawdzie obudowy mog powodowd
starcie izolacji przewodéw i niebezpieégbvo pojawienia gina niej niebezpiecznego nagpia.

AUWAGA

® Upewnij sk, ze napécie zasilania jest zgodne z tym do jakiego jesystizsowany twoj falownik (patrz
tabliczka znamionowa):
3-fazowe 200 do 240V 50/60Hz
3-fazowe 380 do 480V 50/60Hz

® Nie podhczaj falownika z zasilaniem trojfazowym doddia jednofazowego! Takie pmizenie mae
uszkodzé urzadzenie!

® Nie podhczaj napicia zasilania do zaciskéw wgjowych (U, V, W). Takie paiczenie zniszczy
urzadzenie!

® Nie podhkczaj rezystora hamagego bezpgrednio pod obwdd DC (zaciski PD, P i N).
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru i/lub uszkodzenia jednostki.

® Zasilanie obwodow sterowniczych przeprowadzaj z(fafazy) zasilacych obwody gtowne.Na wégiu
instaluj wyhcznik ré&znicowo-padowy lub bezpiecznik (bezpieczniki).
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru i/lub uszkodzenia jednostki.

® Upewnij st co do doboru odpowiednich zabezpieczbezpiecznikéw, stycznikéw, wydznikéw
réznicowo-prdowych itp. (wymienionych w niniejszej instrukajid rownowanych zamiennikow).
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru i/lub uszkodzenia jednostki.

® Nie zatrzymuj silnika poprzez wydzenie stycznika po stronie pierwotnej lub wtérfedpwnika gdy
moze to doprowadZido jego uszkodzenia.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia olgsiliub uszkodzenia uadzenia.

® Przymocuj przewody elektryczne do listwy zaciskowrepami, przykecajac je z wigciwym momentem.
Sprawd czy sruby nie g luzne i nie ma niebezpiecagtwa wysunicia st przewodu. W przeciwnym razie
istnieje ryzyko pe@aru lub/i poranienia obstugi

12



Instrukcja obstugi falownika N700V

( Ogodlne uwagi i ostrzéenia )

i\i OSTRZEZENIE

® Kiedy falownik jest zasilony nie dotykaj ani niekamuj jakichkolwiek podiczeh.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paemia padem elektrycznym.

3. Sterowanie

® Podawaj napicie zasilania na falownik tylko w przypadku, kiegdyzednia pokrywa falownika jest zamkta. W
czasie zasilania falownika nie otwieraj tej pokrywy
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paemia padem elektrycznym.

® Nie obstuguj falownika mokrymiekoma. W przeciwnym razie istnieje ryzyko pzeaia padem elektrycznym.

® Kiedy falownik jest zasilany nie dotykapdnych jego zaciskéw, nawet kiedy silnik jest aattany W przeciwnym
razie istnieje ryzyko povania padem elektrycznym.

® W trybie pracy falownika z wykorzystaniem funkcjpdnownego startu" silnik nie nagle ruszy pomimo
wczesniejszego awaryjnego zatrzymania. Upewnij przed podégpiem do maszynyze falownik zatrzymat silnik (na
etapie projektowania, uktad musidtak pomyglany aby nie powodowat niebezpiedseva zranienia obstugi nawet w
przypadku ponownego startu falownika po wpgniu bkdu). W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia
personelu obstugagego maszyg

® Jdli napigcie zasilajce zostanie odtzone na krotki okres czasu w sytuacji, kiedy sygmacy-RUN jest aktywny
(zapkty na listwie sterowniczej), to w momencie przywed@ napicia falownik zacznie naglzat silnik. Jgli taka
sytuacja mee powodowd niebezpieczestwo dla personelu obstugi, najga wykluczy wykorzystupc odpowiedni
funkcje w falowniku. W przeciwnym razie istnieje ryzykaanienia personelu obstugapgo maszya

® W przypadku wysipienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z kamikatem b¢du), w sytuacji kiedy rozkaz
ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady spowodgigaowny rozruch silnika. Upewnijesiczy rozkaz ruchu
RUN falownika jest nieaktywny w momencie kasowamigg blokady. W przeciwnym razie istnieje ryzykorzeamia
personelu obstugagego maszyg

® Jdli napigcie zasilajce zostanie odtzone na krotki okres czasu w sytuacji, kiedy sygmacy-RUN jest aktywny
(zapkty na listwie sterowniczej), to w momencie przywed@ napicia falownik zacznie naplzat silnik. Jéli taka
sytuacja mee powodowd niebezpieczestwo dla personelu obstugi, najga wykluczy wykorzystupc odpowiedni
funkcje w falowniku. W przeciwnym razie istnieje ryzykaanienia personelu obstugapgo maszya

® W przypadku wysipienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z kemikatem b¢du), w sytuacji kiedy rozkaz
ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady spowodgigaowny rozruch silnika. Upewnijesiczy rozkaz ruchu
RUN falownika jest nieaktywny w momencie kasowamigoj blokady. W przeciwnym razie istnieje ryzykorzeamia
personelu obstugagego maszyg

® Przycisk STOP-u jest aktywny tylko wtedy gdy dokoagest odpowiednia nastawa w funkcji STOP-u. Upgsin,
ze oprocz aktywnego zewmznego przycisku STOP AWARYJNY, niezalge, uaktywniony jest rownieSTOP nal
pulpicie falownika. W przeciwnym razie istnieje y¥%o zranienia personelu obstugoggo maszyg

® W przypadku wysipienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z kemikatem b¢du), w sytuacji kiedy rozkaz
ruchu RUN jest aktywny, skasowanie blokady spowogigaowny rozruch silnika. Upewnijgsiczy rozkaz ruchd
RUN falownika jest nieaktywny w momencie kasowamigoj blokady. W przeciwnym razie istnieje ryzykordemia
personelu obstugagego maszyg)

® Kiedy falownik jest zasilany nie dotykajadnych jego zaciskéw, ani nie wrzucagdnych przewodgych pad
elektryczny przedmiotow. W przeciwnym razie istaieyzyko poraenia padem.
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Instrukcja obstugi falownika N700V

( Ogolne uwagi i ostrzeenia )

A UWAGA

® Podczas pracy falownika jego radiator nagrzewalsi wysokiej temperatury. Nie dotykaj radiatoraygd
grozi to poparzeniem.

® W falowniku maliwa jest tatwa zmiana pdkosci obrotowej silnika z niskiej na wysek Przed
przystpieniem do wiéciwego procesu pracy falownika upewnig 8 maliwosciach i ograniczeniach
silnika oraz nagdzanej maszyny. W przeciwnym przypadku zenodofé¢ do zranienia personelu
obstuguijcego maszya

® Jeli aplikacja tego wymaga to zainstaluj oddzielnyrhdec silnika.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia perdarobstuguicego maszyn

® W przypadku wykorzystywania wgzej ni fabryczna (50/60Hz) estotliwosci wyjsciowe] pracy
falownika sprawd czy silnik i nagdzana maszyna posiadajarametry techniczne pozwale¢ na prat
przy takiej cazstotliwosci. Przed wiéciwym nastawieniem zakresu estotliwosci pracy na wyciu
falownika sprawd prébnie prag silnika na czstotliwosciach gdrnego zakresu (poikey standardowej
czestotliwosci 50/60Hz). W przeciwnym przypadku gredof¢ do uszkodzenia nagzanego urgzenia.

® Sprawd ponizsze punkty podczas uruchamiania falownika:
Czy wiaciwy jest kierunek obrotéw falownika?
Czy podczas przyspieszania i zwalniania niegpage blokada falownika ?
Czy prdkos¢ falownika jest prawidtowa?
Czy silnik nie wpada w wibracje?
W przeciwnym przypadku ni@ doj¢ do uszkodzenia nagzanego urazenia.

4. Uwagi i Ostrzezenia dotyczce prac kontrolnych i serwisowych

ii OSTRZEZENIE

® Mozna dokonywa czynndgci konserwujcych i kontrolnych po uplywie czasu nie krétszym b0 minut
od chwili odhczenia zasilania od falownika. W przeciwnym razinieje ryzyko porzenia padem
elektrycznym.

® Upewnij sk, ze tylko wykwalifikowany personel dozie dokonywat czynnmi konserwujcych,
kontrolnych lub wymiany c&ci (przed przysipieniem do pracy naty usura¢ metaliczne przedmioty
osobistego zytku, tj. zegarki, bransolety, itp. @ywaj wylacznie nargzdzi z izolaci ochronn). W
przeciwnym razie mee doj¢ do uszkodzenia falownika oraz poeaia obstugi

5.Inne

A OSTRZEZENIE
® Nie udoskonalaj falownika

W przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia padem elektrycznym.
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Instrukcja obstugi falownika N700V

( Ogodlne uwagi i ostrzéenia )

OSTRZEZENIE

* Uwaga cg¢zki obiekt (powyej 15kg).
Do podnoszenia falownikazywaj podndnika lub korzystaj z pomocy.
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Instrukcja obstugi falownika N700V Opis ogolny

1. Opis jednostki

1.1 Sprawdzenie po rozpakowaniu

1.1.1Sprawdzenie jednostki

Po rozpakowaniu falownika a przed zainstalowaniehazy sprawdzs:
(1) czy podczas transportu nie nadib uszkodzenie falownika
(2) po rozpakowaniu sprawdziczy opakowanie zawiera jeden falownik i jedmstrukcg obstugi N700E
(3) sprawdzajc tabliczk; znamionow upewnt sig, czy uradzenie jest tym wyrobem, kt6ry zostat zaméwiony
W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidimiei zgtos reklamacje u dystrybutora

|

Rys. 1-1 Wyglad falownika N700V

N7OQ0O

LOAW VOLTAGE INVERTER

Model falownika || | MODEL  N700-055LF

Moc znamionowafalownika ’ POWER  kw(hp)5.5(7.5)
Parametryzasilanie ——» INPUT 50~60Hz,200~240V3ph
—| || outpuT 0.1~400HZz200~240V3ph23A

Parametry wyjciowe
Numer fabryczny jednostki

e @A M

MADE IN KOREA HYUNDAI

Rys. 1- 2 Lokalizacja i zawart& tabliczki znamionowej falownika

1.1.2Instrukcja obstugi
Przed zainstalowaniem i uruchomieniem falownikahatwaznie przeczyténiniejsz instrukcg oraz
scisle trzyma si¢ jej wskaza. Przechowuj¢ instrukcg w tatwo dostpnym miejscu tak, aby nina
byto z niej szybko skorzystaw razie potrzeby.
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1.2.1Pytania

W przypadku zapyta dotycacych uszkodze jednostki lub jego iytkowania i obstugi nalgy
kontaktowd si¢ z lokalnym dystrybutorem falownikow HUYNDAI. Przéabntaktem natey przygotowa
informacje dotyczce falownika:

(1) Model falownika

(2) Numer fabryczny (Oznaczenie “Serial No” na tablezoamionowej.)

(3) Data zakupu falownika

(4) Powdd kontaktu

@ Typ uszkodzenia lub stan falownika itp.

@ Nieznane cgci falownika, ich stan itp.
1.2.2Gwarancja falownika

(1) Okres gwarancji na falownik jest podany w karcieagancyjnej uradzenia jednak nawet w

trakcie trwania okresu gwarancyjnego, w przypadkgmignionych nikej przyczyn uszkodzenia,
reklamacja nie zostanie uznana:

® Uszkodzenie falownika wynikte z nieprawidtowe] eksgiacji niezgodnej z wytycznymi
zawartymi w niniejszej instrukcji lub w wyniku prglsamodzielnej naprawy.

@ Jakiekolwiek mechaniczne uszkodzenia zaatkigm tych powstatych w czasie transportu
(uszkodzenia powstate w czasie transportu powitydyniezwiocznie zgtoszone).

® Uszkodzenie wynikte zaytkowania falownika nieodpowiednio dobranego dakauii.

® Uszkodzenia wynikte na skutek zjawisk atmosferyctngp. wytadowania atmosferyczne itp.

(2) Gwarancja obejmuje tylko falownik. Jakiekolwiek ksdzenia innych urdzen powstate w
wyniku nieprawidtowego dziatania falownika nig @bjete gwarangj.

Wszelkie naprawy po okresie gwarancyjnysddwykonywane odptatnie. Podobnigljeuszkodzenie
urzadzenia miato miejsce w wyniku jednego w paeywymienionych zdarze naprawa falownika
bedzie wykonana odptatnie. W przypadku zagytotyczcych gwarancji natey kontaktowa sig z
lokalnym dystrybutorem falownikéw HUYNDAL.
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1.3Wyglad

Otwory mocujce

Pokrywa wentylatoréw

Panel sterowniczy

Pokrywa przednia

Sruba mocujca pokryve

Listwa zaciskow sterowni

Listwa zaciskéw gtéwnych Tabliczka znamionof@mwnika

Przegroda z Zkepkami do kabli
Tabliczka znamionowa falownika

Rys 1-4Wyglad po zdgciu przedniej pokrywy

(Notatka)Przy sterowaniu falownika za pomapanela z kablem nailg pamkta¢ o wyjeciu oryginalnej
ztaczki z gniazda( w celu pogitzenia w to miejsce wtyczki kabla).
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2. Instalacja i okablowanie

2.1Instalacja

A UWAGA

® Urzadzenie nalgy instalowa& nascianie wykonanej z materiatu dobrze przewgmo ciepto, takiego jak
np. metal.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru.

® Upewnij sk, ze w poblizu zamontowanego falownika nie znajglsje fatwopalne przedmioty.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru.

® Przend uradzenie trzymag je za radiator, nigdy za plastykeabudove.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkexia falownika.

® Nie dopuszczaj do przedostawani@oprzez otwory wentylacyjne do wrza falownika ciat obcych takich
jak np. kawatki przewodéw, drutéw bezpiecznikowyelpryskow, opitkbw metalu, brudu i kurzu.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru.

® Instaluj uradzenie na powierzchniach maxych utrzyma ciezar falownika (Rozdziat 16. Specyfikacja).
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku i uszkexia falownika.

® [nstaluj falownik na pionowejcianie, ktora nie przenosi wibraciji
W przeciwnym razie istnieje ryzyko upadku falownikzoranienia obstugi.

® Nie instaluj i nie obstuguj uazizenia ktore jest uszkodzone lub niekompletne.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia olgstu

® Instaluj falownik w pomieszczeniach dobrze wentydoych, w miejscach nie na@ych na bezpwoedni
wplyw promieni stonecznych. Nalg unika® otoczenia, ktére ma tendencje do utrzymywania Wig$o
temperatury, wysokiej wilgotrgi, kondensacji rosy, gromadzenia pytdow, gazéw pawpeych korozg,
gazow tatwopalnych itp.
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2.1.1Instalacja

(1) Transport

To urzdzenie posiada plastykoweegzi. Zachowaj wec ostraznos¢ przy jego przenoszeniu i instalowaniu.
Nie dokrcaj srub mocujcych falownik dosciany lub ptyty zbyt mocno, gdymoze to spowodowazerwanie
gwintu i upadek falownika. Nie instaluj i nie obghyj urzdzenia ktére jest uszkodzone lub niekompletne.

(2) Miejsce instalacji falownika

Temperatura radiatora szybkasmee podczas pracy falownika, dlatego ze wdgl na ryzyko pgaru, falownik
musi by zamontowany na niepalnej, dobrze przewsgefy temperatur powierzchni np. metalowej ptycie.
Zachowaj odpowiednie minimalne odleggoinnych uradzea od falownika, szczeg6lnie w przypadku adzea
emitujacych ciepto takich jak dtawik czy rezystor hammy

Zapewnij odpowiedni przestrzé wentylacyjn, .

A
(Notatka1) Przeptyw B (Notatka 1)
v powietrzg 10cm lub wecej dla falownikow od 5.5 do 55 kW
5 Falownik 30cm lub wicej dla falownikéw od 75 do 132kW
cm N 5cm P
b lub
igcej wigce $ciana
J
Notatka2, J
"( otatka?2)

Rys. 2- 1 Powierzchnia instalacji falownika

(3) Temperatura otoczenia

Temperatura otoczenia dla falownika powinngzsiwierdé w granicach -10 do 50°C (14 do 122°F )-.
Temperatw otoczenia dla falownika to temperatura pomierzeng@rzestrzeni wentylacyjnej pokazanej na
powyzszym rysunku. B temperatura otoczenia falownika jest #8ga nk dopuszczalna to czagyikowania
komponentow falownika ulega skroceniu w szczegédnezas uytkowania kondensatorow.

(4) Wilgotnos¢

Wilgotnos¢ powietrza w otoczeniu falownika powinna gawierg w granicach (20% do 90% / RH).

Przy instalowaniu falownika nalg unika¢ miejsc o duej wilgotnaici jak rowniez takich gdzie falownik jest
naraony na bezp&ednie promienie stoneczne.

(5) Powietrze i otoczenie

Miejsce instalacji falownika powinno bywolne od pytdw i kurzu, gaz6w powoduych korozg, pazary,
eksplozje oraz rozpylonych obtokéw agresywnych
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(6) Usytuowanie falownika
Falownik naley instalow& na pionowegcianie tywajac do mocowanidrub lub wketéw. Powierzchnia, na

ktérej przytwierdzony jest falownik powinna z tatéets utrzymywa jego cizar i by¢ wolna od wibracji.

\ '4

T

Rys. 2- 2 Usytuowanie falownika

(7) Wentylacja wewntrz szafy

Jeili instaluje s¢ jeden lub wgcej falownikdw w jednej szafce, konieczne staje dbposaenie szafki w
wentylator chtodzcy. Prawidtowe usytuowanie wentylatora dtéance szafki jest bardzo wee. Jéli pozycja
wentylatora jest niewkgiwa, ilos¢ powietrza przeplywagpego przez falownik zmniejszagsico powoduje
wzrost temperatury w otoczeniu falownika. Zawszenigtaj, aby temperatura otoczenia falownika byta z
dopuszczalnego zakresu temperatur

— Wentylator —Wwentylator f [wentylator
4 i
Faloyvni Falownik Falownik
(Dobry przyktad) (Bardzo dobryrzyktad) (Zty przyktad)

Rys. 2- 3 Wentylacja w szafce z falownikiem

(8) Zewretrzne instalowanie wentylatora chiedego.

Falownik mae by zamontowany w szafce, w taki sposéb,jego radiator d&lzie sé znajdowa poza szafk
przytwierdzony do jej tylnejsciany. Monta taki ma dwie korzici. Po pierwsze rmie efektywndé
chtodzenia falownika, a po drugie zmniejszarszmiar szafki mieszaezej falownik.

Przy instalowaniu falownika z radiatorem poza szafkzne jest, aby powierzchnia, do ktérej przytwierdzony
jest falownik oraz radiator dobrze przewodzity ¢éeefNie instaluj falownika w miejscach, gdzie woddgj,

pyt lub kurz mae wnikm¢ do wrgtrza falownika lub do wentylatora chiagzgo przytwierdzonego do

radiatora.
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(9) Przyblizone straty mocy falownika
Przy temperaturze otoczenia40°C, cisnieniu powietrza 1.07kg/m3 i cieple wihciwym powietrza
0.24kcal/kgeC

Moc falownike
(kw)

nggepnrizuy 242 | 312| 435 575| 698 | 820 | 1100 1345 1625|1975| 2675| 3375 3900 4670
70%mocy
znamionowej
(W)

S(’)ttr)?:zlzgﬁhl 325 | 425 | 600 | 800 | 975 |1150|1550(1900|2300|2800|3800|4800|5550|6650
100%mocy
zZnamionowej
(W)

55 75| 11 15 185 22 | 30| 37 | 45 | 55 | 75| 90 | 110| 132

Sprawnd¢
przy 95.4/ 96.3| 96.1| 96.0| 96.0|96.4 | - - - - - - - -
obciazeniu
100%mocy
znamionowej
(%)

Tabela2- 1 Przyblizone straty mocy falownika

2.1.2Dtawiki do przeprowadzania kabli

(1) Przeprowadzaj przewody przez gumowe dtawiki.

Przeprowadzenie przewodoéw przez gumowe dtawiki pawiby dokonane po przegiu tych
dtawikéw w widocznych cigszych miejscach za pompszczypcow lub ucinaczek.

Po przeciciu dtawikbw i przeprowadzeniu przewoddéw, diawikalezy ponownie umigci¢c na swoim
miejscu w otworach przegrody ( patrz rysunek).

Przegroda

Gumowe dtawiki

Rys. 2- 4 Przeprowadzanie przewoddw przez gumowe dtawiki

Notatka) Dtawiki powinny by caly czas umieszczone w swoich otworach w przegimdza wyjtkiem
sytuacji kiedy przecinasz dtawiki i przeprowadzaszez nie kable. Przy braku dtawikbw w otworach
moze dof¢ do uszkodzenia izolacji przewodu i doziemieniapg@rzez metalowobudowve.
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2.2 Okablowanie

/\OSTRZEZENIE

Bezwzgkdnie dokonuj uziemienia usdzenia.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia padem elektrycznym i/lub paru.

Instalacja elektryczna musi byykonana przez dwiadczonego elektryka.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia padem elektrycznym i/lub paru.

Doprowadzaj przewody po upewnienig,sie odhczone jestrodio zasilania.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia padem elektrycznym i/lub paru.

Nie podhczaj przewoddw ani nie zgdzaj do pracy falownika, ktéry nie jest zainstalowagodnie z opisem
zawartym w niniejszej instrukcji.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia padem elektrycznym i/lub zraniena obstugi.

Nie usuwaj gumowych dtawikéw po okablowaniu falolaimodele 5.5~132kW). Ostre kregzie obudowy
mog powodowd starcie izolacji przewodow i niebezpieégbno pojawienia gina niej niebezpiecznego
napkcia.

A UWAGA

Upewnij sk, ze napgcie zasilania jest zgodne z tym do jakiego jesygiasowany twoj falownik
(patrz tabliczka znamionowa):

3-fazowe 200 do 240V 50/60Hz (Model : N700E-055Id560LF)

3-fazowe 380 do 480V 50/60Hz(Model : N700E-055HFL8@0HF)

Nie podhczaj falownika z zasilaniem tréjfazowym dbdta jednofazowego! Takie pmizenie mae
uszkodzé urzadzenie!

Nie podhczaj napicia zasilania do zaciskow wégjowych (U, V, W). Takie palczenie zniszczy ugrzenie!
Nie podhczaj rezystora hamagego bezp@rednio pod obwdd DC (zaciski PD, P i N).

W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru i/lub uszkodzenia jednostki.

Zasilanie obwodow sterowniczych wykonuj z fazy lescej obwody gtéwne. Instaluj na vseju obwodow

sterowniczych wycznik r&nicowo-padowy lub bezpiecznik (bezpieczniki).
W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru i/lub uszkodzenia jednostki.

Upewnij sk co do doboru odpowiednich zabezpiecbezpiecznikéw, stycznikdéw, wydznikéw ré&nicowo-
pradowych itp. (wymienionych w niniejszej instrukcajid rownowanych zamiennikéw).

W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru i/lub uszkodzenia jednostki.

Nie zatrzymuj silnika poprzez wadzenie stycznika po stronie pierwotnej lub wtériadépwnika gdy: moze to
doprowadzt do jego uszkodzenia.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko poranienia olgsfliub uszkodzenia usdzenia. Przymocuj przewody
elektryczne do listwy zaciskowg&jubami, przykecajac je z wkaciwym momentem. Sprawicczy sruby nie g
luzne i nie ma niebezpiecastwa wysunicia st przewodu.

W przeciwnym razie istnieje ryzyko paru lub/i poranienia obstugi
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2.2.1Diagram potaczen zaciskow(typ ,sink” — sterowanie wspolnym minusem)

3-fazowe napicie zasilania

380~ 480/
(50,6(Hz +10%)
R U T1
i . \Y T2
Prostownik Falownik IM
T _ W 13

Obwody gléwneI PDI Zworka

Obwody Plyta
sterownicze PCB i sygnaty

CLULL L LT L L L L L LY Y] CEELETY] e,

% ' ___mﬂ___j
; i
: vod BRD jako stafjdard w
[] falownikacﬂ5.5 do 22kwW
: a—

fabryczne P24

(typ “sink™)

Cm1

Programowalne wygie przekanikowe
alarmowe (ustawienie fabryczne
ALARM)

[
8 programowalnych \ﬂ

wejs¢ cyfrowych

[]

S
[]

Programowalne wygie przekanikowe
(ustawienie fabryczndrRUN)

—0 O 41

—0 S—}
Programowalne wygie 1
9 (typu ,otwarty kolektor”)
O Programowalne wygie 2
N (typu ,,otwarty kolektor”)

T ey 8 ]

Programowalne wygie 3
(typu ,,otwarty kolektor”)

Wejscie dla termistors

Wyijscie monitorujace Programowalne wygie 4

(PWM) (typu ,otwarty kolektor”)
WyIr zrodia : Y
|
e o Port opcjal
DC 0~10/ I R Wejscia
C-10-10 & o2 analogowe
it 1%Q
DC-10~0/ ‘E‘\" {1 I N )
Wejscia analogowe Jdo pea-zama 1800 :[ Port opcja2
zadawania agstotliwosgy I 1
(500~ 1kQ) < -
T T boduao
Wyjécie monitorujace ] Port RS485
(analogowe) ‘[l
HIVIT " " I
,’]’ Port RS232
I o |
i 1QOv: typ C)

T

hil

Rys. 2- 5 Diagram potaczeai zaciskow(typ ,sink” — sterowanie wspolnym minusem)
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1) Znaczenie zaciskéw obwodoéw gtéwnych

Symbol zacisku ‘ i Funkcja
R,S,T(L1, L2, L3) Zasilanie Podiczenie napicia zasilania falownika
U,V, W(T1,T2,T3) | Wyjscie falownika Podjczenie silnika
) Usuh zworke spomedzy zaciskéw PD i P, | w to miejsce paci

PD,P(+1,+ .C. ;

(*+1.4) Diawik D.C dtawik DC (DCL-XX).

. Podhczenie zewgtrznego rezystora hanagego

P, RB(+,RB _

(+.RB) Zewrtrzny rezystor hamugy (mozliwe tylko w modelach od 5.5~22KW.)
PN Zewretrzna jednostka . . . .

> N(+, -) hamujica Podhczenie zewetrznej jednostki hamagej

G Uziemienie Zacisk uziemiagy (podhcz uziemienie)

Tabela2- 2 Znaczenie zaciskow obwoddéw gtéwnych

(2) Znaczenie zaciskéw obwoddéw sterowniczych

Symbol zadisku ] Opis i funkcja zacisku

Zacisk wspoélny | Zacisk wspolny dla wé¢ analogowych sterowaniagstotliwoscia (O, O2,
© L | wejs¢ Ol) i monitorupcych wyg¢ analogowych AM, AMI) Nie podhczaj
o5 analogowych potencjatu ziemi
T =
° e H Zrodio Zrédio DC+10V dla wef¢ analogowych sterowania Dopuszczalne
NN zasilania czestotliwoscia. obcigzenie
wejs¢ zrodta20mA
Wejscie Impedancja wégiowa
o | analogowe Wejscie wysterowywane nagiiem DC z zakres® ~ 14.41Q
g sterowania 10V, maksymalna agstotliwosé przy napéciu 10V. Dopuszczalny zakres
8 czestotliwoscia napkcia DC -3~+12V
2 (napicciowe)
2 Wejscie Impedancja wegiowa
@ 02 analogowe Wejscie wysterowywane nagiiem DC z zakres ~ 13kQ
o © sterowania 10V, ten sygnat jest dodawany dogstotliwosci Dopuszczalny zakres
2 g czestotliwoscia zadawanej sygnatami nagiowym lub padowym z napkcia DC 0~£12V
g H (napkciowe zaciskowoO lub Ol.
IS = dodatkowe
c (0] P
< b Wejscie Wejscie wysterowywane pdem DC z Impedancja wefiowa
analogowe zakresu 4 ~ 20mA, maksymalna 1800
Ol gow czgstotliwos¢  przy prdzie 20mA Po :
sterowania akivwacii svoantu. AT wet  ovirowvch Maksymalnie
czestotliwoicia ywac) d Y9 Ol et akt F - cylrowych dopuszczalny pd
(pradowe wejicie padowe Ol jest aktywne 24mA
Wyjscie Maksymalnie
AM | analogowe Wyjscie napg¢ciowe DCO~10V,wyjscie padowe4~20mA do usyzczaln ad
monitorupce Wybor wielkasci monitorowanychczestotliwosé 2mpA Y
(napkciowe) wyjsciowa, pad wyjsciowy, wyjsciowy moment nagdowy,
. napigcie na wygciu, moc wejciowa, stopié obchzenia Do
Wyjscie ; P puszczalna
Al anglsogowe termicznego, cgstotliwosé LAD impedancia wyiciowa
s} monitorujce mniej niz 2500
=l (pradowe)
-‘g o Wyjscie naptciowe DCO~10(modulacja PWNI Maksymalnie
§ WyJS'_Cle ) Wybor wielkasci monitorowanych czstotliwosé do usyzczaln pd
FM | monitorupce wyjsciowa (cyfrowo) , ponadto wyszystkie inne 1 2p mA. m ak); malna
(napkciowe) wielkosci wymienione dla wy§¢ analogowych c' stotiiwoé’ 3)‘/6kHz
monitorupcych % €2
Zrodio DC24V dla programowalnych zaciskéw Maksymalnie
. .. | wejsciowych gdy wybrane sterowanie dopuszczalny pd
o P24 | Zrédio zasilania | s sinym plusem (typ ,source”). 100mA
= Ko wejs¢ cyfrowych
o 2c
S| 38
O 52 oML Zacisk wspélny | Zacisk wspélny dla zaciskow wejowych cyfrowych 1 —8i FW, zacisku
N wejsé termistora zaciskuFM sygnatu wyjciowego monitorujcego. Nie podiczaj
cvfrowyctk potencjatu zien
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Symbol zacisku Opis i funkcja zacisku

Instalacja i okablowanie

S | pw Zacisk "biegw  igdy zacisk FWestZAt rozkaz biegu w prz6dWYt rozkaz
o przéd zatrzymanie
=
§ Wybor 8 funkcji dla wej¢ 1~8 spérod 39 dostpnych Przy wykorzystaniu
RV (bieg w lewo), CF1~CF4 (wielopoziomowa nastawgdRosci- ZEWIELIZNego zewetrznego
g kombinacja zestykéw), JG (bieg prébny), DB (hamoiedC), SET2 grodia zasilania:
5 (nastawy dla drugiego silnika), 2CH (drugi zestaasdw (naptcie pongcgzy
k) przyspieszania/zwalniania), 3CH (trzeci zestaw @was vﬁjsg:ea'mn:zalsv )
v 1R9 przyspieszanialzwalniania), FRS (wybieg silnika)X,TE(zewr‘l;trz‘na ce)
8 T blokada), USP (zabezpieczenie przed samoczynnyohamieniem), SFT Impedancia
N (AT) (blokada nastaw), AT (wybor sygnatu analogowegd®@SET (kasowanie pec ’ !
S, 390G blokady falownika), STA (start impulsowy), STP (stonpulsowy), F/R \(N%]Sr,ﬁl-adz
8 4FRS) Programowalne| (bieg w prawo/lewo), PID (blokada PID), PIDC (rese&nie czionu V\F/’ejécli(;m?/a PLG
= |9 | wejicia cyfrowe | catkuicego regulatora), UP (motopotencjometr - géra), OW 4.70
3 | 6(CF) (motopotencjometr - dét), UDC (zdalne czyszczemiayth),OPE '
8_ 7(CFY) (wymuszenie rozkazu ruchu i zadawaniastatliwoici z panela falownika), )
o | Q| @ 8RR TL (funkcja ograniczenia momentu), TRQ1 (ogranideenomentu dia 4- | Maksymalnie .
2 % = ech kwart, Bit 1 (najmniej znagay bit)), TRQ2 (ograniczenie momentu dj§l0Puszczaine nagsie:
g o g 4-ech kwart, Bit 2 (najbardziej znagzy bit)), BOK (potwierdzenie (ngpr—;_me midzy
> T| o odpuszczenia hamulca), ORT (pozycja pkawa dla trybu ASR), LAC ‘éV;\J/SC'am' iPLC)
> s £ (anulowania liniowego przyspieszania/ zwalnianRJ,LR (kasowanie
g -%‘ 8_ odchyiki pozycji), STAT (rozkaz zliczania impulsawtrybie
<3 %) = odwzorowania pydkosci,
0] U>'f < XT1, XT2, XT3 (Wielopoziomowe czasy przyspieszamiedIniania 1~3)
S
g Zacisk Wspolm{ Zmiana typu podiczenia do zewgtrznego urzdzenia
'8 PLC cyfrowych wejé typ”sink” lub typ ,source” poprzez zmiane padkenia
04 programowalnych zworki. P24-PLC: typ”sink” CM1-PLC:typ“source”
Cztery wyjcia typu “otwarty kolektor”
RUN (sygnalizacja ruchu), FA1 (sygnat agnigcia poziomu cgstotliwosci
- typ 1- stata cgstotliwos¢), FA2 (sygnat osigniecia poziomu
czestotliwosici - typ 2- przekroczenie ¢gtotliwosci), OL (sygnalizacja
przecizenia padem 1), OD (sygnalizacja przekroczenia sygnatu bahy
[ AL (sygnat alarmu), FA3 (sygnat agjniccia poziomu cgstotliwosci - typ 3
% Q — réwna czgstotliwoici), OTQ (sygnalizacja przegienia momentem), IP )
'_g % 11(FAL) (zanik napgcia zasilania), UV (stan podnapiowy), TRQ (sygnalizacja g/laksymalr?le B
2 és 12(RUN ograniczenia momentu nagowego), RNT (sygnalizacja przekroczenia D‘?z”;'éczf ge nagoie
> -‘E 13(00) Pl'l_)gl"amowame czasu pracy silnika), ONT (sygnalizacja przekrotaeaasu zasilania 50mA(6 g\z}v)
g o 14(0TQ wyjscia cyfrowe falownika), THM (sygnat ostrzenia termicznego), BRK (odpuszczenie '
g é hamulca), BER (zatzenie dodatkowego hamulca lub sygnat alarmu), ZSpomidzy
n % (detekcja pgdkosci zerowej), DSE (przekroczenie odchytkggkosci), zaciskamill~14CM2:
N POK (osagnigcie zadanej pozycji), FA4 (sygnat aghigcia poziomu ponizej 4V przy ZAt.
-% czestotliwoici - typ 4- przekroczenie ¢gtotliwosci (2)), FA5 (sygnat
fxﬁ osignigcia poziomu cgstotliwosci - typ 5 — réwna agtotliwosci (2)), OL2
g (sygnalizacja przegtenia padem (2)),|PALM (sygnat alarmu przganiku
3 naptcia zasilania)UVALM(sygnat alarmu przgtanie podnagciowym)
E" CM2 | Zacisk wspdiny wyje Zacisk wspoiny dla wgf 11~14 typu “otwarty o
st programowalnych kolektor” terminal.Zacisk wspolny zewtrznegozrodia
Q zasilania
g ALO, | Zacisk wspolny dli - A 0- zacisk wspalny wyicia przekanikowego Maksymalny psd AL1-
2 | RNO AL . przehcznego alarmowego ALRNO- zacisk wspdiny ALO, RN1-RNO: AC250Y
y Zacisk wspolny dla \yyjscia przekanikowego przeicznego RN 2A(obciazenie
2 RN rezystancyjne), .
% ALL | pja AL funkeja 0.2A(obchz. indukcyjne )
. | AL2 | wpisana AL Dla Mozliwosé wyboru funkcji petnionej przez wigie AL2-ALO, RN2-RNO:
;’E‘U RN1| RN funkcja _[?_rzekantikli)wg ( funké:je takie jak dla w§¢ 11-14) éiig?;/ﬁggg%t))ciﬂenie
£ | RN2|wpisanaRUN yp zestyku & -przetzny 0.2A(obciz. indukeyjne )
> X Kiedy pomkdzy zaciski TH i CM1 podiczony zostanie termistor silnika, Minimalna moc
% % TH Wejscie to falownik maze kontrolowa temperatug uzwoje silnika | w termistora
E N termistora momencie ich przegrzania blokoivsie | zgtaszéabtad. Minimalna moc
O . ) 100mw
terminal termistoral0OmwW

Tabela2- 3 Znaczenie zaciskow obwoddw sterowniczych
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2.2.2Podfgczenie obwodéw gtéwnych

(1) Ostrzeenia przy podiczaniu okablowania
Jesli falownik byt podkczony pod nagricie zasilania to przed przygieniem do podiczania okablowania

odczekaj przynajmniej 10 minut zanim zdejmij przedmokrywe falownika (kondensatory mocy utrzymu;j
przez pewien czas niebezpieczne geipi na szynie DC). Obecf® napkcia na kondensatorach jest
sygnalizowana przegwiecenie s diody roztadowczej ,CHARGE” pod pokrywa falownik®o zdgciu
pokrywy , gdy dioda ,CHARGE?” ji nie $wieci, dla pewnéci, zweryfikuj napgcie na szynie DC za pom®c
pomiaru woltomierzem.
@®  Zaciski gtéwne zasilage (R, SiT)
e Podhcz zaciski zasilace (R, S i T) do obwodu zasilania wykorzystujpohczenie przez stycznik
elektromagnetyczny lub wagznik r&znicowo-padowy.
Zaleca st instalowanie na zasilaniu N700 stycznika elektrgneycznego gdyw przypadku zadziatania
funkcji zabezpieczeniowych w falowniku stan awaywyjaostaje odegity od zrodta zasilania i nie
rozprzestrzenia sipo catym obwodzie.
e Urzadzenie jest przystosowane do zasilania 3-fazowéde.zasilaj falownika 3-fazowego napiem
jednofazowym gdi moze to spowodowauszkodzenie jednostki. W przypadku zainteresowaalayciem
falownika zasilanego jednofazowo prosimy o kontakt najblizszym dystrybutorem falownikow
HYUNDAI.
Po zaniku jednej z faz zasHajych falownik znajduje sie w stanie przypomitgjm warunki powstate
przy zasileniu 3-fazowego falownika nagiem jednofazowym. Takie warunki mpgowodowa
generowanie kHow podnapiciowych i nadpgdowycj w falowniku prowadz w konsekwencji do
uszkodzenia jednostki.
« Dodatkowo, jeeli po stronie zasilaniaeda miaty miejsce wymienione #&j zjawiska to mge dopé do
zniszczenia modutu mocy falownika
- asymetria obaizenia - 3% lub wiksza,
- moc obcizenia jest co najmniej dziesiokrotnie weksza nk moc falownika lub jest  wksza nk 500kVA
- wyskpuja gwattowne zmiany nagtia zasilania
(Przykiad) Falownik m sk uszkodzt, jesli napiecie zasilania &dzie na niego podawaneqgej niz 3-razy
W ciagu minuty.
®@ Zaciski gtdwne wyjciowe (U, Vi W)
e Stosuj na wyjciu przewody o przekroju wkszym ni na zasilaniu w celu utrzymania dopuszczalnego
spadku napicia. Jest to szczegodlnie e przy daych odlegtdciach silnika od falownika, kiedy przy
niskiej czstotliwosci i napkciu zasilania silnika nagbuje zredukowanie momentu nrgiowego na wale
spowodowane spadkami nagia na kablu.
Nie instaluj baterii kondensatorow ani ochronnikdapiciowych na wyjciu falownika gdy maoze to
spowodowad uszkodzenie jednostki.
e W przypadku gdy diugg kabla od falownika do silnika przekracza 20m msjminiebezpieczstwo, ze
beda generowane udary napiowe wywotane wzrostem pojemimd lub indukcyjndci w przewodach. W
takich przypadkach natg zainstalowa filtr sinusoidalny na wyciu jednostki (w celu zakupu filtru
skontaktuj s z lokalnym dystrybutorem falownikéw HYUNDAI).
e W przypadku zasilania dwoéch lub ekszej ilasci silnikow z jednego falownika, nalg zainstalowa dla
kazdego silnika osobny przekaik termiczny
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e Nastawa mdowa zadziatania przekaika termicznego powinna byastawiona na 1.1 ggdu znamionowego.
®  Zaciski dlawika DC (DCL) do podtzenia pod (PD, P)
e Podhczenie dtawika DC pod zaciski PD, P zisza wspétczynnik mocy
e Miedzy zaciskami PD i P w falowniku znajduje gwora, ktés trzeba zdj¢ przed podiczeniem dtawika
e W przypadku nie korzystania z dtawika DC , nie uapmwory spomgdzy zaciskow PD i P
®  Zaciski do podiczenia rezystora harmugego (P, RB)
e Obwodd BRD (jednostki hamagej) jest standardowo wbudowany w falowniki N70@d mocy 22kwW
wtacznie
e Jeli wymagany jest diy moment hamugy silnika, zainstaluj rezystor hamuay
e Diugos¢ kabla hczacego rezystor powinna bymniejsza ni 5m a oba przewody pagiizenia rezystora dla
zmniejszenia indukcyjrici powinny by skrecone
Nie podhkczaj innych urzdzer poza rezystorem hamigiym pod zaciski P i RB
Upewnij sk czy rezystancja i moc opornika hamrggo jest wigciwa (dopasowana do spodziewanego
pradu ptymcego przez BRD

Zaciski do podiczenia jednostki hamagej(P, N)

. Falowniki serii N700V powyzej 22kW nie posiadaja jako standard
wbudowanego obwodu BRD. Dlatego w przypadku kome&z zwigkszenia
momentu hamuagego falownika naley podhczy¢ pod falownik zewsatrzng
jednostk hamujca (opcja) i rezystor hamagy (opcja).

. Zaciski (P, N) zewretrznej jednostki hamuagej podhcza s¢ pod zaciski(P, N) w
falowniku.

. Rezystor hamuapy podhcza s¢ pod jednostk hamujca , nie pod falownik.

. Dlugos¢ kabla hczacego rezystor powinna bymniejsza ni 5m, a oba przewody
podhczenia rezystora dla zmniejszenia indukcypigowinny by skrecone
®  Zacisk uziemiajcy (G)
e Upewnij st , ze falownik i silnik zostaty wiciwie uziemione w celu ochrony przed pggaiem.
e Zaréwno falownik jak i silnik powinny hypodhczone z ziemji w odpowiedni zgodny ze normami sposéb.
e W przypadku uziemiania kilku falownikéw pod jederacisk uziemiajcy nigdy nie tworz gtli
uziemiapcych (patrz rysunek patej)

FALOWNIK @

FALOWNIK &)

FALOWNIK &)

Rys. 2- 6 Uziemienie (G)
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2) Wyglad listwy zaciskéw gtownych (obwody mocy)

Rozmieszczenie zaciskow gtownych Model falownika

R S T U \" w

(L1) | (L2)| (L3) | (1) [(T2) |(T3) N700-055LF/075LF/110LF
PD| P N [RB | G G )
CNROREE) DD * Rozmiarsrub: M5

Zwora —p

N700-150LF/185LF

R S | T |PD| P N | RB| U |V | W] |G
(L1) [ (L2) | (L3) [(+1) | (+) | () (T1)|(T2) |(T3) | (D 150HF/185HF/220HF
Zwora  —» [ ] * Rozmiarsrub: M6
R S T PD P N RB U Vv W N700-220LF
(L1) [(L2) | (L3) [(+1) | (+) | () (T1) [(T2) | (T3) ]
* Rozmiarsrub: M8
Zwora —p | |

N700-300LF/370LF/450LF

300HF/370HF/4A50HF
550HF/750HF/900HF
_ * Rozmiarsrub: M8
R S T PD P N U \'4 w
N700-550LF
L1 L2 L3 +1 + - T T2 T3
(L1) [((L2) [ (L3) [(+1) | (¥) | (=) |(T1)[(T2) (T3) N700-1100HF~1320HF
—> [ | * Rozmiarsrub: M10

Tabela2- 4 Rozmieszczenie zaciskow obwodow gtéwnych
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(3) Wyposazenie falownika

3-fazowe
zasilanie

H_)T

f

}

R S T
FALOWNIK

(€}

(2)

}

Patrz“Tabla2-7 Przekroje kabli i inne uazlzenia na stronie 21.
Otatka 1): Wyszczegolnione wypasaie dotyczy falownika napzajcego standardowy 4-biegunowy silnik
HYUNDAI-a.

(Notatka 2): Wihéciwie dobierz wydcznik

(Notatka 3)Przy odlegtéciach przekraczagych 20m naliy stosowa przewody o wikszym przekroju

(Notatka 4)Na wegciu falownika instaluj wydcznik réznicowo-padowy.
Przy doborze wytacznikazdicowo-padowego, pid uplywu kabla silnikowego zaigod diugdci kabla
pomkidzy falownikiem a silnikiem oraz falownikienarodiem zasilania

Dtugosé kabli Prad uptywu(mA)
100mlub mniej 50
300mlub mniej 100

Tabla 2- 5 Prad doboru wytacznika réznicowo-pradowego

(Notatka 5)Przewod sygnatu przekaika alarmowegoi AL. i przekaika RN powinien mié przekr6j 0.75mrh
Notatka 6)Dla przewodéw sitowych ekranowanych zasitgich silnik,

obudowanych w metalowej ostonie, zkgza st prad uptywu.

(Notatka 7)Cztery przewody oznaczayvysoks stah dielektryczn. Prad uptywu w takim przypadku jest
duzo wigkszy niz przy pojedyiczym przewodzie

Dlatego przy dtugich przewodads$ilnikowych wartd¢ pradu uptywu rénie co stwarza konieczgd
podniesienia wartei pradu r&znicowego uytego zabezpieczenia.

Funkc

Diawik sieciowy Stosowany do zmniejszenia harmonicznych néaiej gdy wspétczynnik

Miezrownowaenia napicia WepCIowego przekroczy 3% ( 1 gdy moc zasilanja
. 500KVA) P - s . !

1) . .
jest wicksza 7

napkcia linii zasilajicej a take poprawia wspétczynnik moc
Filtr zakiocer radiowych | Dlawik kolejndsci zerowej zmniejsza szumy radiowe powstajna

2)

(dtawik kolejndgci okablowaniu falownika
|__zerowej
Stosowanie falownika nie spowodowé&przenoszenie zakloogrzez sié
3) Filtr EMI zasilajca do innych uradzeh. Ten element thumi zakiocenia ( instalacja na

wejsciu).

4) Filtr pojemndgciowy
(szuméw radiowych)

5) blawik DC Ttumi harmoniczne generowane przez falownik. Wygédapicie w

obwodze pdrednim falowiika.

Celem stosowania funkcji hamowaniegmicowego jest zwkszenie

mozliwosci wyhamowania przez falownik olgbnego silnika (zwikszenie

momentu hamuarego)

Stosowany do ograniczania szumoéw radiowych genesmiana wy4ciu

Filtr pojemndciowy redukuje szumy radiowe powsteg na wejciu falownika

6) Rezastor hamugy
Jednostka hamaga

7 Wyjsciowy filtr falownika. Zmniejsza zaktécanie odbiornikéw radimly telewizyjnych
przeciwzakioceniowy | oraz zabezpiecza przed nievdavym odczytem z czujnikéw i udze
pomiarowyct

Filtr zaktocei radiowych
8)| (dfawik kolejndci
zerowej)

Diawik kolejncsci zerowej zmniejsza szumy radiowe powstajna
okablowaniu falownika. Filtr ten ntoa stosowé&zar6wno na wégiu
jak i na wygciu
Zasilanie silnikéw przez falownik powodujegkize drgania gima to miejsce
przypadku zasilania z sieci.. Ten element zainsthy midzy falownikiem i
Diawik silnikowy silnikiem zmniejsza pulsagimomentu obrotowego. Przy diugd przewodu
9) silnikowego powyej 10m zabezpiecza przed niegdiavym dziataniem
przekanika termicznego, wywolane przez igyge harmoniczne najgia
wyjsciowego

Filtr LCR Filtr wygtadzahcy sygnat wy§ciowy napicia
Tabela2- 6 Wyposazenie opcyjne falownika
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(4) Przekroje kabli i inne uegdzenia

= dk1cze¥1i( Urzadzenia dodatkowe

Moc Przewody sitowe Rozmiar |Momen
Klasa dgkgi‘ﬁ?l?g § Model falownika RSPTPILDJI\\I/W h;%ﬁsg%rgo za%:rigllzéw dogl:g/ca Wytacznik r&znicowo-padowy|  Stycznik
kw (mn) P and RB sitowych | (Nem) (MCCB) (MC)

557.5 | N700-055LF Wigcej niz 6 6 M5 3.0 HBS60N 50A HiIMC32

7.510 | N700-075LF | Wiecej niz 10 6 M5 3.0 HBS60N 50A HiIMC32

11(15 N700-10LF Wigcej niz 16 6 M5 3.0 HBS100N 75A HIMC50

1520 N700-150LF | Wigcej niz 25 16 M6 4.5 HBS100N 100A HIMC65
18.5925 | N700-185LF | Wiecej niz 30 16 M6 4.5 HBS225N 150A HiIMC80
g(l)%s\? 22(30 N700-220LF | Wiecej niz 35 16 M8 6.0 HBS225N 150A | HiMC110
3040 N700-300LF |Wiecej niz 25x2 - M8 6.0 HBS225N 200A | HiMC130
37(50) N700-370LF |Wigcej niz 35x2 - M8 6.0 HBS225N 225A | HiMC150
4560) N700-450LF |Wiegcej niz 35x2 - M8 6.0 HBS400N 225A | HiMC220
5575) N700-550LF |Wigcej niz 70x2 - M10 10.0 HBS400N 300A | HiMC220

5.57.5 | N700-055HF | Wiccej niz 4 4 M5 3.0 HBS30N 30A HIMC18

7.510 | N700-075HF | Wigcej niz 4 4 M5 3.0 HBS30N 30A HiIMC18

11(15 N700-110HF | Wigcej niz 6 6 M5 3.0 HBSG60N 50A HiIMC32

1520 | N700-150HF | Wiecej niz 10 10 M6 4.5 HBS100N 50A HiIMC40
18.525 | N700-185HF | Wigcej niz 16 10 M6 4.5 HBS100N 75A HiIMC40

22(30) | N700-220HF | Wiecej niz 25 10 M6 4.5 HBS100N 75A HiIMC50

T(%S\? 30(40) | N700-300HF | Wiecej niz 25 - M8 6.0 HBS100N 100A HIMC65
37(50 | N700-370HF | Wiecej niz 35 - M8 6.0 HBS225N 100A HiIMC80
4560) | N700-450HF | Wieccej niz 35 - M8 6.0 HBS225N 150A | HiMC110
55(75 | N700-550HF | Wiecej niz 70 - M8 6.0 HBS225N 175A | HIMC130
75100 | N700-750HF |Wiecej niz 35x2 - M8 6.0 HBS400 225A | HiMC180
90(125 | N700-900HF |Wiecej niz 35x2 - M8 6.0 HBS400 225A | HiMC220
110150 | N700-1100HF | Wiecej niz 50x2 - M10 10.0 HBS400 350A | HiMC260
132200 | N700-1320HF | Wiecej niz 80x2 - M10 10.0 HBS400 350A | HIMC300

Tabela2- 7 Przekroje kabli i inne urzadzenia
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2.2.3Diagram zaciskéw listwy sterowniczej

(1) Utozenie zaciskow listwy sterowniczej
Obwody sterownicze natg odpowiednio podiczy¢ pod zaciski sterownicze falownika

D 1 gwe F
o C NC
e’ s N
&2 -
[N OO
E? S0 +
O COMT NO O prvy

cz2 mm

= c1 L1 :
() ¢m/\ HYUNDAI SR g e
2 ~ bigs - @ gy HEAVY INDUSTRIES CO,LTD ol *
Voo {}J\A@ B B/D 20060622 o ? R b@
) NBHCTB00-B & oo’ ro0)rer
: 5 g0

zﬁ!!!!! 0000000060000 0000008
RS232
RS485

Surwie
=

000060000000

|cm1| 13 | 11 | cM2| RNI| RN2| ALO| &
1 Tcmil 14 1 12 TeM2lRNoT ALL [ ALZ]

o 900 000000

&) ) ™| 24V |RxP | RXN |
< —l2aGTx1 Ix21

Zaciski do komunikacji sieci CAN

Zaciski do komunikacjiszeregoweRS232/RS485

Rys. 2- 7 Ulozenie zaciskdw listwy sterowniczej

(2) Okablowanie
Oba zaciski CM1 i L sizolowane i zostaty wyodbnione jako zaciski wsp6lne (powrotne) dla sygnatéw

wejsciowych i wyjsciowych. Nie uziemiaj ani nie zwieraj tych zaciskow
® Dla toru sygnatowego nalg stosowa skrecane, ekranowane przewody
Ekran przewodu posizaj do zacisku wspoélnego dla danego sygnatu

® Dlugosé toru sygnatowego nie powinna przekrac2@m
Przewody obwody gtéwnego naleodseparowaod przewoddw steragych. Jeeli przewody te musz
sig krzyzowa, to tylko pod lstem prostym

Linia obwodu gtéwnego
/ (RS,T,U,V,W,PDP,N,ALO,AL1,AL2 itd..)

/ Kat prosty (9CR)
I— Linia obwodu sterowniczego
FM,CM1,PLC,P24,FW,8,7,6,5,4,3,2,1

/(H,0,0I,L,CMZ,lZ,ll

< q
< P

10cmlub wigcej

® W przypadku wykorzystywania przekskéw w obwodzie sterowniczym zaciski FW i innych
programowalnych zaciskow wéejowych, stosuj przekaiki przystosowane do nagia 24VDC
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W przypadku wykorzystywania przekakéw w obwodzie sterowniczym wigiowym wiacz
réwnolegle z cewkprzekanika diod: ograniczajca udary

® Nie zwieraj zaciskéwrodta dla wej¢ analogowych H i L i zaciskéw wewtiznegozrodia dla wejé
cyfrowych  PV24 i CM1 (ktéregokolwiek). W przeciwmy razie istnieje ryzyko uszkodzenia
falownika
[1 Przy podiczaniu termistora do zaciskow TH i CM1(ktéregokal)i uzyj skretki nie diuzszej ni 20m
(3) Konfiguracje podiczenia programowalnych zaciskéw s@pwych

Fabrycznie konfiguracja programowalnych zaciskowjggedstawiona jest w tabelizej.

| Falowniki serii N700V(5.5kw ~ 132kw) | typ ,sink”(wspélny ,minus”)

Konfiguracje podczenia wej¢ programowalnychj mma zmiend przektadag¢ zworg tak jak podano
w tabeli ponkej.

typ ,sink”(wspolny ,minus”) Zwora pomedzy zaciskamiP24i PLC

Typ ,souce” "(wspolny ,plus”) Zwora pomgdzy zaciskamiPLCi CM1

(4) Podhczenie wej¢ cyfrowych falownika pod sterownik PLC

Uzycie wewnetrznego zrodla 24V DC Uzycie zewnetrznego Zrodla 24V DC

(usutt zworke z cyfrowych zaciskéw sterowniczych)

5 P24
T Zwrotka .
:: + PLC = #
i D-HI_;: CM1
= Fw
._:;" E ry / E
-; — b
- 'y
& -l:l-< I
L1
COM @ COM pe2av _@
Wijgcia sterownika J L Falownik Wijscia sterownika J Falownile
5 24 Ll
- L)w 1 I_ PLC = [ :I'I i :
ry = bC24v ry
= CMA
[
L=
'E | 1 1
= ,%—E_ﬁ Y e‘—E—g Y S
i = (i % i ‘%
(=9 ry *
-
Lo 5
Wwiscia sterownika Falownik Wiyjdcia sterownika —I Falownik
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(5) Podhczenie wy§¢ cyfrowych falownika pod sterownik PLC

CMz
11

Tgm—
2 €|

com

+

DC24Vv
T

s
]

=q_) S b
2 = -t
iz = :—H— @ =
-~ =y
[ COM = 12
H l '= L £
cmz | DC24V T Q
Falownik —— ——PLC Falownik

—— PLC

2.2.4Podfgczenie panela cyfrowego
Standardowy panel do falownika serii N700V to cyfyopanelOPE-N7.
Przy pomocy odpowiednich kabli ICS-1(1-metrowlyp ICS-3(3-metrowy)mozliwe jest sterowanie
praa falownika za pamacpanelaOPE-N7 z odlegtéci 1 lub 3 metrow. Kabel do pane@PE-N7 nie

moze by diuzszy niz 3m, w innym przypadku istnieje niebezpietg®vo braku komunikacji mdzy
panelem a falownikiem.
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3. STEROWANIE

/\ OSTRZEZENIE

e Nie podhczaj ani nie roztzaj przewoddow lub gtzek, kiedy obwody falownikaaspod napiciem. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko paemnia.

e Podawaj napcie zasilania na falownik tylko w przypadku, kiegyzednia pokrywa falownika jest
zamkntta. W czasie zasilania falownika nie otwieraj tekgywy. W przeciwnym razie istnieje ryzyko
poraenia.

e Nie obstuguj falownika mokrymigkoma. W przeciwnym razie istnieje ryzyko pzeaia.

e Kiedy falownik jest zasilany nie dotykapdnych jego zaciskéw, nawet kiedy silnik jest zaimany. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko paenia.

e W trybie pracy falownika z wykorzystaniem funkcjpdnownego startu” silnik ni@ nagle rusz
pomimo wczéniejszego awaryjnego zatrzymania. Upewni, girzed poddgiem do maszynyze
falownik zatrzymat silnik (na etapie projektowanigktad musi by tak pomylany aby nie powodowat
niebezpieczistwa zranienia obstugi nawet w przypadku ponownstgotu falownika po wysgpieniu
btedu). W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranieneagpnelu obstugagego maszyn

e Nie wywaj trybu pracy falownika z wykorzystaniem funk&fionownego startu” gdy uktad wymaga
statych czaséw przyspieszania i zwalniania, zgdytym trybie pracy silnik hamowany jest wolnym
wybiegiem. W przeciwnym razie istnieje ryzyko zmamia personelu obstugigiego maszyg lub
uszkodzenia falownika.

e J&li napiccie zasilajce zostanie odtzone na krétki okres czasu w sytuacji, kiedy sygmacy-RUN
jest aktywny (zapity na listwie sterowniczej), to w momencie przywed@ napicia falownik zacznie
napdza silnik. Jali taka sytuacja moe powodowa niebezpieczestwo dla personelu obstugi, naje
ja wykluczy¢ wykorzystupc odpowiedri funkcje w falowniku. W przeciwnym razie istnieje ryzyko
zranienia personelu obstugaggo maszyg

e .Przycisk STOP-u jest aktywny tylko wtedy gdy doloa jest odpowiednia nastawa w funkcji STOP-u.
Upewnij sk, ze opr6cz STOP na pulpicie falownika, niezale, zainstalowany jest zewrzny
przycisku STOP AWARYJNY odcinagy naptcie zasilania falownika w sytuacjach awaryjnych. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia persar@bstugupcego maszyg

e W przypadku wysipienia blokady falownika (zatrzymanie silnika z kemkatem bi¢du), w sytuacji
kiedy rozkaz ruchu RUN jest aktywny, skasowaniekatly spowoduje ponowny rozruch silnika.
Upewnij sk czy rozkaz ruchu RUN falownika jest nieaktywny wmmencie kasowania jego blokady. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia persarastugugcego maszyg

e Kiedy falownik jest zasilany nie dotykagadnych jego zaciskdw, ani nie wrzucapdnych
przewodzacych pud elektryczny przedmiotéw. W przeciwnym razie isfairyzyko poraenia padem.
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A OSTRZEZENIE

® Podczas pracy falownika jego radiator nagrzewalsi wysokiej temperatury. Nie dotykaj radiatoraygd
grozi to poparzeniem.

® W falowniku maliwa jest tatwa zmiana pdkosci obrotowej silnika z niskiej na wysek Przed
przystpieniem do wiéciwego procesu pracy falownika upewnig 8 maliwosciach i ograniczeniach
silnika oraz nagdzanej maszyny. W przeciwnym przypadku zeodofé do zranienia personelu
obstugujcego maszyn

® J&li aplikacja tego wymaga to zainstaluj oddzielnyrhdec silnika.
W przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia perdarobstuguicego maszya

® W przypadku wykorzystywanie wigzej ni fabryczna (50/60Hz) estotliwosci wyjsciowej pracy
falownika sprawd czy silnik i nagdzana maszyna posiadajarametry techniczne pozwale¢ na prag
przy takiej cazstotliwosci. Przed wiéciwym nastawieniem zakresu estotliwosci pracy na wyciu
falownika sprawd probnie prag silnika na czstotliwosciach gérnego zakresu (poiey standardowej
czestotliwosci 50/60Hz). W przeciwnym przypadku gredofé¢ do uszkodzenia nagzanego urgzenia

3.1 Sterowanie
Falownik potrzebuje dwoch #dych sygnaléw aby rozposz nagdzanie silnika. Pierwszy to sygnat do
rozpoczcia rozruchu (sygnat startu), drugi to sygnat zaclagpzstotliwos¢ (predkos¢) dla silnika.
Ponizsze podpunkty opisajsposoby zadawania rozkazu ruchugstatliwosci.

3.1.1Nastawa miejsca zadawania gstotliwosci i rozkazu ruchu z listwy sterownicze;j
(1) Metoda ta polega na pmizeniu zewstrznych sygnatow zadawaniaestotliwosci i rozkazu ruchu pod sterownigz
listwe zaciskowa falownika.
(2) Rozkaz ruchu dla silnika jest wydawany kiedy sygsmégu do przodu” FW, lub ,biegu do tylu” REV ge
zakczony ZAtL, a falownik jest zasilony.
(Notatka) Zadawanie estotliwosci z listwy sterowniczej polega na padieniu pod listw sygnatu analogowego
napkciowego lub pgdowego. Oba sygnaty analogowesybierane za pomacodpowiedniej funkcji. Do zadawania
zewrgtrznych sygnatdw rozkazu ruchu igstotliwosci zadanej poprzez listwzaciskovy s3 potrzebne:

@® Do zadania rozkazu ruchu : praegnik, przekanik, styk stycznika itp.

®@ Do zadawania estotliwosci: z zasilacza 10VDC listwy sterowniczej sygnabaaany poprzez
dzielnik nap¢cia na zewetrznym potencjometrze lub zewtmnznym sygnatem DC 0-10V, DC 0-+10V,
4-20mA etc.)

3.1.2Nastawa miejsca zadawania @stotliwosci i rozkazu ruchu z panela falownika
(1) Metoda ta polega na zadawaniu sygnatow zadawagsatiwosci i rozkazu ruchu z panala cyfrowego falownika
lub panela zewgtrznego (OPE. KEYPAD).
(2) Kiedy za pomog panela cyfrowego falownika zadajemy rozkaz ruchmstotliwos¢ to sygnaty listwy zaciskowej
FW lub RV g ignorowane.

3.1.3 Nastawa miejsca zadawania stotliwosci i rozkazu ruchu z listwy sterowniczej i z panela
falownika
(1) Metoda ta umgiwia zadawanie kadego z sygnatow (rozkazu ruchu lubgstotliwosci) z innego miejsca tzn. z
listwy zaciskowej lub panela falownika.

Sygnaly zadawania rozkazu ruchu iestotliwosci moga by¢ ustawiane zamiennie albo z panela, albo z listwy
zaciskowej
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3.2 Pierwszy rozruch
Ponizej zostat przedstawiony przykiad typowego pedenia falownika. Informacje dotygze postugiwania si
panelem cyfrowym falownik@OPE-N7)znajduj sie w rozdziale 4.1

3.2.1Ustawienie miejsca zadawania stotliwosci i rozkazu ruchu z listwy sterowniczej

3-fazowe napicie
zasilania

Zewrgtrzny
uktad
sterowania

Wejicia analogow

Rys. 3-1 Diagram podtaczenia przy sterowaniu z listwy

(Procedura)

(1) Upewnij sk czy wszystkie podtzenia zostaty wykonane prawidtowo.

(2) Zafacz stycznik podagy napgcie zasilania na falownik.(Dioda LED "POWER" na phnpowinna si zapalt)

(3) Ustaw miejsce zadawaniagstotliwosci (predkasci) z listwy zaciskdédw sterowniczych falownika.

Znajdz parametr FO10 i wénij raz przycisk{ mne ) (pokaze sk kod nastawiony w parametrze)

Za pomog przyciskow (Urnom ustaw 1 ( listwa zaciskowa) i zatwierdastaw przyciskiem( st )

(Na wyswietlaczu pojawi s ponownie paramef010)

(4) Ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu z listwystaioyv sterowniczych falownika.

Znajdz parametf~011a nastpnie wcknij raz przycis_“‘w (pokaze sk kod nastawiony w parametrze)

Ustaw 1(listwa zaciskowa) za pomoprzyciskow (erpows) (g6ra, dof) i wainij raz przycisk(CSTR J(na wyswietlaczu
pojawi st ponownie paramef011)

(5) Ustaw monitorowanie eatotliwosci wyjsciowej

Aby ustawt podghd wyjsciowe] czstotliwoici silnika naley przef¢ do parametru monitoragego d001, i weisg

przycisk(ﬂ)

lub kiedy chcemy ustawipodghd kierunku obrotow silnika natg przef¢ do parametru monitoragego d002 i
wcismd przycisk(ﬂ)

(6) Wydanie rozkazu ruchu nagi po zakczeniu przejcznika pomgdzy zaciskami [FW] i [CM1].

Aby zadd czestotliwosé nalezy na zaciski [O] i [L] podé sygnat napiciowy 0-10VDC

Zakaonczenie pracy (zatrzymanie silnika ) ngtpo otwarciu przeicznika pomgdzy zaciskami [FW] i [CM1].
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3.2.2Ustawienie miejsca zadawania estotliwosci i rozkazu ruchu z panela cyfrowego falownika
(panel zewatrzny maze by¢ zastosowany zamiennie z panelem falownika )

MCCB

I
s —O
I

<R—O R
T —O T

Threephase p—
PowerSupply p (e

_n
=

Braking Unit
(BRD)

ONO TR WN PP

o
£=
=
>
—
o
O

H AL 20
RNOQ
© RN1Q
02 RN 20
ol
- De
= EarthGround

Rys. 3- 2 Diagram podtaczenia przy sterowaniu z panela

(Procedura)
(1)Upewnij sk czy wszystkie podtzenia zostalty wykonane prawidtowo.
(2)Zakcz stycznik podagy napecie zasilania na falownik (Dioda LED "POWER" na panpowinna si zapalt)
(3)Ustaw miejsce zadawaniaestotliwosci (predkosci) z panela falownika
1)Znajdz parametr FO10 a nagtnie wcknij raz przycisk_Fumc | (pokaze sk kod nastawiony w parametrze).
2)Ustaw 2( panel falownika) za pomogrzyciskow (=eomi (géra, dof) i wainij raz przyciskC sTR ) (Na wyswietlaczu
pojawi sk ponownie parametr F010) [nastawa na standardowyfwistlaczu OPE-N7 ]
(4)Ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu z panelavfaka.
Znajdz parametr FO11 a nagpinie wcknij raz przycisk(ﬁ)
Ustaw 2 (panel falownika) za pompprzyciskow (ot (gora, dot) i wainij raz przyciskCs™R ) (Na wyswietlaczu
pojawi sk ponownie parametr FO11.)
(5) Ustaw wartd¢ czgstotliwosci zadane;j -
Znajdz parametr FOO1 a nasiie wcknij raz przycisk‘iﬂ) (pokaze sk aktualna zadana wasczstotliwosci)
Ustaw za pomagprzyciskowiesm zadam wartosé czestotliwosci i zatwierdz w nastaw wciskapc raz przcisl«C STR ),
(6) Przejdz do parametréw monitoragych
Aby ustawé podghd wyjsciowej czstotliwosci silnika naley przef¢ do parametru monitoragego d001, i wcisie

przycisk':ﬁ)
lub kiedy chcemy ustawipodghd kierunku obrotow silnika natg przeg¢ do parametru monitoragego d002, i weisse

przycisk(ﬂ).

W przypadku standardowego panela OPE-N7 kod§wiatlane kierunku obrotévxqmast;pujqceg : dla biegu w przéd,

g : dla biegu w tyt @ : postoj

Wecisnij przycisk aby zadéarozkaz ruchu dla silnika.(dioda “RUN” zaczyfwieci¢ , co oznacza pracsilnika)
Wecisnij przycisk (stoP) go zatrzymania z ustawionym czasem silnika.(kipdylkos¢ silnika spadnie do 0, dioda
RUN zganie).
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A UWAGA

e Upewnij sk, ze kierunek obrotéw silnika jest prawidlowy przeciwnym razie istnieje ryzyko zranienia peslon

obstugujcego maszymnlub uszkodzenia maszyny.
» Upewnij sk czy silnik lub napdzana maszyna nie wpada w wibracfe przeciwnym razie istnieje ryzyko

zranienia personelu obstugaggo maszysnlub uszkodzenia maszyny

Upewnij skt czy falownik nie wyrzuca ktu i nie blokuje si podczas przyspieszania i zwalniania i czgdns¢

obrotowa silnika odpowiada wakm odczytanej na falowniku.
W przypadku bidu i blokady nadnapciowej lub nadpgrdowej falownika podczas pierwszego rozruchu

spréboj wydtiy¢ nastaw czasdw przyspieszania i zwalniania.
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Lista parametrow

4. Lista parametréw

4.1 Cyfrowy panel sterowniczy

Falownik N700V jest obstugiwany d#u standardowemu cyfrowemu panelowi sterownicze®RE-N7
zabudowanemu na falowniku.

4.1.1Nazwy sktadowych pulpitu cyfrowego falownika(OPE-N7)

(1) Nazwa sktadowych

-

I}TﬂUMI?&[
700

Dioda Power
Dioda RUN 2
Dioda PRG »

Wyswietlacz
(7-Segmentowy. LED)

Przycisk Read (czytaj) K
.

IES

Przycisk Down (dét)

I
“O inik j ki
- Przycisk UP (gora)
" FUNC
)] Przycisk FUNC

Przycisk Copy (wpisz) e

Przycisk Run

7 STR
L€ (—J Przycisk STORE (zapisz)
N STORESET

s Przycisk Stop/Reset

)

[Nazwa sktadowych panel@OPE-N7]

[Widok panela OPE-N7|

Rys.4- 1 Sktadowe panela cyfroweg@®PE-N7

Opis poszczegoéinych esi panela znajduje siponizej :

Wyswietlacz 7-segmentowy | 4-znaki,7 segmentowyvyswiatla parametru i ich nastawy
] Sygnalizuje obecni@ napkcia zasilania na falowniku
Dioda POWERLED) POWER
Dioda RUN (LED) RUN Swieci kiedy aktywny jest rozkaz ruchu, jest wytona kedy siln

jest na postoju

Dioda PRG(LED)

Sygnalizuje gotow& zmiany parametrovtryb
PRG programowania)Dioda ta jest wyiczona kiedy falownik
jest w trybie monitorowanigednej z dosfpnych wielkgci

Swiecenie jednej z diod informuje o rodzaju monitgemej na

Diody monitorowanej wielkéi Hz/AN/KW/% wyswietlaczu wielk@ci: Hz : czgstotliwos¢, V : napicie, A @ prad
(LED) wyjsciowy, kW : moc ziywana(razemdiody V i A swieca), % :
procenty

Przycisk READ (czytaj) READ Przycisk stay do zapisywania nastaw falownika do panela

Przycisk COPY(wpisz) COPY Przycisk stay do wpisywania nastaw z panela do falownika
- . . Przyciski te stiaa do wyboru odnowiednich parametréw

Przyciski UPIDOWN (gora/dof) VoA oraz zmiany wartei tych parametrow.

Przycisk FUNC FUNC Przycisk ten stzy do wejcia /wyjscia z parametru/

wielkosci monitorowaniej
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Stuzy do zapangtywania nastaw po zmianach.
(przycisk ten musi zostavcisnigty inaczej zmieniona dana nje
zostanie zapangiana)

Stuzy do zadawania rozkazu ruchu.$(jeniejsce
zadawania rozkazu ruchu jest wyznaczona na panel
Przycisk RUN RUN falownika). Dioda powyej przyciskuswieci, kiedy
przycisk jest uaktywniony

Przycisk STORK zapisz) STR

Przycisk STOP/RESET STOP/RESET Ten przycisk stosujesdo zatrzymania silnika i kasowania@ddw

Potencjometr sty do ptynnego zadawaniagstotliwosci (predkosci
Potencjometr ) obrotowej) do silnika. Aktywny tylko j@ miejsce zadawania
czestotliwosci jest wyznaczona na potencjometr

(2) Metoda zmiany parametréw
® mapa nawigacyjnéwyswietlania wartéci monitorupcych, parametrow, grupy parametnow

1) Wartas¢ pocatkowa:
- EIMNIA - wartos¢ pokazywana na wéwietlaczu po
r_ ™ = = -'| zakczeniu napicia zasilania na falownik
| D 00 | | - czestotliwosé wyjsciowad001: 0.00[Hz]
| 2) Przechodzenie mailzy wielkasciami monitorugcymi,
| | dooz rv—‘ d001 | | | ADCH | parametrami i grupami parametrow
I+ T - Wejscie/wyjscie z parametru lub wielkai
| A: i\wf P | | 0 | monitorowanej dokonuje siza pomog
l. == przycisku FUNC, a poruszanieggiomicdzy
| | Tyt A | | A | parametrami i nastawvartosci parametru
| d024 | | H-—- | -] dokonuje s¢ za pomog przyciskéw UP/DOWN
| Agty 3 | | 2 | - Przyktad z rysunku obok: wyietlana wartéé
| FO:H 0.00, po wyjciu z wielkasci monitorowanej,
| D A | czyli po wcknigciu raz przycisku FUNC
. wyswietlany jest kod cgstotliwosci wyjsciowe;j

doo1

- wyswietlanie grupy parametréw z przyktadu
AOO | obok (np. A---) uzyskuje siwciskapc przycisk

FUNC, gdy wywietlany jest kod parametru
dowolnej grupy parametrow, poza geup. (Np

I A001 wcinij raz FUNC™ A---
- Kolejnos¢ wyswietlonych grup parametrow

—

= Zrmisna tryhu

® Mastaws paratmetns

Kiedy zasilanie zostanie wydzone w przypadku, gdy wwietlany byt dowolny parametr lub grupa
parametrow, to po przywrdceniu zasilaniaswietlana wielkd¢ pocztkowa kgdzie r&na od tej z rysunku

powyzej.
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® Wyijasnienie dziatania przyciskd®rzycisk FUNC]:Przycisk ten shay do wefcia i wyjscia z
parametru, grupy parametréw lub wieficd monitorupcej. Ponkej przedstawiono przyktad
wykorzystania tego przycisku

A
000 ¢
4

A 4

[ 29.99 2] FoO ] 29.99 |

Notatka 1)Wcisnij przycisk STR jéli chcesz zapisanowa nastaw parametru w pamci falownika.

Notatka 2) Aby edytow@ nastaw parametru falownik powinien lByw trybie programowania (dioda PRG
powinna st swiecic).

[Przycisk UP/DOWN( [/ A]v Stwzy do przechodzenia pordzy parametrami, grupami parametrow,
wielkosciami monitorujcymi oraz do zmiany nastaw parametrow

[Przycisk(RUN)] : Stwy do zahkczania rozkazu ruchu dla silnika §je miejsce zadawania
rozkazu ruchu ustawione jest na panel). ParametF9 okrdla sic
kierunek ruchu silnika (Przéd FWD lub tyt REV).

[Przycisk (STOP/RESET)]: Stwy do wycofania rozkazu ruchu silnika (zatrzymanilaika) a take do
kasowania blokady falownika.

® Ponizej przedstawiona mamawigacyjna, ktéra pokazuje zmianmiejsca zadawania eztotliwosci na
panel falownika, a naginie zmiag zadanej cgstotliwosci.

ZALACEENIE
ZASILANIE

Inttial state display

Weisnj preyeisk FUNC raz

0.00 ]

* Ustaw czestotlivodd wijdcioms

60 OO preyeiski 2 Tub 7 Ustawr czestotlivosé
. ™| wissiows, (60 Hz)

Weisni) przveisk 5TE aby zatwierdzic wartode

FOOI __Fool

Weisnij prozyrisk £ 9 razy Weidnij preyrisk EUNM aby rozpoczad rc-zruc;
RUN
if przyeisk FUNC raz ¥ Powric do d001 wykorzystuige przyeiski FUNC 2 5
0 zadawarie
potencjometremmn
e . Czestotlimods
2 estol

Ustawian iejsca Wit p‘zé’:“kfﬁ = wyjéciowa (d001)
zadawarda czestotlivosci - B
= panela eyfrowego 2 Pomocg pane 60. OO ¢ Hz
falownika Weidnij przyeisk 5TE raz

Weisnij preyeisk 7 9 razy

Wensnij przyeisk FUNC raz
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4.2 Lista funkcji

4.2.1 Funkcje monitoruj ace (grupy d)

Nastawa | Nastawa
Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczna w trybl Strona

doo1 Czgstotliwos¢ wyjsciowa 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00

doo2 Kierunek obrotow F(forward), r(reverse), o(stop) 0. - 46
doo3 | Prad wyjsciowy 0.0~999.9[A] 0.0 - 46
doo4 Napixcie wyjsciowe 0.0~999.9V] 0.0 - 46
doos Napkcie na szynie DC 0.0~999.9]V] - - 46
doo6 | Moc wefciowa 0.0~999.9kW] 0.0 - 46
d0o07 | Moment wyjciowy nagdowy -300~300[%] 0 - 47
doos | Obroty silnika 0~9999[RPM] 0 - 47
doo9 Wartcs¢ sygnatu ptli sprzezenia 0.00~100.0 (= PID F/BxC026) [%] 0.00 - 47

zwrotnego regulatora PID
Stan wejciowych zaeskow listwy sterudq wyswietla stan zaciskéw wagiowych listwy

do10 sterupcej i 4
Stan wyjciowych zaciskow SWi isko i

4011 listwy SIerujCe] \s/\t/grsl\;}lafgja stan zaciskow wgiowych listwy ; 47

do12 | Przeskalowana estotliwos¢ wyjsciowa | 0.00~99.99/100.0~400.0 (=d001xb009) 0.00 - 48

do13 taczny czas biegu sinika (godziny) 0~9999./1000~6553[Hr] 0. _ 48

do14 | Aktualny czas biegu silnika (minuty) 0~59[Min] 0. - 48

do1s taczny czas zasilania falownika 0~9999./1000~6553[Hr] 0. _ 48
(godziny)

do16 Aktualny czas zasilania falownika 0~59[Min] 0. - 48
(minuty)

Tabela4- 1 Funkcje monitoruj ace

4.2.2 Funkcje monitoruj ace ostatnie b¢dy i ostrzezenie o temperaturze modutu (grupy d)

Nastawa | Nastawa
Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczna W trybl Strona

do17 Temperatura modutu IGBT 0~9999[°C]
do1s Liczba bedéw Liczba blokad falownika (letHow) 0 - 48
do19 Btad nr 1 (ostatni) - - 48
do20 Btad nr 2 Wyswietla informacje o 6 ostatnich - ) 48
btedach w kolejnéci:
Btad nr 3 . - -
doz1 an Kod bkdu, czstotliwos¢ wyjsciowa [Hz], pad - 48
d022 Blad nr 4 wyjsciowy[A], napiccie DC (pomédzy P i N) - - 48
Bladrr 5 [V] (wszystkie dane odczytane w momencie i
do23 adnr wystapienia bedu). - 48
d024 Btad nr 6 - - 48

Tabela 4- 2 Bédy i ostrzezenia
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Instrukcja obstugi falownika N700V

Lista parametrow

4.2.3Podstawowe parametry biegu(grupa F)

. Nastawa | Nastawa
Kod Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczna \k/]v_trybi Strona
iegL
0.00 0 49

FOO1 Czestotliwosé wyjsciowa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]
Czestctliwo$é wyjsciowe,
F20L | (hastawa dia 2-d0 sinika) 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 0 49
F002 Czestotliwos¢ bazowa [3|_(i).5)0~99.99/100.0~400.0, da:siotliwosci maksymalnej 50.00 % 49
z
F202 | Czstotliwos¢ bazowa (nastawa| 30.00~99.99/100.0~400.0, de:stotliwosci maksymalnej 50.00 %
dla 2-go silnika) [Hz] 49
F003 | Czstotliwos¢ maksymaln 30.00~99.99/100.0~400.0, od:siotiiwoici bazowejlHz] | 50.00 X 50
Czgstotliwos¢ mak I
F203 | o awa dla 2.90 Siinkay | 30.00~99.99/100.0~400.0, odksitiiwaici bazowej[Hz] | 50.00 x 50
FO04 | Czstotliwosé pocztkowa 0.10~10.0[Hz] 0.50 0 5l
F005 Gorna granica regulacji 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 o 51
czgstotliwosci Czestotliwos¢ pocatkowa ~ Czestotliwosé maksymalna :
Foo5 | GOma granica regulacii 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 51
czestotliwaici(nastawa dla 2-go CZfi<stotI iwos¢ pocatkowa~ Czestotliwosé 0.00 0
silnika) maksymalna
Dolna granica regulacji 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz
FOO6 | czestotliwoici guiac] Czestotliwasé pocz;tkowa[~ C]zczstotliwoéc’ maksymalna| 0.00 o 51
Dolna granica regulacji N _ 51
F206 o 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] )
gﬁer;]s”t(cf)it)ﬁwmu(nastawa dla 2-90 Czestotliwoié pocztkowa~ Czestotliwosé maksymalna 0.00 °
F007 | Czas przyspieszania 0.1~999.9,1000.~3600.[sek] 30.0 0 52
Czas przyspieszania (nastawa dla
F207 | 550 iy ( 0.1~999.9,1000.~3600.[seK] 30.0 ° 52
FO08 | Czas zwalniania 0.1~999.9,1000.~3600.[sek] 30.0 0 52
Czas zwalniania (nastawa dla 2-
F208 | olGinka) (nastaw 0.1~999.9,1000.~3600.[sek] 30.0 0 52
F009 Kierunek obrotow 0 (bieg do przodu), 1(bieg do tytu) 0 X 53
O(potencjometr na panelu), 1(zaciski sterownicze),
F010 Zadawanie azstotliwosci %)Epkr_)z(gglcsjglz ora/dana pandlB(port szeregowy), 420pc a O X 53
FO11 Zadawanie rozkazu ruchu 1(zaciski sterownicze), 2(przycisk RUN na panedort 2 X 54
szeregowy), 4(opcja 1), 5(opcja 2)
FO12 _O(statomomentowa VC), 1ﬁ zredukowana VPlﬂ, 0
Nastawa wzorca charakterystyki2(zredukowanaVP2), 3(wolna nastawa VAfjwektorowe 55
u/f SLV-1),5(wektorowe SLV-D), 6(wektorowe ze X
sprzzeniem zwrotnym V2), 7(wektorowe OHz ze
sprzzeniem zwrotnym-V2
F212 | Nastawa wzorca O(statomomentowa VC), 1ﬁ zredukowana VPlﬂ, 0 55
charakterystyki U/f (nastawa | 2(zredukowanaVP2), 3(wolna nastawa Véijwektorowe X
dla 2-go silnika) SLV-1),5(wektorowe SLV-D),
Nastawa poziomu naggia 200/215/220/230/240 220 56
FO13 I silnika 380/400/415/440/460%0[\/] (440) X
F014 Zmiana napicia wyjsiciowego | 20~100[%)] 100 o 57
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Instrukcja obstugi falownika N700V

Lista parametrow

. Nastawa | Nastawa
Nazwa funkgii Zakres nastawy fabryczna \t/)\/ie gt]ra/bl Strona
Fo15 | Moc znamionowa silnika 1.5/2.2/3.7/5.5/7.5/11/15/18.5/22/30/37/45/ Nastawa|
55/75/90/110/132/160[KW] fabryczna 57
F215 | Moc znamionowa silnika 1.5/2.2/3.7/5.5/7.5/11/15/18.5/22/30/37/45/ Nastawa
(nastawa dla 2-go silnika) 55/75/90/110/132/160[kW] fabryczna 57
Foie | llosc biegunow silnik 2/4/6/8/10/12]il¢ biegunow] 4 x 57
llosc biegundw silnika ) . .
F216 (ngsta\l,vglémvzv_glo)l 2/4/6/8/10/12[ilé¢ biegunow] 4 x 57
i Nastawa 58
F017 gﬁ‘si,tkgwa prdu znamionowego 0.0~999.9[A] fabryczna X
; Nastawa | 58
F217 Igl_fas(.)t%\f\lﬁngdu znamionowego 0.0~999.9[A] fabryczna X
Wybdr trybu sterowania O(sterowanie pokoscia)/ '
F018 prgdkoéc%a/(/momentem 1Esterowanie %men?&m) 0 x 58
Tryb sterowania O(normalny tryb sterowania),
F019 wgktorowego SLV 1Esterowanie przy OHz) 0 X 58

Tabela4- 3 Podstawowe parametry biegu(grupa F)
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Instrukcja obstugi falownika N700V Lista parametrow

4.2.4Parametry dostepne dla uzytkownika(grupa U)

Nastawa | Nastawa
Nazwa funkgii Zakres nastawy fabryczna W trybl Strona

U001 \é\gggetgguoswmonego No=niedostpny/d001~P021

U002 \Fg\gggetgfuoﬂpmonego No/d001~P021 No 0

U003 \Fg\gg%elg?uogipmonego No/d001~P021 No o i
U004 \Ffj\gggelg?uofpnio“ego No/d001~P021 No 0

U005 \é\ggg{elgfuogipnionego No/d001~P021 No o

U006 \Fg\gggetgfuoﬂpmonego No/d001~P021 No 0

U007 \Fg\gg%elg?uosipmonego No/d001~P021 No 0

U008 mggegfuogpmonego No/d001~P021 No 0

U009 \Fg\gggetgfuogpmonego No/d001~P021 No 0

U010 \é\gg%elg?uoii nionego No/d001~P021 No 0

U011 \F’]\gggelgfuoii nionego No/d001~P021 No o -
uo12 \é\ggfﬂe‘#’uo? nionego No/d001~P021 No o -

Tabela4- 4 Parametry dostepne dla uzytkownika grupa U)
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Instrukcja obstugi falownika N700V

4.2 .5Funkcje podstawowe(grupa A)

Lista parametrow

Nastawa Nastawa
Kod Zakres nastawy fabryczng W_trybie Strona
biegt

A0OL yoor charakierystyki O(liniowa), 1(krzywa S), 2(krzywa U), 3(krzywa odigone U) 0 x 59
przyspieszania

A201 Wyb()r.charalgteryst.ylgi . O(liniowa), 1(krzywa S), 2(krzywa U), 3(krzywa odigone U) 0 x 59
przyspieszania(2-gi silnik)

AQ02 Wyblc')_r charakterystyki O(liniowa), 1(krzywa S), 2(krzywa U), 3(krzywa odigone U) 0 « 59
zwalniania
Wybor charakterystyki O(liniowa), 1(krzywa S), 2(krzywa U), 3(krzywa odeone U)

A202 | J\alniania (2-gi silnik) 0 X 59

A003 Stopigi odchylenia krzywej-S | 1~10 8 » 59
przyspieszania

A004 Stopiex odchylenia krzywej-S | 1~10 8 x 59
zwalniania

A005 Czestotliwos¢ wstrzymania 0.00~czstotliwos¢ maksymalna[Hz] 0.00 5 60
przyspieszan

A006 Czas wstrzymania przyspieszancl)é~ 60.00[sek] 0.00 o 60

A007 | Wybdr funkcji drugiego zestawlio(za pomog funkcji wejs¢ 2CH), 1(za pomagparametréw 0 61
czasOw przyspieszania i A010/A011) x
zwalniania

A207 | Wybér funkeji drugiego zestawli0(za pomog funkcji wejsé¢ 2CH), 1(za pomagparametrow 0
czasOw przyspieszania i A010/A011) X
zwalniania (2-gi silnik)

A008 Drugi czas przyspieszania 0.1~999.9,1000.~3600.[sek.] 30.0 o 61
Drugi czas przyspieszania 0.1~999.9,1000.~3600.[sek.]

A208 (2-gi silnik) 30.0 0

A009 Drugi czas zwalniania 0.1~999.9,1000.~3600.[sek.] 30.0 o 61
Drugi czas zwalniania 0.1~999.9,1000.~3600.[sek.]

A209 (2-gi silnik) 30.0 o

A010 Poziom czstotliwosci 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 61
przehczapcej drugi czas X
przyspieszania

A210 | Poziom czstotliwosci 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00
przehczapcej drugi czas %
przyspieszania
(2-gi silnik)

AO1L | Poziom castotiiwaici 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 61
przehczapcej czas drugi X
zwalniania
Poziom cestotliwosci . -

A211 orzehezaee] drugi czas 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 »
zwalniania (2-gi silnik)

52



Instrukcja obstugi falownika N700V

Funkcje podstawowe(grupa A)

Nastawa Nastawa
Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczng tryble Stron;

Lista parametrow

A012 Wybér funkcji trzeciego zestawP(@a pomog funkcji weg¢ 3CH), 1(za pomagparametrow
Czasu przyspieszania i zwalnianip 15/A016) %

AO013 | Trzeci czas przyspieszania | 0-1~999.9,1000.~3600.[sek ] 30.0 o 62

A014  Trzeci czas zwalniania 0.1~999.9,1000~3600[sek ] 30.0 0 62

A015 Poziom czstotliwosci 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 62
przehczapcej trzeci czas X
przyspieszania

A016 | Poziom cestotliwoici 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 62
przehczapcej trzeci czas X
zwalniania
Wielopoziomowa nastawa FOO1 - ta sama waroé

A027 predkasci - Prdkaosé O 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 o 63

czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna

Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A028 predkosci 1 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A028 predkosci 2 czestotliwos¢ pocaitkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.0C o 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A030 predkosci 3 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A031 predkosci czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A032 predkosci 4 czestotliwos¢ pocaitkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 0 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A033 predkosci 5 czestotliwos¢ pocaitkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A034 | predkosci 6 czgstotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwos¢ maksymalna 0.00 0 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A035 predkosci 7 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A036 predkosci 8 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa | 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A037 predkosci 9 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwos¢ maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa | 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A038 predkosci 10 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa | 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A039 predkasci 12 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 ° 63
Wielopoziomowa nastawa | 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A040 predkosci 13 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 o 63
Wielopoziomowa nastawa | 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A041 predkasci 14 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 ° 63
Wielopoziomowa nastawa 0.00~99.99/100.0~400.0[Hz]

A042 predkaéci 15 czestotliwos¢ pocatkowa ~ czstotliwosé maksymalna 0.00 ° 63
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Instrukcja obstugi falownika N700V

Funkcje podstawowe(grupa A)

, Nastawa | Nastawa
Kod Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczna \k/)v_tryb| Strona
iecu

Lista parametrow

A043 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 1 | 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 6
A044 | Wielopoziomowy czas zwalniania 1 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 63
A045 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 2 | (.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 6
A046 | Wielopoziomowy czas zwalniania 2 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 63
A047 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 3 | 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 6
A048 | Wielopoziomowy czas zwalniania 3 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 63
A049 | Wielopoziomowy czas przyspieszania4 | (.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 6
A050 | Wielopoziomowy czas zwalniania 4 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 63
A051 | Wielopoziomowy czas przyspieszania5 | 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 64
A052 | Wielopoziomowy czas zwalniania 5 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 64
A053 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 6 | 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 64
A054 | Wielopoziomowy czas zwalniania 6 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 64
A055 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 7 | 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 64
A0s6 | Wielopoziomowy czas zwalniania 7 0.1~999.9/1000.~3600.[sek.] 30.0 o 64
Wolna nastawa charakterystyki U/F - ~ _
A059 czestotliwosé 1 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 X 64
AO60 \{Volna nastawa charakterystyki U/F -nape 0.0~999.9[V] 0.0 x 64
Wolna nastawa charakterystyki U/F - ~ _
A061 CZestotliwosé 2 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 X 64
AOB2 \2No|na nastawa charakterystyki U/F -nape 0.0~999.9[V] 0.0 x 64
Wolna nastawa charakterystyki U/F - N _ x
A063 Czestotliwosé 3 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 64
AO64 \éVolna nastawa charakterystyki U/F -ngpé 0.0-999.9V] 0.0 x 64
Wolna nastawa charakterystyki U/F - N _ N
A065 Czestotliwoié 4 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 64
AO66 XVoIna nastawa charakterystyki U/F -nape 0.0-999.9V] 0.0 N 64
Wolna nastawa charakterystyki U/F - N _ N
A067 CZestotliwosé 5 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 64
AO68 \éVoIna nastawa charakterystyki U/F -nape 0.0-999.9[V] 0.0 N 64
Wolna nastawa charakterystyki U/F - ~ ~
A069 CZeStotliwoié 6 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 X 64
AO70 \éVoIna nastawa charakterystyki U/F -nape 0.0-999.9[V] 0.0 N 64
Wolna nastawa charakterystyki U/F -
A071 czestotliwaic 7 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 X 64
AOT2 \7Nolna nastawa charakterystyki U/F -nape 0.0-999.9[V] 0.0 N 64
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Instrukcja obstugi falownika N700V Lista parametrow

Funkcje podstawowe(grupa A)

Nastawa | Nastawa
Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczna w trybl Strona

A073 Czgstotliwos¢ biegu probnego 0.00~10.00[Hz]

A074 Spos6b zatrzymania silnika podczas bie@wolny wybieg), 1(z czasem zwalniania), 0 ° 65
prébnego 2(hamowanie DC)

A075 Czgstotliwos¢ zabroniona dolna 1 0.00 ~ Czstotliwos¢ maksymalna[Hz] 0.00 o 66

A076 Czgstotliwos¢ zabroniona gorna 1 0.00 ~ Castotliwas¢ maksymalna[Hz] 0.00 ° 66

A077 Czestotliwos¢ zabroniona dolna 2 0.00 ~ Castotliwosé maksymalnaHz] 0.00 o 66

AQ078 Czgstotliwos¢ zabroniona gérna 2 0.00 ~ Castotliwas¢ maksymalna[Hz] 0.00 o 66

A079 Czestotliwos¢ zabroniona dolna 3 0.00 ~ Cestotliwase maksymalna[Hz] 0.00 o 66

A080 Czestotliwos¢ zabroniona gorna 3 0.00 ~ Castotiiwasé maksymalnalHz] 0.00 ° 66

A081 Hamowanie dynamiczne DC O(nieaktywne), 1(aktywne) 0 o 67

A082 SZCQStOﬂIWOsc hamowania dynamlczneg00.00~60.00[HZ] 050 o 67
Czas oczekiwania do rozpacia 5

A083 hamowania dynamicznego 0.0-5.0[sek ] 0.0 ? 67
Sita hamowania dynamicznego podczas,

A084 zatrzymania DC 0~100(%] 0 ° 67

A085 Czas hamowania dynamicznego DC | 0.00~60.00[sek.] 0.00 o 67
Wybdr metody hamowania dynamiczne@gmetoda ,brzegowg,

A086 DC 1(metoda ,poziomowg’ ! ¢ 67

A087 Sita hamowania DC podczas rozruchu | 0~100[%] 0 o 67
Czas trwania hamowania DC podczas

A088 rozruchu 0.00~60.00[sek.] 0.00 o 67

aogg | Czstotliweic odniesienia dia czasow | 0(Czstotliwose maksymalna), 0 « 60
przyspieszania i zwalniania 1(Czstotliwos¢ zadana)

A090 )ﬁ bkd¢ odpowiedzi sterowania 1~300 120 x 67

ektorowego czujnikowego

Sta{a odpowiedzi sterowania wektorow

A091 | czujnikowego 1~120 60 x 71
Czton proporcjonalny regulacji gatkosci | 0

A092 przy sterowaniu wektorowym 0~1000[%] 100 X n
czujnikowym

A093 Czton catkugcy regulacji pedkaosci przy 0~1000[%] 100 71
sterowaniu wektorowym czujnikowym X

7094 Wyh6r rodzaju ob_qi_Zenia sterowania | o(normalne), 1(#wig), 2(pralka), 0 . -
wektorowego czujnikowego 3(prasa), 4~5(rezerwowe)

Tabela4- 5 Funkcje podstawowe(grupa A)
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Instrukcja obstugi falownika N700V

4.2.6Funkcje uzupetniajace (grupab)

Nazwa funkcji

Lista parametrow

Nastawa | Nastawa
fabryczna w trybl Strona
hiegt
0 72
0]

Zakres nastawy

b001 . ) | O(oba kierunki ruchu dagine), 1g,bieg w przéd”
Blokada jednego kierunku ruchu silnika | dostpny), 2(,bieg w tyt’ dostpny
. . Oéredukqa nagpcia przez krotki czas) ~ 0 72
b003 | Redukcja nagcia pocatkowego 6(redukcja napiia przez diugi czas)
b004 Liczba dopuszczalnych rozruchéw po 0(do 16 rozruchoy 1(nieograniczona liczba 0
bledzie przy zaniku hapéia zasilania/ | Ponownych rozruchd 2
stanie ponadnagiiowym
b005 Blokada przycisku STOP O(przycisk czynny), 1(przycisk nieczynny) 0 73
o 0(z czasem zwalniania), 1(wolny wybieg), 0 73
b006 Wyhor sposobu zatrzymania silnika Zéhamowanie DC) » y wybieg)
0(rozruch od 0 Hz), 0
b007 Spos6b ponownego rozruchu po Wolnymlg,,lotny start” od cgstotliwosci odczytanej), 73
wybiegu silnika 2(,lotny start” od cestotliwosci odczytane]
W Ciagu maks.3 s)
b008 . O(aktywna), 1(nieaktywna), 2(nieaktywna podczas 0 74
Funkcja AVR hamowania)
boog | Wspotczynnik skalowania 0.1~99.9 1.0 74
czgstotliwosci wyjsciowej
b010 | Czestotliwoi¢ kluczowania tranzystorow | 0-5~10.0[kHz] 5.0 74
mocy
b011 Praca wentylatora falownika ﬂgﬁ%@‘gﬁigi‘{fﬁiﬁ%’ Lpracuje tylko podczas 0 S
b012 | Funkcja serwisowa debug 0~100 0 75
b013 | Blad zwarcia doziemnego O(nieaktywny), 1(aktywny) 0 75
b014 . kasowanie historii kHow), 1(powrdt do nastaw 0 76
Powr6t do nastaw fabrycznych /kasowan éb i it okl A
OWTO! ) rycznych), 2(kasowanie historiigoiow i powrd
historii biedow do nastaw fabrycznych)
b015 . N O(nastawy kore@skie), 1(nastawy europejskie), 0 77
Wybor wersji nastwa fabrycznych Zénastawg USA) ) 1 Wy Pel
O(blokada falownika), 1(rozruch od 0 Hz), 0 77
b016 |Sposdb automatycznego 2(lotny start od agstotliwaosci odczytaney),
przywracania rozkazu ruchu 3(lotny start od cgstotliwosci odczytane], po
ktérym nasipi blokada falownika)
b017 | Dopuszczalny czas zaniku negia 0.3~1.0[sek.] 1.0 77
zasilania
b018 lealf oczekiwania na ponowny rozruch | 0.3~100.0[sek ] 1.0 77
silnika
b019 Blokada falownika przy zaniku zasilania gg?;ggr%?vegﬁ,)é %](Ig%%)é]bar)]h)zl(podczas 0 77
lub przy stanie podnagiowym podczas | 3(zawsze niedogbna , rownié podczas zasilar
zatrzymania z zaciskow P-N DC)
b020 Ctzq?totﬁwogé od ktorej naspuje “lotny 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 77
start”
bo21 | Kontrolowane zatrzymanie 0(nieaktywne), 1(aktywne) 0 81
przy zaniku nagicia zasilania
Poziom napicia DC uaktywniajcy
b022 | Funkcg kontrolowanego zatrzymania | 0.0~999.9[V] 0.0 81
przy zaniku napicia zasilania
bo23 | Gomy prog nagciaDC 0.0~999.9[V] 0.0 81
przy zaniku napkia zasilania
bo24 | Czas zwalniania przy 0.1~99.99/100.0~999.9/1000~3600[sek ] 1.0
zaniku napjcia zasilania 81
b025 | Pocatkowy spadek agtotliwosci 0.00~10.00[Hz] 0.00 81
przy zaniku napiia zasilania
b026 | Btad zaniku fazy O(niedostpne), 1(dospne) 0 82
b027 | Poziom zabezpieczenia termicznego | 0.0~999.9[A] I znam. 82
b227 P_(l)z_ISm zabezpieczenia termicznego (21di.0~999.9[A] [ znam. 82
silni
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Lista parametrow

Nastawa | Nastawa
Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczna W trybl Strona

b228 g?ﬁﬁgggés 5', é,a,?,e Zpieczenia O(zmiennomomentowa) 1(statomomentowa)
b029 | Poziom ostrzeenia termicznego 0~100[%)] 80 82
h030 O(néiaktyn? k]{iyls\t,ywr%el |((jla Irzytsp*neszdall(n|a |) statej 1 84
P -~ redkoscl), 2(aktywne tylko dla statej pakasci
Ograniczenie przegienia g(aktywne la przyspieszania, zwal rﬁama i state
predkosci)
b031 | poziom ograniczenia przegenia (0.20 ~2.00 xpyd znamionowy falownika) 15 84
b032 | Czas zwalniania po wykryciu N 3.0 84
przechzenia 0.1~30.0[sek ]
Tryb pojawiana si sygnatu podczas przyspiesz / zwalniania/statejdosci),
b033 przechzenia étylko podczas statej pdkosci) 84
b034 | Charakterystyka termistora O(nieaktywny), 1(PTC), 2(NTC) 85
Poziom rezystancji termistora
b035 powodupcy blokad; falownika 0~99990)] 3000 85
b036 Nastawa czukzi wejscia - 105.0 85
termistorowego 0.0-999.9
ho37 | Wybdr rodzaju komunikacii Ségfg‘%fgé%‘?émzk)a) (|R$§25:§5')5)' 2(0PTLiopcjal), 86
b038 | Prdkoié transmisii ggggggg%)l 428255&35 52(96005P5) 2 86
b039 | Adres stacji 1~32 1 86
b040 | j0g¢ bitow dane; 7(bitow), 8(bitow) 8 86
b041 Kontrola parzystci O(brak), 1(parzysta), 2(nieparzysta) 0 86
b042 | Bity stopu 1(Lhit), 2(2 bity) 1 86

Tabela4- 6 Funkcje uzupetniajace (grupa b)
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4.2.7Funkcje wejsé¢ programowalnych(grupa I)

Na

Lista parametrow

stawa | Nastawa

czna| W trybie Strona
biegt

17 © 89

1001 Funkcja zaciskwvejsciowego 1
1002 | Funkcja zaciskwvejsciowego 2 16 © 89
1003 | Funkcja zaciskwejsciowego 3 6 o 89
1004 | Funkcja zaciskwejsciowego 4 11 © 89
. . o O
1005 Funkc!a zac!skwve!sc!owego 5 Okredla funkcjek petniory przez zaciski wégiowe 1~8 9 - 89
1006 | Funkcja zaciskwvejsciowego 6 | Patrz lista funkcji weciowych 3 89
1007 | Funkcja zaciskwvejsciowego 7 2 o 89
1008 | Funkcja zaciskwejciowego 8 1 o 89
1009 | wyhor rodzaju styku dla zacisku 1 0 © 91
1010 | Wyb6r rodzaju styku dla zacisku 2 0 o 91
1011 | Wybdr rodzaju styku dla zacisku 3 _ . o 0 o 91
1012 | Wybér rodzaju styku dla zacisku 4 L{%%W;b@dzal styku dla zaciskow éeipwych 1~8 0 g 91
1013 | Wybdr rodzaju styku dla zacisku 5 8....normalnie otwarty [NO] 0 ° 91
1014 | Wybér rodzaju styku dia zacisku 6 1-+-normainie zamkety [NZ] 0 ° 91
1015 | Wybdr rodzaju styku dla zacisku 7 0 o 91
1016 | wybdr rodzaju styku dla zacisku 8 0 o 91
1017 | wyboér rodzaju styku dla zacisku f 0....normalnie otwarty [NO] 0 ° 91
(bieg w przad) 1....normalnie zamkaty [NZ]
1018 | Kalibracja zakresu sygnatu . Nastawa ° 109
analogowego wégiowego[O] 0-9999 fabryczna
1019 | Kalibracja zera sygnatu Nastawa g 109
analogowego wé¥|gowego[O] 0-9999 fabryczna
1020 | Nastawa cgstotliwosci pocatkowe] 0.00 ° 109
sygnatu analogowego 0~99.99/100.0~400.0[Hz]
napkciowego[O]
1021 | Nastawa cgstotliwosci koncowej 0.00 ° 109
%(];naiu analogowego ngpiowego, 0~99.99/100.0~400.0[Hz]
1022 Ust?lenie poziomu_sygnaiu[o] ' 0 © 109
analogowego nagtiowego "
odpowmdaqgcego czstotl?woém 0~1000%]
pocztkowe)
1023 Ust?lenie poziomu sygna ol 100 © 109
analogowego naptiowego "
odpowmdaiqcego czstotl?wo%m 0~100(%]
koncowe |
O
1024 | ystalenie sposobu startu falownika ) 1 110
dla sygnatu analogowego 0(zgodnie z nasta020) 1(od 0 Hz)
napkciowego [O]
1025 | Kalibracja zakresu sygnatu Nastawa © 110
analogowego wégiowego[Ol] 0-9999 fabryczna
1026 | Kalibracja zera sygnatu ' [ Nastawa g 110
analogowego wé}élgowego[OI] 0~9999 fabryczna
1027 | Nastawa cgstotliwosci pocztkowej 0.00 o 110
sygnatu analogowego 0~99.99/100.0~400.0[Hz]
pradowegol[Ol
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Nazwa funkcji

1029 Ustalenie poziomu sygnatu
analogowego pdowego [Ol]
odpowiadajcego czstotliwosci
poczitkowe]

1030 Ustalenie poziomu sygnatu
analogowego pdowego [Ol]
odpowiadajcego czstotliwoici
koncowej

1028 Nastawa cgstotliwosci koncowe;
[sgﬁna}u analogowego gafowego 0~99.99/100.0~400.0[Hz]

Zakres nastawy

0~100[%]

0~100[%]

Lista parametrow

Nastawa Nastawa
fabryczna W _trybi
biegu

0.00 °

Strona

110

110

110

1031 Ustalenie sposobu startu
falownika dla sygnatu
analogowego p;?owego [O]]

0(zgodnie z nastaw027), 1(od HZ)

110

1032 Kalibracja zakresu sygnatu

analogowego wégiowego[O2]

0~9999

Nastawa
fabryczna o)

111

1033 | Kalibracja zera sygnatu
analogowego wégiowego[O2]

1034 | Nastawa ogstotliwoici
pocztkowej sygnatu
analogowego nagtiowego[02]

0~9999

10.0~99.97100.0~400.0[HZ]

Nastawa
fabryczna

0.0

111

111

sygnatu analogowego
napiciowego [02]

1036 Ustalenie poziomu sygnatu
analogowego nagtiowego [02]
odpowiadajcego czstotliwosci
poczitkowe)

1035 Nastawa CQStOtllWOéCl kOﬁCOWe] 00’*999/1000’*4000[HZ]

-100~100[%]

0.0

-100

111

111

1037 Ustalenie poziomu sygnatu
analogowego nagtiowego [02]
odpowiadajcego czstotliwaosci
koncowej

1038 Ustalenie zakresu obeciud
sygnatu[02]

1046 | Filtr wejsciowy sygnatu
zadawania egtotliwosci

~100~100[%]

| O(tylko sygnat O2), 1(jako sygnat dodatko
( gyg hod iyg(jakosygna}

zakres dodatni 0~10VDC
caly zakres -10~+10VDC)

[1-30

100

0

alogtpny X

111

111

112
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Nastawa, Nastawa
Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczn{ tryb|e Strona

0O(podanie sygnatu na zacisk [SFTJ owoduje
zablokowanie wszystkich nastaw falownika za
W jatkiem parametru 1047).

1(podanie sygnatu na zacisk [SFTf] owoduje
zabloliowagle Wszystkltcrt1I nastaw aowntlkal(z)4 m
sygnatu zadapego czstotliwosé i parametru
1047 Blokada nastaw > Bodame sa‘gn%iu na zacisk [SFT] powoduje 1 ° 101

zablokowanie wszystkich nastaw falownika z atiiem

sygnatu zadapego czstotliwasé, parametrow
uzytkownika i parametru 1047)
3 (zablokowane gwszystkie nastawy falownika za
wyjatkiem parametru 1047 (blokada programQwa
4 (zablokowane swszystkie nastawy falownika z
wyjatkiem sygnatu zadagego czstotliwos¢ i parametru
1047 (blokada programowa))
5 (zablokowane gwszystkie nastawy falownika z
wyjatkiem sygnatu zadagego czstotliwos¢, parametrow
uzytkownika i parametru 1047 (blokada programowa))

048 | Pami¢ ostatniej nastawy O(ostatnia nastawa nie jest patana), 0 106
motopotencjometru 1(ostatnia nastawa jest pafaina) ©
1049 Rodzaj udogpnianego zapomac | 0(0/Ql), 1(0/02) 0 X 102
funkcji AT, sygnalu analogowego
wegciowego
1050 fSFI)osobkkasowanla blokady | o(kasowanie blokady przy zboczu narastain (odcinanie 0 o 104
alownika napkcia wyjciowego) 1(kasowanie blokady przy zboczu
opadajcym(odcinanie naptia wyjsciowego),2 tylko
kasowanie blokady przy zboczu narastain)
1051 Start falownika po kasowaniu 0(0 Hz), 1(castotliwoié “lotna” ) 0 . 104

blokady

Tabela4- 7 Funkcje wejsé¢ programowalnych(grupa 1)
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Lista parametrow

4.2.8Funkcje wyjs¢

Nastawa | Nastawa
Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczna w trybl Strona

programowalnych(grupa o)

0001 Funkcja zaciskwvyjsciowego 11
0002 Funkcja zaciskwvyjsciowego 12 redla funk \ ‘ 0 114
. . o Okresla funkcg petniory przez zaciski wyiciowe 11~14
0003 Funkcja zaciskwvyjsciowego 13 (patrz lista funkcji wyjciowych) 3 114
0004 Funkcja zaciskwvyjsciowego 14 7 114
0005 Wybér rodzaju styku dla zacisku 0 115
11 _ i i Ustawia rodzaj styku dla zaciskow wgjowych 11~14
0006 Wybor rodzaju styku dla zacisku 0....normalnie otwarty [NO] 0 115
12 1....normalnie zamkaty [NZ]
0007 Wybér rodzaju styku dla zacisku 0 115
13
0008 Wybér rodzaju styku dla zacisku 0 115
14
Wybor wielkasci monitorowanej | O(czestotliwos¢ wyjsciowa), 1(pad
0009 | dla sygnatu wyjciowegoFM wyjsciowy),2(wyjsciowy moment nagdowy), 0 125
3(czestotliwos¢ wyjsciowa-cyfrowo), 4(napicie na
wyjsciu), 5(moc wejciowa), 6(stopié obcizenia
termicznego), 7(astotliwosé LAD)
0010 Kalibracja zera sygnatu -3.00~10.00 -3.00 126
analogowego wygiowego FM
0011 Kalibracja zakresu sygnatu 0.0~255.0 80.0
analogowego wygiowego FM 126
Wyhor wielkaici monitorowanej | 0(czstotliwos¢ wyjsciowa), 1(pad wyjsciowy),
0012 dla sygnatu wyjciowego AM 2(wyjsciowy moment nagdowy), 3(napécie na 0
wyjsciu), 4(moc wejciowa), 5(stopié obciazenia 127
termicznego), 6(cstotliwos¢ LAD)
0013 Kalibracja zera sygnatu 0.00~10.00 0.96 2
analogowego wygiowego AM 127
0014 Kalibracja zakresu sygnatu 0.0~255.0 100.0
analogowego wygiowego AM 127
Wybor wielkaici monitorowanej | 0(czestotliwos¢ wyjsciowa), 1(pad wyjsciowy),
0015 dla sygnatu wyjciowego AMI 2(wyjsciowy moment nagdowy), 3(napicie na 0 127
wyjsciu), 4(moc wejciowa), 5(stopié obcizenia
termicznego), 6(cstotliwosé LAD)
0016 Kalibracja zera sygnatu 0.00~20.00 4.00
analogowego wygiowego AMI 127
0017 Kalibracja zakresu sygnatu 0.0~255.0 100.0
analogowego wygiowego AMI 127
Sygnalizacja oggniccia — ~ B
0018 przekroczenia GBstotiwosci 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 119
przy przyspieszaniu
Sygnalizacja oggniccia — B _
0019 przekroczenia GBtotliwoici 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 119
przy zwalnianiu
Sygnalizacja oggniccia — - -
0020 pizekroczenia GatotWOici 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 119
przy przyspieszaniu 2
Sygnalizacja oggniecia —
0021 pﬁ’zgekmczejma ?é%totllwm(:l 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 119
przy zwalnianiu 2
0022 Poziom sygnalizacji przegienia | 0~200[%] 100 122
momentem (bieg w przéd, praca
silnikowa)
0023 Poziom sygnalizacji przegienia | 0~200[%] 100 122
momentem (bieg do tytu,praca
pradnicowa)
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Poziomsy na(lzacp przeazenia momente

Lista parametrow

Nastawa | Nastawa
fabryczna| W trybig  Strona
biegt
o

Zakres nastawy

) rZ€ 0~200[%] 100 122
(bieg do tytu, praca silnikowa)
0025  |Poziomsygnalizacji przeazenia momente| 0~200[%)] 100 122
(bieg w przod,praca pinicowa)
0026 Prdg sygnalizacji przegienia (1) 0.0 ~2.00 xpad znamionowy falownika 1.0 121
0027 Prég sygnalizacji przegienia (2) 0.0 ~2.00 xpad znamionowy falownika 1.0 121
0028 SanaIizaq'a przekroczenia czasu biegu 0~9999 godziny 0 123
silnika/zasilania falownika
0029 Sygnalizacja przekroczenia waitd 0.0~100.0[%] 3.0 121
uchybu regulacji PID
0030 Poziom sygnalizacji pdkosci zerowej 0.00~99.99[Hz] 0.00 124
0031  [Funkcja przekanika wygciowego alarmowego ) ) . 5 114
AL lé)kreéll,a furflkc petnion przehz ten przejnik.
t it
0032 Funkcja przekanika wygciowegdrN atrz lista funkeji wyiciowye 114
033 Rodzaj styk iskd i h Ustawia rodzaj styku zaciskow végjowych:
° prgef(a nsi}(ya xfams Ow wagiowye 0....normalnie otwarty [NO 0 15
i — - 1....normalnie zamkaiy [NZ]
0034 Rodzaj styku zaciskow wigiowych 0 115
przekanika RN

Tabela4-8 Funkcje wyj$é¢ programowalnych(grupa o)
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Lista parametrow

4.2 9Funkcje zaawansowanggrupa C)

Nastawe | Nastawa
Nazwa funkgciji Zakres nastawy abryczna tryble Stroni

C002 | wspotczynnik stabilizacji U/f 0.0~300.0[%]
C003 | Wybor metody podbijania momentu 0(reczne), 1(automatyczne) 0 128
Wyh6r metody podbijania momentu
€203 (2yg| silnik) Y Pochl O(reczne), 1(automatyczne) 0
C004 | Reczne podbijanie momentu 0.0~20.0[%] 1.0 128
Reczne podbijanie momentu
C204 | (2%gi silnik) 0.0~20.0[%] 1.0 92
C005 L o N
Caestotiwaic, przy ktorej jest podbijany | o 0-50,0fge] xczstotliwosé bazowa 5.0 123
C205 ﬁ,ﬁ"‘,ﬂé’,ﬁ'{"{? 5, 2,' fﬁ/ I)(torej Jest podbijany 0.0~50.0[%)] xczstotliwos¢ bazowa 5.0 96
O(ograniczenie w 4-ch kwartaghL (wybor kwarty
C006 przez komblTaCJ% %woch W]
i i programowalnyc)) 2(za pomog wejcia
Metoda ograniczenia momentu gepwego ana?ogowegona@uowego 02 3(ondja 1), 0 130
4(opcja 2)
coo7 Poziom ograniczenia momentu (1kwarta -
bieg do przodu, praca silnikowa) 0~200[%] 200 130
C008 | poziom ograniczenia momentu (2kwarta -
bieg do tytu, praca pdnicowa) 0~200(%] 200 130
C009 | poziom ograniczenia momentu (3kwarta -
bieg do t}glu praca silnikowa) ( 0~200[%] 200 130
CO010 | poziom ograniczenia momentu (4kwarta -
bieg do przodu, pracagunicowa) 0~200[%] 200 130
Cco11 Ograniczenie momentu LAD O(niedostpna), 1(dosfpna) 0 130
CO012 | Funkcja hamulca zewtrznego O(niedostpnay), 1(dosfpna) 0 131
Czas oczekiwania na wygenerowanie
co13 sygnatu do odpuszczenia hamulca 0.00~5.00[sek ] 0.00 131
C014 | czas oczekiwania na rozruch 0.00~5.00[sek] 0.00 131
C015 | Czas oczekiwania na zatrzymanie 0.00~5.00[sek ] 0.00 131
C016 Czas oczekiwania na potwierdzenie
zadziatania (zatzenia lub odpuszczenia) 0.00~5.00[sek.] 0.00 131
hamulca
CO17 | Czstotliwos¢ dozadziatania hamulca | 0~99.99/100.0~400.0[Hz] 0.00 131
C018 | Minimalny prad do odpuszczenia hamulcag g ~2.00 xpgd znamionowy falownika 1.0 131
Wybor funkcji hamowania pdnicowego | O(nieaktywna), l(aklyvvna za\nigem
C019 BF¥D zatrzymywania), 2(akiywna zawsze) 0 133
C020 Poziom napicia w obwodzie p&rednim 330~380/660~760V 360(720 133
aktywowupcy funkckg hamowania
pradnicowego
C021 Stopier wykorzystania funkcji hamowania 0.0~100 % 0.0 133
pradnicowego BRI
C022 | Tryb pracy regulatora PID O(nieaktywny), 1(aktywny), 2(aktywny —sygnat 0 135
C023 Kp — wspdiczynnik wzmocnienia 0.0~5.0 2.0 135
C024 T,- czas zdwojenia 0~3600[sek.] 1 135
C025 | Tp-—czas wyprzedzenia 0.0~100.0[sek ] 0.0 135
C026 Wspditczynnik skalowania sygnatu 0.00~99.99[mnznik] 1.00 135
sprzenia zwrotnego
C027 Zrédio sygnatu sprzenia zwrotnego Osygnat pgdowy Ol), 1(sygnat nagtiowy O) 0 135
Tabela4- 9 Funkcje zaawansowandgrupa C)
* LAD : liniowe przyspieszanie zwalnianie

*BRD :

jednostka hamuaga
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Lista parametrow

4.2.10State silnika(grupa H)

Nastawa | Nastawa
Nazwa funkgii Zakres nastawy fabryczna w trybl Strona

0( nieaktywne), 1( aktywne na postoju.),
HOO01 Autostrojenie 2 o Wblegu) 0 138
0(Standardowe state silnika (fabrycze)
H002 Wyhor statych silnika 1(State silnika z autostrojenia 1 X 138
2(State silnika z autostrojenia ,on lingf’
O(Standardowe state silnika (fabryczhe)
H202 . T T 1(State silnika z autostrojenia x
Wybor stalych silnika(2-gi silnik) 2(State silnika z autostrojenia ,on lingf’ 1 138
H003 Stata silnika- rezystancja R1 0.000~9.999)] R1 std X 1ae
H203 | Stata silnika- rezystancja R1(2-gi silnik) | 0.000~9.999]] R1 std x 125
H004 Stata silnika- rezystancja R2 0.000~9.999)] R2 std x 1oc
H204 | Stafa silnika- rezystancja R2(2-gi silnik) | 0.000~9.999]] R2 std X iac
Stata silnika— indukcyjni N
HO05 magnesowania (LI) 0.00~99.99[mH] LI std % 138
Stata silnika— indukcyjnié ~
H205 magnesowania (LI) (2-gi silnik) 0.00~99.99[mH] LI std * 138
H006 | Stata silnikalo 0.00~99.99/100.0~999.9[A] | std x 138
H206 Stata silnikalo (2-gi silnik) 0.00~99.99/100.0~999.9[A] | std X 138
HO07 Stata silnikal 0.00~99.99/100.0~655.3[kn2] J std x 138
H207 Stata silnikal (2-gi silnik) 0.00~99.99/100.0~655.3[kp2] J std x 138
H008 | Stafa silnikal 0.00~99.99/100.0~999.9[mH] L std x 138
H208 | Stata silnikal (2-gi silnik) 0.00~99.99/100.0~999.9[mH] L std X 138
HO09 Stata silnika- rezystancja R1 z autostrojen@®000~9.999) | R1 std X 139
Stafa silnika- rezystancja R1 z autostrojen;
H209 (2-g1 sinik) t000~9.999p ] R1 std X 139
HO10 Stata silnika- rezystancja R2 z autostrojen®000~9.999 | R2 std X 139
Stata silnika- rezystancja R2 z autostrojen;
H210 2-gi sinik) 000~9.999p ] R2 std x 139
Stata silnika— indukcyjnié
HOLL magnesowania z autostrojergld) 0.00~99.99[mH] LI std X 139
Stata silnika— indukcyjni@
H211 magnesowania z autostrojerfld) (2-gi 0.00~99.99[mH] LI std X 139
silnik)
HO12 | Stala silnikalo z autostrojenia 0.00~99.99/100.0~999.9[A] | std x 139
H212 Stata silnikalo z autostrojenig2-gi silnik) | 0.00~99.99/100.0~999.9[A] | std X 139
HO13 Stata silnikal z autostrojenia 0.00~99.99/100.0~655.3[kn2] J std X 139
H213 | Stafa silnikal z autostrojenig2-gi silnik) | 0.00~99.99/100.0~655.3[kp2] J std X 139
H014 Stafa silnikal z autostrojenia 0.00~99.99/100.0~999.9[mH] L std X 139
H214 Stata silnikal. z autostrojenig2-gi silnik) | 0.00~99.99/100.0~999.9[mH] L std X 139

Tabela4-10 State silnika (grupa H)
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Lista parametrow

4.2.11Funkcje karty sprzezenia zwrotnego (grupa P)

, Nastawa | Nastawa
Kod Nazwa funkcji Zakres nastawy fabryczna tryble Strona
Reakcja falownika na obeciwkarty w 0O(Blokada falownika i zatrzymanie silnika
POO1 | gniezdzie nr 1 1(Brak wptywu na prag)
Reakcja falownika na obeciwkarty w 0(Blokada falownika i zatrzymanie silnika
P002 gniezdzie nr 2 1(Brak wptywu na prag) 0
P003 Praca falownika ze spgzeniem zwrotnym | O(nieaktywna), 1(aktywna) 0
P004 Tryb pracy falownika ze spgzeniem 0(Tryb odwzorowania gdkosci -ASR), 1(Tryb 0
zwrotnym odwzorowania pozycjiAPR)
s ) . 128.~9999./1000~6500
P005 llos¢ impulséw enkodera na obrét (10000~65000)[PPR] 1024
P006 Sygnat enkodera 0(2 fazy przesuste 0 90°), 1(1-sza faza 0
regulacja obrotoéw, 2-ga faza kierunek)
P007 Pozycja pocatkowa dla trybu odwzorowar 0~4095 0
predkosci
P08 Predkos¢ zadana po zatzeniu funkcji ORT 0.00~99.99/100.0~120.0[Hz] 0.00
Kierunek biegu do pozyciji . .
P009 pocatkowej 0O(bieg do przodu), 1(bieg do tytu) 0
P010 Przesunicie dodatkowe od pozycji 0~9999 5
pocztkowej
Czas zwtoki do wystawienia sygnatu -
POLL potwierdzenia pozycji POK 0.00~9.99[sek ] 0.00
P012 Lokalizacja przektadni elektronicznej O(w petli sygnatu sprgzenia zwrotnegp 1w 0
gakzi sygnatu zadaregq
Przektadnia elektroniczna - wafto
P013 licznika 0~9999 1024
Przektadnia elektroniczna - wafto
P014 mianownika 0~9999 1024
Wzmocnienie w gtli
P015 0dWZOrowujcej 0.00~99.99/100.0~655.3 0.00
P016 Wzmocnienie w ptli pozycjonyjcej 0.00~99.99 0.50
Kompensacja temperatury vigja i i
P017 termistorowego 0(bez kompensacji), 1(z kompensacj 0
PO18 lI;Oéiom odchytki pgdkosci wyzwalahcy | 0.00~99.99/100.0~150.0[%] 135.0
Po19 | Poziom odchyki prdkosci 0.00~99.99/100.0~120.0[Hz] 0.00
wyzwalapcysygnat wygciowy DSE
P020 Zrodto zadawania czasu O(panel falownika), 1(opcja 1), 2(opcja2) 0
przyspieszania/zwalniania
P021 Zrodio zadawania komendy O(panel falownika), 1(opcja 1), 2(opcja2) 0
pozycjonowania

Tabela4-11 Funkcje karty sprzezenia zwrotnego (grupa P)

NOTATKA) Funkcje tej grupy sopisane w instrukcji obstugi karty sgéznia zwrotnego
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5. OPIS FUNKCJI GRUPY D

5.1 Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej (d001)
(1) Parametr dOO1 shy do monitorowania estotliwosci na wygciu falownika. Kiedy wyswietlana jest
wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej w parametrze monitoragym d001 dioda"Hz" na panelu falownika
powinna s¢ $wiecic.
(2) Monitorowanie cgstotliwosci wyjsciowej w zakresie
® 0.00~99.99jestwyswietlane z rozdzielczzia 0.01Hz

® 100.0~400.00jestwyswietlane z rozdzielczzia 0.1Hz
(3) Podczas rozruchu silnika wasto czgstotliwosci z d001 zmienia 8i zgodnie do wielkéci
czgstotliwosci ustawionej wparametrz F001) czyli do wartdci zadanej cgstotliwosci.
(4) Kiedy parametr zadawania estotliwosci (FO10) jest ustawiony na2 czyli na zadawanie
czestotliwosci z pulpitu falownika przyciskami gora-dot , to staw czgstotliwosci mozna
przeprowadzaréwniez z poziomu parametru dO01 ( podstawowo z FO01)

5.2 Monitorowanie kierunku obrotow silnika (d002)

(1) Parametr d002 shy do monitorowani&ierunku obrotéw silnikaCzyli : obroty do przodu, obroty
do tylu oraz zatrzymanie silnika

®obroty do przodsa monitorowane na wiwietlaczu jako:F
@obroty do tylusa monitorowane na wiwietlaczu jako: r

®zatrzymanigest monitorowane na wwietlaczu jako:o

(2) W przypadku pracy silnika (aktywny sygnat FWb IREV) dioda RUN na panelu falownika powinna
Si¢ $wiecic.

5.3 Monitorowanie pradu wyjsciowego(d003)
(1) Parametr d003 shy do monitorowanigradu silnika
(2) Monitorowanie pgdu w zakresie:
0.0~ 999.9 jestwyswietlane z rozdzielczzia 0.1A.

Kiedy wyswietlana jest wart& pradu silnika w parametrzeu monitoggym d003, dioda"A" na
panelu falownikgpowinna s¢ $wiecic.

(3) Wyswietlana wielkd¢ pradu wyjsciowego silnika jest wartgia skutecza pradu.

5.4 Monitorowanie napiecia wyjsciowego(d004)
(1) Parametr d004 monitoruje napie wyjsciowe w zakresie:
0.0~ 999.9z rozdzielczécia 0.1V

(2) Kiedy wyswietlana jest wart& napkcia wyjsciowego w parametrzeu monitogaym d004, dioda
"V" na panelu falownikgpowinna s¢ $wiecic.

5.5Monitorowanie napiecia statego szyny DQI005)
(1) Parametr dOO5 monitoruje napie state uktadu pwednego szyn DC w zakresie
0.0~ 999.9z rozdzielczécia 0.1V.

5.6 Monitorowanie mocy wefgciowej falownika(d006)
(1) Parametr d0O06 monitoruje wiejowa moc zuywan przez falownik w zakresie
0.0~ 999.97 rozdzielczécia 0.1 jednostki.

(2) Kiedy wyswietlana jest wart@ mocy wegciowej falownika w parametrzeu monitogaym d006
diody"V" i "A" ("kW") powinny sg swiecic.
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5.7 Monitorowanie wyjsciowego momentu napdowego(d007)
(1) Wyswietla szacunkowwartas¢ wyjsciowego momentu napowego

(3) Kiedy wyswietlana jest wart@& wyjsciowego momentu nggowegod007,dioda"%" powinna s¢
swiecic.

(4) Zakres wywietlany: -300 do +300% rozdzielczécia 1%.

Notatka)Monitorowanie tej wielkéci mazliwe tylko dla charakterystyki sterowani&LV, V2, i OHz-V2.

5.8 Monitorowanie obrotow silnika (d008)
(1) Wyswietlailos¢ obrotéw silnika na mingt
(obr/min: ilos¢ obroty na minug).
Zakres 0~9999 rozdzielczécia 1 obr/min.

Notatka) Wartos¢ obrotéw silnika na mingt dOO8 jest prawidiowa jeeli wpisano poprawnie
patameti=016 - ilgs¢ biegundéw silnika.

5.9 Monitorowanie sygnatu sprazenia zwrotnego regulatora PID(d009)

(1) Po dokonaniu nastaw{®1) w parametrzeC022 (uaktywnienie regulatora PIDy,tym parametrze
falownik monitoruje warté¢ sprzzenia zwrotnego, ktdrmazna dodatkowo przeskalowaa
pomoa parametriC026 (Wspbtczynnik skalowania sygnatu sgienia zwrotnegp.

"wartas¢ wyswietlana w d009 = " wartas¢ sprzzenia zwrotnegd x " Wspotczynnik skalowania sygnatu
sprzzenia zwrotnegd'
Zakresy wywietlania:
0.00~ 99.99 z rozdzielczécia 0.01%
100.0~ 999.9z rozdzielczécia 0.1%
1000~ 99997 rozdzielczécia 1%.

5.10Monitorowanie stanu zaciskéw we§ciowych listwy sterowniczej(d010)

(1) W porametrze d010 za pompposzczeg6lnych diéd w segmentachswigtlacza monitorowany jest
stan zaciskow wégiowych listwy

Przyktad ) Programowalne wégjia FW,1, 2 i 7 :maj stan wysoki: ZAtL §wieca gérne segmenty diéd Wwietlacza)
Programowalne wégia 3, 4, 5, 6 i 8:majstan niski:WYL wieca dolne segmenty didd wwietlacza)

[wyswietlacz

Fw = U 00 Uﬁ ZAL ' (czarne: dioda swieci)
(—

A ’Q' ‘D' UDU WYt U (biaty : dioda nie $wieci)
()
2 1

5.11Monitorowanie stanu zaciskdw wygciowych listwy sterowniczej(d011)
(1) W porametrze d011 za pompposzczegolnych diéd w segmentachswigtlacza monitorowany jest
stan zaciskow wygiowych listwy.
Przyktad ) Programowalne wigia 11 i 12 :maj stan wysoki: ZAt §wieca gorne segmenty didd wwietlacza)
Programowalne wygia 13,14, RN i AL. :maj stan niski:WYL 6wieca dolne segmenty diod
wyswietlacza)

[wyswietlacZ]

U 0!? U' ZAt ' czarne: dioda $wieci)
, '! ‘D g WYL (biaty : dioda nie $wieci)

RN 14 13 12 11
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5.12Monitorowanie czestotliwosci przeskalowanej(d012)

(1) Na wywietlaczu falownika mzna monitorowdé wartas¢ czestotliwosci wyjsciowej przemneona przez
wspotczynnik okréony w parametrze b009

"wartas¢ wyswietlana w d012 = " wartas¢ rzeczywista cgstotliwosci wyjsciowe]' x " Wspdtczynnik b009
(3)  Zakres wywietlany:

0.00~ 99.99z rozdzielczécia 0.01

100.0~400.& rozdzielczécia 0.1.

Notatka)Wartas¢ monitorowanej na wygiu FM czestotliwosci bedzie taka jak w parametrze dOopad
warunkiem wyboru jako wiellkéei monitorowanej dla zacisku FM , gotliwosci (cyfrowo). (Wybor
wielkosci monitorowanej dla sygnatu wigiowegoFM (0009) = 3)

5.13Monitorowanie tacznego czasu biegu silnikgd013)

(1) W parametrze tym monitorowany jest w godzinagizhy czas biegu silnika

(2) Zakres wywietlany 0~ 9999z rozdzielczécia 1 godzina
Kiedy taczny czasbiegu silnika przekroczy 10008odzin, na wywietlaczu pojawi si kropka
oznaczajca konieczn& pomnaenia wywietlanej wartdci przez dziesi¢. Zakres (1000. ~
6553.)Maksymalna wart& ‘6553: (65530 godzin)

5.14Monitorowanie aktualnego czasu biegu silnika(d014)

(1) W parametrze tym monitorowany jest w minutach alkiyiaczas biegu silnika(2) Zakres
wyswietlany 0~ 59 z rozdzielczécia 1 minuta

5.15Monitorowanie tacznego czasu zasilania falownikgd015)

(1) W parametrze tym monitorowany jest w godzinagtzhy czas zasilania falownika
(2) Zzakres wywietlany 0~ 9999z rozdzielczécia 1 godzina

Kiedy taczny zasilania falownikarzekroczy 1000@odzin, na wyswietlaczu pojawi si kropka
oznaczajca konieczn& pomnaenia wywietlanej wartéci przez dziesi¢. Zakres (1000. ~
6553.)Maksymalna wart& ‘6553’ (65530 godzin)

5.16 Monitorowanie aktualnego czasu zasilania falownika(d016)

(1) W parametrze tym monitorowany jest w minutach alkiyazas zasilania falownika2) Zakres
wyswietlany 0~ 59 z rozdzielczécia 1 minuta

5.17Monitorowanie temperatury modutu IGBT (d017)
(1) W parametrze tym monitorowana jésmperatura modulGBT. (
(2) Zakres wywietlany 0~ 9999z rozdzielczécia 1.

@) Kiedy temperatura radiatora przekroczy dopuszczphdyg, falownik s§ zablokuje a na wiietlaczu pojawi
sie kod bkdu. Ponowna praca falownikadzie maliwa po wykasowaniu blokady

5.18Monitorowanie liczby btedow(d018)

(1) W parametrze tym monitorowana jestsdzaistniatych bidéw (blokad falownika)
(2) Zakres wywietlany 0~ 9999: z rozdzielczécia 1

5.19Monitorowanie btedéw od 1 do 6 (d019~d024)

(1)Za pomog tych parametréw mdiwy jest monitoring 6-ciu ostatnich &dow falownika z
wyszczegoblnionymi  wielkéciami  elektrycznymi charakteryzigymi  stan falownika w momencie
wystapienia bkdu.

(2) Wyszczegoblniane informacje to:
® Kod bkdu

@ Czestotliwos¢ na wygciu w momencie wygpienia bedu (Hz)
® Prad silnikaw momencie wysipienia bkdu (A)

@ Napiccie state na szynie D@pomiedzy zaciskamiPi N) w momencie wysipienia bedu (V)
Notatka)Patrz “Kody awaryjnych wyiczen falownika” aby dowiedzié sie co oznaczaja poszczegdlne kody.
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6. OPIS FUNKCJI GRUPY F
6.1 Czestotliwosé wyjsciowa (FO01/F201)

(1) Tym parametrem nastawiana jest zadawana cxstotiiwosc wyjsciowa(H2)

czestotliwos¢ wyjsciowa dla silnika cxst. A Czestotliwose
(2) Czestotliwosé wyjsciowajest zadawana z maksymaln zadana
panela poprzez parametr FOO1, kiedy w (Fo03) // (FOOY

parametrze FO10- miejsce zadawanie
czgstotliwosci- jest ustawiona wartg O

(potencjometr na panelwp 2 (przyciski

gora/dot na panelu).

(3) Patrz parameti{F010) aby dowiedziesi¢ jak Czas ZCVZVZE@ y
wybierane jest miejace zadawanigstotliwosci "‘*“"'“‘“‘“‘ o
(4) Kiedy ustawiamy agstotliwosé w parametrze F007 F008

FOO01 to ta sama waié czestotliwosci jest
automatycznie ustawiana w parametrze
wielopoziomowej nastawy stotliwosci —
predkaos¢ 0 (A027)
Rys. 6- 1 Czestotliwos¢ zadana

aIV(

0.00~99.0Q z rozdzielczécia0.01Hz

FOO1 Czstotliwose wyjsciowa | 0.00 F004 F003 100.0~ 400.0z rozdzielczécia0.1Hz
Czestotliwose wyjsciowa, 0.0, 0.00~99.0Q z rozdzielczécia0.01Hz

F201 |(nastawa dla 2-go silnika) 0.00 | Hz F004~F003 100.0~ 400.0z rozdzielczécia0.1Hz

Tabela6- 1 Nastawa czstotliwosci zadanej(F001,F201)

6.2 Czestotliwosé¢ bazowa (FO02/F202)
(1) Czstotliwos¢ bazowa i nagicie znamionowe silnika

® Wartdsci nastaw cgstotliwosci bazowej i nagicia zasilania silnikaasuzaleznione od parametrow
znamionowych silnika podézonego do falownika

Napiccie wyjsciowe(V) Napiccie wyjsciowe(V)
A A
Nastawiane napcie F002=F003
zasilania silnika (%) |======= Nastawiane naptie|=======

zasilania silnika(%)

| Czestotliwosé Czestotliwosé
. P wyjsciowa(Hz) > wyjsciowa
ngstotllﬁmc. bazowa (#st.otllWOsc maksymalna f (Hz)
(F002) (F003) Czestotliwose. bazowa =Cest. maksymalna

Rys. 6-2 Czestotliwosc bazowa

@ Czestotliwos¢ bazowa jest ustawiana na wattmominalnej czstotliwosci zasilania silnika. Wartg
tej czstotliwosci mozna odczyté z tabliczki znamionowej silnika
Jest bardzo wae aby ustawdi czgstotliwos¢ bazows (FO02) na wart& nominalna cgstotliwosci
silnika.W przeciwnym wypadku istnieje ryzyko uszkedia silnika.
® J&li silnik ma nominalia wartas¢ czestotliwosci wieksza niz 60Hz, to jest to silnik o budowie specjalnej.
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W takiej sytuacji jest bardzo wae aby znamionowy pd wyjsciowy falownika byt nieco wakszy od pgdu
znamionowedo tego silnika.

® Znamionowa wart& napkcia zasilania silnika jest wyszczeg6lniona na tatgée znamionowej silnikaPrzy

doborze falownika i ustawianiu jego parametréw malgametaé , ze napicie znamionowe zasilania silnika nie
moze zosta przekroczoneW przeciwnym wypadku istnieje ryzyko uszkodzenikmigia.

Czgstotliwos¢ bazowa 30.00~99.00 : z rozdzielcieia 0.01Hz
F002 50.00 30.00~F008  100.0 ~ 400.0 z rozdzielcéria 0.1Hz

Czestotliwas¢ bazowa 30.00~99.00 : z rozdzielcgeia 0.01Hz
F202 |(nastawa dla 2-go silnika) 50.00 | Hz 30.00~F208  1090.0 ~ 400.0 z rozdzielcmz 0.1Hz

Tabela6- 2 Nastawaczestotliwosci bazowej(F002,F202)

6.3 Czestotliwosé maksymalna(FO03)
(1) Ustaw maksymatpwartas¢ czgstotliwosci wyjsciowej falownika
(2) Wartas¢ ta jest maksymalnczestotliwoscia, ktéra falownik poda na silnik w przypadku zadawania ikibmvi
maksymalnej prdkosci na przyktad poprzez zaciski sterownicagboperator cyfrowy
(3) W przedziale ogstotliwosci pomigdzy czstotliwoscia bazows a maksymals, naptkcie zasilania silnika ma
wartos¢ nominalna i jest state (nie e juz w tym przedziale).

Czestotliwos¢ maksymalnc 30.00~99.00 : z rozdzielcgoia 0.01Hz
F003 50.00 30.00~400.0  100.0 ~ 400.0 z rozdzielcéia 0.1Hz

Czestotliwos¢ maksymalna 30.00~99.00 : z rozdzielcgcia 0.01Hz
F203 |(nastawa dla 2-go silnika) 50.00 | Hz 30.00~400.0  100.0 ~ 400.0 z rozdzielcmiz: 0.1Hz

Tabela6- 3 Nastawaczestotliwosci maksymalnejF003,F203)

(4) Falownik wystawia sygnat zasilania silnika zgpdn wybram charakterystyk U/f az do osiagniecia
parametréw nominalnych napia.

Na rysunku poriej przedstawiono przyktad pracy silnika na charpldgce U/f statomomentowej. Po
osiggnieciu nominalnego napcia silnika, prosta réwnolegta do osi x obrazujeypost pedkosci silnika
powyzej nominalnej pgdkosci (czestotliwosci). Przyrost pgdkosci dokonuje s kosztem obriania
momentu nagdowego przy zachowaniu statej mocy silnika.

Napiccie Nyjs’ciowe V)

Nastawiane naptie |===—=—=—"=—"=—
zasilania silnika(%)

P Czestotliwosé
? f wyjsciowa (Hz )
Czestotliwos¢. bazowa Czst.otliwos¢ maksymalna
(F002) (F003)

Rys. 6-3 Czestotliwos¢ maksymalna

Notatka) Czgstotliwos¢ bazowa powinna kyréwna lub mniejsza od estotliwosci maksymalnej(FO02 <
F003).
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6.4 Czestotliwosé pocatkowa (FO04)

(1) W tym parametrze okébona jest warté¢ czestotliwosci, od ktdrej rozpoczyna sprocess rozruchu silnika
(2) Parametr ten jest wykorzystywany gtéwnie do éleeia pocatkowego momentu rozruchowego silnika

(3) Przy nastawie diej wartcci czgstotliwosci pocatkowej duzy moment rozruchowy powoduje przeptyw
duzego padu pocatkowego

(4) Dlatego przyduzej nastawie wart@i czgstotliwosci pocatkowej moze zdarzy sig przekroczenie
poziomu zabezpiecaeradowych i blokada falownika

i e s
dDV(

Czestotliwosé N : .
FO004 ‘ pocatkowa 0.50 ‘ Hz 0.10~10.00 0.10~9.99 z rozdzielczécia 0.01Hz
Tabela6- 4 Nastawa czstotliwosci pocztkowej (FO04)
1) Redukcja napicia wyjsciowego podczas rozructh003=0 2) Redukcja nagicia wyjsciowego podczas rozructa003¢ 0
FwW Fw
|
Czestotliwos¢ wyjsciowa Czestotliwos¢ wyjsciowa
FO04 OB
Napkcie wyjsciowe Napigcie wyjsciowe

Rys. 6- 4 Czestotliwos¢ pocztkowa

6.5Funkcja ograniczania zakresu cgstotliwosci (FOO5/F205~ FO06/F206)
« Funkcja ta umgliwia ustalenie grnej i dolnej granicy zakresu regulowanejsiptliwosci (predkosci)

e Przy korzystaniu z tej funkcji nawetsjesygnat zadawania estotliwosci jest wikszy niz ustalony
limit to maksymalnie cgstotliwos¢ ustali se na poziomie gornej granicy regulacjiestotliwosci

* Ustawiaj zawsze w pierwszej kolejwd gérm granie regulacji czstotliwosci.

* Upewnij Sk , ze dolna granica regulacjtzestotliwosci(FO05) = gornej granicy regulacji gstotliwosci

® (FO06).Funkcja ograniczenia zakresuestotliwosci nie jest aktywna jdi parametry FOO5 i FOO6as
ustawione na 0

Gorna granica regulacji 0.00 : funkcja nieaktywna

Foog |SZestotliwakci Hz 0.00, 0.00~99.99: rozdzielcza¢ 0.01Hz
0.00 FO06~F003| 100.0~400.0rozdzielczé¢ 0.1Hz
Dolna granica regulacji 0.00 : funkcja nieaktywna

Foog | CZestotliwaic Haz 0.00, 0.00~99.99: rozdzielczéc 0.01Hz
0.00 FO04~F005| 100.0~400.0rozdzielczé¢ 0.1Hz
Gorna granica regulacji 0.00, 0.00 : funkcja nieaktywna

Foos5 | CZstotliwaici(nastawa dia H F206~F203| 0.00~99.99: rozdzielczé¢ 0.01Hz
2-go silnika) 0.00 z 100.0~400.0rozdzielczéé 0.1Hz
Dolna granica regulacji 0.00, 0.00 : funkcja nieaktywna

F206 czestotliwosci(nastawa dla H FO04~F205| 0.00~99.99: rozdzielczé¢ 0.01Hz
2-go silnika) 0.00 z 100.0~400.0rozdzielczéé 0.1Hz

Tabela6- 5 Funkcja ograniczania zakresu cestotliwosci (FO05/F205~ FO06/F206)
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(1) Przypadek zadawaniagstotliwosci sygnatem O-L lukDI-L

Jeili sygnat napiciowy/pradowy na wejciu O-L\(OI-L) jest rowny0V(4mA) to zgodnie z nastaw
dolnej granicy regulacji estotliwosci, czestotliwosc rzeczywista na wygiu falownika lzdzie réwna nie
0 Hz ale ganicy nastawionej w FOO06.

Czgstotliwose
wyjsciowa (H2
I A
. : A Czestotliwos¢ maksymalna
Gorna grani ey (FO03 f————- 2

I

]

F006 |

-10v |

Bieg 4—%4@» bieg do przodu

do tytu | 1 Foos
|_/
|
I ———J Foos5
|

p Czestotliwos¢ ¢ ____1 Czestotliwos¢ maksymalna
ov 10v zadangH2) (FO03
4mA 20mA

Dolna granic:

Rys. 6- 5 Ograniczenie zakresu cestotliwosci (sterowanie sygnatemO-L, OI-L)

(2) Przypadek zadawaniagstotliwosci sygnatemO2-L
Jesli sygnat napiciowy na wejciu O2-L jest rowny0V, parameti=006 ogranicza oba kierunki
ruchu silnika (bieg do przodu i bieg do tytu)

(a) Kiedy zadawanie c¢mtotliwosci jest (b) Kiedy zadawanie cmtotliwosci jest
ustawione na listezaciskow falownika ustawione na panel cyfrowy falownika
Sygnat Kiedy sygnat O2 jest OV FO09 Kiedy zadana egtotliwos¢ =0
FWD(ZAL) | FOO6 ogranicza doinczestotliwosé F006 ogranicza doin
dla biegu do przodu czgstotliwos¢ dla biegu do przodu
REV(ZAL)  [F006 ogranicza dolnczestotliwosé dla 1 FO06 ogranicza doinczstotliwese
biegu do tyh dla biegu do tyt

Notatka)Korzystajc z zadawania gstotliwosci za pomog sygnatu O2 , patrz tabela 9-12 opimg nastawy
dla sygnatu O2 (Rodzaj udgstianego za pomedunkcji AT, sygnatu analogowego de&pwego (1049)Ustalenie
zakresu obecrici sygnatu O21038))

6.6 Czasy przyspieszania i zwalnianigF007/F207,FO08/F208)
(1) Ustawienie diugich czaséw przyspieszania i zwaliaigpowoduje wydtzenie czasu w jakim
silnik dochodzi do zadanych obrotéw i zwalnia z aagch obrotéw ado zatrzymania. Ustawienie
krotkich czasOw przyspieszania i zwalniania powedikrocenie czasu w jakim silnik dochodzi do
zadanych obrotéw i zwalnia z zadanych obrotévda zatrzymania.
(2) Czas przyspieszania, to czas, potrzebny nacdzamie silnika od aestotliwosci OHz do czstotliwosci
maksymalne] FO03. Czas zwalniania, to czas potrzebny na zatrzymailieka od czstotliwosci
maksymalnefF003do OHz

e o e

Foo7 | ©23° Pravspleszan 30.0 | sek. 0.01~3600 golooggsgeg(ﬁé%ggzggf 113S
o R 200 o oo S BT
o GEEET ™ 00 | oovow UTiaeTn o

Tabela6- 6 Nastawa czasow przyspieszania i zwalnian{@&007/F207,FO08/F208)

(3) Chocia czasy przyspieszania i zwalniania sistawiane od 0 sekund, to rzeczywisty czas
przyspieszania i zwalniania niedzie krotszy od czasu wynikglego z maliwosci rozpzdzenia lub
zatrzymania przez falownik oksl®nej masy wirugcej reprezentowanej przez silnik i jego ody@nie.
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§4? W przypadku ustawienia krotszego czasu przyzgieia/zwalniania ni wynika to z maliwosci
alownika, falownik kedzie st blokowat z btdem nadpfdowym lub nadnagciowym.

czas przyspieszaniats Cts— (JL +J, ) N, J. :moment bezwladriei obchzenia przeliczony na wat silnika(kg.m
9.55 (Tg-T,) Jv : moment bezwladnigi silnika (kg. m?)
Nwm : obroty silnika(obr/min)
czas zwalniands : te = (J+Ju) Ny Ts : maksymalny moment nagowy (Nem)

9.55 (T, +T,)

Ts : maksymalny moment hamaigy (Nem)

Rys. 6- 5 Moment napedowy i hamujacy silnika

6.7 Kierunek obrotéw (FO09)

(1) Kierunek obrotéw silnika jest ustawiany w paramet&009 gdy miejsce zadawania rozkazu ruchu
jest nastawiane z panela falownika.

aDIVe (Czynnewegie analogonBapiCione)

Olub2 Bieg do przodu

0 1(0v~10V) Bieg do przodu
F009 Kierunek obrotow 0 1(10v-0v) Bfeg do tyhu
Olub 2 Bieg do tytu
1 1(0v~10V) Bieg do tytu

1(-10V~0V) Bieg do przodu

Tabela6- 7 Nastawakierunku obrotow silnika (FO09)

6.8 Zadawanie czstotliwosci (F010)
(1) Ustaw miejsce zadawaniagstotliwosci dla silnika

(2) Kiedy czynne jest wégie napgciowe 02-L, to podanie na to wgjie sygnatu z zakresti0O~0Vdc
spowoduje zmiaa kierunku obrotéwsilnika na przeciwny

OPEVOL : zadawanie astotliwosci
poprzez potencjometr na panelu falownjka

zadawanie ogtotliwosci poprzez zaciski
listwy sterowniczej (np. wégia: O-L, O1-
L, O2-L)

Zadawanie > OPEzadawapie ogstotliwosci poprzez
FO010 totliwosci 0 - panel falownika (lub zewgirzny) w
czestotliwoscl parametrz€ F001)przyciskami géra/dot

COM : zadawanie estotliwosci za
3 pomoa portu szeregowe( RS485

4 OPT1: zadawanie agtotliwosci poprzez
kartg opcyjm 1

5 OPT2: zadawanie cgtotliwosci poprzez
kartz opcyjr 2

Tabela6- 8 Nastawa miejsca zadawania estotliwosci (FO10)
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6.9 Zadawanie rozkazu ruchu(F011)

(1) Ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu silnika
(2) Zadawanie rozkazu ruchu i zatrzymywanie silnikaopmez przyciski RUN/STOP na panel

falownika jest maliwe gdy miejsce zadawania rozkazu ruchu jest ustawianpanel czyli gdy
nastawa F011=02

Zadawanie rozkazu ruchu za pomoc
zaciskow listwy sterowniczej (sygnatiFW,
REV)

Zadawanie 2 OPE : Zadawanie rozkazu ruchu za pora
rozkazu ruchu i przycisku RUN na pulpicee falownika

Fon

3 COM : zadawanie rozkazu ruclma
pomoa portu szeregowegRS485

4 OPT1: zadawanie rozkazu ruclpoprzez
plytke opcyjra 1

5 OPT2: zadawanie rozkazu ructpoprzez
plytke opcyjra 2

Tabela6- 9 Nastawa miejsca zadawania rozkazu ruch(F011)

(3) Realizacja zajczenia/wyhczenia rozkazu ruchu dla zaciskéw sterowniczycht jesalizowana
poprzez zwarcie/rozwarcie obwodu peody zaciskiem CM1* i zaciskiem FW (,biegu do
przodu”)- lub CM1* i zaciskiem z przypisarunkcja ,biegu do tytu”-REV
Notatka*) Zacisk wspolny dla obwodéw wéjcyfrowych zaléy od konfiguraciji tych weg. Przy przeiczeniu zwory
z P24-PLC na CM1-PLC, zaciskiem wspdlnym obwodévgeiewych kedzie zacisk P24.

(4) Wpisz kod01(REV)w wybrany parametr funkcji zaciskow 1~8 aby kotays funkcji zahczania
/wytaczania rozkazu ruchu z kierunkiem biegu silnika tgtu” .
Dla wszystkich zaciskéw wé&tiowych 1~8 jak rownig dla zacisku FW mazliwy jest wyboér
rodzaju styku normalnie otwarty NO lub normalniardanicty NZ, ktorym uaktywnia s funkcje
wpisary do danego zacisku (odpowiednio parame@§9~1017).

(5) Kiedy komendy “biegu do przodu”- FW i “biegu dotty- REV podane s jednoczénie, falownik
realizuje komeng postoju.
Przyktad.) Miejece adawania rozkazu ruchu jest ustawione na zacstkvyi sterowniczej
Nastawy:F01=1(zaciski listwy sterowniczej)008=1(REV- “bieg do tytu”)

Wyaqlad listwy sterowniczej

P24 |CM1|PLC| 1 8 FW
|,
/

| REV |/FWD

Rozmieszczenie stykéw na listwie sterowniczej
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6.10Nastawa wzorca charakterystyki U/f(FO12/F212)

Ustaw wzorzec charakterystyki U/f (napie wyjsciowe/ czstotliwosci wyjsciowej).

Przefcie na nastawy wzorca charakterystyki U/f dla 23gisilnika dokonuje gipoprzez uaktywnienie (ZAt)
funkcji wejsciowych zaciskéw programowalnych SET2 (AktywowaRigeestawu nastaw, kod 8. Patrz rozdziat
,Opis funkcji grupy 17).

VC : Charakterystyka statomomentc
1 VP1: Charakterystyka zredukowana
(VP1.7): U=f1’
2 VP2 : Charakterystyka zredukowana
(VP2.0: U=f?
Nastawa wzorca _ .
FO12 charakterystyki U/f 0 3 E;?e V/f: Wolna nastawa charakterystyKi
4 SLV-1: Sterowanie wektorowe Indirect”
5 SLV-D : Sterowanie wektorowe djrect”
6 V2 : Sterowanie wektorowe ze spzeniem zwrotnyn
7 OHz-V2 : Sterowanie wektorowe przy OHz ze
Sprzzeniem zwrotnym
0 VC : Charakterystyka statomomentowa
VP1: Charakterystyka zredukowana
- (VP1.7): U=f 17
2 VP2 : Charakterystyka zredukowana
. —_£2
F212 Nastawa wzorca 0 _ (VP2.0: U=f
charakterystyki -
U/f ( nastawa 3 Wolna nastawa charakterystyki U/f
dla 2-go silnika) 4 SLV-1: Sterowanie wektorowe Indirect”
5 SLV-D : Sterowanie wektorowe djrect”

Tabela6- 10 Nastawa wzorca charakterystyki U/f(FO12/F212)

(1) Charakterystyka statomomento&C, lewy rysunek)

Przy tej charakterystyce narastanie gaiai na wyjciu falownika jest liniowo-proporcjonalne narastani
czestotliwosci wyjsciowe;.

Ta proporcjonaln@ jest zachowana w zakresie od O dogstatliwosci bazowej. Natomiast od
czestotliwosci bazowej do maksymalnej napie pozostaje stale pomimo wzrostuesiotliwosci

wyjsciowej.
A A
Napiecie Napiecie
wyjsciowe wyjsciowe
(100%) (100%)
ve 4 VR
1
Czestotliwosé | Czest.
Byyisciowa ‘ wy sciowa
f f (H2) 10% x Czgst. bazowame%%gymalna(Hz)
Czestotliwosé bazowa Cgstotliwosé maksymalna Czest. bazowa (Fo03 (FO03
(FO02 (Fo03 S
a b c
(Charakterystyka statomomentowa) (Charakterystyka zredukowana)

Rys. 6- 6 Charakterystyki U/f
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(2) Charakterystyka zredukowa@dP1.7: U=f*" prawy rysunek)

Ta charakterystyka jest przeznaczona dla typuagbnie, gdzie nie jest wymaganyaumoment rozruchowy.

Przy zastosowanej zredukowanej charakterystycewteria silnikiem dziki nizszemu nagiciu wyjsciowemu,

dla nzszych cgstotliwosci, poprawia si sprawné¢ uktadu oraz zmiejszajic emitowane zaktocenia i drgania.

Przebieg charakterystyki zredukowanej jest¢magicy:

Przedziat a)Zakres charakterystyki od OHz do 10%sptliwosci bazowej jest prostoliniowy (charakterystyka
statomomentowa). Dla przyktadu dlagsintliwoici bazowej rownej 50 Hz ¢&¢ charakterystyki ze
statym momentemdalzie obejmowat zakres eztotliwosci od 0 do 5 Hz.

Przedziat by) Zakres charakterystyki od 10% ¢srotliwosci bazowej do  agtotliwosci bazowej, to
charakterystyka zmiennomomentowa (zredukowana).hlenie paraboli U/f jest okéone przez
potege 1,7
Przedziat c)Dla czstotliwosci wyzszych od bazowej, nagiie wyjsciowe ma sta wartcs¢.
(3) Charakterystyka zredukowa(P2: U=F)
Dla tej chatakterystyki nachylenie paraboli U/ftjekreslone przez paige 2.

(4) Wolna nastawa charakterystyki U/f — Wolna nastawarakterystyki U/f dokonywana jest przez zmgian
napkcia i czstotliwoici dla siedmiu par okéajacych siedem punktéw charakterystyki WUA059~A072)

(5) Sterowanie wektorowe
1) udoskonala kontrelmomentu nagdowego w zakresie od etotliwosci 0,5Hz  do cegstotliwosci bazowej

2) Ten algorytm sterowania polega na obliczaniupodstawie wprowadzonych statych silnika i pomienego
pradu wyjsciowego rzeczywistego olgienia silnika i dobieraniu na tej podstawie poprasgulacje nagicia
odpowiedniego momentu nggowego. Dzki tej metodzie sterowania mlowe jest osiganie daych
momentéw rozruchowych juprzy bardzo niskiej pdkosci silnika.

3) Aby metoda sterowania wektorowego dziatata prawidtonalery wiasciwie ustawé state silnika. State te
mozna dostrai poprzez procedygrautostrojenia

4) Jali falownik pracuje z silnikiem o mocy #6zej 0 2 rgdy w typoszeregu, to sterowanie wektorowezenaie
dziatat w petni efektywnie.

5) Sterowanie wektorow&ndirect” polega na kontroli pdizgu silnika, cech tej metody sterowania jest szybka
odpowied na zmiag obchzenia i stabilny sygnat w§giowy. W sytuacjach skokowych zmian ofg@nia
mozliwe jest tu jednak blokowaniegsfalownika z bédami nadpgdowymi lub nadnagciowymi.

6) Sterowanie wektorow&lirect” wykorzystuje napicie i pomiar pgdu silnika do oszacowaniaqatkosci silnika
i odpowiedniego reagowania w sytuacji zbyt nislpejdkosci. Cechy tej metody sterowania jest agany
wysoki moment naglowy przy niskich obrotach silnika i da odpornéc na blokady nadpdowe i
nadnapiciowe, w przypadku skokowych zmian odpania silnika. Jest to jednak okupionezduvolniejsz
reakcp uktadu sterowania na zmiaonbcizenia silnika w poréwnaniu do metody sterowanialijiact”.
Notatka) Wecej informacji patrz opis sterowania wektorowego.

(6) Sterowanie wektorowe ze spgeniem zwrotnym/ Sterowanie wektorowe ze gpeniem zwrotnym przy OHz

1) Metoda ta wykorzystuje enkoder nabudowany na waihéka do okrg&lenia doktadnie pozycji i pdkosci
watu. Odwzorowanie rzeczywistej quikosci watlu pozwala na doktadnkontrok predkosci silnika nawet
przy zmieniagcym sk obchzeniu.

2) Do sterowania wektorowego ze sptr@niem zwrotnym konieczne jest zainstalowanie wvialika katry
sprzzenia zwrotnego.

Notatka)Wigcej informacji patrz instrukcja obstugi karty sgrenia

Notatka) Ustaw parametr b010 (kluczowanie tranzgstomocy) na 2kHz lub powaej 2kHz j&li w
parametrze FO12/F212 wybr&fednen z podanych kodow jako metsierowania U/f: 5,6,7

6.11 Nastawa poziomu napgcia silnika (FO13)

Whprowad: wartas¢ znamionow napkcia zasilania silnika. Wargé ta podana jest na tabliczce znamionowe silnika.
Jeli nastawa w FO13 dulzie wyzsza nk napkcie znamionowe silnika, to nie dogé¢ do uszkodzenia silnika w
trakcie jego eksploataciji.

Nazwa funkcji ! Zakres nastawy
Klasa 200V (modele oznaczone bF
220 200/215/220/230/24Qyartoici napkcia dostpne dla mode
FO13 Nastawa poziomu v klasy 200V
napkcia silnika 380/400/415/440 Klasa 400V (modele oznaczone HF
400 1460/480 : Wart@’m napkcia dosgpne dla
modeli klasy 400V

Tabela6- 11 Nastawa poziomu napgcia silnika (FO13)
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6.12Zmiana napiecia wyjsciowego(F014)

Tym parametrem ustalagsimaksymalne nageie wyjsciowe falownika. Punktem odniesienia przy
ustalaniu napgicia wyjsciowego jest nastawa poziomu ngpa silnika FO13(kiedy F014=100% to

F013=F014)
Nazwa funkcji Zakres nastawy
Zmiana napicia . 20~100 0
FO014 jsciowego 100 % Jednostka %

Tabela6- 12 Zmiana napigcia wyjsciowego(F014)

Napiccie A
wyjsciowe= o —— —
(100%)F013 /
FO14 £
/
/
/7
/
/,

/)

Y
>

Czestotliwosé Czestotliwosé

bazowa maksymalna

Rys. 6-7 Zmiana napigcia wyjsciowego przy charakterystyce statomomentowej

6.13Moc znamionowa silnika(FO15/F215)
W tym parametrze nastawia snoc znamionow silnika zasilanego z falownika

ADiCZna

Moc znamionowa | Taka jak 1.5/2.2/3.7/5.5/7.5/11/15/ Nastawa zgodna z mgc

FO15 |silnika moc znam. | kW 18.5/22/30/37/45/55/75/90/ | znamionow,  silnika  (dla
falownika 110/132/160 klasy 200V/400V)

Moc znamionowa | ray5 jai 1.5/2.2/3.7/5.5/7.5/11/15/ | Nastawa zgodna z mec

F215 |(nastawa dla 2-go | MOC znam. | kw 18.5/22/30/37/45/55/75/90/ | znamionow silnika (dla
silnika) falownika 110/132/160 Klasy 200V/400V)

Tabela6-13 Nastawa mocy znamionowej silnikgd FO15/F215)
Notatka)Typoszereg dla klasy zasilar2®0V konczy sk na mocy75kW, a dla klasy400V na 160k W.

6.141lo$¢ biegundw silnika (FO16/F216)
W tym parametrze nastawia; $ios¢ biegundéw podiczonego silnika.

A

F016 |llos¢ biegundw silnika 2/4/6/8/10/12 t’;llgztt?r‘:\g%vzgggiggoznﬂe(g);33|Inlka

Nastawa zgodna z Hoia
biegunéwpodiczonegosilnika

llo$¢ biegundw silnika

F216 (nastawa dla 2-gsilnika)

4 - 2/4/6/8/10/12

Tabela 6-14 Nastawa iléci biegunéw silnika (FO16/F216)
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6.15Nastawa pradu znamionowego silnika(FO17/F217)

Nastawa wartéci znamionowej silnika podézonego do falownika

Zakres nastawy

Nastawa prdu

FO17 |znamionowego Prad zn. A 0.0~999.9 Rozdzielczé¢ nastawy: 0.1A
silnika falownika

F217 e o Prdzn. A | 0.0~999.9 Rozdzielczé¢ nastawy: 0.1A
(nastawa dla 2-go | falownika

silnika)

Tabela6-15Nastawa wartgci znamionowej silnika(FO17/F217)

llc\l?tatka_{(Wartcéé pradu znamionowego silnik&017 jest ustalona fabryczne w zat®sci od mocy
alownika

Notatka) Wartcs¢ pradu znamionowego silnikgest zmieniana automatycznie przy zmianie mocy
znamionowej silnika (FO15)

6.16Wybor trybu sterowania predkoscia/momentem(F018)

d /l'\d

Wyb6r trybu sterowan 0 : sterowanie pdkaoscia

predkoscia/momentem 0 . 0-1

F018
1 : sterowanie momentem

Tabela6- 16 Nastawatrybu sterowania predkoscia/momentem(F018)

Funkcja ta jest dogbna jedynie z datzom karta sprzzenia zwrotnego.
Przy wykorzystaniu tej funkcji nastawa wzorca ehaerystyki U/f (F012) musi ldy6 lub 7.
Notatka) Ta funkcja jest opisana w instrukcji olgstkarty sprzzenia zwrotnego

6.17Tryb sterowania wektorowego SV (F019)

0:normalny tryb sterowania

Tryb sterowania _ wektorowego
| 0 | 0~1
wektorowego SV ‘

FO019

‘ 1: sterowanie wektorowe przy OHz

Tabela6- 17 Nastawa rybu sterowania wektorowego SV (F019)

(1) Przy pracy silnika na egtotliwosciach poniej 2Hz (kiedy FO12 = 4), nastawa funkcji FO19 reretvanie
wektorowe przy OHz umdiwia prac; silnika z bardzo diym momentem nagowym

(2) Ustaw czstotliwos¢ pocatkowa na 0.1Hz (FO04=0.1)

(3) W przypadku sterowania wektorowego w trakciacyrfalownika i silnika nawet przy egtotliwosci OHz
odczuwalny jest hatas

(4) Przy korzystaniu z tej funkcji bardzo istotrestj widciwe zestrojenie parametrow statych elektrycznych
(parametry grupy H)
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7.0PIS FUNKCJI GRUPY A
7.1Wybor charakterystyki przyspieszania i zwalniania(A001/A201,A002/A202)

(1) Wybor krzywych przyspieszania i zwalniania
@ Krzywe przyspieszania/zwalniania untisviaj 3 dodatkowe dostosowanie sposobu rozruchu i
zatrzymania silnika do efych charakterystyk obgienia
® Ustawienia krzywych przyspieszania i zwalniariavprowadzane niezataieza za pomacparametrow

A001,A002.
Nastawy krzywych przyspieszania i zwalniania diagibgo silnika $ dokonywane w parametraéh201,A202.

Tabela7- 1 Wybo6r charakterystyki przyspieszania i zwalniania(A001/A201,A002/A202)

—
wartaé

Krzywa Prostoliniowa Krzywa-S Krzywa-U Krzywa- odwr6cone U
Q Q) Q) Q)
b B B B
ooy | 4 g g g
Charakerystyki § § § §
przyspieszanial é: z é: é:
E E & Czas| 5 -
Czas Czas
(@) Q) (@) Q
noon | o [ L :
Charakterysty § é é: A é
zwalniania = = = =
S 5 5 5
Czas Czas Czas Czas
Typowe [Liniowa charakterystyka Do zmniejszenia szarpdi  |Aplikacje gdzie stosowane jest zwijanie materi&tdry musi
zastosowanigprzyspieszania/ zwalniania jesbdczas przy by¢ odpowiednio nagty
0gdinego przeznaczenia  [rozruchu/zatrzymaniu przy
indach, tamociagach

7.2 Stopien odchylenia krzywej-S przyspieszania i zwalnianigA003~A004)
Za pomoa nastaw AO003(A004), ustawia st stopieér odchylenia krzywych typu-S przyspieszania i
zwalniania od charakterystyki prostoliniowé{rzywe-S przyspieszania i zwalniania mofy¢ nastawiane
niezalenie. Nastawa krzywych odchylenia jest ograniczana zgodrmponiszym wzorem:

[Czas przyspieszania/zwalniafsak.)x stopier odchylenia krzyweg 60]

Stopier odchylenia krzywe;j
A003 | przyspieszania

Przy zwikszaniu tych nastaw stopie
1~ odchylenia krzywej
przyspieszania/zwalniania od
charakterystyki liniowej jest coraz

8 - 1~10 wiekszy.

Stopiei odchylenia krzywej

A004 zwalniania

Tabela7- 2 Nastawastopienia odchylenia krzywej-S przyspieszania i zwaiania (AO03~A004)
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2MoIos[Am 9somINoIszy

Wiegksza warté¢ to
wigksze odchylenie
od prostej

BMIOSIAM 9SOMIN0ISZD

Wicksza wartéc to
wigksze odchylenie
od prostej

Czas

Rys. 7-1 Stopienia odchylenia krzywej-S przyspieszania i zwaiania

7.3 Czgstotliwos¢ wstrzymania przyspieszanig AOO5~A006)
Kiedy bezwtadné¢ obciazenia jest bardzo wysoka funkcja ta pozwala na watemie przyspieszania do
czasu gdy wart@ poslizgu zmaleje.
Uzywaj tej funkcji w przypadku kiedy falownik podczeszruchu blokuje giz bkdem nadpdowym

- Nazwa funkcji @- Zakres nastawy

Opis

0.00~99.99 : z rozdzielc%oia 0.01Hz
A005 | Czstotliwas¢ wstrzymania 0.00~F003 100.0~400.0 : z rozdzielcgeia 0.1Hz
przyspieszania Nastawa cgstotliwosci przy ktorej
wstrzymywane jest przyspieszanie.
Czas wstrzymania Nastawa czasu przez ktéry wstrzymyw
A006 przyspieszania 0.00 | Sek. 0.00~60.00 jest przyspieszanie.

Tabela7- 3 Nastawa cestotliwosci wstrzymania przyspieszaniaglAOO5~A006)

Czestotliwosé

wyjsciowa(illz) Czestotliwos¢ zadana

Przerwa

AO0S5

w przysfieszaniu

Rys. 7-2 Wstrzymania przyspieszania
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7.4 Drugie czasy przyspieszania/zwalnianigA007~A011)

(1) Dzigki tej funkcji mazliwa jest zmiana czasOw przyspieszania/zwalniangdstawowych nastaw(F007-
czas przyspieszania i FO08- czas zwalniania) ngiemastawy.

(2) Zmiana czasow przyspieszania/zwalniania naidrmgstawy maziwa jest na dwa sposoby. Albo pragp
na drugie nastawgd chwili osagnigcia zdefiniowanej agtotliwosci lub poprzez zamkacie styku [2CH]
na listwie sterujce;.

(3) W przypadku zmiany podstawowych nastaw przysgzieia /zwalniania na drugie nastawy za pamoc
listwy sterowniczej wpisz kod 09(2CH) pod jedenragramowalnych zaciskow wégjiowych.

I L B
aDiCZna

Zmiana za pomagcfunkcji wejé
Wybdr funkcji programowalnyct®9 (2CH) (Przykt.1)
drugiego zestawu 0 -
CZasow 1 Zmiana po osignigciu poziomu
A007| przyspieszania i czgstotliwosci do przejczenia drugich
swalniania czasow przyspieszania/zwalniania
010/A11)(Przykt.2)
Drugi czas 30.0 Sek. 0.1~3600
A008 przyspieszania 0.1~999.9/1000~3600
A009|Drugi czas zwalniania| 30.C Sek. 0.1~-3600| 0.1~999.9/1000~36(
Poziom cestotliwosci 0.00~99.99/100.0~400.0
AopoPrZetczalce; drugi czas 000 | Hz 0.00~F003  pgsepne kiedy nastawa A007 jest réwna 1.
przyspieszania (Przyktad .2)
Poziom czstotliwosci 0.00~99.99/100.0~400.0
AOLL przehczapcej drugi czg 0.00 Hz 0.00~F003 Dostkpne kiedy nastawa A007 jest réwna 1.
zwalniania (Przyktad .2)

Tabela7-4 Nastawa drugich czasow przyspieszania/zwalnianigd007~A011)

(Przykt.1) Kiedy A0OQ7 jest réwneQ (Przykt.2) Kiedy A007 jest rowne 1

FW Fw

| | |
2CH | ] | |
przyspleszani@ ' | I !

| | przyppieszani@
|
|

przyspie%zanie

zwalhianie2

AO011

zwalnianiel
zwalnianiel

H
Gl e e e - — —

Czestotliwos¢ | roo7 laood ~ 1aoos IFoos | Czestotliwosé | Foo7 laoo r009l Foos |
wyjsciowa  ——rle  |le—rl—>| wyjsciowa »ie
[

-1

Rys. 7-3 Drugie czasy przyspieszania/zwalniania
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7.5 Trzecie czasy przyspieszania/zwalnianiéA012~A016)

(1) Dzieki tej funkcji mazliwa jest zmiana czasow przyspieszania/zwalniametrzecie nastawy.

(2) Zmiana czasow przyspieszania/zwalniania n&igzeastawy mdiwa jest na dwa sposoby. Albo prisg
na trzecie nastawgyd chwili osignigcia zdefiniowanej agtotliwosci lub poprzez zamkncie styku [3CH]
na listwie sterujce;.

(3) W przypadku zmiany nastaw przyspieszania /ziaala na trzecie nastawy za pomolistwy
sterowniczej wpisz kod 10(3CH) pod jeden z programlaych zaciskow wégiowych.

Zmiana za pomagcfunkcji wejé
Wyb0r funkcji programowalnych0 (3CH) (Przykt.1)
A012 |trzeciego zestawu 0 -
czaséw 1 Zmiana po osignieciu poziomu
przyspieszania i czgstotliwosci do przejczenia trzecich
zwalniania czasOw przyspieszania/zwalniania
015/A016 (Przytad 2
Trzeci czas ~
A013 przyspieszania 30.0 | Sek 0.1~3600 0.1~999.9/1000~3600
A014 |Trzeci czas 30.0 | Sek | 0.1~3600| 0.1~999.9/1000~3600
zwalniania
PozZom czstotliwosc 0.00~99.99/100.0~400.0
A015 |przehczapcej trzeci | 0.00 | Hz 0.00~F003 Dostkpne kiedy nastawa A012 jest rowna 1.
czas przyspieszania (Przyktad .2)
Poziom 0.00~99.99/100.0~400.0
czgstotliwosci - IUTIT. P :
A016 pfzehczajatcej trzeci 0.00 | Hz 0.00~-F003 Dzost:pne kiedy nastawa A012 jest rownaRrzyktag
czas zwalniania 2)

Tabela7- 5 Nastawa trzecich czaséw przyspieszania/zwalnian{&A\012~A016)

(Przyktad 1) Kiedy A012 jest rowne0 (Przyktad 2) Kiedy A012 jest rowneO

FW Fw
2CH 1 ] | |
A , - | |
| I | | |
3CH | [ | I
T l | picszania |
p”lysp'e%md'g Avathianie3 pryspieszani zwalnianie3

| AO015
przyspie‘szaniﬁ
'A01O

I
przyspieszlaniﬁ |
|

|

przyspleszarll przyspieszalwi

|
Czestotliwosé ||F—°°7| lAlog&,:s I|| ;Iighggé“}) Czestotliwosé : F00g :Aol 9%1:3 Lﬂgg'@gkgg}a
|

wyjsciowa wyjsciowa | L

Rys. 7- 4 Trzecie czasy przyspieszania/zwalniania
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7.6 Wielopoziomowa nastawa pgdkosci (A027~A042)

(1) Falownik N700V posiada nitiwos¢ nastawy do 15 mdkosci wielopoziomowych wybieranych
poprzez kombinacje stykéw w gaiiach we§é¢ programowalnych z przypisanymi funkcjami CF1~CF4
( kody funkcji 2~5)

(2) Poziomy pgdkosci od 1 do 15 dla funkcji wielopoziomowych nastamggkosci sy ustawiane w parametrach
A028-A042.

(3) Prdkos¢ wielopoziomowa 0 (A027) pokrywagst predkoscia ustawiam na panelu w parametrze FOO1.

(4) Funkcja wielopoziomowych nastawegdkosci jest dosfpna przy wyborze miejsca zadawanigstatliwosci z

listwy sterowniczej falownikaPredkos¢ wielopoziomowa ma wiszy priorytet wykonalnii niz sygnat analogowy
pradowy lub napiciowy ( poprzez zaciski Ol lub O)

Nazwa funkcji

Zakres nastawy

A027  Wielopoziomowa nastawakaid-0 | 0.00 Hz 0.00.F004-FO03 | 0.00~99.99100.0-400.0 Prdkai¢ 0
A028  Wielopoziomowa nastawakadl | 0.00 Hz 0.00.FO04-FO03 | 0.00-99.99100.0-400.0 Prdkosé 1
A029 Wielbpozomowanesawakaid? | o oo | Hz 0.00.FO04-FO03 | 0.00-99.99100.6-400.0 Prdkoic 2
A030 |Wieopoziomowarnestawakad3 | o oo Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkaié 3
A031 |Wieopoziomowanestawagkad4 | o oo Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkaic 4
A032 |Wieopozomowarnastanakads | g oo | Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkai 5
A033 |Wieopoziomowanestawakad6 | o oo Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkaic 6
A034 |Wieopoziomowarnestawakad 7 | o oo Hz 0.00.FO04~F003 | 0.00-99.99100.6-400.0 Prdkaic 7
A035  |Wieopoziomowanestawakad8 | o oo Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkaié 8
A036 Wiebpozomowanesawakadd | o o0 | Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.6-400.0 Prdkaic 9
A037 Wielopoziomowanesiawakad10 5 og | Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkai 10
A038  \Wielbpozomowanesawakad 1l | o oo | Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.6-400.0 Prdkai¢ 11
A039 |Wieopoziomowarnestawakad 12 | o oo Hz 0.00.F004~F003 | 0.00-99.99100.6-400.0 Prdkaic 12
A040 Wieopoziomowanestawakad 13 | oo Hz 0.00.F004-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkaic 13
A041 |Wieopozomowarnestawarkadl4 | o oo | Hz 0.00.FO04-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkaic 14
A042 |Wieopozomowarnestawakad1s | o oo | Hz 0.00.F004-F003 | 0.00-99.99100.0-400.0.Prdkaic 15

Tabela7- 6 Nastawa predkosci wielopoziomowych(A027~A042)
Notatka)Patrz opis funkcji we&j programowalnych(CF1~CF4)

7.7 Wielopoziomowe czasy przyspieszania/zwalniania (AG4A056)
(1)Falownik N700V posiada funkejwielopoziomowej nastawy czasOw przyspieszania alewania (do 7

poziomow)

(2) Wielopoziomowe czasy przyspieszania i zwalniamiavgbierane poprzez kombinacgtykow w ga¢ziach
wejs¢ programowalnych z przypisanymi funkcjami XT1. XTXT3.

Nazwa funkcji Zakres nastawy Opis
A043 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 1 30.0 | Sek. 0.1~3600 | 0.1~999.9/2000~360D
A044 | Wielopoziomowy czas zwalniania 1 30.0 | Sek. 0.1-3600 | 0.1~999.9/1000~3600D
A045 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 2 30.0 | Sek. 0.1~3600 | 0.1~999.9/1000~3600D
A046 | Wielopoziomowy czas zwalniania 2 30.0 | Sek. 0.1-3600 | 0.1~999.9/1000~3600D
A047 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 3 30.0 | Sek. 0.1-3600 | 0.1~999.9/1000~360D
A048 | Wielopoziomowy czas zwalniania 3 30.0 | Sek. 0.1-3600 | 0.1~999.9/2000~3600D
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Nazwa funkcji

A049 Wielopoziomowy czas przyspieszania 4 30.0 Sek. 0.1~3600 0.1~999.9/1000~360D
A050 Wielopoziomowy czas zwalniania 4 30.0 Sek. 0.1~3600| 0.1~999.9/1000~360D
AO051 | Wielopoziomowy czas przyspieszania5 30.0 | Sek. 0.1~3600 0.1~999.9/1000~36p
A052 | Wielopoziomowy czas zwalniania 5 30.0 | Sek. 0.1~3600 0.1~999.9/1000~36p
A053 | Wielopoziomowy czas przyspieszania 6 30.0 | Sek. 0.1~3600 0.1~999.9/1000~36p
A054 | Wielopoziomowy czas zwalniania 6 30.0 | Sek. 0.1~3600 0.1~999.9/1000~36D
AO055 | Wielopoziomowy czas przyspieszania7 30.0 | Sek. 0.1~3600 0.1~999.9/1000~36p
A056 | Wielopoziomowy czas zwalniania 7 30.0 | Sek. 0.1~3600 0.1~999.9/1000~36p

Tabela7-7 Nastawawielopoziomowych czasow
przyspieszania/zwalnianialA043~A056)

7.8 Wolna nastawa charakterystyki U/f(A0O59~A072)

(1) Wolna nastawa charakterystyki Ulokonywana jest przez zmiamapkcia i czstotliwosci dla siedmiu par
okreslajacych siedem punktow charakterystykif (A059-A072)

(2) Funkcja ta umdiwia dostosowanie momentu ngfmwego do charakterystyki olagenia silnika

(3) Poszczegdlne punkty wolnej charakterystyki dlestztliwosci zachowuy relacje rosaca F1< F2< F3< F4<

F5< F6< F7. Odpowiadajce punktom cgstotliwosci napiecie V1 do V7 nie podlega podobnej relacji (kolejne
wartasci napkcia mog, by¢ mniejsze lub wiksze).

Punkt F7 (A071) staje siczstotliwoscia maksymala. Dlatego zaleca si ustawienie F7 jako pierwszej waitd

(4) Kiedy funkcja wolnej nastawy charakterystyki Uéfsf aktywna to takie funkcje jak: wybor metody pijalibia
momentu (C003), exstotliwos¢ bazowa (F002), estotliwos¢ maksymalna (FO03)asieaktywne

Kod Nazwa funkcji

A059| Wolna nastawa U/fzgstotliwos¢ 1 | 0.00 Hz 0.00~400.0| 0.00~99.99/100.0~400.0lastawa czstotliwosci F1
A060| Wolna nastawa U/f naggie 1 0.0 V 0.0~999.9 | Nastawa naprtia V1

A061| Wolna nastawa U/fzestotliwos¢ 2 | 0.00 Hz 0.00~400.0| 0.00~99.99/100.0~400.0lastawa cgstotliwosci F2
A062| Wolna nastawa U/f naggie 2 0.0 V 0.0~999.9 | Nastawa naprtia V2

A063| Wolna nastawa U/fzestotliwos¢ 3 | 0.00 Hz 0.00~400.0| 0.00~99.99/100.0~400.0lastawa cgstotliwosci F3
A064| Wolna nastawa U/f naggie 3 0.0 V 0.0~999.9 | Nastawa naprtia V3

A065| Wolna nastawa U/fzestotliwos¢ 4 | 0.00 Hz 0.00~400.0| 0.00~99.99/100.0~400.0lastawa cgstotliwoici F4
A066| Wolna nastawa U/f naggie 4 0.0 V 0.0~999.9 | Nastawa naprtia V4

A067| Wolna nastawa Ulfzestotliwos¢ 5| 0.00 Hz 0.00~400.0| 0.00~99.99/100.0~400.0lastawa cgstotliwosci F5
A068| Wolna nastawa U/f naggie 5 0.0 V 0.0~999.9 | Nastawa naptia V5

A069| Wolna nastawa U/fzestotliwos¢ 6 | 0.00 Hz 0.00~400.0| 0.00~99.99/100.0~400.0lastawa cgstotliwoici F6
A070| Wolna nastawa U/f naggie 6 0.0 V 0.0~999.9 | Nastawa nagtia V6

A071| Wolna nastawa U/fzestotliwos¢ 7 | 0.00 Hz 0.00~400.0| 0.00~99.99/100.0~400.0lastawa cgstotliwoici F7
A072| Wolna nastawa U/f naggie 7 0.0 V 0.0~999.9 | Nastawa nagtia V7

Tabela7- 8 Wolna nastawa charakterystyki U/f(AO59~A072)
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Napgcie Wyjé‘ciowe(V) Napiccie wyjéciOW(E (V)
Y 4
V7 V7
V6 TTTTTTTTT Erny prog nagtia zasilanidub
napicieAVR
V6 : aPEC
V5 R4
/
V4 ’°
V1 ,
vV2v3 Czestotliwosé ya Czestotliwosé
wyjsciowa(H2) 4 wyjsciowa(Hz)
0 1 f2 3 {415 f6f(7 0 f6 f7

Rys. 7-5 Krzywa wolnej nastawy charakterystyki U/f

Notatka)Nawet jeli napiecie kroregokolwiek z progéw nagiowych V1-7 lgdzie ustawiony na 800V, to
napkcie na wysjciu i tak nie przekroczy naggia zasilania lub nagt¢ia z funkcji AVR

7.9 Bieg prébny (jogging) (A073~A074)
(1) Funkcja ta sty do sprawdzenia poprawém pracy silnika z falownikiem na niskiej qatkosci
obrotowej.
(2) Kiedy styk znajdujcy si pomicdzy zaciskiem CM1 i zaciskiem z przypisana funkdjiegu
prébnego JG (kod 06) zostanie #a#ony oraz z listwy zaciskowej zostanie wydany kaw ruchu
(np. zwora mgdzy FW i CM1) to silnik zostaje uruchomiony na biegrébnym

Kod [Nazwa funkcj ‘ Nmni Jednosﬂl’ Zakres nastawy

A073 Czgstotliwosé 0.00 Hz 0.00. Czestofliwos¢ Nastawa cgstotliwasci biegu prébnego
: . poczitkowa~10.00
biegu prébnego
Sposob 0 FRS: wolny wybieg silnika
AQ74 | zatizymania 0 - 1 DEC : zatrzymanie z czasem zwalnignia
silnika podczas
biegu prébnego 2 DCBR : hamowanie DC

Tabela7- 9 Nastawy zwhzane z biegiem probnym(A073~A074)

(3) Osiganie cestotliwosci biegu probnego odbywa e¢simomentalnie bez aycia rampy przyspieszania,
dlatego czstotliwos¢ biegu prébnego A073 powina bystawiony na niskim poziomie nie powodecym
wyzwalania zabezpieczenia i blokady falownika.

JOG l

FWD

REV 1
Czestotliwoi¢ wyjsCiowae = — = — ,—l | |

e

Rodzaj zatrzymania A074

Rys.7- 6 Bieg probny
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(4) Sygnaty konieczne dla biegu prébnego silnika

Notatka)Aby silnik ruszyt na biegu prébnym oprécz sygna®Gl (bieg prébny), konieczne jest podanie
na listwe zaciskows rozkazu ruchu poprzez zacisiV lub zacisk z przypisanfunkcja RV. (To samo
dotyczy sytuacji, kiedy rozkaz ruchu podawany pepanela falownika).

JOG

FWD

Czestotliwosé wyjs’ciowa{

A073

x
FRS
Rys. 7- 7 Bieg probny- hamowanie wolnym wybiegiem

Notatka)W przypadku kiedy A074=02, konieczng sastawy funkcji hamowania dynamicznego.

(5) Korzystapc z funkcji biegu prébnego wpisz  6(JOG) pod jedenprogramowalnych zaciskéw
wejsciowych(1001~1008). (nastawa fabryczna : 1003 =6)

cM1| 8 | .. 3 2 | 1 |FwW
| | |
|/REV /JOG (
FWD

Rys. 7- 8 Wyglad listwy zaciskowej przy wykorzystywaniu funkcji biegu prébnego(l1003=6)

7.10Czestotliwosci zabronione (A075~A080)

(1) Czestotliwosci zabronione g usuwane z charakterystyki przyspieszania i zwalisiadla unikrcia
wpadania w rezonans uktadu rdpwega

(2)Czestotliwos¢ wyjsciowa zmienia jest zgodnie z charakteryatpkzyspieszania i zwalniania.

(3) Falownik pozwala na wprowadzenie trzech przedziamstotliwosci zabronionych, ktére dola omijane
podczas przyspieszania i zwalniania.

(4) Wartasci dolne czstotliwoici zakreséw zabronionych nie mpdy¢ wigksze od wartéci gornych tych
zakresow.

(5) Przy korzystaniu z tej funkcji w pierwszej koleflgowprowadzaj cgstotliwosci gorm zakresu zabronionego

Y
Nazwa funkcji ‘ ; astamnﬁ Jednost ‘ Zakres nastawy

0.00~99.99/100.0~400.0

AQ075 Czestotliwose 0.00 Hz 0.00~F003 | Dolna czstotliwos¢ zakresu zabronioneg

zabroniona dolna 1

0.00~99.99/100.0~400.0

AQ76 Czestotliwosé 0.00 Hz 0.00~F003 | Goérna cestotliwos¢ zakresu zabronioneg

zabroniona goérna 1

Czestotliwosé 0.00~99.99/100.0~400.0
A077 @

- 0.00 Hz 0.00~F003 | Dolna czstotliwos¢ zakresu zabronioneg
zabroniona dolna 2
Czestotliwosd 0.00~99.99/100.0~400.0 .
A078 < c 0.00 | Hz 0.00~F003 | Gérna czstotliwos¢ zakresu zabronioneg

zabroniona goérna 2

0.00~99.99/100.0~400.0

A079 Czestotliwosé 0.00 Hz 0.00~F003 | Dolna czstotliwos¢ zakresu zabronioneg

zabroniona dolna 3

0.00~99.99/100.0~400.0

A080 CZQStOt.”WOéé . 0.00 Hz 0.00~F003 | Goérna cestotliwos¢ zakresu zabronioneg
zabroniona gérna 3

Tabela7- 10 Nastawa czestotliwosci zabronionych (A075~A080)
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Czgstotliwos¢ wyjsciowa(Hz)
A080

IO T ) S JURp——
Zwalnianie

AO78 = ————

1
I
AO77 = — =L~ |
|
1

A076 [T

AQ75 |~

>
Czestotliwos¢ zadanakiz)

Rys. 7- 9 Przeskok czestotliwosci zabronionych

7.11Hamowanie dynamiczne DQ(A081~A088)

Napiecie DC mae zosté wprowadzone na uzwojenia silnika w celu utrzymamigednej pozycji watu silnika na
postoju lub w celu dynamicznego wyhamowania wéhika i utrzymania go w jednej pozycji po zatrzymna

Stosowane ssdwa sposoby hamowania dynamicznego DC. Hamowafiez®uwrgtrzne reagujce na sygnat DB
listwy zaciskowej wej¢ programowalnych i wewgtrzne reagujce na ustawiony poziom ¢ztotliwosci.

i+ | Nastaw

Kod Nazwa funkcji Byera Jednoslk‘ Zakres nastaw

Hamowanie 0 Hamowanie @ wewrgtrzne: nieaktywne
A081 | dynamiczne DC 0 - i

1 Hamowanie [@ wewrgtrzne aktywne

Czgstotliwose Kiedy na wyfciu zostanie ogpnigta ustawiona
A082 | hamowania 0.50 | Hz 0.00-60.00 czgstotliwose przy zatrzymywaniu i AO81=1

dynamicznego DC (hamowanie [@ wewrgtrzne aktywne)

rozpoczyna sihamowanie pidem statym

Czas oczekiwania do Op@&nienie pomgdzy osiagnigciem
A083 |rozpoczcia hamowania 0.0 | Sek. 0.0-5.0 czgstotliwosci  hamowania _dynamlczne%o [

dynamicznego DC (A082) lub pojawieniem sgi sygnatu [DB] n

listwie zaciskowej, a rozpogziem hamowan
dynamicznego

Sita hamowania DC Mata (kiedy ustawiono 0)~Dia
A084 | podczas zatrzymania 0 % 0~100 (Zakres od @o 80%)
Czas trwania Hamowanie dynamiczne podczas zatrzymahia
A085 | hamowania 0.00 | sek. 0.00-60.00 ustaje po uplywie tego czasu (czas ten jest
dynamicznego DC odliczany od momentu uptywu czasu z nastawy
podczas zatrzymania A083
XVybor metody 0 Metoda ,brzegowa”
A086 dsrq]a%\ilg%aego DC - B 1 Metoda ,poziomowa”
Sita hamowania D( Mata (kiedy ustawiono 0)~Dia
A087 | podczas rozruchu 0 % 0~100 (Zakres od @o 80%)
Czas trwania Hamowanie dynamiczne podczas rozruchu
A088 | hamowania 0.00 | sek. 0.00-60.00 ustaje po uptywie tego czasu
dynamrl]cznego podczas
rozruchu

Tabela 7- 11 Nastawa hamowania dynamicznego DC @81-A088

(1) Hamowanie dynamiczne zewtnzne DC:
@ Ustaw7 (DB) pod jeden z programowalnych zaciskow $eejwych.
® Hamowanie dynamicznegbzie aktywne j&i zahczymy styk w gajzi pomidzy zaciskiem z
przypisan funkcja DB a zaciskiem CM1 (niezairie od nastawy A081)
® Ustaw sie hamowania DC podczas zatrzymania za panpacrametruiA084.

® Jeli ustawiony jest czas zwioki A083, falownik w tyerasie odcina sygnat z végja i silnik
hamowany jest wolnym wybiegiem. Po uptywie czas083 hamowanie dynamiczne DC zostaje
rozpoczte.

® Ustawczasy trwania hamowania dynamicznego DC podczasyraania i rozruchu A085/A088
oraz sik hamowania na poziomie nie powogleym przegrzania silnika
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® Przebieg hamowania dynamicznego dla dwéch metoctpaa ,brzegowa” i ,poziomowa”) hamowania
zewretrznego (z wykorzystaniem funkcji DB listwy sterowrej) jest przedstawione na pasieych rysunkach.
(@) Metoda ,brzegowa(A086=0) (b) Metoda ,poziomowa(A086=1)
. Fw Fw
. N
DB b DB

T ke

S T

X : ~ .
ﬁ Hamowanie DC = Hamowanie DC
— Czgstotliwos¢ N P

o wyjsciowa ;2 % %é / o CZ‘.Z,SI?IIIWOSC

wyjsciowa

- FW N FW

N o

©

3 DB ° DB

< x

< ] >,

ja J\ N

O |czestotliwos¢ wyjsciowd o Czestotliwasé

wyjsciowa
- 3 pyy
FW Fw

o N

kel DB o DB

g Y

< Wolny wybieg X Wolny wybieg
N Py

J Czestotliwos NG N o

a wyjsciowa \/ a Czestotliwosé —

:W wyjsciowa \W
68BA085 ﬁ

Rys. 7- 10 Hamowanie dynamiczne zewgtrzne DC

Notatka) W przypadku jéli sygnat DB jest podawany na listyvdtuzej niz nastawa czasu trwania
hamowania dynamicznego DC podczas zatrzymania (AOB®czywisty czas hamowaniadzie
rowny czasowi aktywnego sygnatu DB

(2) Hamowanie dynamiczne wewmzne DC

77 Hamowanie dynamiczne DC mm® by aktywowane bez konieczém postugiwania si funkcja DB
listwy zaciskowej.

[ Chac aktywowa hamowanie dynamiczne wegtrene DC ustaw parametr A0O81 na 01.

[1 Ustaw cestotliwos¢ hamowania dynamicznego za porp@arametru A082.

[Przy hamowaniu dynamicznym podczas zatrzymywanign@ FW nieaktywny), po obieniu
czestotliwosci do wartdci A082 nastpuje odliczanie czasu A083 §Jejest ustawiony), w przeggu
uptywu ktérego silnik wyhamowuje wolnym wybiegierRo uptywie czasu A083 rozpoczyna; Si
hamowanie dynamiczne DC.

[l Hamowanie dynamiczne m® by¢ przeprowadzane ta& podczas rozruchu silnika. W tym przypadku
okreslana jest sita hamowania DC podczas rozruchu —Ai08Zas trwania hamowania DC podczas
rozruchu —A088

[1 Site hamowania przy zatrzymaniu ustawie garametrem A084, zgrzy rozruchu parametrem A087

[ Przebieg hamowania dynamicznego wetnanego dla dwoch metod (metoda ,brzegowa” i
.poziomowa”) jest opisanponizej
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Metoda brzegowa Daje priorytet czasowi hamowania dynamicznego (£ink085). Po zdiciu sygnatu FW,
gdy czstotliwos¢ wyjsciowa osignie wart@¢ ustawion w A082, zostaje zatzone
hamowanie dynamiczne w czasie ustawionym w funkop5. Nawet jéli komenda FW
zostanie przywrdcona przed uptywem czasu hamowsd&b, hamowanie nie zostanie
wstrzymane (Przykitad5.1). (Przykiad6.1)

Metoda poziomowaDaje priorytet operacji sterowania zesnznego, ignoruje nastawczasu hamowania
A085 gdy podczas jego uptywu podany zostanie syghéitna przywrécenie biegu silnika
(Przyktad5.2). (Przykiad6.2)

Czestotliwosé wyjsciowa Czestotliwose

yjsciowa TN
By A

A085

o

A085

Przyktad6.2

Przykitad6.1

(1) Metoda ,brzegowa(A086=0) (2) Metoda ,poziomowa(A086=1)
= =
5 5
§ Fw g FW
- N
%' e | W %' e
ks % am?vanle/f @ % Hamowanjé DC
X N iWosé X N /
> O CZ?,StQt“WOSC > O Czestotliwos¢ /
N O wyjsciowa N O .
= O = 0O wyjsciowa
0o (AN
A088 A088
o h)
c c
: 1 : —
Fw FW
< E N E
% ? Wolny wybie % @ Wolny wybieg—
% T |Czestotliwoic wyjsciowd S / / g 8 | Cazstotiwose —A, /
> 0n 9827 W > 0 wyjsciowa { h\W
N @ N © @82 ——
o e oo
3 A083 A085 3
g g A083  A085
g — g
= FW =
£ Z FW
> >
N N
< T
N N
1] (%2}
© ©
N N
O (&}
© ©
o o
a a

Rys. 7- 11 Hamowanie dynamiczne wewgtrzne DC

7.12Czestotliwosci odniesienia dla czasow przyspieszania i zwalnien(A089)
W parametrzeA089 ustawiany jest poziom odniesienia dla czastmygpieszania i zwalniania.

Kod Nazwa funkcji NasaWa| jecnosty | Zakres nastaw Opis
: fabryczna
Czstotliwose Czgstotliwos¢ maksymalngPrzykt.1)
odniesienia dla 0 jako punkt odniesienia dla czaséw
Czasow o przyspieszania i zwalniania
A089 | przyspieszania i 0 } P
swalniania Czgstotliwos¢ zadangPrzykt.2)
1 jako punkt odniesienia dla czaséw
przyspieszania i zwalniania

Tabela7- 12 Nastawa cestotliwosci odniesienia dla czasow przyspieszania i zwalnian

89



Instrukcja obstugi falownika N700V Opis funkcji grupy A

(1) W przypadku gdy A089 =0 :
Nastawa czasu przyspieszania dotyczy czasu rozrodluHz do cgstotliwosci maksymalnejf003)

Nastawa czasu zwalniania dotyczy czasu zatrzymaaiaz:stotliwosci maksymalnej do OHzJ&li czas
przyspieszania jest ustawiony na 30 sekum®Q(), a czstotliwos¢ maksymalna na 60Hz, to
osiagniecie czstotliwosci 30 Hz podczas rozruchu nast po czasie 15 sekund

Czestotliwosé

Wyjs’ciowa(ﬂz)
Czestotliwosc [~~~ —— H—————— A Wartas¢ czestotliwosci zadanej
maksymalna /1 I\)/ (FOO)
/
(FO03 / : : {
11 11
I 1 | |
[ [
[ [
[ 11
1 [

-
gzas Czas zwgllniania
przyspieszanig
“—Fo07 Foos ™

Rys. 7-12Czasy przyspieszania i zwalniania gdyA089=0

(1) W przypadku gdy A089 =1 :
W tym przypadku punktem odniesienia dla czasow gp®szania i zwalniania nie jestesmtliwosé
maksymalna ale biegza wartd¢ zadanej cgstotliwasci FOO1.
Jeli na przykiad czstotliwos¢ zadana (FO01) wynosi 30Hz, nastawastatliwosci maksymalnej jest rowna
60Hz a czas przyspieszania wynosi 30 sekund, toucbzod O Hz do cmtotliwosci zadanej zajmie 30
sekund.

Uwaga! Powysze wyliczenia czaséw przyspieszania i zwalniardapgawidtowe dla przebiegow
liniowych.

Czestotliwosé
Wyjs’ciowafz)

Czestotliwosc [~— === s —————- A Wartas¢ czestotliwosci zadanej
maksymalna ,/ : | \)/ (FO01
(FO03 — Loy
[ [
(| [
(| [
1 [
[ 1|
1 [
1 1 >
Qzas Czas zwalniania
przyspieszania b o
“Foor ™ “Foos™

Rys. 7-13Czasy przyspieszania i zwalniania gdyA089=1
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7.13Kontrola pr ¢edkosci dla sterowania wektorowego czujnikowego(A090~AM
(1) Wymienione parametryyzynne dla nastawy wzorca charakterystyki U/f @0dowyzej 5.
(2) Przy pracy silnika na charakterystyce wektorowrjjnikowej z karf sprzzenia, dz¢ki parametrom
A090, A091, A092, A093mdiwa jest optymalizacja pracy silnika przy tym tliyl:sterowania

ADiCZna

A090 | Szybkd¢ odpowiedzi 1~300 Nastawa szybkai odpowiedzi kontrolera pdkosci dla

sterowania wektorowego
bezczujnikowego trybu sterowania bezczujnikowego

Stata odpowiedzi

A091 | sterowania wektorowego, 60 - 1~120 Nastawa statej odpowiedzi kontroleragkosci dla tryb
bezczujnikowego sterowania bezczujnikowego
A0g2 | CZton proporcjonalny 100 % 0~1000 Nastawa czionu proporcjonalnego kontrolergdoici

regulacji pedkosci przy

b dla trybu sterowania bezczujnikowego
sterowaniu wektorowym

czujnikowym
A093 | Czlon catkujey regulacjii | 19 % 0~1000 Nastawa czionu catkagego kontrolera pokosci dla
predkasci przy sterowaniu trybu sterowania bezczujnikowego

=

wektorowym czujnikowyn

Tabela7-13Nastawa parametrow kontroli predkosci dla sterowania wektorowego czujnikowego

(3) A090.A092:
Jeli silnik nie maze osagmé zadanej ogstotliwosci w czasie przyspieszania /zwalniania lub wpada w
wibracje zweksz nastaw A090 i A092

(4) A091.A093:
Gdy podczas zmiany gakosci falownik ulega blokadzie nadnapiowej lub nadprdowe] zmniejsz
nastawy A091 i A093.

Jeli chcesz skréd czas zatrzymania silnika wykorzystajobwdd BRD z opornikiem dla zgkiszenia
momentu hamuagego silnik, zwksz nastawy A091 i A093

7.14Rodzaj obciazeniadla sterowania Wektorowego czujnikowego

d /1'\d

0 : obcihzenie normalne(A090=120. A091=¢
A092=100, A093=100. bezw’radm;xl L=nastawa
fabrvezna

1 : obcizenie dwigowe (A090=160. A091=100.
A092=100. A093=100. bezwtadfio=x1. L= nastawa

Wybor rodzaju i fabryczna))

AD94 | ohcizenia dia 0 0~5
Sterg\z,vania 2 : pralka (A090=180. A091=20. A092=100.
wektorowego A093=50. bezwtadn@ =x2.5. L=x0.9)

czujnikowego 3 : prasa(A090=120. A091=60. A092=100.

A093=100. bezwtadrié =x2. L= nastawa
fabryczna)

4~5 : obcizenie rezerwowe (A090=120. A091=30.
A092=100. A093=100. bezwiadéto=x1. L= nastawgq
fabryczna

Tabela7-14Nastawa rodzaju obcigzeniadla sterowania wektorowego czujnikowego
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8. OPIS FUNKCJI GRUPY B
8.1 Blokada jednego kierunku obrotéw silnika (b001)

(1) Blokada jednego kierunku ruchu silnika (b001)
@ Blokada jednego kierunku ruchu silnika dokonywaest jv parametrze b001

® Ta funkcja ogranicza kierunek ruchu silnika dla jeia zadawania rozkazu ruchu z panela falownika i
listwy znamionowej

Nazwa funkcji
) 0 Bieg “ do przodu” i bieg “ do tytu” jest daginy
boO1 Blokada jednego 0 i
kierunku ruchu silnika 1 Tylko bieg “ do przodu” jest dogtny
2 Tylko bieg “ do tytu"jest dospny

Tabela 8-1 Nastawa Hokady jednego kierunku ruchu silnika

8.2 Redukcja napigcia poczatkowego, liczba dopuszczalnych rozruchéw po ldzie przy zaniku
napigcia zasilania/stanie ponadnagiciowym (b003~b004)
(1) Redukcja nagtia wyjsciowego pocatkowego podczas rozruchu (b003)
@ Funkcja ta sty do wydtwzenia czasu narastania ngpa w fazie pocatkowej rozruchu.
® W przypadku konieczrigi zwiekszenia momentu rozruchowego wnglemniejsz¢ nastaw b003
(skrocenie czasu narastania r&f).
Nalezy pamkta¢ ze przy zmiejszaniu warfoi parametru b003 falownik nie mie tendencj do blokady (b¢du)
nadpadowej wywotanej diaym pocatkowym momentem naplowym

EW
I |
| |
| | . 'I' .....
Ii J/I
Czestotliwos¢ FOO4 W .o oo ..
wyjsciowa | |
| I
I } aa —I s
Napiecie wyjsciowe |
T 1 1
0 1 6

Redukcja nagkcia przez krotki czas (okoto 50ms) ~

Redukcj Ci
b003 eduxcia hageia 0 - 0~6 Redukcja nagicia przez diugii czas (okoto 160ms)

poczitkowego

Tabela8- 2 Nastawa redukcji napigcia pocztkowego (b003)
(2) Paramet(b004
Jesli funkcja automatycznego przywracania rozkazu st aktywna i parametr b004=0, to przy stanie
podnapgciowym (zbyt niskie naptie zasilania) falownik 16 razy zgdu podejmie prodrozruchu silnika,
a za 17 razem zablokujezsW przypadku wysipienia stanu nadnagiowego lub nadmdowego podczas
automatycznego przywrécenia rozkazu ruchu, falovaaiejmie prob do 3 rozruchéw, a za 4-tym razem

zablokuje si.
Kod ‘ Nazwa funkgji ‘ Nasla/\rd‘ W Zakres nasta
: fabrycz i
Liczba dopuszczalnych 0 Do 16 prob rozruchdw.
rozruchow po lidzie prg}/ | 0
zaniku napgcia zasilani ) . . ) )
stanie ponadnagiiowym 1 Nieograniczona liczba préb rozruchéw

Tabela8- 3 Ograniczenieliczby dopuszczalnych rozruchow po lidzie przy zaniku napiecia
zasilania/stanie ponadnagiciowym (b004)
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8.3 Funkcje zwigzane z zatrzymywaniem(b005~b007)

(1) Blokada przycisku STORB005)

@® Js&li miejsce zadawania rozkazu ruchu/zatrzymania atostustawione na listyv sterownica,
parametrem b005 ustawiamyy przycisk STOP na panelu falownikedzie czynny.

® Gdy b005=0, a miejsce zadawania rozkazu ruchu rzyaania jest ustawione na lisiw to i tak
wciskapc przycisk STOP na panelu falownika ey zatrzyméa silnik.

® Druga funkcja przycisku STOP, to znaczy kasowamgddy falownika rownie zaleey od nastawy w
parametrze b0Q5

Nazwa funkcji

0 Przycisk STOP czynny

1 Przycisk STOP nieczynny

b005 | Blokada przycisku ‘ 0 -
STOF

Tabela8-4 Nastawa blokady przycisku STOP(b005)

(2) Wybor sposobu zatrzymania po komendzie zatrzym@@ias)
Jesli falownik otrzymuje komene zatrzymania silnika ( za pom#@panela lub zaciskéw listwy) to
za pomog tego parametru jest ustalane w jaki sposé6b sitmékse zatrzyma&.Czy ma zatrzyma
sie z czasem zwalniania , czy wolnym wybiegiem czyoidu ma by hamowany nagciem DC
(Hamowanie dynamiczne wewtnze musi by aktywne A081=1) od oks®nego progu
czestotliwosci.

Nazwa funkcji

0 Zatrzymanie z czasem zwalniania
Wybor sposobu . - o
b006 zatrzymania silnika 0 1 FRS(wolny wybieg silnika)
2 DCBR(hamowanie D

Tabela8-5Wybor sposobu zatrzymania po komendzie zatrzymanié006)

(3) Sposéb ponownego rozruchu po wolnym wybiegu si(ii007)
@® Funkcja ta jest dogbna przy sterowaniu z zaciskOw listwy sterowniczej

® Sposéb ponownego rozruchu w trakcie lub po zatrmymasilnika wolnym wybiegiem jest
przeprowadzany zgodnie z nastapd07.

® Whpisz kod 11(FRS-wolny wybieg silnika) pod jedepragramowalnych zaciskow wéejowych.

Nazwa funkcji # Zakres nastaw
0 OHz: rozruch od OHz
) 1 Fmat: “lotny start” od czstotliwosci
Sposo6b ponownego odczytanej
b0O7 rozruchu po wolnym 0 ) “Lotny start” od czstotliwosci odczytanej w
wybiegu silnika trakcie wolnego wybiegu (maks. 80Hz). Funkgja
2 aktywna tylko w przeagu 3 sekund pg
komendzie stop

Notatka)Czas oczekiwania na ponowny rozruch falownikamaouztawt w parametrze b018

TabelaNastawa sposobu ponownego rozruchu po wolnym wylgie silnika (b007)
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8.4 Funkcja AVR (b008)

(1) Funkcja ta powodujeze nawet w przypadku wahanapkcia zasilania, nagtie na wygciu falownika
jest state

(2) Poziom napicia odniesienia dla tej funkcji jest ustalany zanpoa nastawy poziomu naggia silnika
FO13

Kod Nazwa funkcji

0 Zawsze aktywna : funkcja aktywna przy
przvspieszaniu . stateigikosci i zwalnianit

] 1 Zawsze nieaktywna: funkcja nieaktywna przy
boog | Funkcja AVR 0 - przyspieszaniu , statej gikosci i zwalnianiu

Przy zwalnianiu nieaktywnazwieksza to straty
2 w silniku i redukuje energizwrotm na falownik
powstato w trakcie zwalniania silnika

Tabela8-7 Nastawa funkcji AVR (b008)

8.5 Wspotczynnik skalowania cestotliwosci wyjsciowej (b009)
(1) W falowniku maliwe jest wywietlenie czstotliwosci wyjsciowej (d012) przemnmnej przez wspotczynnik

skalowaniab009.
(2) Wartas¢ czestotliwosci monitorowanej cyfrowo na wégiu FM réwniez jest wymnaona przez wspoétczynnik
b009
= | Nastaw i
Nazwa funkcji ; " Jednostl Zakres nastav%
Wspéiczynnik Sygnat cyfrowy monitorowania estotliwosci na
b009 skalowania cgstotliwosci 1.0 |razy | 0.1~99.9 wyjsciu FM =
wyjsciowej

Czestotliwosc wyjsciowa x Wspoétczynnik skalowania bOp9
Tabela8-8 Wspotczynnik skalowania cestotliwosci wyjsciowej (b009)

8.6 Czestotliwosé kluczowania tranzystorow mocy(b010)
(1) Parametrem b010 okila sk czgstotliwos¢ kluczowania tranzystorow mocy IGBT formgych sygnat
PWM do zasilania silnika

(2) Przy zwkkszaniu cestotliwosci kluczowania tranzystorow mocy charakterystycazym pracy silnika
wyraznie sk zmniejsza jednak zaktocenia radiowe RFladpuptywu i straty mocy w falowniku rogn

(3) Funkcja ta pomaga rowriev unikneciu wejcia w rezonans estotliwosci silnika lub uktadu machanicznego
napdzanej maszyny

| Nastaw
Kod Nazwa funkcji ; " Jedncsﬁ{ Zakres nastaw
S, 5.0 kHz 0.5~10.0 Moc falownika: 5.5~55kW
Czestotliwosé
kluczowania )
tranzystoréw mocy 5.0 | kHz 0.5~5.0 Moc falownika 75kW
b010
3.0 kHz 0.5~5.0 Moc falownika 90~110kwW
2.0 kHz 0.5~5.0 Moc falownika 132kW

Tabela8- 9 Nastawa czstotliwosci kluczowania tranzystoréw mocy(b010)

Notatka) Wartas¢ maksymalna cgstotliwosci kluczowania tranzystorow mocy jestzi@a dla rénej mocy
falownikow. Kiedy czstotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy jest ustawiona naadwartcs¢, prad
znamionowy wyjciowy falownika ulega zmniejszeniu (zjawisko ,dengu”)
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Moc falownika

Klasy 200V
055LF~075LF
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Czestotliwos¢ kluczowania tranzystoro

mocy

Do 10kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

Moc falownika

Klasy 400V
055HF~110HF

Opis funkcji grupy B

Czestotliwosé kluczowania tranzystoro!
mocy

Do 10kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

110LF~150LF

Do 7kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

150HF

Do 7kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

185LF~220LF

Do 5kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

185HF~220HF

Do 5kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

300LF~450LF

Do 7kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

300HF~450HF

Do 7kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

550LF

Do 5kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

550HF~1100HF

Do 5kHz. osigane 100% znam.pdu
wyjsciowego dla pracy agtej

Do 3kHz. osigane 100% znam.pdu

1320HF S o
wyjsciowego dla pracy agtej

Notatkg 5.5-55kW : Maksymalna temperatura otoczenie jest mniejsz&@uC
75-13&W : Maksymalna temperatura otoczenie jest mniejsz4@tC

Tabela8- 10 Maksymalna czstotliwosé¢ kluczowania bez zjawiska deratingu

8.7 Praca wentylatora falownika (b011)

Tym parametrem ustawiagsiczy wentylator falownika ma pracotvaaly czas, czy tylko wtedy gdy falownik
napzdza silnik (gdy falownik jest w trybie RUN).

Nazwa funkc;ji ‘ Nastawa‘m‘ Zakres nastaw%
J fabryczn

0 Pracuje zawsze

Praca wentylatora 0

bo11 falownika 1

Pracuje tylko gdy naglzany jest silnik (tryb RUN)

Tabela 8 11 Nastawa pacy wentylatora falownika (b011)

8.8 Btad zwarcia doziemneggb013
(1) Gdy uczynimy ¢ funkcje falownik bedzie nas ostrzegat w sytuacji doziemienia jednefaz
wyjsciowych.
(2) Kiedy funkcja ta jest aktywna (b013=1) jej dziala ogranicza si tylko do ostrzegania o
doziemieniu bezp@ednio po zaiczeniu zasilania na falownik, a przed podaniem azzkruchu dla
silnika.

(3) W przypadku doziemienia jednej z faz Wwgijowych podczas pracy silnika, falownik zablokuje 3
innym bkdem ( nhadprdowym, nadnapiciowym itp.).

Nazwa funkc;ji ‘ vaa‘ JethSk‘ Zakres nastaw
] Bbyca y

Btad zwarcia 0 nieaktywny:Falownik nie zablokuje siw
b013 doziemnego 1 ) momencie powstania doziemienia
1 aktywny: Falownik zablokuje sie w wsi@bhd w
momencie powstania doziemienia

Tabela8- 12 Aktywowanie funkcji btadu zwarcia doziemnegdb013)
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8.9 Powrot do nastaw fabrycznych /kasowanie historii lzdow (b014)

(1) za pomoa tej funkcji mazliwe jest automatyczne wpisanie fabrycznych nastiwwszystkich
parametrow falownika.

(2) Za pomog tej funkcji mazliwe jest réwnie skasowanie historii awaryjnych blokad falownika,
jednak ze wzgddu na wane informacje zawarte w historii doféw dotycace pracy falownika takie
kasowanie nie jest zalecane

(3) taczny czas biegu silnika i zasilania falownika niestj w trakcje kasowania historii eoiow
wyzerowywany

(4) Nastawa parametru powrotu do nastaw fabrycznyslefikania historii kidow zostata podana w tabeli
ponizej.

N funkgji NeSNR| Jeinoely | Zak t
azwa Tunkcjl ‘ f ‘ ‘ akres nastawy

Powrét do nastaw 0 Kasowanie historii idow
fabrycznych _ .
b014 Ikasowanie historii 0 1 Powr6t do nastaw fabrycznych
biedow 2 Kasowanie historii kidéw i powrét do nastajv
fabrycznych

Tabela8- 13 Powrdét do nastaw fabrycznych /kasowanie historii igdow (b014)

NOTATKA) Powrét do nastaw fabrycznych /kasowaniestdiii bledow nie nasipuje automatycznie po
nastawie w b014 i jej zatwierdzeniu. Konieczne jeszcze wykonanie przedstawione] pei
procedury.

(5) Procedura
@® Ustaw parametr b014 na 1(powrét do nastaw falmyaz) lub 2 (kasowanie historii ddw i powrét
do nastaw fabrycznych)
@ Wecisnij jednoczénie przyciski READ i STR.
® Rozpoczyna siprocedura wpisywania nastaw fabrycznych do genialownika (kasowania historii
btedéw) a na wywietlaczu falownika pojawia sikomunikat —xx

@® Pojawienie s na wywietlaczu falownika parametru b014 oznacza koniesc@dury powrotu do
nastaw fabrycznych/kasowania historigdbw .
NOTATKA) --xx oznacza wersje software-u falownika
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8.10Wybor wersji nastaw fabrycznych (b015)
Mozliwe jest przywrécenie nastaw fabrycznych falownikgednej z trzech wersji nastaw (kofis&iej,

europejskiej i amerykeskie)).

Nazwa funkc;ji ‘ Nm‘w Zakres nastaw%
J fabrycznd

0 LOCAL: wersja koreaska

EC: wersja europejska
1 FO02 | FOO3 | FO10 | FO11 | FO73 | FO13
bo1s | Wyborwersji nastwa 0 - 50 50 01 1 1 |230400

fabrycznych -

USA : wersja ameryk@ska
2 FO02 | FOO3 | FO10 | FO11 | FO73 | FO13
60 60 0 2 0 |230480

Tabela 8-14 Wybor wersji nastaw fabrycznych (b015

8.11Funkcja automatycznego przywracania rozkazu ruchub016~b025)
(1) Nastawy parametréw funkcji automatycznego przywnaceaozkazu ruchu opisugachowanie falownika

po przywrdceniu napcia zasilania falownika
@ Dla funkcji tej maliwe jest okrélenie czy falownik ponownie rozpocznie rozruch igénczy zablokuje si
po przywrécewniu napcia zasilania (zaniku stanu podnggidwego) .
®@ Jsli funkcja automatycznego przywracania rozkazu wigst aktywna i parametr b004=0, to przy stanie

podnap¢ciowym (zbyt niskie naptie zasilania) falownik 16 razy z e¢du podejmie préb rozruchu
silnika, a za 17 razem zablokuje.si

® Przy wykorzystywaniu funkcji automatycznego przgesinia rozkazu ruchu ustaw odpowiednio psre

parametry.
Kod | Nazwa funkcji | NeSB"a| jegnosk ‘Zakres nasta Opis
) T p
0 TRIP : blokada falownika
. OHz : ponowny rozruch od 0 Hz

b016| SpPosob 0 - L P Y — . .

automatycznego 2 Fmat : Lotny start od cgstotliwosci pomierzonej

przywracania 3 Fmat-Dec-Trip : lotny startod czstotliwosci

rozkazu ruchu pomierzonegjpo ktérym nasipi wyhamowanie silnika
oraz zablokowanie falownikgNotatkal)

Jeli zanik napecia zasilania trw&rocej niz nastawa b017

Dopuszczalny czas préba ponownego rozruchu zostanie padjPrzyktadl)
b017 gggilllgﬂligap@ua 1.0 | Sek. 0.3-1.0 Jeili zanik napecia zasilania trwaltuzej niz nastawa b017
falownik zablokuje si(Przyktad2)
b018 ggﬁgﬁﬁ;%g’yggﬁa 1.0 | Sek. 20%0 Czas opénienia przy ponownym rozruchu silnika.
silnika
0 nieaktywna : falownik nie zablokujeesprzy zaniku nagcia|
zasilania lub stanie podnapiowym
Blokada falownika 1 aktywna : falownik zablokuje siprzy zaniku napicia
b019 gg?{lazr%gku 0 - zasilania lub stanie podnapiowym
lub przy stanie 2 nieaktywna falownik nie zablokuje giprzy zaniku napicig
podnap¢ciowym zasilania lub stanie podnapiowym podczas
podczas zatrzymar zatrzymywanie
zawsze nieaktywna: falownik nie zablokuje grzy
3 zasilaniu obwodow sterowniczych z szyny P-N
(zastosowanie tylko przy zanikach zasilania
Czestotliwosc od 0.00- Kiedy czstotliwos¢ podczas wybiegu jest mniejsza ni

b020| ktorej nastpuje 0.00 | Hz 400.0 ustawiona wart& , nasgpuje ponowny start od 0 Hz
“lotny start” : (Przyktad3.4)

Tabela8-15Nastawy funkcji automatycznego przywracania rozkazu ruchu(b016~b020)
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Fmat falownik odczytuje cgstotliwos¢ i kierunek pracy silnika dggacego w trakcie wybiegu i podejmuje
probe ponownego rozruchu wéaie od tej odczytanej estotliwosci.

NOTATKA 1) Kiedy falownik zablokuje s z powodu zbyt wysokiego nagmia zasilania lub za wysokiego
pradu wyjsciowego podczas zwalniania w sytuacji zaniku rajai zasilania, na wiwietlaczu falownika pojawi
sie komunikat E16, a silnik zacznie zatrzymyévaic wolnym wybiegiem. W takiej sytuacji natg wydtuzy¢
czas zwalniania.

Jeli b006 jest ustawione n&l” falownik po odczytaniu cgstotliwosci i kierunku pracy silnikavyhamuje go
wolnym wybiegiem.

NOTATKA 2) Kiedy falownik zablokuje & z powodu zbyt wysokiego nagmia zasilania lub za wysokiego
pradu wyjsciowego,wydtuz czas oczekiwania na ponowny rozruch siln{k@18).

Staty przypadek (b018): pomj 2sek.(22~55kW)/ponej 5sek.(75~132kW)

® Kiedy sposob automatycznego przywracania rozkazu rumil6 jest ustawiony na 2, przebieg pracy
silnika pokazano po#ngj.

t0 : czas zaniku naggia zasilania
t1 : czas dpuszczalnego zaniku napia zasilanigh017)
t2 : Czas oczekiwania na ponowny rozruch silnjka18)

(Przykt]) Napkcie zasilania (Przykt2) Napiccie zasilania

|
Napiccie wyjsciowe I : : | Napiqciewyjs’ciowgl

| Wo y Wybie | Wolny wybieg
Predkaié silnika ' ! '/L Predkaié silnika

2 "
e
(Przykt3 Predkos¢ silnika (Hz) > B020 (Przykt4) Predkosé silnika (Hz)< B0O20
Napiccie zasilania I Napiccie zasilania |
I | | —| | |
Napiccie wyjsciowe | Napicie wyjsciow: |
| | Wolny Wylpleg | W y wybieg
| Bozo
1/

| [

Predkosé silnika \ / Predkosé silnika |
|

|

\\i\\ rozruch odFmat
F)k—. P)l(—, N\ rozruch od 6iz

Rys. 8-2 Przebiegi czasowéunkcji automatycznego przywracania rozkazu ruchu
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(2) Wyzwolenie btdu spowodowane stanem podngpowym/zanikiem nagicia zasilaniapodczas
zatrzymywania

@® Parametb019decyduje czy w przypadku wysgtienia stanu podnagiiowego/zaniku nagtia
zasilania falownik zablokuje sii pojawi sk sygnat alarmu

@ Blokada falownika jest mdiwa tylko wtedy gdy obwdéd sterowniczy jest zasiyon

® Przebiegi czasowe w trakcie wygienia stanu podnagiiowego/zaniku napcia zasilania

podczas zatrzymywaniagssilnika s przedstawione ponej

Kiedy b016 jest ustawione na 0,

(Przyk.5) b019 =0 Postgj silnika Silnik w biegu

Napicie zasilania V%/ét_l—‘i Napkcie zasilania V%/)\A(t —li

Rozkaz biegu  ZAL Rozkaz biegu  ZAL |

wve—1 ' e | |
A | ' ZAL |
Napkcie wyjsciowe \\yL : : Napkcie wyjsciowe Wyt | i
ZAL ZAL | |
ALM WYL | | ALM WYL
IPs G| L IPs G L
(Przyk 6) b019=1 Postgj silnika Silnik w biegu
Napicie zasilania \ZA'IA‘YLL Napkcie zasilania \%VA\\:_L ,
Rozkaz biegu V%l@% | | Rozkaz hiegu %/A\\}L | I
A : zAL | !
Napkcie wyjsciowe \\yi. Napkcie wyjsciowe Wyt
ZAL ZAL
ALM WYt—1 | ALM WYt —— S
ZAL ZAL
IPS WY — L IPS Wyt L
(Przyk.7) b019=2 Postdj silnika Silnik zatrzymuje si
Napicie zasilania ZAL ZAL

WYL Napkcie zasilania WYE _

Rozkaz biegu  ZAL Rozkaz hiegu %/A\\}L_l | |
i

. i
Napicie wyjsciowe WYL I I Napkcie wyjiciowe \Wwyi | —
| ' zae | '
ALM  ZAtL ALM
WYL ;VAYLL
At — | L
IPS G IPS WYt

Rys. 8- 3 Przebiegi czasowe w trakcie wygpienia stanu podnapgciowego/zaniku
napiecia zasilania podczas zatrzymywania gisilnika (b016=0)

@ Na programowalnych wygiach cyfrowych 11-14 (0001-0004) lub na ¥oijy przekanikowym
alarmowym maliwe jest sygnalizowanie stanu zaniku rgga zasilania (IP=08) lub stanu
podnapégciowego(UV=09).

® Patrz opis kasowania blokady w przypadku zanikuguég zasilania na diej niz 1 sekunda
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Kiedy b016 jest ustawione na 1 lub 2 i zanik nagcia zasilania jest krétszy nt w nastawie b017

Opis funkcji grupy B

(Przyk5) Postdj silnika Silnik w biegu
b019=0
Napkcie zasilania V\ZI\A(t Napicie zasilania V\ZI\A(t _I—‘_
Rozkaz biegu ZWAYLL ] ] Rozkaz biegu ZWAYLL : :
] ]
ZAL ZAL
Napicie wygciowe  \\yg. : : Napiccie wyjciowe  \yyg. _‘—’_
ZAL ZAL ) |
A gt ! ! ALM vt
IPS @@LL_’—|_ IPS G e
(Przyk6) b019=1 Post6j silnika Silnik w biegu
Napicie zasilania V%l/y[ Napiccie zasilania V%l/y[
Rozkaz biegu @%L | | Rozkaz biegu éﬁl T ]
| | | |
o ZAt 1 1 o ZAt ]
Napiccie wyiiciowe  \yyy i i Napiccie wyisciowe  \yyg
ZAL ZAL
AM G ALM vt i
ZAL ZAL
IPS WYL IPS WYL

(Przyk.7) b019=2

Napicie zasilania

Post6j silnika

ZAL
ZAL

Napiccie zasilania

Silnik zatrzymuje si

ZAL
Wyt

Rozkaz biegu i : : Rozkaz biegu ZWAYLL : 1'
Napiccie wyjciowe o | | ecie Wyici e
pie Yi WYL i 1 Napkcie wygciowe WYt 1
ZAL 1 1 ZAL
T ALM - yg ! !
ZAL
IPS WYL_’—L IPS %'(LL —’—‘—

Rys. 8-4 Przebiegi czasowe w trakcie wygpienia stanu podnapgciowego/zaniku
napiecia zasilania podczas zatrzymywania gisilnika (b016=1lub 2)

Kiedy b016 jest ustawione na 1 lub 2 i zanik napcia zasilania jest diiszy niz w nastawie b017

(Przyk 5) B019=0

Napicie zasilania

Postdj silnika

ZAt
WYt _I—‘_

Napicie zasilania

Silnik w biegu

ZAt
WYL

Rozkaz biegu ZW%L : : Rozkaz biegu \%\f‘h : :
ZAL ZAt l
Napicie wyiiciowe  \yy. : : Napicie wyciowe  \yyg. } :
A At | |
ALM G 1 | ALM G H H
N e I A —
IPS  Wvi PS wye
(Przyk.6) B019=1 Post6j silnika Silnik w biegu
Napicie zasilania V\ZI\A(t l Napicie zasilania V%I\A();: _l—l_
. ZAL i ZAt
Rozkaz biegu Wyt : : Rozkaz biegu Wi : :
L L ZAt
Napkcie wyiciowe g\ﬁl : : Napkcie wylciowe  \yy}. —:—
ZAt ZAL
ALME v ] i: ALM oy —
ZAL ZAt
PS g — PS G L
(Przyk7) BO19=2 - Postoj silnika Silnik zatrzymuije si
Napkcie zasilania vy Napiccie zasilania V%,@",Z
i ZAL
Rozkaz biegu v : : Rozkaz biegu 6\';‘;'," ! !
1 1
Nabicie wici ZAL 1 H N ZAL |
apicie wygciowe vy i i Napicie wykciowe WYL M
ZAL \ H ZAL
AM ALM - wyp d l
ZAt _’—1_ ZAt
IPS  Wvi PS wye

Rys. 8-5 Przebiegi czasowe w trakcie wygpienia stanu podnapgciowego/zaniku

napiecia zasilania podczas zatrzymywania gisilnika (b016=1lub 2)
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3) Funkcja kontrolowanego zatrzymania przy zanikuigeip zasilanialwstrzymanie zwalniania przy
zaniku zasilania)

® W przypadku zaniku nagiia zasilania funkcja ta ma za zadanie kontrolowzatezymanie silnika w
taki spos6b aby nie przekrogzgdérnego progu nagiia DC (b023).

@ Kiedy funkcja kontrolowanego zatrzymania przy kannapégcia zasilania jest aktywna (b021=1), to

przerwa w zasilaniu podczas biegu silnika spowodujgoczatkowej fazie obnienie s¢ czestotliwosci w
zakresie okrdonym w parametrze b025. Naghie silnik zacznie zwalnéaz czasem zwalniania
okreslonym parametrem b024. diepodczas takiego kontrolowanego zwalniania natekduwej inercji
masy wirupcej silnik wygeneruje die napécie zwrotne powodyp wzrost napgicia na szynie DC
falownika powyej progu b023, nagbi wstrzymanie zwalniania. Po zmniejszenig sapkcia poniej

progu b023 kontrolowane zwalnianiedzie kontynuowane.

b021

Nazwa funkcji

Kontrolowane zatrzyman

przy zaniku napicia
zasilania

(¢

Nastaw

fabryczni

Jednosifil Zakres nastaw

funkcja nieaktywna

funkcja aktywna

b022

Poziom napjcia DC
uaktywniacy

Funkcg, kontrolowanego
zatrzymania

przy zaniku napicia
zasilania

0.0

0.0~-999.9

b023

Gorny préog napicia DC
przy zaniku napicia
zasilania

0.0

0.0-999.9

b024

Czas zwalniania przy
zaniku napjcia
zasilania

1.00

0.01~3600

0.01~99.99/100.0~999.9/1000~3600

b025

Pocztkowy spadel
czstotliwosei
przy zaniku nagicia
zasilanii

0.00

Hz

0.01~10.00

Poziom podnagtiowy UV

Czestotliwosé
wyjsciowa(Hz)

Tabela 8-16 Funkcja kontrolowanego zatrzymania przy zaniku napecia zasilania
(wstrzymanie zwalniania przy zaniku zasilania (b021~b025)

vdc (V) A

b023
b022

p Czagsek)

- Czaqsek)

Rys. 8-6 Przebieg czasowy funkcji kontrolowanego zatrzymar przy zaniku napiecia zasilania
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8.12Btad zaniku fazy (b026)
Ta funkcja w przypadku zaniku jednej z faz zasgilg¢h powoduje blokagfalownika z odpowiednim komunikatenedb.

| Nastaw
Kod Nazwa funkcji sy Jedna#Zakres nastaw#
Btad zaniku fazy 0 nieaktywne: falownik nie zablokujecsjesli na
b026 0 ) zasilaniu zaniknie jedna z faz
1 aktywne: falownik nie zablokuje gjesli na
zasilaniu zaniknie jedna z 1.

Tabela 8-17 Nastawa funkcji btadu zaniku fazy (b026)

NOTATKA) W przypadku zaniku jednej z faz zasHaych istnieje niebezpiecastwo uszkodzenia falownika
w wyniku:

® wzrostu padu w pozostatych fazach co spowoduje nanée na uszkodzenie kondensatorow mocy i diod

prostowniczych
® wzrost padu na rezystorze uktadu tagodnego tadowania kosatendw mocy magry spowodowé jego
spalenie

8.13Zabezpieczenie termiczn€b027~b029)
Zabezpieczenie termiczne wykrywa stan przemiia falownika i silnika i zabezpiecza przed uszZedem

wynikajacym ze zbyt diych paddéw, a zatem w rezultacie ze zbytdpwydzielanej temperatury.
W falowniku ustawia s charakterystyki zabezpieczenia termicznego (bO&8}aleznosci od przewidywanego

rodzaju obcizenia silnikab028.
(1) Poziom zabezpieczenia termicznego

Kod Nazwa funkcji Nasiaw Jednosdi‘Zakres nastaw‘

fabryczn:
Poziom zabezpieczenija Prég maksymalny: mniej a2xprad znamionowy
027 termicznego | znam, A 0.0-999.9 | visciowy falownika

Poziom zabezpieczenia Prog maksymalny: mniej a2xprad
b227 termicznego (i silnik | znam; A 0.0-999.9 znamionowy wyjciowy falownika

Charakterystyki 0 Charakterystyka zmiennomomentowa (zredukowana)
b028 | zabezpieczenia 1 }

termicznego 1 Charakterystyka statomomentowa

Charakterystyki 0 Charakterystyka zmiennomomentowa (zredukowana)
b228 | zabezpieczenia 1 -

termiczneg@-gi silnik 1 Charakterystyka statomomentowa
b029 Poziom ostrzzenia 80 % 0~100 0 : funkcja ostrzeenia termicznego nieaktywna

termicznego Jednostki: %

Tabla 8- 18 Nastawa zabezpieczenia termicznedb027~b029)

Kiedy czstotliwos¢ wyjsciowa napécia zasilania silnika maleje (coraz mniejsze obratynika),
efektywna¢ chtodzenia wentylatora nabudowanego na wat silndk@nez jest coraz mniejsza. W rezultacie
temperatura uzwofe rosnie i maze dogé¢ do przegrzania silnika. Charakterystyki zabezpada
termicznego uwzglniaja r&ne poziomy zadziatania zabezpieczenia termiczneda dbznych
czestotliwosci.

Charakterystyka zmiennomomentowa (zredukowana) atastoparta na wzorcu nhagrzewania cieplnego
standardowego silnika produkcji Hyundai
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Przyktad)Klasa zasilani200V; P=15Hp

Prad znamionowy. 46A
Zakres pgdowy nastawy wynosii.2~55.2A
Poziom zabezpieczenia termiczndg@?7wynosi:46 A

Charakterystyka czasowa zabezpieczenia termiczdiego
czestotliwosci 60 Hz zostata przestawiona piaji

Czas wyzwolenia (s)
A

60 +-—————— -
05 T
Prad silnika (A)
0 534 69 (procent pgdu znam. falownika)

9
(116%) (150%) (200%)

Rys. 8-7 Wykresy dla charakterystyki zmiennomomentowej (Peykt. 200v; 15Hp)

@® Charakterystyka zmiennomomentowa (zredukowana)

Wsp6t. obnzenia padu wyzwol.

Przyklad poniej przedstawia charakterystykwyzwolenia zabezpieczenia termicznego dla ptetiia
zmiennomomentowego przy gstotliwosci 20Hz. Dla tej cestotliwosci wspoétczynnik obriajacy prad
wyzwolenia zabezpieczenia termicznego wynosi 0,8

Przyktad) Klasa zasilania00V; P=15Hp.b027 = 46A. Czestotliwos¢ wyjsciowa =20Hz

Czas wyzwolenigS

Prad silnika (A)

o 427 552 736  (procent pgdu znam. falownika)
(92.8%) (120%) (160%)

Czgst. wyjsciowa (Hz)

Rys. 8-8 Wykresy dla charakterystyki zmiennomomentowej (Pzykt. 200v; 15Hp)

@Charakterystykatatomomentowa

0 25 5

Przyklad poniej przedstawia charakterystykwyzwolenia zabezpieczenia termicznego dla ptatiia
statomomentowego przy eztotliwosci 2,5Hz i odczytanym wspétczynniku obajacym pmd wyzwolenia
zabezpieczenia termicznego 0,9. Charaktergstyktatomomentow zabezpieczenia ustawiaj dla
statomomentowego ohgienia silnika

Przykiad) Klasa zasilania00V ; P=15Hp.b027 = 46A. Czgstotliwos¢ wyjsciowa = 2.5Hz

A
. . A
Wsp6t. obntenia padu wyzwol Cras wyzwolen
XL0op — w o
| [ :

X090+ | |

xo8l/ 1 1 | 60 4= = _:_

!
Czest. wyjsciowa —|—|—|—8> Prad silnika (A) )
6 (Hz) 0 478 621 82 (procent pgdu znam. falownika)

(104%) (135%) (180%)

Rys. 8-9 Wykresy dla charakterystyki zmiennomomentowej (Pzykt. 200v; 15Hp)

(2) Ostrzezenie termiczne

@ Sygnat ostrzeenia termicznego mie by generowany zanim dojdzie do zadziatania zabezeigaz
termicznego. Poziom pdu, ktéry generuje ostrzenie jest ustawiany w paramettz829.

® Wopisz 13(THM) pod jeden z programowalnych zacisk@d~14(0001-0004)ub pod przekanik
alarmowy. Sygnat ostrzenia na wybranym zacisku wigijowym zostanie wygenerowanysje prad
silnika przekroczy poziom ostrzenia b029
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8.140graniczenie przecazenia/sygnalizacja przecizenia (b030~b033)
(1) Ograniczenie przegienia
@ Jsli prad wyjsciowy falownika przekroczy zdefiniowany dopuszczapoziom dla przyspieszania lub

statej pedkosci, funkcja ta automatycznie zredukuje e¢sotliwos¢ wyjsciowa ograniczajc
przechzenie

@ Funkcja ta chroni przed blokadalownika wywotam przeciazeniem w trakcie przyspieszania silnika o
duzej bezwtadnéci lub blokad wywotama zmianami obeizenia w trakcie pracy silnika na statej
predkosci

® Funkcja ograniczenia przegenia ogranicza pd poprzez obranie czstotliwosci

@ Czas zwalniania po wykryciu przezenia jest podawany dla calego przedziatu oestotiwosci
maksymalnej do OHz

® W przypadku dziatania tej funkcji rzeczywisty czazyspieszania dalzie dheszy od nastawy czasu
przyspieszani&007

® Jeli czas zwalniania po wykryciu przagenia jest zbyt krotki, to podczas dziatania tejkitjnw podczas

przyspieszania nme to doprowadzido blokowania sifalownika spowodowanego prapradnicow, silnika
(za due naptcie na szynie DC)

® Kiedy podczas przyspieszania funkcja ograniczemzegnzenia nie pozwala na wje na zadane

obroty, falownik prébuje osgna¢ zadam czestotliwos¢ na dwa sposoby:
ydtuza czas przyspieszania.
Zwigksza podbicie momentu ngipwego.

}}\Iastawe Jednostk.ﬂZakres nastaw%

Kod ‘ Nazwa funkcji abryczna

Ograniczenie ;
przecizenia 0 nieaktywna _ . . _
1 aktywna dla przyspieszania i stateggkosci
b030 L _ 2 aktywna dla statej pdkosci
3 aktywna dla przyspieszania, stateggkoscii
zwalniania przy pracy pdnicowe;j silnika
Poziom ograniczenia 0.5xprad znamionowy- 2.0 xprad
b031 | przechzenia 1.5 razy 0.5-2.0 znarFr)ﬂonowy : 4 ’
Czas zwalniania po - czas obniania czstotliwosci po wykryciu
b0 wykrycp pr.zecaCZeinla 3.0 | sk 0.1-30.0 przechzenia
l%?laﬂglamana ® ] 0 aktywr]y dla p’rz_yspieszania, zwalniania i
bO33 | przecizenia 0 statej pedkosci
1 aktywne tylko dla statej pdkosci

Tabela8-19 Nastawy ayraniczenia przeciazenia/sygnalizacji przecyzenia (b030~b033)

Poziom ograniczenia przegenia, — « —m « o . SN —m s — ———
(b031)

Prad wyjsciowy

zwalnianie przy przekroczeniu poziomu ograniczgmzechzenia

Wartas¢ zadana
(FOO01)

Czestotliwosé¢ wyjsciowa

Rys. 8-10Przebieg czasowy ograniczenia przegienia
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(2) Sygnalizacja przegtenia

@ Dzigki tej funkcji mazliwe jest sygnalizowanie na jednym z ¥dyjprogramowalnych osniccie przez
silnik okreslonego poziomu przegienia

@ Whpisz funkcg sygnalizacji przeaizenia (1) OL=3) / sygnalizacji przegienia (2) OL2=21) pod jeden z
programowalnych zaciskow wégiowych 11-14 lub pod wygcie przekanikowe alarmowe

Kod Nazwa funkcji f n
i o 0~2.0 xprad znamionowy .
0026 | Prog §ygnghzacu 1.0 razy 0.0~2.0 Kiedy prad wyijsciowy osignie &
przecizenia (1) watraci progu na wyjciu pojawi s
sygnat OL
0~ 2.0 xprad znamionowy .
0027 Prég sygnalizacji 1.0 | razy 0.0~2.0 Kiedy prad wyjsciowy osagnie &
przecizenia (2) ' ' ’ watrosci progu na wy§ciu pojawi sg
sygnat OL2

Tabela8-20 Nastawaprogu sygnalizacji przecazenia(0026,0027)

_______ b031(Poziom ograniczenia przegenia)
Prad L e N 0026(Prog sygnalizacji przegienial)

wyjsciowy 0027(Prég sygnalizacji przegienia2)
»Czas
oL
oL2 Czas

Rys. 8-11 Sygnalizacja przecjzenia

8.15Zewnetrzny termistor (b034~b036)

(1) Funkcja ta zabezpiecza silnik przed przegrzanieigkdmozliwosci podhczenia termistora silnika pod
odpowiednie wecie falownika

(2) Podhcz termistor falownika pod zaciski wiejowe listwy sterowniczej TH CM1.

(3) Ustaw ponisze parametry zgodnie ze specyfilkaejrmistora

Kod Nazwa funkcji f

Charakterystyka 0 nieaktywny : falownik nie kontroluje temperatury
termistora silnika
b034 0 - 1 PTC': aktywny termistor o dodatnim
wspotczynniku przyrostu temperatury
2 NTC : aktywny termistor o ujemnym

wspotczynniku przyrostu temperatury

Poziom rezystancji
termistora powoduagy
blokac: falownika

b036 | Nastawa czukzi 105.0 - 0.0~999.9 Nastawa czukzri wejcia termistorowego
wejscia termistorowego

Nastawa rezystancji termistora

b035 wyzwalapcego blokad falownika

3000 Q 0~9999

Tabela8- 21 Nastawa termistora(b034~b036)
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8.16Nastawa komunikacji (b037~b042)

Ponizsze parametry skg do nastawy sposobu komunikacji falownika
Patrz opikonmunikacji w pzdzialel3.

T Nastaw
Kod Nazwa funkcji ; " Jednow‘ Zakres nastaw
0 : Panel sterowniczy falownika
bo37 komunikacji 0 03 2 : OPT1(Profibus)
3: OPT2(DeviceNet)
4:RS232(RS232)
0:2.400bps.
1:4.800bps.
b038 | Predkos¢ transmisji 2 - 0~4 2:9.600bps.
3:19.200bps.
4 :38.400bps
b039 | Adres stacji 1 - 1~-32
b040 | llo$¢ bitbw danej 8 - 7~8 7 : 7hitbw. 8 : 8bitow
b041 | Kontrola parzystéci 0 - 0~2 0: brak 1: parzystaZ2 : nieparzysta
b042 | Bity stopu 1 - 1-2 1: 1bit. 2 : 2bity

Tabela8-22Nastawa komunikacji (b037~b042)
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9.1 Nastawa wefé¢ programowalnych

9.1.1Zaciski listwy sterowniczej
(1) Utozenie zaciskow listwy sterowniczej

Opis funkcji grupy |

swe
1
ACARNVT RECAT O
Q JPL E i
ANH IE :I
IR = RUN RELAY
CBIE
24/ rxp RXN H O AM L FM TH FW 8 6 4 2 cCM1l13 11 cve RNIRN2 ALO
RS232
R5485
- 24 X1 xb Ol 1_AMI P24 PLUC CI 9 3 Chwi 1. 14 CNp RNiO AU1 Al2
CAN
Zworka

2) Dane techniczne z

Rys. 9-1 Utozenie zaciskow listwy sterowniczej

aciskow sterowniczychsigiej

ch

W

S zrodio zasilania +10V, Wewretrznezrodio zasilania +10V DGlla wejcia napgciowego sterowania
@ £ czestotliwosciaO
3 o & Zacisk wspélny dla | Zacisk wspolny dlarodio zasilania +10\iwejs¢ sterowania agstotliwoscia O.
§ G§ § L wejéé analogowych | O2. Ol i wyjg¢ analogowych. AM. AMI. (Uwaga: Nie uziendg
Wejscie analogowe | Gdy podajemy sygnat nagiiowy 0 ~10V DC. cgstotliwos¢ maksymalna jest
napkciowe sterowania osagana przy poziomie sygnatu 10Vétiezestotliwai¢ maksymalna ma ldy
Zaciski o (0] ElOZQit&yI[\)I\éO)Scm osiigana przy innym poziomie sygnatu ngggdwego, skorzystaj z nastawy 1023
wejsé -
anéslggo % Wejscie analogowe Gdy podajemy sygnat nagiowy DC 0 ~ 10V. jest on dodawany do sygnat
ch e _ napkciowe sterowania | zadawania egtotliwosci przychodzzcych na zacisk O lub Ol. Mbwe jest
wy T 9 | 02 Cczstotliwoscia réwniez ustawienie sygnatu z zacisku O2 jako jedynego alygradajcego
58 g 2 (-10~10VDC) czestotliwoié
.g g % Wejscie analogowe | Gdy podajemy sygnat pdowy 4 ~20mA DC. agtotliwosé¢ maksymalna jest
2 ® % | o | pradowe sterowania | oskgana przy poziomie sygnatu 20mA. \ie mdowe Ol jest czynne gdy
g T czgstotliwoscia aktywny jest sygnat AT wég cyfrowych .
N © (4~20mA)
g Zacisk zasilacy dlaweic | zacisk zasilaicy +24V DC dia sygnaow cyfrowych wégiowychdo zasilania we
> P24 | cyfrowych cyfrowych dla sterowania wspdlnym plusétyp ,source)
2 Zacisk wspolny disvejs¢| Zacisk wspolny dlarodta zasilania 24V, FW, zacisku termistora TH, $de]
g CM1 cyfrowych, wejscia TH| cyfrowych od 1 do 8, i zacisku monitogapgo wyjciowego FM. (Uwaga: Nie
% i sygnatu monitonacego uziemia!)
Zaciski S wyjsciowego
wejse = Zacisk wspolny wég | Zmiana sposobu sterowania za pompmiany potaenia zwory.Zwora
cyfrowych 28 cyfrowych miedzy P24-PLC sterowania wspoélnym minuseityp ,sink”). Zwora
8 2 programowalnych migdzy CM1-PLC :sterowania wspdlnym plusem (typ ,source”),
i) £ PLC Przy zasilaniu wéf cyfrowych z zewstrznegozrodta zwora jest usuwana (
N © np. przez sterownik PLC).
Fw | Zacisk wejciowy Rozkaz biegu do przodu gdy sygnat aktywny. Posijzwalnianie do
cyfrowy “bieg do zatrzymania gdy brak sygnatu
g2 przodu”
k) % 1-8 Programowalne Wybor 8 funkciji z listy 39 funkcji dogpnych. Wpisywanych pod zaciski
=3 zaciskiwefciowe wejsciowe od 1 do 8.
S Termistor silnika podiczamy pod zaciski TH i CM1. Po agnieciu
- g Zacisk wejcia temperatury krytycznej ( przy 8K falownik blokuje s¢ i zatrzymuje silnik
Czujnik S TH | termistora wolnym wybiegiemMinimalna moc termistora 100mWVartcsé rezystancja
[ powodujca blokad falownika : 3K). Zakres mierzonej rezystancji: (0~993

Tabela9-1 Dane techniczne zaciskéw sterowniczyachiejsciowych
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9.1.2Podaczenie wegciowych zaciskow programowalnych

(1) Obwody cyfrowych wej¢ programowalnych & zasilane nagciem +24V DC z zacisku P24 listwy
zaciskowej.

(2) Wewrgtrznym zaciskiem powrotnym dla wgj programowalnych jest zacisk PLC. Weytrzny
zasilacz 24V DC w falowniku znajdujeespomiedzy zaciskami P24 (,+" zasilacza) i CM1 (,-"
zasilacza). Char zasilt obwod wegé programowalnych z wewtrznegozrodta, w zalenosci od
sposobu sterowania, wspolnym plusem lub wspolnymusem, nalgy podhczy¢ zworke pomigdzy
PLC i CM1 lub P24 i PLC.

(3) Konfiguracja wej¢ programowalnych przy ayciu wewretrznego i zewetrznegozrédia zasilania i przy
réznych sposobach sterowania zostata przedstawiopamzszych rysunkach:

Sterowanie wspolnym DC 24v
plusem: +, -
Zworka PLC-CM1 1

Obwody we§¢ cyfrowych w N700

N A

P24 | PLC | CM1 8 7 6 5 4 3 2 1 FW

VR VR VR VR VR PR VO PR
e (L ({(]

Rys. 9-2 Obwody wejs¢ cyfrowych (wewnetrzne zrodto, zwora:PLC-CM1)

Sterowanie wspélnym DC 24v
minusem: +, -
Zworka:P24-PLC M

Obwody wej¢ cyfrowych w N700

T T T T T T T |

P24 | PLC [ CM1 8 7 6 5 4 3 2 1 FW

VA VR P VA P VR P P
O O O O A A )

Rys. 9-3 Obwody wejs¢ cyfrowych (wewnetrzne zrodto, zwora:P24-PLC)

(4) W przypadku zewgirznegozrodta zasilania : (zdejmij zwerz zaciskow sterowniczych.)

DC24v
Sterowanie wspolnym +, -
minusem: —
Zworka:P24-PLC Obwody we§¢ cyfrowych w N700

T T T T T T T |

P24 | PLC |CM1 8 7 6 5 4 3 2 1 FW

Zowntrzne L+ RV VN VN VN
ZrédlozasilaniaT- { { { { { { { ‘(

Rys. 9-4 Obwody wejs¢ cyfrowych (zewnrgtrzne zrodto, zwora:P24-PLC)
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. . . i
Sterowanie wspolnym plusem: ) —

Zworka PLC-CM1 _| Obwody wej¢ cyfrowych w N700 H

P24 | PLC |CM1 8 7 6 5 4 3 2 1 FW

zewnsane - vyl L
zrodio zasilania | + { { { { { ( { (

Rys. 9-5 Obwody wejs¢ cyfrowych (zewnrgtrzne zrodto, zwora:PLC-CM1)

9.1.3Nastawa cyfrowych we§é programowalnych (1001~1008)

(1) Osiem we§¢ cyfrowych 18(1001-1008) mae by skonfigurowanych do wykonywania jednej $pml
wymienionych poniej funkcji.

(2) Wejscia listwy sterowniczej mag by¢ ustawione jako normalnie otwarte NO (funkcja zkgis
uaktywniana stykiem zwiernym) lub normalnie zamtai NZ (funkcja zacisku uaktywniana stykiem
rozwiernym).

(3) Jdli pod jakis zacisk sprobujemy wpigafunkcje, ktéra jest ju wpisana pod innym zaciskiem, to nowa
nastawa nie zostanie zapatana.

Parametr Zaciski %%?(Cji‘ Funkcja
1 REV bieg w lewo Zadawanie rozkazu ruchu
2 CF1 wielopoziomowa nastawa gatkosci-
kombinacja zestykéw 1
3 CF2 wielopoziomowa nastawa tkosci- Funkcja W|elopo.2|omowej
kombinacja zestykéw 2 nastawy pgdkasci
4 CF3 wielopoziomowa nastawa gatkosci-
kombinacja zestykéw 3
5 CF4 wielopoziomowa nastawa gatkosci-
kombinacja zestykéw
6 JOG bieg prébny Bieg prébny
; i Hamowanie dynamiczne DC
7 DB hamowanie dynamiczne DC Zewretrzne
8 SET2 nastawy dla drugiego silnika Zestaw nastaw dla drugiego silnika
9 2CH drugi zestaw czaséw

Drugi/trzeci zestaw czaséw

przyspieszania/zwalniania ) ) —
przyspieszania/zwalniania

10 3CH trzeci zestaw czaséw
przyspieszania/zwalniar
1001~1008 Prolgra‘moweTlne 11 FRS wybieg silnika Zatrzymanie silnika wolnym
zaciski wejciowe wybiegien
1-8 12 EXT zewretrzna blokada Zewrgtrzne wyzwolenie blokady
falownika
13 USP zabezpieczenie przed samoczynnym zabezpieczenie przed

(=]

samoczynnym uruchomieniem p|

uruchomieniem . . I
podaniu nagicia zasilania

15 SFT blokada nastaw blokada przed zmiamastaw
5 bér aktywnego wefia

16 AT wyb6r sygnatu analogowego \gr)l/alogowg\go 9 L

17 RESET | kasowanie blokady falownika Kasowanie blokady falownika

18 STA start impulsowy

19 STP stop impulsowy Funkcja 3 przewodéw
20 F/IR bieg w prawo/lewo
21 PID blokada PID
. . Regulator PID
22 PIDC resetowanie cztonu catkigego reulatora
PID
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Kod

funkgji Funkeja

Parametr# Zaciski

24 (§]=4 motopotencjometr - géra

25 |DOWN | motopotencjometr - dot Funkcje motopotencjowetra

26 uDC zdalne czyszczenie danych
27 OPE Wymuszanie zadawaniagstotliwdsci i | Wymuszanie zadawania
Progrgmowe_llne rozkazu ruchu z panela falownika czestotliwasci i rozkazu ruchu z
|001~1008 | zaciski wejciowe panela falownika
1-8 29 TL funkcja ograniczenia momentu
30 TRQ1 ograniczenie momentu dla 4-ech kwart, Funkcja ograniczenia momentu

nia

31 TRQ2 ograniczenie momentu dla 4-ech kwart,

33 BOK potwierdzenie odpuszczenia hamulca| Hamulec zewetrzny
34 ORT pozycja pocatkowa dla trybu ASR
35 LAC anulowania liniowego przyspieszania/

Funkcje karty sprzenia
zwrotnego (patrz funkcje karty

zwalniania
36 PCLR kasowanie odchytki pozycji

—

rozkaz zliczania impulséw w trybie

37 STAT odwzorowania prdkaosci
Wielopoziomowe czasy

38 XT1 przyspieszania/zwalniania 1 o . .

- - Funkcja wielopoziomowej

39 XT2 Wielopoziomowe czasy nastawy czasow przyspieszania |
przyspieszania/zwalniania 2 . y_ preysp
Wielopoziomowe czasy zwalniania

40 XT3

przyspieszania/zwalniania 3

Tabela9-2 Funkcje wejs¢ programowalnych (1001~1008)

(4) Nastawy fabryczne funkcji zaciskéw wéjprogramowalnychasnastpujace

aza fukji ‘ m"a‘ Jechosk‘ Zakres nastawy

1001 [Funkcja zaciskwvejsciowego 1) 17 . 0~40 Nastawa fabryczna 17 (RESET)
1002 [Funkcja zaciskwejiciowego 2 16 i 0~40 Nastawa fabryczna 16(AT)
1003 [Funkcja zaciskwejsciowego 3 g B 0~40 Nastawa fabryczna 6(JOG)
1004 [Funkcja zaciskwejiciowego 4 11 i 0~40 Nastawa fabryczna 11(FRS)
1005 [Funkcja zaciskwejsciowego 5| g . 0~40 Nastawa fabryczna 9(2CH)
1006 [Funkcja zaciskwejiciowego 6 3 - 0~40 Nastawa fabryczna 3(CF2)
1007 [Funkcja zaciskwejsciowego 7, 2 ) 0~40 Nastawa fabryczna 2(CF1)
1008 [Funkcja zaciskwejsciowego 8 1 ) 0~40 Nastawa fabryczna 1(REV)

Tabela9- 3 Nastawa we§é programowalnych

Ponizszy przyktad pokazuje wygd listwy zaciskowej z przypisanymi fabrycznie fujdi i oznaczeniem
parametrow opisggych funkcg wejs¢ programowalnych.
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Opis funkcji grupy |

1008=1 1006=31004=11 1002=16

(CF2)

4
(FRS

CM1

o2 | O [AMI

(2CH)

5

(RESET)

CM1

\ 007;@0\:& oo;kmm:u

(zasilacz wewasgtrzny; sterowanie wspélnym minusgm

Rys. 9-6 Nastawy fabryczne zaciskow wdgiowych(1001~1008)

Nazwa funkcji

Nasla/\rdm

Zakres nastawy

9.1.4Wybor rodzaju styku a/b (NO/NZ) dla wejsé programowalnych (1009~1016)

Programowalne weégia cyfrowe 1-8 i wejcie FW mana ustawié do wspotpracy zaréwno za stykami typu a
(Normalnie Otwarte) jak i typy b (Normalne Zamétei)

Opis

Wybor rodzaju styku dla 0 N.O.(Normalnie Otwarty: styk typu-a
wejgsc 1-8 1 N.Z.(Normalnie Zamknity) : styk typu-b
a/b(NO/NZ) ( rigty) : styk typ
Wybor rodzaju styku dla _ tvk t Ib-dl iSKEW

FW a/b(ON/NZ) 0~-1 styk typu a a zacis

— OtWarty

O O
styk typu a .. Zamknisty

Rys. 9-7 Styki typu ai typu b

styk typu b

Tabela9-4 Nastawa rodzaju stykua/b (NO/NZ) dla wejsé programowalnych (1009~1016)

- Styk typua funkcja zacisku uaktywniana przy zamdeiu styku ZAt, funkcja zacisku przestaje by
aktywna po otwarciu styk(styk Normalnie Otwarty))

- Styk typu b: funkcja zacisku uaktywniana przy otwarciu stykédtZ funkcja zacisku przestaje by
aktywna po zamkuiciu styku(styk Normalnie Zamkrrity)

- dla funkcjiRESETrodzaj styku dla zacisku me by tylko typu a (Normalnie Otwarty)

Zamknkty

Otwarty

O&C
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9.2 Opis funkcji wejs$¢ programowalnych

9.2.1Rozkaz ruchu silnika(FWD/REV : bieg do przodu/bieg do tytu)

(1) Ustaw 1 bieg do tylu REVpod jednym z programowalnych zaciskdw8 (odpowiednio z jednym z
parametrowl001~1008). Funkcja ustawiora na state dla zaciskBW jest funkcja biegu do przodu
FWD.

Bieg do przodFWD) : wywotanie tej komendy poprzez zwarcie skow FW-CM1
Bieg do tytu (REV) : wywotanie tej komendy poprzez zwarcie iskow z funkch RV i CM1
(2) Dla zaciskuFW mazliwa jest nastawa rodzaju styku Normalnie Otwartlp Normalnie Zamkrity

(1017)
(3) Kiedy jednoczénie na wejcia falownika podana jest komenda biegu do przodiegu do tytu falownik

wchodzi w tryb zatrzymania
(4) Dla styku typua, rozkaz postoju bedzie realizowany gdy styk jest otwartyYt (O=niski stan

wejscia), arozkaz biegugdy styk jest zamkrty ZAL(1= wysoki stan weicia).

i Status
Kod Nazwa funkcji wejscia
FWD WYL | Silnik jest na postoju lulv trakcie zatrzymywania i
0 Bieg do przodu PR L
/Zatrzymanie ZAL Silnik jest w trakcie biegu do przodu
1 REV WYL | Silnik jest na postoju lulv trakcie zatrzymywania i
Bieg do przodu ZAt | Silnik jest w trakcie biegu do tytu
/Zatrzymanie

Tabela9-5 Nastawa funkcji rozkazu ruchu (FWD/REYV : bieg do przodu/bieg do tytu)

Przyktad) Zadawania rozkazu ruchu z listwy zaciskowej
- Miejsce zadawania rozkazu ruchstwa zaciskowa(F011=0). 1008=1(REV)- funkcja zacisku nr 8 “bieg do

tytu”
- Przypadek wykorzystania wewtnznegozrodta zasilania 24VDC falownika i sterowania wspgimminusem

p24/pLc|cMl FW| 8 | - | 1 |CM1
J VvV
[
FWD REV

Rys. 9-8 Wydawanie rozkazu biegu z listwy(FWD/REV)

» Jsli rozkaz biegu RUN jest zatzony przed podaniem napia zasilania na falownik,
to po podaniu zasilania, silnik bezzwtocznie rozpoe rozruch

« Jeli dla zacisku wejciowego FW lub zacisku z przypisafunkcja ,biegu do tytu”
REV wybrano rodzaj styku typtb” to istnieje niebezpieczstwo rozruchu silnika zaraz
po zahczeniu na falownik zasilaniaimo otwartych stykéw umieszczonych w gaach
tych zaciskéw.

Taki stan mae powodowa niebezpieczgstwo zranienia personelu.

NIEBEZPIECZE NSTWO
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9.2.2Wielopoziomowa nastawa pgdkosci (CF1~CF4)

(1) Wpisz 2(CF1). 3(CF2). 4(CF3). 5(CF4) pod wybraaeiski wejciowe 1~8 (parametry 1001~1008).

(2) Falownik umaliwia uzyskanie do 16 uhych pozioméw pgdkosci wyjsciowe] (czstotliwosci).
Poszczegolne poziomy gutkosci odpowiadai 16 r&znym konfiguracy czterech zestykow (ZAL/WYL) w
gakziach podiczonych do tych zaciskaw

(3) Kolejne poziomy pydkosci od 1-ej do 15-ej wpisujesiw parametrach A028-A042.

(4) Prdkos¢ 0 jest ustawiana w parametrze FOO1 albo za paempacela falownika j@i jako miejsce zadawania
czestotliwosci wybrano panel, albo za pompwejs¢ zadawania estotliwosci O lub Ol j&li jako miejsce
zadawania agtotliwosci wybrano listwe sterownicz falownika.

Przyktad) miejsce zadawaniaestotliwosci - listwa sterownicza falownika
- Nastawa FO11=1(zaciski sterownicze). 1001=2(CRIQ2=3(CF2). 1003=4(CF3). 1004=5(CF4).
- Poziomy pgdkosci od 1 dol5 s ustawiane kolejno w parametrach A028~A042

P24 |CM1 |PLC | 8 7 6 5 4 3 2 1 FW

I I I I I
|/m:A l/CFE |/r‘|:: l/CF] |/FWD

Rys. 9-9 Przyktadowa konfiguracja listwy zaciskowej dla funkcji wielopoziomwej
nastawy predkosci (CF1~CF4)

Funkcje wejé¢ Wielopoziomowa pgdkos¢
Parametr Nastawa
Predkos¢ O WYL WYL WYL WYL A027 0 Hz
Predkos¢ 1 WYL WYL WYL ZAL A028 5Hz
Predkos¢ 2 WYL WYL ZAL WYL A029 10Hz
Predkos¢ 3 WYL WYL ZAL ZAL A030 20Hz
Predkos¢ 4 WYL ZAL WYL WYL A031 30Hz
Predkos¢ 5 WYL ZAL WYL ZAL A032 25Hz
Predkos¢ 6 WYL ZAL ZAL WYL A033 20Hz
Predkos¢ 7 WYL ZAL ZAL ZAL A034 15Hz
Predkos¢ 8 ZAL WYL WYL WYL A035 10Hz
Predkosé¢ 9 ZAL WYL WYL ZAL A036 40Hz
Predkos¢ 10 ZAL WYL ZAL WYL A037 50Hz
Predkosé 11 ZAL WYL ZAL ZAL A038 60Hz
Predkos¢ 12 ZAL ZAL WYL WYL A039 45Hz
Predkos¢ 13 ZAL ZAL WYL ZAL A040 40Hz
Predkos¢ 14 ZAL ZAL ZAL WYL A041 35Hz
Predkos¢ 15 ZAL ZAL ZAL ZAL A042 30Hz
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predkos¢ 11
predkos¢ 10 redkos¢ 12

Predkaos¢ 0 zadawana z panela lub
zaciskéw O lub Ol falownika.

predkos¢ 4
predkosé 3 predkos¢ O
predkosé 2
predkos¢ 1

|
CFa '—IL:_ Rys. 9-10Przyktadowe predkosci
— wielopoziomowe

9.2.3Bieg probny (JOG : jogging)

(1) Funkcja biegu prébnego jest realizowana, kiedy peden z programowalnych zaciskéw
wejsciowych jest wpisankod 6 JOG, zacisk ten ma stan wysoki (ZAtjlodatkowo wydana jest
komenda biegu (RUN)

(2) Funkcja biegu prébnego shdo sprawdzania silnika i falownika na bardzo rohtpbrotach

Nazwa funkcji

Status ‘
wejscia

Bieg probny ZAL Bieg probny nieaktywny
6 | (jogging)

WYL Bieg probny aktywny z gstotliwoscia nastawion w A073.

Tabela 9-6 Nastawa biegu probnego (JOG)

Notatka)Kiedy czstotliwos¢ biegu probnego jest rownaestotliwosci poczitkowej FOO4lub OHz,
bieg prébny nie jest nitiwy.
Jeili korzystasz z funkcji biegu prébnego upewng s¢ silnik jest zatrzymany.

Nastaw:

Nazwa funkcji f " ‘ Jednosty Zakres nastaw:

A073 Czestotliwosé biegu 0.00 | Hz 0.00-10.00 Nastawa cgstotliwosci biegu prébnego
prébnego
Sposéb zatrzymania 0 FRS: zatrzyrlna'nie biegu prébnego wolnym
A074 | silnika podczas bie¢ - wybiegiem silnika
prébnego 1 DEC : zatrzymanie biegu prébnego wolnym
wybiegiem silnika
2 DCBR : zatrzymaniebiegu probnego pdem
statym DC

Tabela 9-7 Nastawa ogstotliwosci (A073) i sposobu zatrzymania biegu probnego(A0Y4

(3) Czstotliwos¢ biegu prébnego nie jest agana z ramp czasu przyspieszania, a jest podawana
skokowo, dlatego prog tej egtotliwosci AO73 nalezy ustawig& na takim poziomie (niskim) aby nie
powodowa blokad falownika spowodowanych zbytagm pradem rozruchowym.

JOG I

FWD ! !

1 I
REV : : ! I
Czestotliwosé¢

wyjsciowa ﬁ ]
073 \ \_/K

Zgodnie z nastayy
A074

Rys. 9-11 Nastawa agstotliwosci biegu probnego (A073)
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(4) Sygnaty dla biegu prébnego

Notatka) Aby bieg prébny mogt by realizowany, konieczne jest oprocz sygnatu JGizanie
sygnatu rozkazu biegu ,do przod®W lub ,do tytu” RV (Rozkaz biegu me by rowniez wydawany z
panela falownikg

JOG

FWD

Czestotliwosé wyjsciowa

v

AQ073

RS

Zatrzymanie z
czasem zwalniania

f—te—

/_\,ﬂprébny

9-12Przebieg biegu prébnego (réne konfiguracje)

Notaka) Jeli parametr AO74 jest ustawiony naD2, konieczne s nastawy funkcji hamowania
dynamicznego DC.

(5) Ustaw parametr jedego z zaciskéw programowdlrf§@01~1008) na 06 (JG). (Fabrycznie : 1003 =6)

P24|PLC|CM]| FW | @e@® | 3 2 1 |CM1

Rys.9-13Wyglad listwy zaciskowej dla funkcji biegu prébnego (falbycznie)

9.2.4Funkcja hamowania dynamicznego DQDB : Hamowanie DC zewrtrzne)

(1) Ustaw kod 7 (DB) pod jednym z programowalnych gkéw wegciowych 1~8 ( parametry 1001~1008)

(2) Hamowanie dynamiczn®C bedzie aktywne kiedy styk w gati zacisku z przypisanfunkcja DB
zostanie zafczony ZAt (niezalenie od nastawy parametA081).

(3) Ustaw sit hamowania dynamicznego DC podczas zatrzymywangor@e parametru A084

(4) J&ili czas oczekiwania do rozpaegza hamowania dynamicznego D&D83 jest ustawiony, falownik w
czasie A083 pici silnik wolnym wybiegiem, po ktérym to rozpoczriiamowanie dynamiczne.

(5) Wykorzystujc funkcje hamowania dynamicznego ustaw czas trwharmmowania dynamicznego DC
podczas zatrzymania A085 lub utrzymujatatony sygnat DB na listwie zaciskowej przez takasz
ktéry nie spowoduje przegrzania silnika.

Notatka) Szczegotowy opis funkcji hamowania dynamégo DC patrz rozdziat 7.10 (nastawy hamowania
dynamicznego).

9.2.5Funkcja nastaw dla drugiego silnika(SET?2)
(1) Ustaw kod 8 (SET2) pod jednym z programowalnyatist@w wegciowych 1~8 (parametry 1001~1008).
(2) Parametry nastaw dla 2-go silnikada wykorzystywane przez falownilkiedy styk w gatzi zacisku
z przypisan funkcja SET2 zostanie zatzony ZAt..
Ponizej przedstawiono ligtparametréw, dla ktérych funkcja SET2 posiada drugistawy
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Grupa

Grupa

Parametry

F001/F2011-5Za/2-ga agtotliwose wyjsciowa

INEVAWER{T])

Opis funkcji grupy |

F002/F2021-sza/2-ga astotliwasé bazowa

F003/F203|1-sza/2-ga agtotliwosé maksymalna

F005/F205 1-sza/2-ga gérna granica regulatgestotliwosci

F006/F206/|1-sza/2-ga dolna granica regulacgstotliwosci
F007/E207 1-S2y/2-gi czas przyspieszania

FO08/F208

1-szy/2-gi czas zwalniania

[VAVA'Y

Falownik

SETR o
CM1|

F012/F2121-sza/-ga nastawa wzorca charakterys U/t

FO15/F215)
FO16/F216

1-sza/2-ganoc znamionowa silnika
1-sza/2-ga il& biegunéw

FO17/F217

1-szy/2-giprad znamionowa silnika

Grupa

A001/A201
A002/A202

1-szy/2-gi wybdér charakterystyki przyspieszania
1-szy/2-gi wybor charakterystyki zwalniania

A007/A207

Wybér funkcji drugiego czasu przyspieszania i zvaiia

A008/A208

1-szy/2-gi drugi czas przyspieszania

A009/A209

1-szy/2-gi drugi czas zwalniania

A010/A210

1-szy/2-gi poziom e&t. przedczahcy 2-gi czas przysp.

AO011/A211

1-szy/2-gi poziom czt. Przedczapcy 2-gi czas zwaln.

Grupab

b027/b227

1-szy/2-gi poziom zabezpieczenia termicznego

b028/b228

1-sza/2-ga charakterystyka zabezpieczenia ternigzne

Grupa

C003/C203

1-szy/2-gi wybo6r metody podbijanego momentu

C004/C204

1-sze/2-gigeczne podbijanie momentu

C005/C205

1-sza/2-ga estotliwosé przy ktérej jest podbijany mome

Grupa

HO002/H202

1-szy/2-gi wybér statych silnika

HO003/H203

1-sza/2-ga stafa silnika- rezystancja R1

H004/H204

1-sza/2-ga stafa silnika- rezystancja R2

HOO05/H205

1-sza/2-ga stafa silnika— indukcyjdanagnesowania (LI

HO06/H206

1-sza/2-ga stafa silnika

HOO07/H207

1-sza/2-ga stafa silnika

HO008/H208

1-sza/2-ga stafa silnika

HO09/H209

1-sza/2-ga stafa silnika- rezystancja R1 z autjgstia

H010/H210

1-sza/2-ga stafa silnika- rezystancja R2 z autjgstia

HO11/H21

1-sza/2-ga stata silnika— indukcyfganagnesowania z
autostrojenigLl)

HO012/H212

1-sza/2-ga stafa silnika z autostrojenia

HO013/H213

1-sza/2-ga stafa silnikaéz autostrojenia

HO014/H214

1-sza/2-ga stata silnika z autostrojenia

Tabela9-8 Lista drugich parametrow dla funkcji SET2

- Przehczaj funkcje wejé
programowalnych SET2 tylko w trybie
postoju silnika
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9.2.6Drugi zestaw czasoOw przyspieszania/zwalniani@CH)

(1) W przypadku wykorzystywania listwy zaciskowej prystugiwaniu si ta funkcja wpisz 09(2CH) pod jeden z
programowalnych zaciskow véejowych.

(2) Funkcja ta umdiwia w trakcie rozruchu #dz zatrzymywania silnika, zmignczaséw przyspieszania i
zwalniania

(3) Drugi zestaw czasOw przyspieszania i zwalniaroana wyzwalé albo poprzez uaktywnienie funkcji 2CH listwy
zaciskowej albo po przekroczeniu zadeklarowaneggupczstotliwosci.

(4) Kiedy styk w gadzi pomidzy zaciskiem z przypisarfunkcja [2CH] a zaciskienjCM1] zostanie zwarty ZAt
falownik przechodzi na drugi zestaw czasow przysgaeia i zwalniania
Kiedy styk w gatzi pomidzy zaciskiem z przypisariunkcja [2CH] a zaciskieniCM1] zostanie rozwarty
falownik powraca do podstawowych czasow przysgirizi zwalniania.

(5) J&li nastawafunkcji drugiego zestawu czaséw przyspieszanigalzianiaAO07=0, to zmiana drugiego zestawu
czasOw przyspieszania i zwalniania jest ¢fmsa poprzez funkej2CH listwy zaciskowej

(6) Jsili nastawaA007 = 1, to zmiana drugiego zestawu czaséw przyspiestamialniania jest aktywowana
po osiagnieciu zadeklarowanych progéwestotliwosci podczas przyspieszania i zwalniania (parametry
A010,A011).

A) W przypadku gdy A 007 =0 B) ) W przypadku gdy A 007 =1
S Y B —
mdpicion] -] 2] 1 [rue

zwal
2

|
I
| f
| / i ,
: AOIO : :
Iprzys." . | | = AOIl
| 1 | \ zwal 3LCH 2CH FWD
L1 ! w © o
1
[
I
1

Czestotliwosé

|

Czestotliwosé . |
wyjsciowa

!

wyjsciowa

Rys. 9-14 Wykres czasowy dziatania funkcji drugiegaestawu czasow przyspieszania i
zwalniania przy wykorzystaniu wejscia programowalnego lub progu cestotliwosci

9.2.7Trzeci zestaw czaséw przyspieszania/zwalniani€BCH)

(1) W przypadku wykorzystywania listwy zaciskowej prystugiwaniu si ta funkcja wpisz 10(3CH) pod jeden z
programowalnych zaciskéw wéejowych
Funkcja ta umdiwia w trakcie rozruchu 4z zatrzymywania silnika, zmignczaséw przyspieszania i
zwalniania

(2) Trzeci zestaw czaséw przyspieszania i zwalniaiznenwyzwalé albo poprzez uaktywnienie funkcji 3CH listwy
zaciskowej albo po przekroczeniu zadeklarowaneggupczstotliwosci. .

(3) Kiedy styk w gatzi pomigdzy zaciskiem z przypisarfunkcja [3CH] a zaciskiemCM1] zostanie zwarty ZAt
falownik przechodzi na trzeci zestaw czasoéw przgsgania i zwalniania
Kiedy styk w gatzi pomkdzy zaciskiem z przypisarfunkcija [3CH] a zaciskienfCM1] zostanie rozwarty
falownik powraca do podstawowych czaséw przyspieszazwalniania

(4) Jesli nastawafunkcji trzeciego zestawu czaséw przyspieszarigalnianiaA012=0, to zmiana trzeciego zestawu
czasOw przyspieszania i zwalniania jest ¢lmsa poprzez funkej3CH listwy zaciskowej
Je&li nastawa AO12 = 1, to zmiana trzeciego zestawu czaséw przyspieszaravalniania jest
aktywowana po osgnieciu  zadeklarowanych progoéw gstotliwosci podczas przyspieszania i
zwalniania (parametri015,A016).
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A) W przypadkugdy A 012 =0 B) W przypadkugdy A 012 =1

1
i
3CH 1
: \ przys el P24/PLC|CML - | 2 | 1 | FW|CM]
1 1
! ! U L1
] ] / / /
1 pds
1 [
Czestotliwosé 1 <% ] 1 [TV w 9 ©
wyjsciowa Vroor booshord  1ao1abhooolrood ﬁ;@é;too‘:/l:}\/IOSC F007_ 3008 hot A014 Ja009 :ooi
1

Rys. 9-15Wykres czasowy dziatania funkcji drugiego i trzecigo zestawu czasow przyspieszania i
zwalniania przy wykorzystaniu wejscia programowalnego lub progu cestotliwosci
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9.2.8Funkcja zatrzymania wolnym wybiegiem(FRS :wolny wybieg)
(1) Dziatanie funkcji FRS polega na natychmiastowynejatbwaniu napicia z wygcia falownika

(2) Po zadziataniu funkcji FRS silnik zatrzymujes skolnym wybiegiem z wilasnym momentem
bezwladnéci.

(3) Funkcja ta jest najegziciej wywana, kiedy falownik wspotpracuje z zegtrznym hamulcem (np.
elektromagnetycznym)

(4) J&li w przypadku wspotpracy falownika z hamulcem zmtnywanie silnika bytoby dokonywane z
wykorzystaniem rampy czasowej falownik mogthy Isiokowa z powodu bdddéw przecizeniowych

(5) Wpisz kod11(FRS)pod jeden z programowalnych zaciskow $egpwych 1~8

(6) Funkcja ta jest aktywna kiedy styk umieszczonyakery pomigdzy zaciskiem z przypisana funkdrRS
a zaciskiem CM1 jest zamkity (ZAL).

(7) Jssli sygnat FRS zostanie wytzony (WYL), to falownik podejmie ponownie rozrudhlnika po
uptywie czaswczekiwania na ponowny rozrutl®18(tylko jesli sygnat RUN jest aktywny)

(8) Ponowny rozruch po wycofaniu sygnatu FRSt maliwy tylko w przypadku aktywnego sygnatu
biegu silnika podawanego z listwy zaciskowej (FOLL=

(9) Dziatanie tej funkcji przejawia sitylko w momencie, kiedy silnik jest w biedan. kiedy sygnaFW jest
ZAt.

(10) Ponowny rozruch po wolnym wybiegu silnika jest afiwy od czstotliwosci OHz lub od
czgstotliwosci odczytanej w trakcie wolnego wybiegu (wybdr objpcji w parametrzé007) (Przyktad
1), (Przyktad?2).

(11) Kiedy ponowny rozruch po wolnym wybiegu silnikastat ustawiony od aztotliwosci odczytanej
a obroty silnika g ponizej tej czstotliwosci to silnik rozpocznie rozruch od 0 Hz

(12) Nastawa tego sposobu zatrzymania silnika jesttgostpoprzez parametr bO06 na postoju silnika

Nastawe Zakres i

Sposob ponownego OHz: rozruchod OHz (przykfad 1)

bO07 | rozruchu po wolnym “lotny start” od czstotliwosci odczytanej
wybiegu silnika (przyktad 2)
C Kiwani Czas liczony od zaniku sygnatu FRS do

b018 | Czasoczexwaniana | 1.0 | Sek. | 0.3~100. ponownego rozruchu silnikgpatrz réwnie
ponownyrozruch silnik 0 funkcje ponownego automatycznego rozruchu)

0.00~99.99100.6-400.0

0.00 | Hz 0.00~400. Nastawa progu estotliwosci dla “lotnego startu”
0 (patrz réwnie funkcje ponownego
automatycznego rozruchu)

Czestotliwos¢ od ktorej
b020 [nastpuje “lotny start”

Tabela9-9 Nastawa parametréw zwiazanych z wolnym wybiegiem(FRS)

P24 |PLC|CM1 - 2 1| FW |CM1
J
Y
FRS FWD
(11) (0)

Rys. 9-16 Funkcja FRS ustawiona na pierwszym zacigkvejsciowym (1001)

(Przykfadl) Rozruch odHz (Przyktad?2) Lotny start
Fw FwW
FRS FRS -
wolny wybieg
= — v
lloé¢ lloé¢ l\\
obrotéow obrotéow
b018 lotny start

~
Rozruch od 6iz
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Notatka) Przy wyborze ponownego rozruchu od OHz, silnikzaleznie od momentu zaniku sygnatu FRS

zawsze rozpocznie rozruch od OHz.

Przy wyborze ponownego rozruchu od OHzas oczekiwania na ponowny rozruch silnjkat pomijany.
Ponowny rozruch od 0 Hz w sytuacji gdy silnik nabiggu ma jeszcze stosunkowo wysokie obroty
moze spowodowé blokad; falownika spowodowanzbyt wysokim pgdem .

Notatka)Po zaniku sygnaluFRS falownik odczytuje pgdkos¢ silnika na wybiegu, i kiedy pdkosé¢ ta
osiagnie wart@¢ progu b007 nasgpuje ,lotny start” i rozruch silnika.

W przypadku blokady falownika wywotanej zbyt wysokipradem podczas ponownego rozruchu
wydiuz czas oczekiwania na ponowny rozruch silnika.

9.2.9Zewnetrzny sygnat bledu(EXT)

(1) Funkcja umaliwia blokad; falownika spowodowan podaniem sygnatu (przez zerenie styku) z
zewretrznego urzdzenia np. zabezpieczenia lub przeiika.

(2) Przeniesienie potencjalu zacisku CM1 na zacisk zymsarn funkcja EXT powoduje natychmiastowe
zdjecie napicia z zaciskow wyciowych falownika i blokad falownika z bédem E12

(3) Wpisz kod12(EXT) pod jeden z programowalnych zaciskéw seegwych 1~8.

(4) Nawet jeli zewrgtrzny sygnat blokady zostanie wycofany (przerwgo&czenia mgdzy CM1 a zaciskiem
z przypisan funkcja EXT), falownik pozostanie w stanie zablokowania

(5) Kasowanie hddu E12 naspuje poprzez nagmiccie przycisku STOP/RESET na panelu falownika, paglan
sygnatu RESET na listswzaciskow lub poprzez wyczenie i ponowne zatzenie zasilania falownika

P24 \PLC|CMY —— | 2 1 | FW|CM1

11

RESET EXT FWD

an (12 ©
Rozkaz biegu
FW, REV
Sygnat EXT |
| wolny wybieg

Obroty silnika %%- —
| |
Sygnat RESET : | l
| |
|

Wyjsciowy sygnat blokady

Rys. 9-17 Funkcja EXT ustawiona na pierwszym zacisku wégiowym (1001=12).

9.2.10Funkcja zabezpieczenia przed samoczynnym rozruchetdGP)

(1) Funkcja USP zapobiega przed samoczynnym rozruchierkasw sytuacji gdy na falowniku pojawiagsi
napkcie zasilania a rozkaz biegu silnikAV lub REV nie zostat wycofany (jest aktywny)esli w
momencie zalczania napicia zasilania na falownik podany jest rozkaz biegaz jest aktywna funkcja
USP, silnik nie wystartuje a na ekranie panela wdbfgic komunikat bédu E13 Kasowanie bidu E13
mozna dokona poprzez wycofanie rozkazu bieguadd podanie sygnatu RESET - kasowania
blokady falownika.

(2) Wycofanie rozkazu biegu przerywa ntivosci dziatania tej funkcji(Przyktadl)

(3) Jsili po wykasowaniu sygnatu &du rozkaz biegu silnika jest vagi aktywny (ZAt), falownik dokona
rozruchu silnika. (Przyktad 2)
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(4) Jsli rozkaz biegu silnika pojawi sipo przywréceniu naptia zasilania falownik rozpocznie rozruch
silnika.

(Przyktad3)
(5) Wpisz 13(USP)pod jedno z programowalnych wéj1~8(1001~1008).Przyktadowa konfiguracja
listwy zaciskowej dla funkcji USP zostata przedstava ponkej:

P24 |PLC|CM1| - 2 1 | FW |CM1

J o
_{

RESET USP FWD
(17 1  (©

(Przyktadl) (Przyktad?2) (Przyktad3)
Zasilanie | Zasilanie Zasilanie |
FWD I FWD | FWD [
| | [
usP : : usP : usP :
RS I I RS I _! RS :
Alarm Alarm : Alarm :
4 :/_
Wyjscie Wyjscie ! Wyjscie

Rys. 9-18 Funkcja USP ustawiona na pierwszym zacisku wgjiowym (1001=13)

9.2.11Blokada nastaw(SFT)
(1) Funkcja blokady nastaw me by wywolywana bezpgednio poprzez wybor odpowiedniego kodu
parametru 1047 (kody 3~5- blokada programowa) laprpez sygnat SFT podawany na listeaciskovy
(kody 1~3). Patrz tabela parj
(2) Funkcja ta zabezpiecza nastawy parametrow przagdpdkowymi zmianami

(3) Kiedy chcesz wybrablokad: nastaw poprzez funkgjSFT listwy wpiszassignl5(SFT) pod jeden
z programowalnych zaciskow vgejowych 1~8(1001~1008)

Nazwa _ Nastawe Zakres

podanie sygnatu na zacisk [SFT] powoduje zablokdaveuszystkich

nastaw falownika za wyfkiem parametru 1047

Blokad 1 | podanie sygnatu na zacisk [SFT] powoduje zablokaeverszystkich
okada nastaw falownika z wyjkiem sygnatu zadagego czstotliwoic i

1047 | nastaw 1 - parametru 1047

podanie sygnatu na zacisk [SFT] powoduje zablokdeveuszystkich
nastaw falownika z wyjkiem sygnatu zadagego czstotliwas¢,
parametrow gytkownika i parametru 1047

3 | zablokowane swszystkie nastawy falownika za wiliem parametru
1047 (blokada programowa)

4 | zablokowane gwszystkie nastawy falownika z vagkiem sygnatu
zadajcego cestotliwosé i parametru 1047 (blokada programowa)

5 | zablokowane swszystkie nastawy falownika z wagkiem sygnat
zadajicego cestotliwose, parametrow zytkownika i parametru 1047
(blokada programow

Tabela9-10Blokada nastaw(SFT)
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9.2.12Rodzaj analogowego sygnatu stergcego cestotliwoscia [AT]
Falownik N700V posiada trzy wajia analogowe przeznaczone do zadawangatodiwosci .
- O-L : wejscie napéciowe, sygnab~10V
- OI-L : wejscie pndowe, sygna#i~20mA
- 02-L wefcie naptciowe, sygnat -10\~ +10V
Dzieki wyjsciowemu zaciskowi z przypisarfunkcja AT w polaczeniu z nastagvparametréwl049 (Rodzaj
udostpnianego za pomacfunkcji AT sygnatu analogowego wejowego) i 1038 (Ustalenie zakresu
obecndci sygnatlu 02) mziwe jest ustawienie 15 #dhych wariantbw analogowego sterowania
czestotliwoscia za pomog trzech wej¢ analogowych

(1) Rodzaj udosipnianego za pomadunkcji AT sygnatu analogowego wejowega
@ Pojawienie si sygnatu wejciowegoAT (ZAL) powoduje zmiaa aktywnego analogowego véeja z
napkciowego O(0 ~10V) na wejcie padowe OI(4~20mA) lub wefcie napg¢ciowe O2
(0 ~+10V)
® Rodzaj sygnatu analogowego, ktory jest aktywowarzy @mianie stanu zacisku wejowego z
przypisan funkcja AT na wysoki (ZAt)jest okrélany w parametrzéd49.
Wejscie O2 jest “samodzielne” (sygnat z innych wéefie jest sumowany) kiedy nastavs8=0

Nazwa Nastawa Zakres
Rodzaj O/Ol : przy pojawieniu si sygnatu AT zmiana O/OI
1049 | udostpnianego za 0 -
pomoa funkcji AT
sygnatu analogowe

wejsciowegc

1 | O/O2: przy pojawieniu si sygnatu AT zmian®/02.

Tabela 9-11 Nastawa rodzaju udegtnianego za pomac funkcji AT sygnalu analogowego

wejsciowego
1049 Zadawanie ogstotliwosci

0 WYL aktywne wejcie O-L
ZAL aktywne wejcie Ol-L
WYL aktywne wejcie O-L
1 ZAL aktywne wejcie O2-L
H|l®| o]|o |L ||Pa|PLC|CML — | 2 1 | Fw|CM1
J | |
! h—e 1)WEJXCIE ANALOGOWE PRADOWE (Ol-L) /
ksszssasszapemzst - DC 4~20mMA K
é—.. 2) POTENCIJOMETRH-O-L) AT  FWD
3) WEKCIE ANALOGOWE (16) (0)
DC 0~10V NAPIECIOWE (O-L)
: DCO~10/
500~1kQ
I T ; 4) WEJCIE ANALOGOWE NAPECIOWE (O2-L) :DC O~ +10V
DC0~10v  DCO~10V

Rys.9-19Wyglad listwy zaciskowej dla funkcji AT wpisanej pod zacisk nr1(1001=16)
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(2) Warianty analogowego sterowaniastotliwoscia dzieki funkcji AT i parametron1049,1038:

® Dzigki  funkcji AT i

kombinacji

nastaw parametrow038/1049 mozliwe jest ustawienie

przedstawionych w po#szej tabeli, ranych wariantéw analogowego sterowaniastatliwoscia.

® Kierunek obrotéw silnika wynikagy z komendy biegu FWdo przodu)lub REV (do tytu) zostanie

zmieniony na przeciwny, &

zadawania czstotliwosci < 0.

AL T 1038 1049

Zaosk AT Svanat atéwny

sygnat gtéwny zadawania gztotliwosci + sygnat pomocniczy

Svanat pomocniczy | Mozliwos¢
zadawania egt. (02-L) zmiany

zadawania agst. kierunku
0 WYL O-L Nie
ZAL Ol-L Nie Nie
0
1 WYL O-L Nie
ZAL 02-L - Tak
Funkcja AT wejc o | Wyt o-L Tak
programowalnych ZAL Ol-L Tak .
wykorzystywana 1 WYL O-L Tak Nie
1
ZAL 02-L -
o WYL O-L Tak
ZAL Ol-L Tak
2 Tak
1 WYL O-L Tak
ZAL 02-L -
Funkcja AT wejq O | - - 02-L - Tak
programowalnych - - dodawany O-Li OI-L Tak Nie
niewykorzystywana |, | . - dodawany O-li OI-L Tak Tak

Tabela 912 Rodzaj udostpnianego

kombinacji nastawl049i 1038.

sygnatu analogowego przy pomocy funkcji R i

FW

AT

(Przyktad1) (Przyktad2)
F\NJI
AT ; ‘
Ol o
) ‘/ / Giéwny sygnat
Gtoéwny sygnat ) 1/ zadawania
zadawania agtotliwosci 0 czestotliwosci
Ol lub O OllubO
/ fo2

Pomocniczysygnat
zadawania Q

czgstotliwosci O2

for fOz\kl)ieg do przodu

Rzeczywistysygnat

f

Pomocniczysygna
zadawania
czestotliwosci 02

f
or+fo2 ©

Rzeczywistysygna

zadawania cgtotliwosci o

[

zadawania agtotliwosci

t o

*foz bieg do przodu

4

for +fo2

0

bieg do tytu

Rys. 9-20Przyktadowe przebiegi sygnatow zadawania gstotliwosci
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9.2.13Kasowanie blokady falownika(RESET)
(1) Funkcja RESET shy do kasowania blokady falownika po zadziataniwjegwretrznych zabezpiecse

(2) Kasowanie blokady nmi by dokonywane za pomacprzycisku STOP/RESETznajdujcego s¢ na
pulpicie falownikalub dziki sygnatowi RESET zakzanemu z listwy wé§ programowalnych

(3) J&li chcesz wykorzystalistwe zaciskovws wejs¢ programowalnych do postugiwania $unkcja RESET,
wpisz pod jeden z programowalnych zaciskéwseiejwych kod 17(RESET).

(4) Za pomog parametru 1050 okgtany jest sposéb kasowania blokady falownika i fimykcja ta mae
by¢ aktywna podczas bezawaryjnej pracy falownika (oaie napgicia wyjsciowego).

Nazwa_ Nastawa Zakres
-

Sposob kasowanie blokady przy zboczu narastan (Przyktad 1) -
kasowania funkcja dziata rébwnizw czasie bezawaryjnej praogcinane
1050 blokady 0 i} jest wtedy nagicia wyjsciowe
falownika kasowanie blokady(odcinanie nepa wyjsciowego) przy zboczu
1 opadajcym (Przyklad 2) - funkcja dziata réwriiev czasie
bezawaryjnej pracgdcinane jest wtedy napia wyjsciowe
5 kasowanie blokady przy zboczu naragtan
Start 0 | OHz:rozruchOHz
051 | falownika po - - - -
kasowaniu 1 | Fmat: Lotny start od agstotliwoici odczytane]Przyktad3)
blokady

Tabela9-13Nastawa funkcji RESET

(5) Dla funkcji RESETwybieraj zawsze rodzaj stykow typu(ldormalnie Otwarte Przy stykach typu b
(Normalnie Zamknjte) na falownik caty czas podawany bytby sygnat EESFunkcg RESET
zalczaj impulsowo

Przyktadl) Przyktad2)
'y
RESET —— | - RESET
| I
| I
Alarm Alarm

Rys. 9-21 Przykiady zadziatania funkcji RESET
9.2.14Funkcja impulsowego zagczania i wykaczania biegu silnika(STA,STP, F/R)

(1) Funkcja ta wykorzystuje dwa wéeja programowalne do impulsowego aaania i wyhczania biegu
silnika oraz trzecie wégie przedczalne, do zmiany kierunku ruchu (obroty prz6di/tyt)

(2) Aby korzysté z tej funkcji ustaw miejsce zadawania rozkazuhtueO11 z listwy zaciskowe (1).

(3) Wpisz kolejnokody 18 (STA)- impulsowe zaiczanie 19 (STP)- impulsowe wyiczanieand 20 (F/R)-
zmiana kierunku, pod wybrane trzy programowalneseiejcyfrowe Kiedy wpisano pod dowolny zacisk
wejsciowy kod 19 (STP) sygnaty FW i REV stap sig nieaktywne. Jdi nie wszystkie kody zostaly
wpisane pod trzy zaciski wigjiowe funkcja impulsowego zadzania i wyhczania biegu silnika nieckzie
dziatet.
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Przyktadowe nastawy dla funkcji impulsowegoazahnia i wyhczania biegu silnika:

[Nastawy parametrow

FO11=1 ST A ZAt WYL
1001=18(SR) :

1002=19(STP) | a #ww

1003=20(F/R) STP i 1

| |

FIR } }

P24|PLC|ICMY — | 3 2 1 |CM1 | I [

| |

|

|

- T 2PN
/ / / Czestotliwosé | przguu I
‘—‘—‘— wyjsciowa | \MWU
[

FR STP STA
(20) (19) (19)

Rys. 9-22 Sposob dziatania funkcjiimpulsowego zadczania i wylaczania biegu silnika

Notatka) Kiedy wpisano pod dowolny zacisk éejowy kod 19 (STP) sygnaly FW i REV staj sk
nieaktywne.

9.2.15Funkcja blokady regulatora PID (PID) oraz funkcja kasowania wart@ci czgsci catkujacej
regulatora PID (PIDC)
(1) Podanie potencjatlu zacisku CM1 na zacisk z przypidankcja PID (kod 21) powoduje czasowe
przerwanie odczytu wargoi sygnatu sprgzenia zwrotnego. W przypadku dziatania tej funkejdewaona
jest nastawa parametru C022 (tryb pracy regulaRif@). Zostaje wstrzymany proces regulacji PID a
przywrdcona regulacja egtotliwosci wyjsciowej wedtug nastawionej charakterystyki U/f
(2) Dzieki funkcji PIDC mazliwe jest kasowanie warkoi czesci catkujpcej (czasu zdwojenia) regulatora PID
(3) Wpisz22(PIDC)pod jeden z programowalnych zaciskow se&wych.
(4) Wartdsci czeéci catkujacej regulatora PlDest kasowana kiedy funkcja PIDC jest aktywna (FAL
(5) Nie zahczaj funkcji blokady regulatora PID w trakcie réapji PID, gdy: moze to wyzwolt blad
nadnapiciowy falownika
(6) Nie zahczaj funkcjikasowania wartei czesci catkupcej regulatora PID (PIDQG) trakcie regulacji PID.
Notatka)Wiecej informaciji patrz opis funkcji regulatora PID.

9.2.16Motopotencjometr(UP,DOWN,UDC)
(1) Czestotliwos¢ wyjsciowa mae by zmieniana ptynnie poprzez zwieranie zacisku CMzaziskami,
ktérym przyporadkowane zostaty funkcje UP- "w gdri DOWN - "w dot.

(2) Wpisz 24 (UP) i 25(DWN) pod dwa dowolne programowalne zaciski $eegjwe 1~8.

(3) Funkcja motopotencjometru me dziatd tylko dla wybranego z pulpitu 02, lub z zaciskéw
sterowniczych 01, miejsca zadawaniae¢siptliwosci FO10. Jednate w przypadku  sterowania
czestotliwoscia poprzez zaciski sterownicze (F010=01) funkcja rpotencjometru dziata tylko przy
zadawaniu ogstotliwosci w nastawie wielopoziomowych gikosci dla prdkaosci 0.

Funkcja ta nie dziata, kiedy eztotliwos¢ zadawana jest poprzez Weip analogowe lub w przypadku
uzycia biegu prébnego.

(4) Czasy przyspieszania i zwalnianidla funkcji motopotencjometraaszgodne z nastawank007,
F008

(5) Po wyhczeniu zasilania falownika, niliwe jest zapamgitanie zadanej estotliwosci ustawionej dziki
funkcji motopotencjometra. Parametr 1048 utheia zapamgtanie ostatnio ustawionej, gotliwosici
(pamig¢ nieaktywna/pamgic aktywna)
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(7) Wpisz 26(UDCzdalne kasowanie paeci motopotencjometiapod jeden z programowalnych zaciskéw
wejsciowychaby wyczyci¢ pami¢ ostatniej czstotliwosci i przywrdcit pierwotr czestotliwosé zadan.

Nazwa NESEVE Zakres .

Ostatnia nastawa egtotliwosci ustawiona dizki funkciji
motopotencjometra nie jest pata@ina

0 | Po przywréceniu nagtia zasilania zadawana jest
czgstotliwosé sprzed nastawy za pomoca
motopotencjometra

1048 Pamg¢ ostatnie
nastawy moto-

potencjometra Ostatnia nastawa egtotliwosci ustawiona dzki funkciji

motopotencjometra jest pagtana:
Po przywrdceniu nagtia zasilania zadawana jest
czgstotliwosé ostatnio ustawianana motopotencjometrze

Tabela9-14 Pamigé funkcji motopotencjometra (UP,DOWN,UDC)

Praca silnika bez zmian
24 “gora” —zwigkszanie ZAL Silnik przyspieszdczestotliwosé wyjsciowa rgnie)
obrotow silnika
DOWN WYL Praca silnika bez zmian
dot” —zmiejszanie ZAL Silnik zwalnia(czgstotliwos¢ wyjsciowa malejg
obrotéw silnika
ubC WYL Pamki¢ ostatniej czgstotliwosci zadanej zgodna z nastq
26 |(zdalne kasowanie 1048.
pamici ZAL | Ostatni t tiwosci ustawiona dzki funkci
motopotencjometru) statnia nastawa egtotliwosci ustawiona dzii funkc
motopotencjometra jest kasowana

Tabela9-15Nastawa czstotliwosci zadanej przy wykorzystaniu funkcji motopotencjonetra

P24|PLC| CM1| --- 3 2 1| Fw|CM1
J L
(77
UDC DOWN UP  FWD
(26 (25 @4 ©

Rozkaz biegu
(FWD, RE
UP
DOWN
Kiedy sygnaty UP i DOWN
zalgczone g réwnoczeénie silnik
pozostaje na dotychczasowych
o, obrotach
Czestotliwosé
wyjsciowa

Rys. 9-23 Dziatanie motopotencjometra i wyghd listwy zaciskowejdla nastawl016 =24(UP),
1002 =25(DOWN), 1003 =26(UDC)
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9.2.17Wymuszenie sterowania ogstotliwoscia i rozkazem biegu z pulpitu falownika(OPE)

(1) Funkcja ta umgiwia zadawanie agtotliwosci i rozkazu biegu z panela cyfrowego falownikazaieznie
od nastaw parametrow F010 - zadawanigsiliwosci i FO11 — zadawanie rozkazu biegu

(2) Kiedy potencjat zacisku CM1 zostanie podany nastaziprzypisas funkcja OPE (kod 27), to miejsce
zadawania cgtotliwosci | rozkazu biegu zostanie przetone, zezrodia innego ri panel cyfrowy
falownika, na sterowanie z panela

(3) Kiedy nastpi zmiana stanu wggia z przypisas funkcja OPE podczas trwania rozkazu biegu silnika,
falownik zatrzyma silnik. Dopiero po zatrzymaniungia, dokonana zmiana (funkcja OPE czynna lub
nieczynna) zacznie Byaktywna Zalaczaj funkcg OPE tylko podczas postoju silnika.

9.2.180graniczenie momentu nagdowego(TL, TRQ1, TRQ2)

(1) Za pomog tej funkcji mazliwe jest ustalenie granic momentu Repwego wyciowego przy wybranej w
F012 charakterystyce sterowania wektorowego ,direterowania wektorowe ze sgeniem zwrotnym
lub sterowania wektorowego przy OHz ze gpeniem zwrotnym.

(2) Kiedy parametr C006 (metoda ograniczenia momeagddowego) jest ustawiony na 1 (listwa zaciskowa)
to aktywna jest funkcjeograniczenia momentu dla 4-ech kwastawianych za pomadombinacji dwoch
zaciskéw wejciowych z przypisamfunkcja TQ1 (kod 30) i TQ2 (kod 31). Tryb ten okle 4 kwarty pracy
silnika — bieg do przodu praca silnikowa, bieg yla praca pgdnicowa, bieg do tytu praca silnikowa, bieg
do przodu praca pdnicowa. Sam wybor wiellgi ograniczenia momentu ngtowego dla danej kwarty
dokonuje s w parametrach C007 — C010

(3) Tryb zmiany ograniczenia momentu dla 4-kwart z wykstaniem dwéch zaciskdw wejowych jest
aktywny/nieaktywny przy stanie wysokim/niskim We&p z przypisas funkcja TL (kod 29). Kiedy sygnat
TL jest nieaktywny (stan niski wgia TL) falownik zawsze przyjmuje waid domyina ograniczenia
przecazenia rown 200% momentu znamionowedo (jest to szczytowa Wéanweomentu jak falownik
moze wytworzy). Przy takim ograniczeniu rzeczywisty wytworzonggr falownik moment ngplowy
bedzie odpowiadat aktualnemu ohzeniu silnika.

(4) Kiedy parametr C006 jest ustawiony na loganiczenie momentu dla 4-ech kwamtzna przeprowadzi
wykorzystupc ustawienidistwy zaciskowej jak przedstawia na pssgaym rysunku.

Przyktad)Funkcja graniczenia momentu dla 4-ech kwart, Bit3D) zostata wpisana pod zaciskfyr
Funkcja @raniczenia momentu dla 4-ech kwart, B{B1)zostata wpisana pod zacisk&r

P24|PLC|CM1| 8 7 6 - | FW |CM1
_J 1 |
({7 !
TRQ2 TRQ  TL FWD
(39 (30) 29 (0)

Rys. 9-24 Przyktadowe ustawienie listwy zaciskowejla funkcji ograniczenia momentu dla 4-ech
kwart

Notatka)Wiecej informacji o funkcji ograniczenia momentu pairzdziatll.3
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9.2.19Wielopoziomowe czasy przyspieszania/zwalnian(&T1, XT2, XT3)
(1) Dzigki tej funkcji mazliwe jest ustawienie do siedmiu czasow przyspiesdawalniania
(2) Wpisz kody 38, 39140 (funkcje XT1, XT2, i XT3pg trzy wybrane programowalne zaciski yegpwe.
Wybor poszczegoélnych pozioméw czaséw przyspieszamigalniania dokonuje sipoprzez kombinagj
stykdéw umieszczonych w gatiach pomgdzy zaciskami z przypisanymi funkcjami XT1, XT2Xir3 i
zaciskiem CM1
Przykiad)Zaciskom 1~3 przypisano funkcje XT1~XT3

P24 PLC|CML| --- | 3 2 1 | FW|CM

—J R
I/I/I/

XT3 XT2 XT1
(40) 39 (398

Rys. 9-25 Przyktadowe ustawienie listwy zaciskowe] dla funkc wielopoziomowego
ustawiania czasOw przyspieszania/zwalniania

Kod Nazwa funkciji XT3 XT2 XT1 Nastawa fabrycz
A043 Czas przyspieszania 1 0 0 1 30.0
AO44 Czas zwalniania 1 0 0 1 30.0
A045 Czas przyspieszania 2 0 1 0 30.0
A046 Czas zwalniania 2 0 1 0 30.0
AO47 Czas przyspieszania 3 0 1 1 30.0
A048 Czas zwalniania 3 0 1 1 30.0
A049 Czas przyspieszania 4 1 0 0 30.0
AO050 Czas zwalniania 4 1 0] 0 30.0
AO51 Czas przyspieszania 5 1 0 1 30.0
A052 Czas zwalniania 5 1 0 1 30.0
AO53 Czas przyspieszania 6 1 1 0 30.0
A054 Czas zwalniania 6 1 1 0 30.0
AO55 Czas przyspieszania 7, 1 1 1 30.0
AO56 Czas zwalniania 7 1 1 1 30.0

Tabela9-16 Wielopoziomowa nastawa czasOw przyspieszania/zwadmia
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9.3Nastawy wep¢ analogowych
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Dopasowanie wé§ analogowych do zakresow zewtrznych sygnatéw analogowych zadawaniastatliwosci.

9.3.1Wejscie analogowe napiciowe OL

(1) Dopasowanie weégia [O] 0~10V DC do zakresu zewtrznego sygnatu analogowego zadawania

czestotliwosci.

NEVAVER{TT ]l Nastawa | Jednostka  Zakres

fabryczna

Ustawienia
fabryczne

WESEU

1018 Kalibracja zakresu 0~9999

sygnalu
analogowego
wejsciowego[O]

Ustawienia fabryczne

1019 Ustawienia 0~9999

Kalibracja zera
sygnatu fabryczne

analogowego
wejsciowego[O]

Ustawienia fabryczne

Nastawa |
czestotliwosci
pocztkowe]
sygnatu
analogowego
napkciowego[O]

1020 0.00 Hz 0.00~400.0

Ustawia dol granie; zakresu ogstotliwosci
zadawanej naptiowym sygnatem analogowym

Nastawa
czgstotliwosci
koncowej sygnatu
analogowego
napeciowego [O]

1021 0.00 Hz 0.00~400.0

Ustawia gora granie zakresu cgstotliwos¢
zadawanej naptiowym sygnatem analogowym

022 | Ustalenie poziomu % 0~100
sygnatu

analogowego
napeciowego [O]
odpowiadajcego
czestotliwosci

pocaitkowe]

Ustawia poziom najiszego nagiia na zacisku
aktywujacego czstotliwasé wyj.

1023 Ustalenie poziomu % 0~100

sygnatu
analogowego
napeciowego [O]
odpowiadajcego
czgstotliwosci
koncowej

100

Ustawia poziom najwiszego nagkcia na
zacisku aktywujcego czstotliwosé wyj.

Ustalenie sposobu

1024 startu falownika dla|

Zgodnie z nastawi020

sygnatu
analogowego
napeciowego [O]

Od 0 Hz

Tabela9-17 Nastawy wepcia analogowegoO-L

(Przyktad 1) 1024=0 : od czest. 1020

(Przyktad 2) 1024=1 : od OHz

fwyj. Czest. maksymalna Tuyi Czest. maksymalna
(H2) (Hz)
1021 1021
|
|
| |
| |
| |
1020 ! ! 1020
] | | Sygnat Sygnat
L 1 1 » zadajacy »  zadajacy
0% 1022 1023 100% (%) 0% 1022 1023 100% (%)
- [hov - [ov]

Rys. 9-26 Ustalenie sposobu startu falownika dla sygnatu anagjowego napgciowego [O]

(2) J&sli gorna wartdé¢ sygnatu zadajpego dla wejcia O-L ma wynost 5V, ustawl023 na50%.

(3) J&li dolny i gorny zakres egtotliwosci wyjsciowej (0 ~ cestotliwos¢ maksymalna FO03) nie pokrywa
sie z sygnatem zadaym 0~10 V, dokonaj kalibracji wéjia dla tego sygnatu za pompparametréw 1018

i 1019.
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9.3.2Wejscie analogowe padowe [OI-]
(1) Dopasowanie wégia [Ol] 4~20mA DC do zakresu zewtrznego sygnatu analogowego zadawania
czestotliwosci.

Kod Nazwa funkcji Nastawa  Jednostka  Zakres Opis
fabryczna S ENY
1025 | Kalibracja zakresu | Ustawienia - 0~9999 | Ustawienia fabryczne
sygnatu fabryczne
analogowego
wejsciowego[Ol]
Kalibracja zera
sygnalu
analogowego

1026 Ustawienia - 0~9999 | Ustawienia fabryczne

fabryczne

wejsciowego[Ol]
1027 | Nastawa 0.00 Hz 0.00~400.0 | Ustawia dolg granie zakresu ogstotliwosci

czgstotliwosci
poczitkowej
sygnalu
analogowego
pradowego&)l]
028 | Nastawa 0.00 Hz |0.00~400.0 | Ustawia gora granie zakresu ogstotliwosé

czestotliwosci :
koncowej sygnalu zadawanej pidowym sygnatem analogowym

analogowego
pradowego('fOI]
1029 | Ustalenie poziom
sygnatu
analogowegio
pradowego [Ol]
odpowiadajcego
czgstotliwosci
pocztkowej
1030 | Ustalenie poziom
sygnalu
analogowegio
pradowego [OI]
odpowiadqqego
czgstotliwosci
koncowej
1031 | Ustalenie sposobu 1 - 0 Zgodnie z nastaw027
startu falownika dla| 1 0d 0 Hz
sygnalu
analogowego
pradowegogiOI]

zadawanej pidowym sygnatem analogowym

c
o

% 0~100 | Ustawia poziom najaszego napcia na zacisku
aktywujacego czstotliwos¢ wyj.

c

100 % 0~100 | Ustawia poziom najwiszego nagtia na
zacisku aktywujcego czstotliwasé wyj.

Tabela9-18 Nastawy wepcia analogowegdO-L

(Przyktad I) 1031=0 : od czest. 1027 (Przyktad 2) 1031=1 : od OHz

A A
fu Czest. maksymalna Ty,

(H2) (Hz)
1028 1028

Czest. maksymalna

1027

1027
| Sygnat Sygnat
| > zadajacy p zadajacy

0 1029 1030 100% (%) 0 1029 1030 100% (%)

4mA | ~ 4mA ~ 20mA |

Rys. 9-27 Ustalenie sposobu startu falownika dla sygnatu anagowego padowego [Ol]

(2) Je&li dolny i gérny zakres estotliwosci wyjsciowej (0 ~ czstotliwos¢ maksymalna FO03) nie pokrywa
sie z sygnatem zadagym 4~20 mA, dokonaj kalibracji wigjia dla tego sygnatu za pompparametréow
1025 i 1026
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9.3.3Wejscie analogowe napgciowe O2L1
(1) Dopasowanie wégia [O2] -10~+10V DC do zakresu zegtrznego sygnatu analogowego zadawania
czestotliwosci.

Nazwa funkcji Nastawa Jednostka Zakres

fabryczna ESETY
Kalibracja zakresu |{Ustawieniza - Ustawienia fabryczne
sygnatu analogowegdabrycznt
wejsciowego[O2]
1033 | Kalibracja zera Ustawienig - 0~9999 | Ustawienia fabryczne

sygnatu analogowegdabrycznt
wejsciowego[O2]
1034 lglzaqzttg\t/mv i 0.0 Hz ?00694908 0 Ustawia doli grani zakresu ogstotliwosci
pocatkowe] sygnatu : zadawanej naptiowym sygnatem analogowym O2
analogowego
napkciowego[02]

1035 | Nastawa 0.0 Hz 10.0~99.9 Ustawia géra granie zakresu cgstotliwosé

czestotliwosci 100~400.0 - .
kohcowej sygnatu zadawanej napciowym sygnatem analogowym O2

analogowego
napkciowego [02]
1036 gstﬁlg*ﬂlg r?z?léloyvye -100 % 0~100 | Ustawia poziom najuaszego nagcia na zacisku
n%%b Fioweqo &)2] 9 aktywuacego czstotliwos¢ wyjsciowa
odpowiadajcego
Czestotliwosci
pocatkowej
1037 Ustale*nle poIZ|omu 100 % 0~100 | Ustawia poziom najwsszego nagcia na
ﬁ%%"é?ig v?ggoo%]%eg p zacisku aktywujcego czstotliwasé wyjsciows
odpowiadajcego
czestotliwosci
koncowej

1038 | Ustalenie zakresu 1 - 0 sygnat 02 ,samodzielny”

obecndci 1 jako sygnat dodatkowy, deghy tylko zakres dodatni 0~10V

sygnatu[O2
ygnaiu[o2] 2 jako sygnat dodatkowy, degpny caly zakres -10~+10VDC

Table 9-1902-L terminal setting

(2) Przedziaty dla zakresu-10V +10V sa nastpujace:

Bied do przoduA

-10V ~ 0:-100~0% Czestotliwosé
0~ +10V:0~100% maksymaina
Przyklad) Kiedy sygnat zadapy czstotliwosé .10V 1035 =
podawany na weégie O2-L jest z zakresu5V ~ +5V 1036 ——
to nalery ustawt 1036 = -50%,1037=50%. +1ov

1034
/ Bieg do tytu

Czestotliwo$¢é maksymalna

(3) O2 jako jedyne wafpie aktywne meéna ustawté bez wykorzystania funkcji AT wé¢
programowalnych, wtedy w 1038 nale ustawt 0 (tylko O2 aktywne, uwaga funkcja AT jest
fabryczne ustawiona pod wejem nr 2 1002=16(AT)),

(4) lub z wykorzystaniem funkcji AT wea&f programowalnych, ustawig w 1049 01 i za pomac
funkcji AT uaktywniapc wejscie analogowed2 (AT =ZAt, O/02)

(5) Zakres obecriwi sygnatu O2 jest ustawiany w parametrze 1038, dvybaktywnianego za pomac
funkcji AT wejscia analogowego jest ustalany w parametrze 1049

(6) Wigcej informacji dotycacych wefé analogowychpatrz rozdziat9.2.12 (,Rodzaj analogowego
sygnatu sterujcego czstotliwoscia [AT]").

(7) J&li dolny i gérny zakres egtotliwosci wyjsciowej (0 ~ czstotliwos¢ maksymalna FO03) nie pokrywa; si
z sygnatem zadagym -10~+10V DC, dokonaj kalibracji wigjia dla tego sygnatu za pompparametréw
10321 1033.
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9.4 1Inne funkcje

9.4.1Filtr wej $ciowy sygnatu zadawania ogstotliwosci

(1) Nastawa tej funkcji ustala wielké prébkowania sygnatu analogowego nmpowego Iub
pradowego z ktorej wyliczana jest wakto srednia lezdaca dla falownika wartecia zadan
czestotliwosci

(2) Funkcja ta jest przydatna do zredukowania wplymakiocé sygnatu analogowego zadeggo
czestotliwosé.

(2) Zwickszapc lub zmniejszajc nastaw 1032 mana ztagodz wplyw zakidéc@é sygnatu analogowego
zadajcego czstotliwos¢ na stabilg prag; silnika.

Nazwa funkciji Nastawa Jednostka Zakres
fabryczna nastawy
1032 | Filtr wejsciowy 8 - 0~30 Nastawa co 1 jednostka
sygnatu
zadawania
czestotliwosci

Tabela 9-20 Nastawa filtra wejciowego sygnatu zadawania ¢stotliwosci
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10.0OPIS FUNKCJI GRUPY O

10.1Nastawa wygé programowalnych

Opis funkcji grupy O

10.1.1Dane techniczne zaciskow sterowniczych wigiowych

(1) Utozenie zaciskOw listwy sterowniczej

sw2
O 7 ALARM RELAY O
PLe
485 232
&) [oss] RUN RELAY
24v| rxp | RXN H| 0| AM L F+ Ffw 8|6 | 4|2 |cM1] 13 | 11| cM2 RNPRN ALD
T
RS485
o 24G| X1| X2 02| OI| AMI L| P24 PLCCM1 75 3 1 |CMy 14 12| CM2 R+0 ALl AL2
J
O Zworka O

Rys. 10-1 Utozenie zaciskéw listwy sterowniczej

(2) Dane techniczne zaciskéw sterowniczychdgigwych

Rodzaj zaciskow Funkcja | ik Nazwazacisku Opis
Wyjscie napiciowe DC 0~10V
o AM Analogowe wyjcie | Wybor wielkaici monitorowanej sp6d: czstotliwosé wyjsciowa, pad
Programo Wyjscia napkciowe wyjsciowy, moment nagdowy wyjciowy, napécie na wyjciu, moc wejciowa,
Wa]pe_ analogo stopier obchzenia termicznego, estotliwosé LAD.
wyjscia we Wvidci —
: ) yjscie pudowe 4~20 mA
analogowe umjecl)cneltor AMI | Analogowe wyjcie Wybér wielkaici monitorowanej spaéd: czstotliwosé wyjsciowa, pad
pradowe wyjéciowy, moment nagrlowy wyjsciowy, napécie na wyjciu, moc wejciowa,
stopieh obchzenia termicznego, ¢stotliwos¢ LAD.
L | zacisk wspdlny dla Zacisk powroty dlavyjs¢ analogowych. AM. AMI. (Uwaga: Nie uziendi
wejs¢analogowych
Py | Zacisk zasiagy dia Zacisk zasilacy +24V DC dla sygnatow cyfrowych wigiowychdo zasilania
weji¢ cyfrowych wejs¢ cyfrowych dla sterowania wspolnym plusétyp ,source)
Zacisk wspdlny dla | Zacisk wspolny dlgrddta zasilania 24V, FW, zacisku termistora TH, séiej
.| CM1 |wejs¢ c¥frquch, cyfrowych od 1 do 8, i zacisku monitogapgo wygciowego FM. (Uwagha:
Zasilanie wegcia THisygnalu | Nie uziemia!). Zacisk wspolln&/ rzy sterowaniu véjprogramowalnycl
monitorujcego wspolnym minusem (typ ,sin ?
wyjsciowego FM
Cyfrowe Zmiana sposobu sterowania za poqamiany potaenia zwory. Zwora
zaciski . , miedzy P24-PLC sterowania wspolnym minusertyp ,sink”). Zwora
sterownicze PLC Z%CJ,SK wspolny | miedzy CM1-PLC :sterowania wspdliym plusem gyp source”),
\évy rsocwych Przy zasilaniu wéf cyfrowych z zewatrznegozrodta zwora jest usuwana
programowalnych | NP- Przez sterownik PLC).
Wyjscie naptciowe DCO~10V (sygnatu PWM-modulacja szerokosci
Wyjscie C kci pasma)
monitorl FM m‘c’,frﬁ?t‘lﬁvﬁjﬁf:y;c'e Wybor wielkasci monitorowanejaki jak dla wyg¢ AM | AMI oraz
jace napiciowe dodatkowo cyfrowe monitorowanie estotliwosci (modulacja
czestotliwosci —staty wspoétczynnik wypetnienz0%).
AAII:S Programowalny : Przekénik alarmowyAL ze stykiem typu “C” -przetznym
przekanik 4 WG ; ; o
Prog(amowalneE’rzekén AL2 alarmowy Vgggﬂall izzgéjcéogtl)gklrc# funkcji wygciowych. Funkcja wpisana fabrycznie:
wyjscia ikowe
cyfrowe RNO P | Przekanik RN ze stykiem typu “C” -przefznym
RN1 | Programowalny |, < I } . .
: ybor 1 z 24 dogpnych funkcji wygciowych. Funkcja wpisana fabrycznie:
RN2 | przekanik RN sygnalizacja biegu silnika
Tranzysta 11~14 Programowalne | Wyhor 4 funkcji z listy 24 funkcji dogpnych. Wpisywanych pod zaciski
rowe typl zaciski wyfciowe | wejéciowe 11~14
“otwarty tranzystorowe
kolektor” | o)1 | zacisk wspdlny dia| Zacisk wspélnydia wyjs¢ 11~ 14 typu ,otwarty kolektor”
wyjs¢ typu ,otwarty
kolektor”

Tabela10-1Dane techniczne zaciskow sterowniczych wigiowych
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10.1.2Podtaczenie obwoddéw wydciowych pod wefcia programowalne

(1) Mozna wykorzystéa wewrgtrzne zrodto 24VDC do zasilenia obwodow wéj programowalnych.
Zacisk P24 stanowi wyprowadzenie +24V z wewnnego zasilacza, CM1 jest zaciskiem
powrotnym tego zasilacza.

(2) Obwody wszystkich zaciskdéw w&j programowalnychalcza sig i sa wewrgtrznie wyprowadzone na
zacisk PLC. Zwierajc P24 z PLC zasilamy obwody wéj+24V DC (jak na rys. 10-1).

(3) Wiasciwe podhczenie obwodéw wyiowych, tak aby zatzaty wefcia programowalne przy zdych
konfiguracjach paiczen wewretrznego zasilacza lub przy wykorzystaniu zasilazearetrznego
przedstawiaj rysunki w punkcie4 rozdziatu 2.2.3Diagram zaciskow listwy sterowniczej” na str. 18

(4) Przy wykorzystaniu do patzenia obwoddw wégiowych i wyjciowych zewntrznego zasilacza
zworka pomgdzy P24-PLC lub PLC-CML1 powinna zoétasuntta (patrz str. 18)

10.1.3Funkcje cyfrowych zaciskow wygciowych (0001~0004,0031~0032)
Jedna z pougj wyszczegolnionych funkcji nie zosté przypisana do Kalego z wy§¢ programowalnych typu
“otwarty kolektor” 11-14(0001~0004)ub do wyj¢ przekanikowychAL, RN (0031~0032).

Oznaczenig Nazwa Kod . . .
0

RUN | sygnalizacja ruchu sygnalizacja ruchu
FA1 | sygnat osigniecia poziomu cgstotliwosci - typ o
1- stata czstotliwosé Sygnalizacja oggniecia

2 FA2 sygnat osignigcia poziomu cgstotliwosci - typ poziomu czstotiiwosci
2- przekroczenie egtotliwoscl

3 oL sygnalizacja przegienia padem 1 Ograniczenie przegienia
4 oD sygnalizacja przekroczenia sygnatu uchybu | Regulator PID
5 ALM | sygnatalarmu Funkcje zabezpieczeniowe
6 FA3 sygnat osigniecia poziomu cestotliwosci - typ| Sygnalizacja osgniecia
3-réwna cazstotliwosci poziomu cgstotliwosci
Programowalne 7 OTQ | sygnalizacja przegienia momentem sygnalizacja przegkenia
zaciski ' . . momenter
0001 | wyjéciowe 8 IP- | zanik napicia zasilania Funkcja kqntrolowar]lt(ego
- tranzystorowe ci zatrzymania przyaniku
0004 11~1Z 9 uv stan podnagtciowy naptcia zasilania /
P stanie podnaptiowym
10 TRQ | sygnalizacja ograniczenia momentu Funkcja ograniczenia
Programowalne napdowego momentu
za(;[slgl 1 RNT | sygnalizacja przekroczenia czasu pracy silnikeygnalizacja przekroczenia
wyjsclowe czasu pracy silnika
przeka&nikowe — . — — -
12 ONT | sygnalizacja przekroczenia czasu zasilania | sygnalizacja przekroczenia
falownika czasu zasilania falownika
13 THM | sygnat ostrzeenia termicznego zabezpieczenie termiczne
14 BRK | odpuszczenie hamulca Funkctja hamulca
. zewrgfrznego
15 BER | zahczenie dodatkowego hamulca lub sygna e 9
alarmu
16 zZS detekcja pgdkosci zerowej detekcja pgdkosci zerowej

17 DSE | przekroczenie odchytki pdkosci
18 POK | osignigcie zadanej pozyciji
19 FA4 sygnat osigniecia poziomu cgstotliwosci - typ

4- przekroczenie estotliwosc (2) Sygnalizacja oggniecia
poziomu cgstotliwosci

Funkcje karty opcyjnej

20 FA5 sygnat osigniecia poziomu cgstotliwosci - typ
5'— réwna cgstotliwosci (2)

21 OL2 | sygnalizacja przegienia padem (2) Ograniczenie przegienia
22 IPALM | Sygnatalarmowganiku napicia zasilania zanik napgcia zasilania
23 |UVALM | Sygnat alarmowy stanu podnapiowego stan podnagtiowy

Tabela10-2Funkcje cyfrowych zaciskow wygciowych (0001~0004)
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Kazda funkcja sp&réd wyzej wymienionych mge zostéa wpisana pod 4 zaciski wégiowe 0001~0004 typu
“otwarty kolektor” 0001~0004 lub dwa wigia przekanikowe AL i RN 0031 i 0032.

Nastawy fabryczne funkcji zaciskow wgjowych g przedstawione na porsizym rysunku.

0003-3000%1 /_sigualizacja biegu RUN

AM L FM 13 | 11 |CM2| RN1| RN2 [ALO

AMI | L "7 | 14 |12 |cM2| RNO| AL1|AL2
Sygnalizacja
004=7\0002=0 alarmu AL

Rys. 10-2Fabryczne nastawy zaciskow wyciowych

10.1.4Wybor rodzaju styku a/b (NO/NZ) wyjsé programowalnych (0005~0008,0033~0034)

(1) Wyjscia programowalne 11-14 oraz Wgija przekanikowe AL i RN mozna ustawt tak aby dziataty
przy wysokim lub niskim stanie w§gia tzn. zwieraty NO, styk typu a)adz rozwieraty (NZ, styk
typu b) obwdéd sygnalizacyjnktérego stanowdi czes¢ przy spetnieniu warunkéw stanu falownika
zwiazanego z przypisando danego zacisku funkcj Dla kazdego wyfcia programowalnego
mozliwy jest wybor rodzaju styku

(2) Wyjscia programowalne 11-14 svyjéciami typu ,otwarty kolektor”, wy§cia RN i AL s3 wyjsciami
przekanikowymi posiadajcymi styk przedczny (typ c)

INEVAER (] el]l NESEVE Zakres
Jednostk Opis

0005 | Wybor rodzaju styku d‘ N.O. ( Normalnie Otwarty) : styk typu ,a”
0008 | wyjs¢ 11~14 \

0]
1 N.Z. ( Normalnie Zamknity ) : styk typu ,b”

Tabela.10-2 Nastawa rodzaju styku a/b (NO/NZ) wygé programowalnych

styk typu a : zamkagie styku gdy funkcja aktywna ZAtotwarcie styku gdy funkcja nieaktywna WYL
styk typu b otwarcie styku gdy funkcja aktywna ZAt, zamkeie styku gdy funkcja nieaktywna WYL
Dla funkcji weg¢ programowalnych RESET tylko styk typu a.

— Otwarty Zamknity

QL0

O O
§% Zamknity 0&0 Otwarty

Rys. 10-3Diagram opisu dziatania stykéw typu a i b
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(3) Specyfikacja wyj¢ programowalnycii1 - 14 : typu “otwarty kolektor”

FalownikN700V
Falownik N 700V

Programowalne wygia :
11 | 12| 13 | 14 [cm2 Typu “otwarty 11 12|13 | 14 |CM2
kolektor”(typ Sink )

Zasilacz zewsgtrzny 24vVDC :
maks. dopuszczalne napie 27Vdc
maks. dopuszczalny g 50mA

Rys. 10-4 Specyfikacja wyjs¢ programowalnych 11~14

Notatka) J&ili spodziewany ped w obwodzie wy§¢ 11-14 lkedzie wiekszy niz 50mA wyj pomocniczego
matego przekanika.
Aby zredukowd przepgcia zwhzane z wydczaniem cewki przekaika umieszczonej w obwodzie
wyjécia programowalnego pagtiz réwnolegle do cewki (patrz powuszy rysunek) diogprostownicz.

(4) Przekanik wyjsciowy alarmowyo zaciskaclAL O/AL 1/AL 2, i przekanik RN o zaciskacliRN O/RN
1/RN 2, posiadaj styk przeiczny typu c (patrz rysunek pasi).
(5) Funkcje wpisane fabryczne pod przehi&i to ALM (sygnat alarmu)RUN (sygnalizacja biegu silnika)

Falownik N700V] T D_‘ T D_‘
L1| ALO|AL2 | RN1| RNO [RN

Programowalne wygia:
przekenikowe(typ C)
Zasilacz zewegtrzny 24vVDC :
maks. dopuszczalne napie 27Vdc
maks. dopuszczalny gt 5A

A 2 2

Rys. 10-5 Specyfikacja wyjs¢ przekaznikowych
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Przyktad uzycia wyjscia alarmowego

Styk N.O (0033(ALARM)=0,0034(RUN)=0: nastawa fabryczna

Stan bezawaryjny lub b
zasilania falownika

Zasilanie

Stan awaryjny

Stan AL1-ALO

AL2-ALO

Styk N.Z. (0033(ALARM)=1,0034(RUN)=1: nastawa zmieniona)

Stan
bezawaryjny

Styk Zasilanie

Stan awaryjny lub brak zasilania
falownika

Stan

1.
falownike AL2-ALO

AL1-ALO

falownike
Stan i Stan i
Styk ZAL | Bezawaryjny  OWarty [ zamknity St)t/)k bezawaryj| zamknity|  otwarty
typu a- Stan ; typu b- Stan i
(KIF.)O.) ZAL awarviny | zamknity|  otwarty (yNPZ_) ZAL | awarvim otwarty) zamknity
WYL - otwarty | zamknkity WYL - otwarty| zamknity

Rys. 10-6 Przyktad uzycia wyjscia alarmowego

Specyfikacja stykéw przekanikowych :

L Obciazenie Obciazenie
Obciazenie rezystancyjne indukcyjne
Mak | beizeni AC250V, 2A AC250V, 0.2A
AL1-ALO aksymaine obarenie DC30V, 8A DC30V, 0.6A
RN1-RNO . N AC100V, 10mA
Minimalne obcizenie DC5V. 100mA
T AC250V, 1A AC250V, 0.2A
AL2-ALO Maksymalne obeaizenie DC30V. 1A DC30V, 0.6A
RN2-RNO
Minimalne obcizenie %%150\9\101&TAA‘

Tabela10-4 Specyfikacja stykow przekanikowych

137



Instrukcja obstugi falownika N700V Opis funkcji grupy O

10.20pis funkcji wyj §¢ programowalnych

10.2.1Sygnalizacja biegu silnikgdRUN)
(1) Funkcja ta jest wykorzystywana do sygnalizacjnsthiegu silnika
(2) Wpisz 0 (RUN) - sygnalizacja biegu silnika - podiga z programowalnych zaciskow gipwych 11 -
14 lub pod jedno w wyig przekanikowych
(3) Wyjscie z przypisas funkcja RUN kedzie zadczone rownie podczas hamowania dynamicznego.DC
(4) Przebieg czasowy sygnatu biegu silnika przedstawiazszy rysunek

Czestotliwos¢ pocatkowa F004
/ | \
Czestotliwosé 1 el i
I
|

wyjsciowa

]
|
Rokaz biegu I :
(FWD) \

sygnat RUN I

Rys. 10-7Przebieg czasowy sygnatu biegu silnika

0

Sygnalizacja biegu Falownik jest w trybie postojysilnik zatrzymany).

silnika RUN ZAL Falownik jest w trybie biegusilnik jest nagdzany
przez falownil.

Tabela10-5 Sygnalizacja bieguRUN

10.2.2Sygnalizacja osignigcia poziomu czstotliwosci 1~5(FA 1 ~FA 5)

(1) Kiedy czstotliwas¢ na wygciu osagnie /przekroczy okéiony prég, na wyiciu pojawi st sygnat osigniecia poziomu
czestotliwasci.

(2) Wpisz01 (FA1 : sygnat osigniecia poziomu cgstotliwosci - typ 1- stata ogstotliwose), 02 (FA2 : sygnat
osiagniecia poziomu cgstotliwosci - typ 2- przekroczenie egtotliwosci), 06 (FA3 : sygnat osigniccia
poziomu cestotliwosci - typ 3— réwna aogtotliwosci), 19 (FA4 : sygnal osigniecia poziomu
czestotliwosci - typ 4- przekroczenie esgtotliwosci (2)), 20 (FAS5 : sygnat osigniecia poziomu
czestotliwosci - typ 5 — réwna agstotliwosci (2)) pod jedno z wyié programowalnychi1-14.

Status

;F)'g;(fr{]guna} 0SigNieCiz gdy czstotliwosé na wyciu nie osignefa jeszcze zadanej waktoF001
1

czgstotliwosei - typ 1-
Stala castothwoie ZAL gdy czstotliwos¢ na wyjgciu osagnie zadaa wartas¢ FOOL1

FA2-sygnat WYL kiedy czstotliwos¢ wyjsciowa jest rdwna lub mniejsza od ustawionego pra@lo
o | Oshgniccia poziomu podczas zwalniania
czgstotliwosci - typ 2- Kied i oy - p 1ub wk d - 018 pod
przekroczenie ZAL iedy czstot |yv0sc wyjsciowa jest réwna lub wksza od ustawionego progu 0018 po
czestotliwosci przyspieszaniu
WYL kiedy czstotliwos¢c wyjsciowa nie jest réwna ustawionemu éJrogom 0018 pedcz
FA3- sygnat przyspieszaniu, oraz nie jest réwna ustawionemggwd o019 podczas zwalnianiu

osiagniccia poziomu
6 czgstotliwosci - typ 3

rowna czstotlwoici | ZAr ' kiedy czstotliwos¢ wyjsciowa jest rowna ustawionemu progowi 0018 podczas
przyspieszaniu, lub réwna 0019 podczas zwaln
FA- sygnal WYL kiedy czstotliwos¢ wyjsciowa jest réwna lub mniejsza od ustawionego pro@el

19 | Oskgniccia poziomu podczas zwalniania

g?gztlfrtg(‘;"zo‘:g:e ypd Sap kiedy czstotliwos¢ wyjsciowa jest rdwna lub wksza od ustawionegarogu 0020 podcz
czgstotliwosci (2) przyspieszaniu
FAS- sygnat WYL kiedy czstotliwos¢ wyjsciowa nie jest réwna ustawionemu frogom 0020 padcz
Osa%ﬂ{?CIa F>02|t0ml5J przyspieszaniu, oraz nie jest rowna ustawionemgqwdo021 podczas zwalnianiu
czestotliwosci - typ 5+ |

20 rowna czstotliwosci ZAL kiedy czstotliwosc wyjsciowa jest rowna ustawionemu progowi 0020 przy gpigszani
) lub réwna 0021 przy zwalnianiu L|

Tabela 10-6 Sygnalizacja osignigcia poziomu czstotliwosci 1~5(FA 1~FA 5)
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2) Parametry okrdajace progi cgstotliwosci do zahczania/wyhczania sygnatu ogjnigcia poziomu
czestotliwosci przy przyspieszaniu i zwalnianig sBas¢pujace:

Nazwa funkcji Nastawa Zakres
-

0018 Sé%i?gﬁ?g‘ﬁ‘,;”‘g“"?c'a ~ | 0.00 0.0~400.0 0.00~99.99/100.0~400.0

CZQStOﬂIWOSCI przy

przyspieszaniu

Sygnalizacja oggnigcia —

0019 | pizekroczenia 0.00 | Hz 0.0~400.0 0.00~99.99/100.0~400.0
czestotliwosci przy
zwalnianiu

0020 | Sygnalizacja osgniccia— | 0og | Hz 0.0~400.0 0.00~99.99/100.0~400.0

przekroczenia
czgstotliwosci przy
przyspieszaniu 2
Sygnalizacja oggniecia —
0021 | pirbkiocronia agnie 000 | Hz 0.0~400.0 0.00~99.99/100.0~400.0
czestotliwosci przy
zwalnianiu 2

Tabela10-7 Nastawy progow cestotliwosci do zahczania/wylaczania sygnatu osjgniecia
poziomu czstotliwosci przy przyspieszaniu i zwalnianiu

(4) Histereza dla sygnatéw 01(FA1), 02 (FA2), 19(Fj&4) nasipujaca:
@ ZAL : (Ustawiony prog 1% czgstotliwosci maksymalngj(Hz)

® WYL : (Ustawiony prog 2% czestotliwosci maksymalngj(Hz)

(5) Histereza dla sygnato®6(FA3), 20(FA5) podczas przyspieszania jest rpsfaca:
®ZAL : (Ustawiony prog 1% czestotliwosci maksymalngj(Hz)

@WYL : (Ustawiony prog 2% czestotliwosci maksymalngj(Hz)

(6) Histereza dla sygnato@6(FA3), 20(FA5) podczas zwalniania jest ngstijaca.
@OZAL : (Ustawiony prég 1% czestotliwosci maksymalngj(Hz)

@WYL : (Ustawiony prog 2% czestotliwosci maksymalngj(Hz)

(7) Pojawienie s sygnatu na wyciu z przypisaa funkcja FA1-sygnat osigniecia poziomu cegstotliwosci -
typ 1- stata cgstotliwos¢ (01 : FAL)

@ Pojawienie si sygnatu na wyciu a z przypisanfunkcja FA1 nastpuje po osignieciu czstotliwosci

zadanej z nastawy F001, lub przy zadawanuksci wielopoziomowych, przy oggnicciu wybranego
poziomu cestotliwosci (A027 ~ A042),

@ Histereza dla tego sygnalu jest rpsiaca

Czestotliwos¢ (Hz) Histereza
wyjsciowa fon : 1% castotliwosci maksymalnej
F001 foff © 2% czstotliwosci maksymalnej
(Przyktad)

Czstotliwos¢ maksymalna fmax = 120Hz
Czestotliwos¢ zadana fset = 60Hz
fon =120 x 0.01 = 1.2Hz
foff = 120 x 0.02 = 2.4Hz
FA1 I Przyspieszanie: ZAt przy 60 - 1.2 = 58.8Hz
_ Zwalnianie: WYL przy 60 - 2.4 = 57.6Hz

\j

Rys. 10-8 FA1-sygnat osagnigcia poziomu czstotliwosci - typ 1- stata czstotliwosé (01 : FAL)
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(8) Sygnalizacja osigniecia poziomu cgstotliwosci - przekroczenie estotliwosci (2 : FA2, 19 : FA4)
Pojawienie s sygnatu na wygiu z przypisaa funkcja FA2 lub FA4 nasfpuje kiedy czstotliwos¢
wyjsciowa jest réwna lub wksza od ustawionego progu 0018 diAa2 lub 0020 dla FA4podczas
przyspieszaniu. Zanik sygnatuFA2 lub FA4 nasipuje kiedy czstotliwos¢ wyjsciowa jest rowna lub
mniejsza od ustawionego progu 0019 gk lub 0021 dla FA$odczas zwalniania.

00180020

l00190021

f -
o Histereza

fon : 1% czestotliwasci maksymalnej
foff : 2% czestotliwasci maksymalne;

FA2/FA4

Rys. 10-9FA2, FA4- sygnat osagniecia poziomu czstotliwosci - przekroczenie cestotliwosci (2 : FA2,
19: FA4)

(9) Sygnalizacja osgnigcia poziomu cgstotliwoici— réwna czstotliwosci (6 : FA 3, 20: FA 5)
Sygnat osigniecia poziomu cgstotliwosci - rowna czstotliwosci FA3 lub FA5 postuguje sitymi samymi
parametrami co sygnaly aghiecia poziomu cgstotliwosci-przekroczenie estotliwosci FA2 i FA4
jednak w nieco inny sposob (patrz schemat jEhi Po osignieciu pierwszego z progéw podczas
przyspieszania pojawiacssygnat FA3 lub FAS jednak dalsze przyspieszanieksi powoduje wydczenie
tego sygnatu. Podczas zwalniania do drugiego pjegtupodobnie, najpierw pojawiagssygnat FA3 lub
FA5 a w przypadku gdy silnik zwalnia dalej sygrex zanika

foft i 00190021
00180020

fort
fon

Histereza
fon : 1% czstotliwasci maksymalnej
foff : 2% czestotliwosci maksymalnej

Czestotliwos¢
wyjsciowa

FA3/ FAS

Rys. 10-10FA3, F5 sygnat osagnigcia poziomu czstotliwosci - rowna czstotliwosé (6: FA 3, 20: FA 5)

10.2.3Sygnalizacja przecazenia pradem (OL/OL2)

(1) Falownik posiada wewitrzne ograniczenie przegienia, ktore przy przekraczaniu ustawionego progu
pradowego podczas przyspieszania lub stateflposci silnika, obnka czstotliwos¢ wyjsciowa, tak aby
utrzyma: prad wyjsciowy w dopuszczalnym przedziale nastawy zabezpigiez

(2) Funkcja sygnalizacji przegienia padem daje aytkownikowi informacje o przekroczeniu
ustalonego progu obgienia silnika i pomimoze jej dzialanie jest niezatee od dziatania
ograniczenia przegtenia falownika, mgée ona stanowi uzupeinienie dla funkcji ograniczenia
przechzenia

(3) Wpisz 03(OL) lub 21(OL2) pod jeden z programowalmyaciskéw 11-14 lub przekaikdw AL. lub RN.

Kod \EVAIEY Status i

Sygnat Kiedy prad wyjsciowy jest mniejszyiz ustawiony prog w nastawie sygnalizacji
przecihzenia| WYL

3 przecizenia paden 002¢
pradem Q. : P : - - - . - —
AL kiedy pad wyjsciowy jest wigkszy niz ustawiony prég w nastawie sygnalizaciji
| przecizenia ppdemo026
Sygnat WYL Kiedy prad wyjsciowy jest mniejszyiz ustawiony prog w nastawie sygnalizacji
przecizenia przecizenia ppdemo027

21 prademOL2 ZAL kiedy pad wyjsciowy jest wikszy niz ustawiony prég w nastawie sygnalizacji
przecizenia papdemo027

Tabela10-8 Sygnalizacja przecjzenia pradem (OL/OL2)
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(4) Nastawa progéw pdowych dla sygnatu przegienia padem

Nazwa funkcji Nastawa Zakres .
JechoSkd ey | OPs

0.~2.0x znamionowy pad wyjsciowy
0026 | Prég sygnalizacji 1.0 |razy 0.0~2.0 | falownika. Gdy prog ten zostaje
przechzenia (1) osiagnigty na wygciu pojawia st
sygnat OL
0.~2.0x znamionowy pad wyjsciowy
0027 | Prég sygnalizaciji 1.0 |razy 0.0~2.0 | falownika. Gdy prog ten zostaje
przecizenia (2) osiagniety na wyjciu pojawia st sygnat
oL2

b031(Poziom ograniczenia przegenia)

0026(Prog sygnalizacji przegienia 1)
0027(Prég sygnalizacji przegtenia 2)

Prad silnika

Sygnat przeazenia
pradem1 (OL)

Sygnat przeazenia
pradem2 (OL2) | |
Czas

Rys.10-11 OL/OL2 Sygnalizacja przecjzenia pradem

10.2.4Sygnalizacja przekroczenia poziomu uchybu regulacjPID (OD)
(1) Funkcja ta jest zwizana z wykorzystywaniem wewtnznego regulatora PID. Uchyb regulacji otoamy
jest jako rd@nica pomgdzy sygnatem zadanym, a wasta sygnatu sprgzenia zwrotnego w regulatorze
PID falownika. Kiedy warté¢ sygnatu uchybu przekroczy wastonastawion w funkcji 0029 (podczas
regulacji z wykorzystaniem wewtiznego regulatora PID, nastawa fabryczna uchybuosi 3%), to
zostanie to zasygnalizowane zmiatanu logicznego wigia z przypisasfunkcja OD (kod 4)
(2) Parametr 0029 (uchyb regulacji) sedoy¢ ustawiany w zakresie 0~100.0 %.

Nazwa funkciji Nastawa Zakres
| Nazwatiniel RS dednostqasiawy

Sygnalizacja Nastawa uchybu regulacji to jaétnicy
0029 przekroczenia wartoi 3.0 % 0.0-100.0 pomiedzy sygnatem zadanym a waite
uchybu regulacji PID sygnatu sprgenia zwrotnego w regulatorze
PID.

Tabela10-10Nastawa uchybu regulacji PID dla funkcji OD(0029)

(3) Wpisz kod 04 (OD) pod jeden z programowalnych zaciskow $eypwych 11~14 (0001~0004) lub
wyijscia przekanikowe AL. (0031), RN (0032)

Nazwa Status
funkcji wyjscia

Sygnat WYL réznica bezwzgidna megdzy wartdcia zadam a sygnatem spezenia
4 przekroczenia zwrotnego jest mniejszamnastawiony dopuszczalny prég

pozul)mg g%‘ékl)” ZAL réznica bezwzgldna mgdzy wartdgcia zadama a sygnatem spezenia

regufacy zwrotnego jest wksza nk nastawiony dopuszczalny prog

Tabela10-11 Sygnalizacja przekroczenia poziomu uchybu regulacjPID (OD)
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10.2.5Sygnat alarmowy (ALM)

(1) Sygnat alarmowy jest aktywny po wypteniu stanu awaryjnego i blokady programowej faitka (kody
bledow patrz stronal54 Kiedy blokada programowa falownika zostanie skesw, sygnal alarmowy
przestaje by aktywny.

(2) Najczstszym zastosowaniem przeékika AL jest sygnalizacji stanu awaryjnego falowanikZ tego
wzgledu fabrycznie przypisano do niegoftinkcje (kod 5 —ALM).

(3) Jednake j&sli zajdzie taka potrzeba funkcjsygnalizacji stanu awaryjnego falownika ima przypisa
réwniez pod jedno z wy§¢ 11~14typu ,otwarty kolektor’

. Status
Nazwa funkcji wyjécia

WYL

stan awaryjny nie wyspit lub miat miejsce ale zostat

5 Sygnat alarmowy ALM wykasowan.
wystapit stan awaryjny i blokada programowa falownikggrkl
ZAL nie zostata wykasowana

Tabelal0-12Alarm signal(ALM) codevalue

(4) Kiedy zacisk wyjciowy alarmowy jest ustawiony jako normalnie zamkyi(styk typu b), to podczas
zalczania napicia falownika zacisk ten przglzy st w stan otwarty ze zwiak okoto 2 sek.
(niebezpieczéstwo chgtego zadczania/wyhczania styku podczasagtych zanikow napicia zasilania)

(5) Zaciski 11 - 14 s wyjsciami typu otwarty kolektor, wic ich specyfikacja techniczna jest inna wiyjscia
alarmowego przekaikowego - zaciski [ALO], [AL1] i [AL2].

(6) Specyfikacja wyj¢ przekanikowych AL (zaciskiAL O/AL 1/AL) i RN (zaciskiRN O/RN 1/RN 2) oraz
wyj$¢ 11-14 typu “otwarty kolektorfestprzedstawiona na stronath3do 117

10.2.6Sygnalizacja przecazenia momentem (0 Q)

(1) Wejscie z przypisas funkcja sygnalizacji przeazenia momentem [OTQ] zmieni swéj stan logiczny na
wysoki, kiedy oszacowana wagtomomentu nagdowego wyjciowego przekroczy ustalony poziom (patrz
tabela poniej).

(2) Aby postugiwé sie ta funkcja wpisz kod7(OTQ) pod jeden z programowalnych zaciskow &ggwych
11~14, lub pod wyjcie przekanikowe ALM , RN.

(3) Funkcja jest aktywna tylko dla nastawy wzorcarekeerystyki U/f (FO12) -sterowania wektorowego
Ldirect”, sterowania wektorowego przy“OHz” lub sbevania wektorowe ze spfzeniem zwrotnym Nie
korzystaj z funkcji sygnalizacji przegienia momentem przy innych rodzajach charakterystyki

0022

Poziomsygnalizacji przeaizenia 0~200 | bieg w przéd, praca silnikowal
momentem (bieg w przéd, praca

silnikowa,
0023 | Podom sygnalizacji przeazenia 100 % 0~200 | bieg do tytu, praca pdnicowa
momentem (bieg do tytu,praca
pradnicowa

Poziomsygnalizacji przeazeniamoment _ ; -
0024 (bieg do’t %u praca silnikowa) 100 % 0~200 | bieg do tytu, praca silnikowa

Poziom sygnalizacji przegienia ' _ : - .
0025 momente)r/r(ig(blegvlep?rzo oraca 100 % 0~200 | bieg w przéd, praca minicowa|

pradnicowa)

Tabela10-13Sygnalizacja przecazenia momentem(OTQ)

10.2.7Zanik zasilania (IP) i stan podnapgciowy (UV)
(1) Z funkcji tych maesz korzysta jesli w twojej aplikacji dochodzi do astych zanikéw zasilania lub
obnizenia napicia zasilania.
(2) Wyjscie z przypisaa funkcja zaniku zasilania IP lub stanu podnggdwego UV jest aktywne tylko do
momentu utrzymania odpowiednio negia przez kondensatory mocy na szynie @&ciski P-N).

(3) Wpisz kod08 (IP) pod jedno z programowalnych wyj chaac wykorzystyw@& sygnat zaniku
zasilania lub wpisz 09 (UV) chc wykorzystywa sygnat stanu podnagmiowega
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10.2.8Sygnalizacja ograniczenia momentu nagtlowego TRQ)

(1) Funkcja sygnalizacji ograniczenia momentu gtagwego TRQ jesicisle powhzana z funkgj ograniczenia
momentu nagdowego dotyczcego we§¢ programowalnych Aby korzysté z tej funkcji wpisz kod 10
(TRQ) pod jeden z programowalnych zaciskow deigwych. Wyjsciowy moment nagdowy jest
ograniczany wedtug metody wybranej w parametrze 8C(fietoda ograniczenia momentu edgvego).
Jesli postugupc sk ktorejkolwiek z metod, pracagy silnik przekroczy ustalony limit momentu ra@pwego
to programowalne wygie z przypisamfunkcja TRQ zmieni swdj stan logiczny na ZAt..

(2) Funkcja jest aktywna tylko dla nastawy wzorca cheplstyki U/f (FO12) - sterowania wektorowego
,direct” (5), sterowania wektorowego przy“OHz" (8)b sterowania wektorowe ze spieniem zwrotnym

().
Notatkg Wigcej informacji matrz rozdziat11.3funkcja ograniczenia momentu L(TTRQ1, TRQ2).

10.2.9Sygnalizacja przekroczenia czasu pracy silnikéRNT) i czasu zasilania falownikg(ONT)
Funkcja listwy zaciskowej wygiowej, dzeki ktérej mazliwa jest sygnalizacja przekroczenia oftomego
czasu pracy silnika lub zasilania falownika (0028)

Neva el R ednostkanagian, |
0028 | Progczasu pracy silnika / 0] godziny| 0~9999 |llos¢ godzin czasu pracy silnika lub

zasilania falownika zasilania falownika po ktérym zostani
wystawiony sygnaRNT lub ONT

Tabela1l0- 14 Nastawaprogu czasu pracy silnika / zasilania falownikadla funkcji RNT i ONT

(1) Sygnalizacja przekroczenia czasu pracy SilgRET)
® Wpiszkod 11(RNT) pod jedno z programowalnych w¥j

@ Ustaw w parametrze 0028 czas pracy silnika, poyktdialownik ma wystawd sygnat RNT

(2) Sygnalizacja ekroczeniezasu zasilania falownik@NT)
®Wpiszkod 12(ONT) pod jedno z programowalnych wviyj
®@Ustaw w parametrze 0028 czas zasilania falownigtprym falownik ma wystawisygnat ONT

10.2.10Sygnat ostrzeenia termicznego(THM)

(1) Zabezpieczenie termiczne wykrywa stan przamiia falownika i silnika i zabezpiecza przed uszerdem
wynikajacym ze zbyt diych paddw, a zatem w rezultacie ze zbytzdpwydzielanej temperatunysygnat
ostrzezenia termicznego THM shy do informowania #ytkownika o przegrzaniu silnika przed zadziataniem
zabezpieczenia termicznego w falownikRoziom obcizenia termicznego (w % nastawy zabezpieczenia
termicznego b027) ustawisgsiv parametrze b029

(2) Wpisz kod13(THM) pod jedno z programowalnych w¥j

Nazwa funkcji Status wyicia

: . Kiedy przeliczona wart@ pradu silnika jest mniejsza anastawa
Poziom ostrzeenia WYL b(l)29yp zelicz w pradu siinika lejsz W

13 termicznegorHM

Kiedy przeliczona wart@ pradu silnika jest wiksza nk nastawa
ZAL b029

Tabela10-15Sygnat ostrzeenia termicznego(THM)

Notatka)Wiecej informacji mtrzrozdziat8.13(Zabezpieczenie termiczne)
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10.2.11 Sygnat apuszczenia hamulca(BRK), zalgczenia dodatkowego hamulca lub sygnat
alarmu(BER)

(1) Funkcja hamulca zewtrznego umeliwia falownikowi w spos6b zapewnigy bezpieczistwo,
sterowanie hamulcem zewtrznym. Sterowanie to zapewnia zabezpieczenie ladyrzez dziatanie
hamulca, w sytuacji gdy na przyktad obwdd zasilasilaika jest rozwarty lub nagii zanik zasilania.
Sygnat BRK stanowi potwierdzenia falownika co ddayeosci przegcia kontroli nad nagdem ( sygnat do
odpuszczenia hamulca). Sygnat BER to sygnat alaymoviormujacy np., ze zostat otwarty obwdéd
zasilania silnika lubze hamulec zewgtrzny nie zadziatat. (sygnatem tym v zahczy¢ dodatkowy
hamulec)

(2) Wpisz kod14 (BRK- odpuszczenie hamulcd kod 15 (BER- zahczenie dodatkowego hamulca lub
sygnat alarmu )pod jedno z programowalnych wyj11~14 typu ,otwarty kolektor” lub pod
wyjscie przekanikowe RN, ALM.

Notatka) Doktadny opis funkcji hamulca zewtnznego zostat opisany w rozdziald .4 “Funkcja hamulca
zewrgtrznego”.

10.2.12Detekcja predkosci zerowej (ZS)

(1) Aby uaktywnt funkcije predkosci zerowej nalgy wpisa kod 16 (ZS) pod jedno z programowalnych §byj
11~14 typu ,otwarty kolektor” lub pod wigie przekanikowe RN, ALM.
(2) Funkcja ta sygnalizuje spadekgpkosci obrotowej do ustawionego poziomu 0030 przy neiEaiu w

funkcji FO12 ktoregokolwiek ze wzorcow charakteyststerowania VC, VP1, VP2, SLV jak réwrie
sterowanie wektorowe ze spfeniem zwrotnym

Nazwa funkgji Nastawa Zakres
0030

Poziom sygnalizacji pdkasci Hz 0.00~99.99
zerowej

Nastawa poziomu estotliwosci predkosci
zerowej

Tabela10-16Poziom sygnalizacji pedkosci zerowej
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10.3Wyj scia monitorujace (AM/AMI, FM)

10.3.1Wyj scie monitorujace FM (0009~001)
(1) Za pomoa zacisku FM mozliwe jest monitorowanie podanych w paszej tabeli wielkéci.

(2) Zacisk FM umaliwia monitorowanie za pomacsygnatu PWM ihodulacja szerokosci pasma) wszystkich
wymienionych ntej wielkasci i dodatkowo za pomacsygnatu cyfrowego FMnodulacja czestotliwosci)
umazliwia monitorowanie wy§ciowej czstotliwosci napkcia zasilania silnika (0009=03)

e e R

Fo : czstotliwas¢ wyjsciowa 0~ czstotliwas¢ maksymalna
(Hz)
1 | lo: prad wyjsciowy 0~200%

2 | To : nagdowy moment wyciowy | 0~200%
Wybdr wielkaci 0
monitorowanej dl
sygnatu

0009

3 | Fo.D: czstotliwas¢ wyjsciowa (| 0~ czstotliwosé maksymalna

wyjsciowego FM | cyfrowo) | (H2)
4 | Vo : napkcie wyjgciowe 0~100%
5 | Pin: moc wejciowa 0~200%
Load :Stopiei obchzenia 0~100%

termicznego

7 | Flad : czstotliwas¢ LAD 0~ czstotliwos¢ maksymalna

Tabela10-17Wybor wielkosci monitorowanej dla sygnatu wygciowego FM (0009)

Notatka)o009=2 (nagdowy moment wyjciowy) sygnat monitorowany tylko dlazorcow charakterystyki
sterowania FO128LV, SLV2, V2, 0Hz - V2.

(3) Sygnat typu PWMdla nastawy009=0,1,2,4,5,6,7
® Sygnat modulacji szerokoi impulséw PWM dla zacisku FM jest przeznaczonyvgorowadzenia do

analogowego woltomierza wychytowego gdzie sygnatdecki duzej bezwtadnéci mechanizmu cewki
wychylowej miernika jest &redniany i daje taki sam efekt w postaci pomierzomartosci co czysty
sygnat analogowy

® Maksymalne napcie sygnatu FM wynosi 12V. Kalibracji zakresu sygnatu analogowego
wyjéciowego FM mana dokoné za pomog parametrwo011.

Sygnat RV
t

12V e E—

FM CM 1

| B T

ov 2

_ 0~10V, 1mA ’_/—L‘
T

Okres T: staty (6.4ms)
Wspétczynnik wypetnienia / T : zmiernny

Rys. 10-12 Charakterystyka sygnatu PWM Rys. 10-13 Sposo6b podezenia pod miernik sygnatu
wyjscia FM (0009 =0, 1, 2,4,5,6,7) FM

Notatka)Analogowemonitorupce sygnaty wyjsciowe g dedykowane pod zaciskM i AMI.
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(4) sygnat cyfrowy wyjcia FM dla 0009=3
@®Cyfrowe monitorowanie estotliwosci napkcia zasilania silnika (modulacja estotliwosci) na wygciu

FM jest aktywne po wpisaniu w paramet@@09kodu 3. Sygnat cyfowy z wigia FM jest powizany z
czestotliwoscia maksymaln w taki spos6bze maksymalny sygnat wigiowy z zacisku FM jest zawsze
osihgany dla czstotliwosci maksymalnej.

® Przy cyfrowym monitorowaniu gstotliwosci kiedy 0009=3 uzywaj tylko miernika cyfrowego

Sygnat AV
t

12v

oV —

T
OkresT : zmienny
Wspotczynnik wypetnienigt /T : staty=50 %

Rys. 10-14Charakterystyka sygnatu cyfrowego wygcia FM (0009= 3)

(5) Nastawa sygnatu FM
Nastawy kalibruice sygnat wyjciowy FM do wskaza zastosowanego miernika (woltomierza).

Kod Nazwa funkcji Nastawa Zakres

fabryczna?®9NoS@nastawy
0010 | Kalibracja zera sygnatu -3.00 } Kalibracja zera sygnatu analogowego
analogowego wygiowego -3.00~10.0d Wyijsciowego FM
FM
0011 | Kalibracja zakresu sygnat  gg o - Kalibracja zakresu sygnatu analogowego
analogowego wytiowego 0.0~255.0 | wyjsciowego FM
FM

Tabela10-18Nastawy kalibrujace sygnatFM

Metoda skalowania woltomierza
@® Podhcz woltomierz DC 0~10V do zacisk6wFM - CM1.

®@ Przy braku sygnatu z zacisku FM skatujparametr 0010 ustaw zero na skali woltomierza).(@®vzy
maksymalnym sygnale mierzonej wietkd (w przypadku cgstotliwosci bedzie to czstotliwosé
maksymalnagkalupc parametr 0011 ustaw maksymalny zakres skali widtza (10V)
Poniej przedstawiono schemat prostego obwodu wygtadegp sygnat PWM wychodey z zacisku FM,
zamieniajc PWM na stabilny sygnat analogowy.

FM CM1

’l ANN— -t

+ o T
J— ! - —

Rys. 10-150bwod wygtadzajcy sygnat PWM
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10.3.2Wyj scia monitorujace AM/AMI (0012~0017)

Opis funkcji grupy O

Za pomo@ zacisk6wAM i AMI mozliwe jest monitorowanie

podanych w poriiszej tabeli wielkéci

%a_}Lc(:)i\s/kAM jest wyjciem analogowym nagtiowym

Zacisk AMI jest wyjgciem analogowym pdowym 4-
20mA. Zaciskiem wspoélnym dla sygnatow AM i AMI
jest zacisk L

AM | AMI | L

|—<— GND

4~20mA sygnat padowy
T

(1) Wybierz jedia z maliwych wielkosci monitorowanych

dla wepcia analogowego AM/AML

0~10V sygnat napiciowy

funkcji Zakres wybranej wielki
0 | Fo: czstotliwos¢ wyjsciowa 0~ czstotliwos¢ maksymalna (Hz)
lo : prad wyjsciowy 0~200%
2 | To : nagdowy moment 0~200%
orz | Wk g wicon
. Hp H — 0,
sygnatu 3 | Vo : napkcie wyjsciowe 0~100%
wyjsciowego AM 4 | Pin : moc wejciowa 0~200%
5 Load : Stopiei obchzenie 0~100%
termiczneq
6 |Flad : cestotliwoi¢ LAD 0~ czstotliwos¢ maksymalna (Hz)
0 | Fo: czstotliwos¢ wyjsciowa 0~ czstotliwos¢ maksymalna (Hz)
1 | lo: prad wyjsciowy 0~200%
2 | To : nagdowy moment 0~200%
0015 Wyb_ér Wielkoét_:i I wyjsciowy
glc;r:;?lrjowanej dlz 3 | Vo : napécie wyjiciowe 0~100%
wyjsciowego AMI 4 | Pin : moc wejciowa 0~200%
5 Load : Stopier obcihzenie 0~100%
termiczneg
6 |Flad : czstotliwos¢ LAD 0~ czstotliwos¢ maksymalna (Hz)

Tabela10-19Wyboér wielkosci monitorowanej dla sygnatu wygciowegoAM/AMI

Notatkao009=2 (nagdowy moment wyjciowy) sygnat monitorowany tylko die&zorcéw charakterystyki

sterowania FO12SLV, SLV2,i V2

(2) Nastawy kalibrujce sygnat

(woltomierza/amperomierza).

wyjciowy AM/AMI

Nazwa funkcji Nastawa Zakres

Opis

0013 | Kalibracja zera sygnc 0.96 0.00~10.00 | Kalibracja zera sygnatu analogowego $gjgwego AM
analogowego
wyjsciowego AM

0014 | Kalibracja zakresu 100.0 0.0~255.0 | Kalibracja zakresu sygnatu analogowegoseigwego
sygnatu analogowego ' ' ' AM
wyjsciowego AM

0016 | Kalibracja zera sygni 4.0g 0.00~20.00 | Kalibracja zera sygnatu analogowego $eypwego AM
analogowego
wyjsciowego AMI

0017 | Kalibracja zakresu | 1000 0.0~255.0 | Kalibracja zakresu sygnatu analogowegoseigjwego
sygnatu analogowego AMI
wyjsciowego AMI

Tabela10-20Nastawy kalibrujace sygnalAM/AMI
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11. OPIS FUNKCJI GRUPY C

11.1Wspotczynnik stabilizacji U/f(C002)
(1) Jsli silnik pracuje niestabilnie naly wykorzyst& paramettC002 do ustabilizowania jego obrotow

Nazwa funkcji

C002 |Wspotczynnik stabilizacji U/f | 100.0 % 0.0~300.0 Nastawa wspotczynnika stabilizacji U/f

Tabela 11-1 Wspétczynnik stabilizacji U/f(C002)

(2) Jsli silnik wpada w drgania, oscylacje lub pracujestabilnie sprawd z tabliczkh znamionovg
silnika poprawnéc¢ nastaw:

moc silnika: FO15/F215jlo$¢ biegundw silnika FO16/F216

W przypadku jéli nastawy parametrowF015/F215,F016/F216 nie pokrywaj sig z tabliczk
znamionowy silnika, skoryguj je.

W przypadku gdy impedancja silnika pacitonego pod falownik jest mniejszaz dtandardowego silnika
zwieksz powoli nastawwspotczynnika stabilizacji C002

(3) Dodatkowo poza parametre@002wptyw na stabilnéci pracy silnika maj parametry:
@ b010 (czstotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy)- okinego wartgc.

® F014(zmiana nagicia wyjsciowego)-obniz jego wartéc.

Zmiana napicia Zmniejsz warté¢ nastawy F014 w przypadku niestabilnej
wyjsmoweg% Fo14 20~100 pracy silnika

ﬁﬁ%sztgwévrﬂsg Zmniejsz warté¢ nastawy b010 w przypadku niestabilnej
tranzystoréw mocy b010 0.5-10.0 KHz | pracy silnika

Wspotczynnik _ . . .
Staglhzat)ijl U €002 0.0~300.0 UstawC002 w przypadku niestabilnej pracy silnika

Tabela11-2 Funkcje stabilizujace prac silnika(F014/b010/C002)
11.2Funkcje podbicia momentu nagdowego(C003~ C005)

Funkcja ta pozwala na ustawienie podbicia momewofurgez zmiae ksztaltu charakterystyki wigiowej U/f.
Zwigksza st przyrost napicia w stosunku do przyrostu gstotliwosci wyjsciowej. Ta nadwyka napécia
zwigksza moment wygiowy przy niskich pgdkosciach

Falownik serii N700V posiada dwie metody podbicimmentu nagdowego: eczny i automatyczny. Przy
metodzie automatycznej (C003=1) falownik hiopo uwag nastawy parametréw F016 4tobiegundw silnika i
FO17- pad znamionowy silnika sam dobierprzyrost napicia w stosunku do przyrostu gstotliwosci

wyjsciowej.
Nazwa funkgiji Nastawa Zakres
-
reczne
CO003 | Wybdr metody podbijania
momentu 1 automatyczne
C004 | Reczne podbijanie momentu | 1.0 % 0.0~20.0| Mozna ustawé zwigkszenie momentu

pocatkowego o warté od 0 do 20%
momentu znamionowego

Czestotliwose, przy . L, L
ktérej jest podbijany 5.0 % 0.0~50.0| Ustawia cgstotliwos¢, przy ktorej jest

moment podbijany moment (wartd odniesienia to
czestotliwos¢ bazowa)

C005

Tabela11-3 Nastawa podbicia momentu napdowego(C003 ~ C005)
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11.2.1Reczne podbicie momentu nagdowego

(1) W tej metodzie to &ytkownik sam ustalawielkos¢ podbijanego momentuC004) i czstotliwosé¢
przy ktérej moment ten jest podbijany (C005)

(2) Korzystapc z metody ¢cznego podbijania momentu, w przypadku nieetvych nastaw C004 i
CO005 tatwo doprowadzido przeptywu przez uzwojenie silnikazbgo padu wywotanego nastaw
zbyt dwego momentu naglowego. Taki stan nm@ prowadzé do blokad falownika oraz
termicznego przegrzewania uzwajsilnika.

(3) Nastawa cgstotliwosci, przy ktorej podbijany jest mome(€005) jest nastawiany w procentach
czestotliwosci bazowej.

(4) Jeli funkcja redukcji napicia pocatkowego (b003) jest aktywna, to funkcja podbicia momentu
napkdowego jest zablokowanaUstaw funka redukcji napicia pocatkowego (b003) na 0 aby
umazliwi ¢ korzystanie z funkcjpodbicia momentu naplowega

_Na_piacie A Napiccie
wyjsclowe ) o __ wyjsciowe A
100% 1000 | __

C004=10.0%

» 10
,/ Czestotliwose »
5.0% — ¥ | wyjsciowa C004=5.0% 7
’ | (1006) > // Czgstotliwose
T Caestotliwose bazowal00% A A Czestotliwosé bazowalO@h% vpsclowa
C005-5.0% 10.0% F002=60.(Hz 5.06 CO05=10.06  F0260.Hz (100%)
(3H2 (6Hz) (3H2) (6H2)

W przypadku gdyCOO3 = 0, C004 = 10.0,C005= 5.0 W przypadku gdyCO03 = 0, CO04 = 5.0, CO05 = 10.0

Rys. 11-1 Diagramy przedstawiajace reczne podbicie momentu dla rénych nastaw

11.2.2Automatyczne podbicie momentu
(1) Przy tej metodzie podbijania momentu falownik awiédycznie dobiergrzyrost napgicia w stosunku do
przyrostu czstotliwosci wyjsciowej w zalenosci od zmieniajcych sé warunkéw obcizenia silnika.
(2) Przy automatycznej metodzie podbijania momentudbar wane jest prawidiowe ustawienie
parametrow dotyccych silnika wymienionych w ponszej tabeli

(3) W przypadku wysfpowania blokad falownika pojawiych s¢ podczas zwalniania, a zzanych z
zadziataniem zabezpieczenia nagdlmwego w falowniku, ustaw funke AVR na zawsze aktywn
ZAt(b008=0)

Moc znamionowa silnikéwybierz | 1.5/2.2/3.7/5.5/7.5/11/15/18.5/22/30/37/45/55/75
FOLS/F215 | \iasciwa dia twojego silnika) /90/110/132KW]
FO16/F216 llo$¢ biegunow silnika 2/4/6/8/10/12
FO17/F217 Nastawa pdu znamionowy 0.0~999.9A]

silnika

Tabelal1l-4 Parametry wazne dla dziatania funkcji automatycznego podbicia momentu
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11.30graniczenie momentu nagdowego(TL, TRQ1, TRQ2)

(1) Funkcja jest aktywna tylko dla nastawy wzorca chasakityki U/f (FO12) - sterowania wektorowego
,direct” (5), sterowania wektorowe czujnikowego ,(8jerowania wektorowego czujnikowego przy“OHz”
(.

(2) Mozna wyr&ni¢ cztery metody ograniczenia momentu ¢igpvego (wybor parametrem C006):

@® Ograniczenie momentu dla 4-ech kwartryb ten okréla 4 kwarty pracy silnika -bieg do przodu praca
silnikowa, bieg do tylu praca ginicowa, bieg do tylu praca silnikowa, bieg doquu praca
pradnicowa. Sam wybor wielléai ograniczenia momentu ngowego dla danej kwarty dokonuje sv
parametractCO07-C010

@ Zmiana ograniczenie momentu z wykorzystaniem dwzmtiskéw wejciowych — tryb ten okréla za
pomoa kombinacji dwoch zaciskow wagiowych z przypisam funkcja TRQ1 i TRQ2, ktorej kwart
pracy silnika (bieg do przodu praca silnikowa, b tylu praca pidnicowa, bieg do tytu praca
silnikowa, bieg do przodu pracagdnicowa) dotyczy ograniczenie momentu. Sam wybdelkekci
ograniczenia momentu ngowego dla wybranej kwarty dokonuje $v parametracic007-C010

® Zmiana ograniczenie momentu za pomeggnatu analogowego 0-16Vw tym trybie granice momentu
napgdowego okréla sk za pomog sygnatu analogowego wejowego 0-10V odpowiadagego
wartgsci znamionowego momentu ngipwego z przedziatu 0-200%. Sygnal r@mpwy powinien
zost& doprowadzony do zaciskéw [O2] i [L]. Ten rodzajragiczenia momentu jest deghy dla
wszystkich 4-ech kwart pracy silniK@sli parametr FO10 jest ustawiony n®1, funkcja ta nie jest
aktywna i ograniczenie momentu wyn@€i0%)

@ Opcjal, opcja2 : zastrzeone

Nazwa funkcji Nastawa Zakres .
0 ograniczenie w 4-ch kwartach

1 wybdr kwarty przez kombinacje dwoch W]

C006 | Metoda ograniczenia 0 programowalnych

momentu nagdowego 2 za pomog wejscia analogowego nagiowego 02

3 Opcja 1 (zastrz@ne)

4 Opcja 2 (zastrz@ne)

Poziom ograniczenia Nastawa poziomu ograniczenia momentu (Lkwarta -

C007 | momentu (Lkwarta -bieg do| 200 % 0~200 | bieg do przodu, praca silnikowa)

przodu, praca sﬂmkowa%

Poziom ograniczenia_ ' ' Nastawa poziomu ograniczenia momentu (2kwarta -
C008 | momentu (2kwarta -bieg do| 200 % 0~200 | bieg do tytu, praca pdnicowa)

tytu, praca pgdnicowa)

Poziom ograniczenia_ Nastawa poziomu ograniczenia momentu (3kwarta -
C009 | momentu (3kwarta -bieg do 200 | % 0~200 | bieg do tytu, praca silnikowa)

tytu, praca silnikowa)

Poziom ograniczenia_ . Nastawa poziomu ograniczenia momentu (4kwarta -
C010 | momentu (4kwarta -bieg do, 200 % 0~200 | bieg do przodu, pracagsmicowa)

przodu, praca pdnicowa
co1l Ograniczenie 0 } 0 nieaktywna

momentu LAD 1 aktywna

Tabela 11-5 Nastawy funkcji ograniczenia momentu

(3) Kiedy funkcja zaciskbw wégiowych ograniczenia momentu TL jest wpisana podlefe z
programowalnych zaciskéw wejowych to ograniczenie momentu jest ziiwe tylko gdy sygnat TL jest
aktywny. Kiedy sygnat TL jest nieaktywny (stan niski W&p TL) falownik zawsze przyjmuje watd
domyslna ograniczenia przegienia rown 200% momentu znamionowegHliedy funkcja ograniczenia
momentu TL nie jest wpisana pogaden z programowalnych zaciskow vegpwych to funkcja
ograniczenie momentu ngowego jest zawsze aktywna.

(4) Przy wykorzystywaniu w/w funkcji gérny limit ograzdenia momentu jest agiany gdy pad wyjsciowy
dochodzi do 200% pdu znamionowego wygiowego falownika.

Wytworzony wyfciowy moment nagdowy bedzie zaleée¢ od mocy silnika przyiczonego do falownika i
wielkosci obchzenia tego silnika. Partaj, ze 200% momentu znamionowego aeoby¢ wytworzony tylko
przez bardzo krétki czas. Przestrzegaj aby silféitawnik nie pracowat na przegeniu.
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(5) Funkcja wyg¢ programowalnych OTQ- sygnalizacja przgeinia momentem-jest posiana z funkej
ograniczenia momentu. Po przekroczeniu ustalonyahig ograniczajcych moment naglowy, wyjcie z
przypisan funkcja OTQ zostanie zatzone.

(6) Dla metodyograniczenia momentu w 4-ech kwartach (C006=0)aleznosci od stanu pracy silnika
(przyspieszanie, stata qutkos¢, zwalnianie) oraz od olygienia, moment naglowy ledzie ograniczany
poprzez cztery parametry C007, C008,C009, CO10Ajpgsunek poriiej).

Moment T + A
Bieg do tytu Bieg do przodu
Praca pgdnicowa Praca silnikowa
— C008 — C007
+
< »
.y Ll
. Bieg do przodu
Bieg do tytu Praca padnicowa
Praca silnikowa _, CO10
— C009
\

Rys.11-2 Ograniczenie momentu dla 4-ch kwart

(7) Ustawiahc meto@ ograniczenia momentu za pomodwéch zaciskdw wégiowych (C006=01), poprzez
kombinacg dwoch zaciskow wégiowych z przypisam funkcja TRQ1 i TRQ2 okréana jest aktywna
kwarta, ktorej dotyczy ograniczenie momentu (wiétiamgraniczenia momentu nggowego dla wybranej
kwarty dokonuje si w odpowiednim parametrze C0O07~C010)

(Przyktad) Pod zacisk 8 wpisano ko8- TRQ2,pod zacisk 7 wpisano ko80 -TRQ1liod zacisk 6
wpisano kod?9 -TL.

\m\m\cm\ 8 \ 7\ 6 \ ..-\FW\CW\
1] I
/ / /
L I
TRQ2 TRQL TL FWD
(31 (30) (29 (0

Rys.-3 Przyktadowa konfiguracja listwy zaciskowej th funkcji ograniczenia
momentu za pomo@ dwoch zaciskow wejciowych

(8) Przy pracy silnika na niskich gakosciach, wraz z funkej ograniczenia momentu negowego,
wykorzystuj rownie funkcje ograniczania przegtenia

11.4Funkcja hamulca zewrgtrznego (C012 ~ C018)

(1) Funkcja hamulca zewitrznego w falowniku umdiwia wspoiprag falownika z hamulcem
elektromagnetycznym stanagym niezlgdne wyposzenie takich nagdow jak windy, awigi, podngniki.
Celem zastosowania tej funkcji jest niedopuszczelieniekontrolowanego ruchu w dékzaru kxdace
wynikiem odpuszczenia hamulca w momentach zatrzyamyavi ruszania. Funkcja hamulca zewnnego
jest uaktywniana poprzez nastaparametru C012=01

Wymienione niej kroki opisuj diagram pracy falownika z hamulcem zetvanym (rysunek pogbowy
przedstawiony na kolejnej stronie).
1. Kiedy aktywna jest komenda biegu (ZAt) falownik pedza silnik do czstotliwosci do zadziatania hamulca

(C017).
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2. Po osignieciu czstotliwosci do zadziatania hamulca (C017), falownik oczekoijgez czas okétony parametrem
C013 na wygenerowanie sygnatu do odpuszczenia ltamBlo uptywie tego czasu falownik wystawia sygiat
odpuszczenia hamulca.slgednak pad wyjsciowy falownika jest mniejszy aiminimalny pad do odpuszczenia
hamulca ustawiony w parametrze C018 falownik niestayi sygnatu do odpuszczenia hamulca BRK. Zbkinis
prad wyjsciowy falownika daje informagjo nieprawidiowym stanie uktadu ( np. zostat otwasbwdd zasilania
silnika, lub hamulec nie zadzialal) uniediwiajacym zwolnienie obeizonego waltu silnika i przerwanie jego
zasilania przez falownik. W takim przypadku na ey falownika pojawi si sygnat alarmu BER, ktéry me by
réwniez uzyty jako sygnat do zatzenia hamulca dodatkowego

3. Tak diugo jak sygnat do odpuszczenia hamulca BRI ahczony, falownik zasila silnik lecz nie przyspiegpa
oczekujc na sygnat zwrotny z hamulca BOK potwierdzgj jego odpuszczenie. dliejednak sygnat zwrotny z
hamulca BOK nie nadejdzie po czasie oczekiwanigpaisvierdzenie zadziatania (aakzenia lub odpuszczenia)
hamulca (C016), falownik wystawi sygnat alarmu BBl funkcja BOK nie jest wpisana podaden z
programowalny zacisk wéjiowy nastawa parametru C016 jest ignorowana.

4. J&li hamulec zadziatat poprawnie (wystawit sygnat BOfalownik odczekuje czas do ponownego rozruchu
(ustawiany w C014) i rozpoczyna rozruch do zadameglkosci. J&li funkcja BOK nie jest wpisana pozhden
programowalny zacisk w&jiowy proces ponownego rozruchu silnika rozpoczwiw po wystawieniu przez
falownik sygnatu BRK i odczekaniu czasu do ponoveneggruchu (C014).

5. Kiedy rozkaz biegu zostanie wgizony procedura do zatrzymania silnika jest odwaatn opisanej w punktach 1-4.
Falownik zwalnia do cg@totliwosci do zadziatania (ztapania walu) hamulca (CO17jwyitacza sygnat do
odpuszczenia hamulca BRK.

6. Falownik wstrzymuje zwalnianie silnika przez czaszekiwania na potwierdzenie zadziatania {ga¢nia lub
odpuszczenia) hamulca (C016).$ldev tym czasie sygnat potwierdzenia odpuszczendanihica nie zostanie
wytaczony (BOK =WYL co oznacza w praktyce zlapanie prbamulec watu silnika) falownik wystawi sygnat
alarmu BER, ktéry mze by rowniez uzyty jako sygnat do zatzenia hamulca dodatkowego.

7. Gdy jednak uktad dziata prawidtowo i sygnatl potwieenia odpuszczenia hamulca [BOK] zostaniegezbny,
falownik odczeka czas oczekiwania na zatrzyman@LE} a nasjpnie catkowicie zatrzyma silnik (patrz diagram)

— - - Czestotliwos¢ do zadziatanig
Czestotliwos¢ do zadziatani hamulca CO17
hamulca C017

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Czas oczekiwania na
zatrzymanieC015

| |
[
H { — )
{Fzas pczekiwania na wygenerowlanie sygnalu
|
T

|
I
— 11
i &) 11
Rozkaz biegu h | | do odpuszczenia hamu%qblg 11
Odpuszczenie | 4_Czas oczekiwania na rozruch | !
hamulca BRK N C014 i
Potwierdzenie —:_I | :
odpuszczeniaBOK k_a’l L6 |
Czas oczekiwania na potwierdzenie —
zadziatanighamulc&C016 Czas oczekiwania na potwierdzenie

zadziatanishamulc&C016

Rys. 11-4 Diagram pracy falownika z hamulcem zewgtrznym

(2) Aby hamulec zewgtrzny prawidtowo wspotdziatat z falownikiem i sikiem, konieczne jest wpisanie
nastpujacych funkcji programowalnych zaciskéw we&pwych/wyjsciowych

® Sygnat potwierdzenia odpuszczeniadzabnia hamulca BOK (funkcja wééj cyfrowych, kod 33) daje

falownikowi informacg, ze hamulec odpeit ZAk(nie trzyma waltu silnika) lub zostat zgizony
(blokuje wal) WYL. Jéli funkcja hamulca zewgirznego jest aktywna (C012=01), sygnat BOK
umazliwia prawidtowa wspotprae falownika z hamulcem bez blokowanig &lownika powodowas
brakiem potwierdzenia odpuszczenia hamulca

@ Sygnat do odpuszczenia hamulca BR#nkcja wygé¢ cyfrowych, kod 14) potwierdza gotodsilnika i
falownika do odpuszczenia hamulca

@: Sygnat alarmu BER lub sygnat do ga#tenia hamulca dodatkowe@®ER (funkcja wygé cyfrowych,
kod 15)daje informagj, ze hamulec podstawowy nie zadziatat tzn. nie édiplub sic nie zahczyt.
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(3) W przypadku wykorzystywania funkcji hamulca zesmmanego wymagany jest wysoki moment
rozruchowy silnika, zatem w takim przypadku zalesi@ wybor charakterystykami sterowania U/f
wektorowy lub wektorowy czujnikowy

Nazwa funkcji Nastawa Jednostke Zakres
fabryczna ESEY
Funkcja hamulca 0 0 nieaktywna
C012 zewretrznego 1 aktywna
Czas oczekiwania na sek. Nastawa czasu oczekiwania na wygenerowanie sygioatu
C013 Wg/yggennae*{]ogvc?me 0.00 0.00~5.00 | odpuszczenia hamulca. Odliczanie czasu CO13mast po
odpuszczenia osignieciu czstotliwos¢ do zadziatania hamulca (C017) Po
hamulca uptywie czasu C013 falownik wystawia sygnat do csfmzenia
hamulca BRK
Czas oczekiwania ng sek. Nastawa czas oczekiwania na rozruch, ktéry jestzaihy od
C014 | rozruch 0.00 0.00~5.00 | momentu otrzymanie sygnatu potwierdzenia odpusiazen
hamulca BOK. Po uptywie czasu C014 falownik rozpoez
rozruch silnika
Czas oczekiwania ng sek. Nastawa czas oczekiwania na zatrzymanie, ktdryogigtzany od
C015 | Zzatrzymanie 0.00 0.00~5.00 | momentu gdy sygnat potwierdzenia odpuszczenia hzBOK
zostanie wydczony(BOK = WYL po tym jak BRK =WYt) Po
- . uptywie czasu C015 falownik wyhamuije silnik do OHz
Zas oczexiwania ng sek. Nastawa czasu oczekiwania na sygnat zwrotny odgesiz lub
Cco16 ggévg:g{gﬁgme 0.00 0.00~5.00 ztapania hamulca (BOK=ZAL lub WYL). Czas ten jészbny od
(zahczenia lub momentu zalczenia/wyhczenia sygnatu do odpuszczenia
odpuszczenia) hamulca (BRK=ZALt lub WYL).Jdi sygnat BOK nie zostanie
hamulca zahczony/wyhczony w czasie C016, falownik wystawi sygnat
alarmu BER.
€017 | Czstotliwos¢ do Hz Nastawa czstotliwosci po osignicciu ktorej sygnat BRK zostajel
zadziatania hamulca 0,00 0.00~40.00{ wytaczony ( zadczenie sygnatu BRK nagtuje po osignieciu
czestotliwosci C017 i odczekaniu czasu C013). Nie ustéwia
wartasci mniejszej ni czgstotliwos¢ pocatkowa.
C018 | Minimalny prad do razy 0.0~2.0 | Nastawa minimalnego giu, ktéry pozwala na wystawienie
ﬁgﬁquusi(z:gzema 1.0 sygnatu do odpuszczenia hamulca BRK przez falownik

Tabela11-6 Parametry funkcji hamulca zewnrgtrznego

(4) W wymienionych poriiej przypadkach falownik zostanie zablokowany i \aydt sygnat alarmu BER.

(awaria hamulca)

@ Kiedy prad wyjsciowy falownika jest mniejszy od minimalnegagu do odpuszczenia hamulca i uptyn
czasoczekiwania na wygenerowanie sygnatu do odpuszazearulca

®@ Kiedy podczas rozruchu sygnat potwierdzenia odpzeszia hamulca nie zostat gezony przed
uptywem czasu oczekiwania na potwierdzenie zadaziatdamulca lub podczas zatrzymywania gdy
sygnat potwierdzenia odpuszczenia hamulca nie kzagtaczony przed uptywem czasczekiwania na
wygenerowanie sygnatu do zetzenia hamulca

11.5Hamowanie pradnicowe BRD z @yciem zewretrznego rezystora(C019~C021)

(1) Falowniki serii N700V do 22 kW220LF/HF)posiadaj seryjnie wbudowany modut BRD.
(2) Dziatanie tej funkcji polega na tyme podczas hamowania energia odzyskiwana z silegtawytracana na

zewretrznym oporniku w postaci ciepta

(3) Sytuacja taka ma miejsce podczas zbyt szybkiegoohamia silnika. Silnik staje siw takim przypadku
generatorem i wytwarza napie zwrotne skierowane do falownika.
(4) Aby uzy¢ funkcji hamowania pidnicowego (BRD) z #yciem zewrtrznego opornika nahy ustawt

wymienione w poriiszej tabeli funkcje
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Nazwa funkcji

Wyhor funkcji 0 nieaktywna
hamowania Kt wiko pod bi inik
C019 | pradnicowego BRD o i 1 aktywna tylko podczas biegu silnika
2 Aktywna podczas biegu i postoju silnika
Poziom napicia w Przedziat nagkia dla falownikdw klasy
020 obwodzie pérednim 360 v 330-380|  5qqv (oznaczenie LF).
aktywujacy funkci Przedziat nagia dia falownikéw klasy
hamowania 720 660~760| 400V (0znaczenie HF).
pradnicowego
Stopigi wykorzystania Nastawastopnia wykorzystania funkcji hamowania
co21 |funkcji hamowania 00 | % 0.0~100.g Pradnicowego BRD. Rozdzielczé nastawy 0.1%

pradnicowego BRD Kiedy falownik przekroczy ustawiony poziom

zablokuje si.

Tabela11-7 Nastawy funkcji hamowania pradnicowego BROC019~C021)

Notatka 1)Napicie w obwodzie pirednim aktywujcy funkck hamowania prdnicowegoBRD jest napiciem statym
szyny DC ( nie myli z napéciem zasilania).

(t1+t2+t3)

0, =
) €021 (%) 100sek

Ten parametr odpowiada za skutedgnprocesu hamowania ganicowego wyraona proporcp catkowitego czasu
absorbowania nadmiaru energii przez opornik zgrgny z obwodu pé&edniego falownika w 100 sekundowym
odcinku czasu. Parametr ten wiaiay jest w %

fe—> e e

dziatanie BRD

Rys. 11-5 Stopien wykorzystania funkcji BRD
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11.6Regulator PID (C022 ~ C027)

Falownik posiada zaimplementowany regulator PIDpepwala na optymalne sterowanie ¢@dgm ze sprzeniem
zwrotnym. Zastosowanie sprenia zwrotnego i regulatora pozwala uzyskadane state parametry procesu np.
przeptyw, cénienie czy temperatura (nagstsze zastosowanie: pompy, wentylatory).

Aby uaktywni funkcje regulatora PID ustaw parametr C022 na 01 lub @&li konieczne jest chwilowe
zablokowanie pracy regulatora wykorzystaj furkicgtwy zaciskdéw wejciowych wpisujc pod jeden z zaciskéw
kod 21— blokada PID. Przeje z trybu pracy regulatora PID na tryb podstawoyegyli taki jak przy nastawie
C022=0) nasfpuje po zadczeniu styku w gaki pomigdzy CM1 a zaciskiem z przypisana funkcja blokad.PlI

Nazwa funkcji
0 PID nieaktywny
PID aktywny (zwiksza czstotliwos¢ gdy sygnat
C022 | Tryb pracy regulatora PID 0 - 1 zadany jest wkszy od sygnatu spezenia
zwrotnego)

| PID aktywny (zmniejsza estotliwos¢ gdy sygnat

2 zadany jest wkszy od sygnatu spgzenia
| | | zwrotnego.)
€023 | Kp—wspoiczynnik 2.0 - 0.0~5.0 = Nastawa wspétczynnik wzmocnienia Kp regulatora
wzmocnienia _ _ | PID
C024 |T,- czas zdwojenia - Sek. 0~3600 | Nastawa czasu zdwojenia®gulatora PID
C025 | Tp - czas wyprzedzenia 0.0 |Sek. 0.0~100.0| Nastawa czas wyprzedzenig fegulatora PID

C026 | Wspodtczynnik skalowania | 1.00 .razy 0.00~99.99 Mnoznik dla d009
sygnatu sprgzenia zwrotnego

Zrodio sygnatu sprzenia ' 0 | pradowe (4-20mA)
C027 | zwrotnego 0 - | T
K, — wsp6lczynnik | 1 | napciowe (0~10V)

Sygnalizacja przekroczenia'

0029 wartasci uchybu regulacji PID

3.0 % 0.0~100.0| Patrz strona 121

Tabela 11-8 Nastawy parametréw regulatora PID

(1) Wybor sygnatu spkzenia zwrotnego.

[IWybierzzrodio sygnatu spezenia zwrotnego w parametrzgd27.

Po aktywacji regulatora PID parametr, ktoryzstudo wyboru miejsca zadawaniaestotliwosci FO10
(np. potencjometr na panelu, zaciski sterownicpe) istuzy teraz do wyboru miejsca gdziedzie
ustawiana wart@& zadana regulacji PID.

Sprzzenie zwrotne realizowane jest za pomowejscia analogowego poprzez wprowadzenie z
przetwornika (sygnatu nagiiowego lub pgdowego) wielkdéci charakteryzujcej regulowany proces.
Nie mazna wybr@ jednoczénie tego samego sygnatu analogowego do ustawiaaiéodei zadanej i
jako sygnalu spkzenia zwrotnego.Przy regulacji PID, kiedy parameE010 jest ustawiony na 01
(zaciski sterownicze), to nastawa 1049 (rodzaj tgwsanego za pomac funkcji AT, sygnatu
analogowego wégiowego) jest nieaktywna.
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Przykt.1) FOI0=I, C027=I : FOOI
sprzezenie zwrotne sygnatem Ol

(2) Konstrukcja regulatorID FOI0=1, C027=0 : FOOI

sprzezenie zwrotne sygnatem O
Syg. wypadkowy

uchyb - .
Wartdi¢ zadana &+ 1 regulac Falownik czujnik
Kp(1+—= +T . _
010 o7 T (=3 Qe>" S
4~20mA TSyg.sprzZenia(% 1ov Trasduktor%

4~20mA

Kp: wspotczynnik wzmocnienia Ti : czas zdwojeniad : czas wyprzedzanig
S :operator ¢ :uchyb regulacji

Rys. 11-6 Podstawowa konstrukcja regulatora P1D

(3) Dziatanie regulatora PID
1) Czilon proporcjonalnyJego dziatanie polega na tyrae, zmienny sygnat reguhgy jest proporcjonalny do
sygnatu zadawanego

Changeinto stepfunction Changento lampfunction

Ustawiona | wigksza
WarQ =————t— = = = = = = = T

wigksza C023
0 | d
C02_3 - = mniejsza
Regulowana \ ,

zmienna, mniejsza

Rys. 11-7 Czton proporcjonalny

2) Czton catkujcy: Jego dziatanie polega na tymm zmienny sygnat reguhgy wzrasta liniowo w czasie gdy
sygnat zadajcy zmienia sj skokowo

Ustavy!ona —  mniejsza niejsza
wartosé ’[‘
—_,— e e e e - -
'B Cc024
C024

Regulowana | N
\

wigksza wicksza

Rys. 11-8 Czton catkujacy

zmienna

3) Czion r&niczkujacy.: Jego dziatanie polega na tyma zmienny sygnat regulgy dazy do zera przy
skokowym wzrécie wart@gci zadanej i jest staly przy liniowo zmieniaym sk

sygnale zadagym (wart@é¢ sygnatu regulujcego zaley od nachylenia funkgciji
opisupcej sygnat zadagy)

Ustawiona | __|/
wartosé = wigksza

wigksza
O )
- C025 C025
Regulowana mniejsza I \J/
zmienna meses

Regulator PI jest patzeniem [1]i [2],PD jest patzeniem [1]i [3], PID4czy [1], [2], [3.
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(4) Ustawienie wspotczynnikéw regulacji PID
W przypadku gdy regulacja procesu w oparciu o r@gulPID jest niestabilna ustaw wspétczynniki

regulacji odnosz sk do zaobserwowanego stanu uktadu.

« Zmienna procesu (wafo regulowanego fmienia, temperatury itp odzwierciedlana w postacinatu
sprzzenia zwrotneg? narasta wolno nawet w przypadkgksaenia uchybu regulacji ndica wartdci
zadanej w stosunku do waitbsprzzzenia zwrotnego)

— Zwieksz wspdtczynnik wzmocnienia Kp [C023]
» Zmienna procesu narasta szybko ale niestabilnie

— Zmniejsz wspdiczynnik wzmocnienia Kp [C023]
» Sygnat zadawanyzmienna procesu (wakto sprzzenia zwrotnegohie s zbiezne

- Zmniejsz czas zdwojenia [C024]
« Zmienna procesu (wagbsprzzenia zwrotnego)est niestabilna.

- Zwieksz czas zdwojenif[C024]
 Przy zwikszaniuczas zdwojenidd odpowied jest wolna

- Zwigksz czas wyprzedzania[C025]

» Kiedy zwigkszamy czas zdwojenidd a zZmienna procesu (walb sprzzenia zwrotnego)podlega
wahaniom i jest niestabilna.

- Zmiejsz czas wyprzedzanla[C025]

(5) Sygnalizacja przekroczenia wajto uchybu regulacji PID

@® Mozliwe jest ustawienie w parametrze 0029 gérnego@uaiuchybu regulacji dla PID, po przekroczeniu
ktérego na wyjciu z przypisaa funkcja OD pojawi s¢ sygnat. Funkcja 0029 me by ustawiona od 0
do 100,0% a wartg ta odnosi & do wartdci zadanej w granicach od 0 do wadomaksymalnej
czestotliwosci (wartas¢ 100 odpowiada estotliwosci maksymalnej).

@® Wopisz 04 (OD) pod jeden z programowalnych zaciskéyysciowych 11 - 14 (0001-0004) lub pod

wyjscie przekanikowe, jeli chcesz wykorzystafunkcje sygnalizacji przekroczenia zadanej wécto
sygnatu sprgzenia zwrotnego

(6) Monitorowanie sygnatu spgzenia zwrotnego regulatora PID.
@ Sygnat sprgzenia zwrotnego regulatora PID a@by¢ monitorowany (d009), a wadé monitorowana
moze by skalowana za poma@arametru C026.

@ Wartas¢ wyswietlana = sygnat spezenia zwrotnego (%)xustawiona wieléow parametrze C026

(7) Funkcja kasowania wspotczynnika catkowania
@® Funkcja ta jest przeznaczona do zerowania eairtespotczynnika catkowania dla regulatora PID.

® Wpisz 22 (PIDC) pod jeden z zaciskow sepwych. Wartd¢ wspotczynnika catkowania jest kasowana

kazdorazowo po zatzeniu zestyku w geti zacisku z przypisanfunkcja PIDC.
Nie zahczaj sygnatu PIDC podczas dziatania regulatora RJByz moze to powodowé blokad;
przecizeniowg falownika.

Zalkaczaj sygnat PIDC po wstrzymaniu dziatania regukatetD
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12. OPIS FUNKCJI GRUPY H

12.1 Metoda sterowania silnikiem i funkcje statych silika

12.1.1Funkcje statych silnika
(1) Parametry grupy “H” konfiguragj falownik do charakterystyki zasilanego silnika.t&l8 odpowiednio
wartaici statych silnikawv zaleznosci od rodzaju i wielkéci podhczonego silnika

(2) W przypadku podiczenia pod falownik kilku silnikbw w nastawie mogilnika wpisz sum
poszczegoblnych datzonych jednostek, a pozostate state ustaw jaksiiaka o mocy réwnej sumie
mocy dokczonych jednostek.

(3) State silnika s wykorzystywane przy metodach sterowania wektorawegzczujnikowego i sterowania
wektorowego ze spgzeniem zwrotnym Falownik posiada trzy zestawy nastaw statychlsiln

@ standardowe nastawy silnika (Hyundai)
@ stale silnika pomierzone podczas autostrojenidiog-
® stale silnika pomierzone podczas autostrojenidiné- dostrajanie on-line

Nazwa funkcji

O(INVALID) : nieaktywne

1(VALID NOT ROT.) : akiywne
(autostrojenie na postoju)

2(VALID IN ROT.) : akiywne
(autostrojenie w biegu)

0(MOTOR DATA) : Standardowe state
silnika
H002 Wybor stalych silnika 1 - 0~2 1(AT DATA) : State silnika z autotstrojenia

2(AT ONLINE DATA): State silnika z
autotuningu on-line
0(MOTOR DATA) : Standardowe state
silnika
1 - 0~2 1(AT DATA) : State silnika z autotstrojenia

2(AT ONLINE DATA) : State silnika z
autotuningu on-line

HOO1 | Autostrojenie 0 - 0~2

Wyhor statych silnika(2-gi

H202 1 giinik)

Hoo3 | Statasilnika- rezystancjia R1 | Rygq o | 0.000-9.999| Stata standardowego silnika Hyundai
H203 Sya{? skil)nika- rezystancja R1(2- R1std 0 0.000~9.999| Stata standardowego silnika Hyundai
gi silni
Hoo4 | Stata silnika- rezystancja R2 | Rostd 0 0.000~9.999| Stata standardowego silnika Hyundai
H204 Sya{? skil)nika- rezystancja R2(2- Rostq 0 0.000~9.999| Stata standardowego silnika Hyundai
gi silni
Hoos | Stata silnika— indukcyjni Listd mH 0.00~99.99 | Stata standardowego silnika Hyundai
magnesowania (LI) ' '
Hoos | Stata siInika—_indukc¥jm¢ Ustd | mH 0.00-99.99 | Stata standardowego silnika Hyundai
maq(nesowanla (L) (2-gi
silnik)
Stafa silnikalo 0.00~99.09 | Stata standardowego silnika Hyundai
H006 Istd A 100.0~999 9
Stata silnikalo (2-gi silnik) 0.00~99.99 | Stata standardowego silnika Hyundai
H206 Istd A 100.0~999 9
HOO7 Stata silnikal Istd 0.00~99.99 | Stata standardowego silnika Hyundai

kg-m2 100.0~655.3

Stata silnikal (2-gi silnik) 0.00~99.99 | Stata standardowego silnika Hyundai

H207 I yem® | 100.0-655.3

Stafa silnikal 0.00~99.99| Stata standardowego silnika Hyundai
H008 Lstd mH 100.0~999 9

Stata silnikal. (2-gi silnik) 0.00~99.99| Stata standardowego silnika Hyundai
H208 Lstd mH 100.0~999.9
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Nazwa funkcji

Opis funkcji grupy H

Stafa silnika- rezystancja R1 z Stata pomierzona podczas autostrojenia

autostrojenia R1std Q 0.000~9.999

Stata silnika- rezystancja R1 z Stata pomierzona podczas autostrojenia
H209 | autostrojenia (2-gi silnik) Ristd Q | 0.000~9.999
HO10 glt%as tsrlcl)Télil?a rezystancja R2 z R2std 0 0.000~9.999 Stata pomierzona podczas autostrojenia

Stata silnika- rezystancja R2 z Stata pomierzona podczas autostrojenia
H210 | autostrojenia (2-gi silnik) R2std o | 0.000~9.999

Stata silnika— indukcyjni Stata pomierzona podczas autostrojenia
Ho1L Enasgnesowama z aufostrojenia Listd | mH | 0.00~99.99

LI

Stata silnika— indukcyjnié Stata pomierzona podczas autostrojenia
H211 | magnesowania z autyojstrOJenl a Listd | mH | 0.00~99.99 P P )

(LI) (2-gi silnik)

Stafa silnikalo z autostrojenia Stata pomierzona podczas autostrojenia
HO012 Istd A 0.0~999.9

Stata silnikalo z autostrojenia Stata pomierzona podczas autostrojenia
H212 | (2-gi silnik) Istd A 0.0~999.9

Stata silnikal z autostrojenia 0.00~99.99 Stata pomierzona podczas autostrojenia
HO13 std | kgem? | 100,0-655.3

Stata silnikal z autostrojenia (2- 0.00~99.99 Stata pomierzona podczas autostrojenia
H213 | gi silnik) Jstd kg-m2 100.0~655.3 ’ i J

Stata silnikal z autostrojenia ~ Stata pomierzona podczas autostrojenia
H014 ] Lstd mH 0.00~99.99 ara pomierzona poaczas au jen

100.0~999.9

Stafa silnikal z autostrojenia _ Stata pomierzona podczas autostrojenia

H214 | (2-gi silnik) Lsd | mH | 009888

Notatkal)Nastawy parametrow od003 do H014 sq statymi pomierzonymi podczas autostrojenia
standardowego silnika HyundaiState silnika powinny uwzgtiniac silnik, ktory jest
podhczony do falownika(FO15/F215).

Notatka 2)Nastawa fabryczna parametrow z autostrojenitakie same jak nastawy standardowe

Tabela12-1 Nastawa autostrojenia i statych silnika
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12.1.2 Wybdér metody sterowania
(1) W parametrzé=012 dokonuje giwyboru metody sterowania silnikiem (wzorzec chaeakstyki
U/f), dzieki ktérej mazliwa jest bardziej precyzyjna regulacja sygnatu deigwego zasilajcego
silnik.
(2) Falownik serii N700V posiada mdiwos¢ sterowania mdkoscia lub sterowania monentem w
zaleznosci od wybranego w parametrze FO18 trybu sterowania

Nazwa funkcji Jednostk

0(VC) : Charakterystyka statomomenta
1(VP1) : Charakterystyka zredukowana (VP1.7): t=f
2(VP2) : Charakterystyka zredukowana (VP2.0): t)=f
FO012 | Nastawa wzorca 0 - 0~3,5~7 |3(Free V/f): Wolna nastawa charakterystyki U/
charakterystyki U/f
5(SLV) : Sterowanie wektorowe ,direct”
6(V2) : Sterowanie wektorowe ze sgreniem
zwrotnym
7(0Hz-V2) : Sterowanie wektorowe przy OHz ze
sprazeniem zwrotnyr
0(VC) : Charakterystyka statomomenta
Nastawa wzorca 1(VP1) : Charakterystyka zredukowana (VP1.7): t=f
F212 | charakterystyki U/f (nastawa 0 - 0~3,5 |2(VP2): Charakterystyka zredukowana (VP2.0): t)=f
dla 2-go silnika) 3(Free V/f): Wolna nastawa charakterystyki
5(SLV) : Sterowanie wektorowe ,direct”
Nastawa poziomu nagiia 220 200~240 | 200/215/220/230/240 — dla klasy zasilania 200\
Fo13 | silnika Vv 380/400/415/440/460/480 — 40QM klasy zasilan
(440) (380~480) 400V
Fo15 | Moc znamionowa silnika l]}l;lbsrta(\:/;% KW 15~75 1.5/2.2/3.7/5.5/7.5/11/15/18.5/22/30/37/
yczng 45/55/75
Moc znamionowa silnika Nastawa 1.5/2.2/3.7/5.5/7.5/11/15/18.5/22/30/37/
F215 | (nastawa dla 2-qo silnika) | fabryczna KW 1575 | Jcissi7s
FO16 | llosc biegundw silnika 4 biegun 2~12 2/4/6/8/10/12
F216 | llosc biegunow silnika 4 biegun 2~12 2/416/8/10/12
(nastawa dla 2-go)
Nastawa prdu Nastawa . ., .
FO17 ZnamiOﬂOWegO silnika fabryczne A 0.0~999.9 Wartas¢ znamionowa mdu [RMS]
F217 | Nastawa pgdu ’?Iaﬁ)sr?cvgﬁg A 0.0~999.9 Wartas¢ znamionowa pidu [RMS]
znamionowego 2-go silnika
Tryb sterowania 0 : normalny tryb sterowania
FO19 | vektorowego SLV 0 i 0-1 .
1 : sterowanie przy OHz

Tabela12-2Wybor metody sterowania

Notatkal)Dla nastawy podstawowej FOlazliwy jest nastpujacy wybér kodéow0~3, 5~7.
Dla nastawy dla 2-go silnikB212, mozliwy jest nastpujacy wybor kodowo~3,5.

Notatka 2)Prad znamionowy silnikaF017/F217jest fabrycznie ustawiony na wagtoznamionovyg
pradu wyjsciowego falownika Po przyhczeniu silnika naley wpisa& w t¢ nastaw prad
znamionowy spisany z tabliczki silnika

Notatka 3)W przypadku wywania funkcji autostrojenia nastawa podstawowe012 moze by z
zakresub~7.Dla nastawy dla 2-go silnikB212moze by tylko 5.
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12.2Autostrojenie

12.2.Autostrojenie off-line
(1) Falownik N700V posiada funkcje autostrojenia za pamrktorej s1 mierzone i zapisywane w pagui
falownika charakterystyczne state elektryczne kidnprzydatne péniej przy pracy algorytmu sterowania
wektorowego bezczujnikowego i sterowania wektoroaeg sprzzeniem zwrotnym

(2) Kiedy falownik korzysta z metodysterowania wektorowego bezczujnikowego lub sterdavan
wektorowego ze spezeniem zwrotnym, a state padzonego silnika nieasznane, pomierz je i wpisz do
pamkci falownika korzystajc z procedury autostrojenia off-line

(3) W parametrze HOOZokonywany jest wybor statych, na ktorych ma praadwsilnik. Dla
wigkszdci charakterystyk U/f, silnik ddzie pracowat poprawnie na standardowych statych
silnika (H002=0) bez konieczoi dokonywania autostrojenia

(W przypadku wykorzystywania autostrojenia on-likjre jest opisane dalej, w pierwszej kolgjcio
wykonaj autostrojenie off-line)

Nazwa funkji Nastawa Zakres
Kod ! fabryczna Jednostka pastawy
O(INVALID) : nieaktywne
o 1(VALID NOT ROT.) : akiywne
HOO1 | Autostrojenie 0 - 0-2 (autostrojenie na postoju)
2(VALID IN ROT.) : akiywne
(autostrojenie w hiegu)
HO02 0(MOTOR DATA): Standardowe state silnika
Wybor stalych silnika 1 ) 0-2 1(AT DATA) : State silnika z a.tut.ostrOJenla .
2(AT ONLINE DATA): Stafe silnika z autostrojenija
on ling
HO09 | Stata silnika- rezystancja . .
R1 z autostrojenia R1std Q 0.000~9.999| Rezystancja uzwajestojana
HO10 | Stata silnika- rezystancja . -
R2 z autostrojenia R2std Q 0.000~9.999| Rezystancja uzwajewirnika
HOLL | Stata silnika— indukcyjrio o ,
magnesowania z autostrojenia Listd mH 0.00-99.99 | - Indukeyjndic magnesowania
L)
HO12 | stata silnikalo z o
autostrojenia Istd A 0.0~999.9 | Prd biegu jatowego
HO13 | Stata silnikalz 5 o
autostrojenia Jstd kgem 0.00~655.3| Moment inercji
HO014 | Stata silnikal z o
autostrojenia Lstd mH 0.00~999.9 | Indukcyjngé
F013 ilani
. 220 200~240 | 200/215/220/230/240 — dla klasy zasilania 200
Nastawa poziomu (380) v (380~480 | 380/400/415/440/460/480 — 40QM klasy
napkcia silnika ) zasilania 400V
FOL5 | Moc znamionowa silnika 1 kKW 15~132 | 1.5/2.2/3.7/5.5/75/11/15/18.5/22/30/37/45/55
FO16 | Jiosc biegunéw silnika 4 biegun 2-12 | 214/6/8/1012
FO17 | Nastawa prdu Irate A 0.0~999.9 | Wartas¢ znamionowa pidu [RMS]
znamionowego silnika

Tabela12-3Nastawa parametréw autostrojenia off-line i statyb silnika
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(4) Ostrzeenia

®Ustaw cezstotliwos¢ bazowy (FO02), poziom napcia silnika (FO13) i prd znamionowy silnika (FO17)
zgodnie z danymi technicznymi silnika

®@Przy ustawianiu procedury autostrojenia pgl@amitac, ze noc znamionowa podézonego silnika
powinna by réwna lub co najwiej o jeden poziom typoszeregu mniejsza od mocy mrowe]
falownika

®W przypadku gdy przeprowadzamy autostrojenie gdkdja hamowania dynamicznego jest aktywna
(A081=1) stale elektryczne silnika podczas autgestia nie zostan dokladnie pomierzone.
Autostrojenie przeprowadzaj zawsze gdy funkcja haarsa dynamicznego jest nieaktywna (A081=1)

@®W przypadku dokonywania procedury autostrojeniacgad biegu silnika gdy parametr HOO1 jest
ustawiony na wartg 02 zwr@& uwag: na nasipujace punkty

e Sprawd: czy nie wys¢puja trudnaci w rozpdzaniu silnika do agwtotliwosci 80% czstotliwosci
bazowej.

» Dokonuj autostrojenie w miejscu zainstalowaniaikén

» Podczas autostrojenie nie wykorzystuj hamulcéw raedznych.

* W napdach takich jak : windy, podsniki itp. moment na wale silnika me by niewystarczajcy i
moze dochodz do utyku silnika. W takich przypadkach z silnikawinno by zdjete obcizenie i
autostrojenie powinno lByprzeprowadzony przy ze¢tym obchzeniu.

* W maszynach , w ktérych ruch watu jest ograniczeeywzgkdu na funka jaka petni maszyna (np.:
windy, podndgniki) ustaw 01 w parametrze HO01 aby przeprowadamiostrojenie na postoju silnika

® Czasamipomimo nastawionego parametru HOO1 na 01 (aujesim podczas postoju) dochodzi do
obrotow watu
® W przypadku podiczenia silnika o mocy ¢eden poziom typoszeregu mniejszej od mocy faloanik

uaktywni funkcg ograniczenia przegtenia i ustaw poziom ograniczenia przgenia na 1,5 wartei
znamionowej pdu silnika

(5) Metoda ustawiania procedury autostrojenia off-line:
® Ustaw miejsce zadawania rozkazu ruchu na przycishN Ra panelu falownikgF011=2). Ustaw

parametr autostrojenia HOO1 na 1 (aktywne autas&aja postoju) lub 2 (aktywne autostrojnie w biegu
i zatwierdz nastaw przyciskiem STR

® Wecisnij przycisk RUN na panelu falownika
Po wydaniu rozkazu ruchu silnik automatycznie wyljerkolejno wymienione w krokach od 1 do 4 czyéuio

1. Pierwsze wzbudzenie DE@ilnik nie rusza
2. Drugie wzbudzeniAC (silnik nie rusza

3. Bieg zgodny z charakterystylJ/f (Kiedy HOO1 jest ustawione nd- aktywne autostrojnie na
postojy ten punkt jest pomigty.)

4. Wyswietlenie komunikatu o wyniku autostrojenia
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Ustaw FOO2. FO03 Ustaw odpowiednio estotliwos¢ bazows i maksymala -
7 ' .zgodnie z parametrami silnika
Ustaw FO15 Ustaw moc znamionawpodhczonego silnika
v Ustaw ilgs¢ biegunow silnik
staw ilas¢ biegunoéw silnika
Ustaw FO16
2/4/6/8/10/12
v —
| Ustaw FO13 [ Ustaw napgcie znamionowe silnika
v
| Ustaw FO17 Ustaw napicie znamionowe silnika
| Ustaw HDO1 — Ustaw rodzaj autostrojenia na postoju (kod 1)vubiegu (kod 2)

Wecisnij przycisk Po ustawieniu powsszych parametréw wénij przycisk RUN
RUN na panelu falownika.

Rys. 12-1Nastawa autostrojenia

(6) Uwagi:
@® Kiedy wybrane zostato autostrojenie na postdii001=1) krok 3 autostrojenia nie jest
wykonywany

@ Po zakaczonej procedurze autostrojeniadmyetlane § komunikaty

Autostrojenie prawidtowe Autostrojenie nieprawidtowe
/( /(‘; /()
2268 “8FF

Jesli autostrojenie nie powiodto giwykonaj cad procedug autostrojenia jeszcze raz
(Jssli ktorykolwiek z przyciskéw na panelu falownikastanie wdiniety, komunikat zniknie

® W przypadku wyzwolenia wewitrznego zabezpieczenia falownika podczas autosiegjealownik
wyswietli odpowiadajcy temu zabezpieczeniu kockbt (zabezpieczenia wewtnzne maj priorytet w
stosunku do komunikatow z autostrojenia). W takirmypadku postaraj siwyeliminowa przyczyr
wyzwolenia zabezpieczenia i ponownie sprébuj praepdzi procedug autostrojenia

@ Jeli operacja autostrojenia zostanie wstrzymana praeerwanie zasilania (rowniegdy wciniemy
przycisk stopu lub zdejmniemy rozkaz ruchu z zacislejciowego FW) state elektryczne silnika mog
zost& zachowane w pargi falownika. W takim przypadku po dokonaniu powrotio nastaw
fabrycznych przeprowacdautostrojenie ponownie

® Jsli operacja autostrojenia zostaniestrzymana przez waiigcie przycisku STOP lub wycofanie
rozkazu ruchu,state elektryczne silnika magzost& zachowane w pargi falownika. W takim
przypadku przeprowad autostrojenie ponownieistawiajC raz jeszcze parametry zwane z
autostrojeniem

163



Instrukcja obstugi falownika N700V Opis funkcji grupy H

Podhkczenie silnika

v

Nastawa trybu autostrojenia
HOO01=1 lub 2

v

Zataczenie rozkazu ruchu

¢ | Pierwsze wzbudzenie D@Gilnik nie rusza

| Drugie wzbudzeni@dC (silnik nie rusza

| Bieg zgodny z charakterystykJ/f

i | Wyswietlenie komunikatu o wyniku autostrojenia

Pomiar statych silnika .
, . koniec procedury
zakaczony,zatrzymanie

Pomiar statych silnika

Rys. 12-2Procedura autostrojenia

12.2.2Autostrojenie on-line
(1) Autostrojenie on-line wprowadza korekstatych silnika zwizam z wyzsza temperatug uzwojen
silnika i parametrami wygpujacymi podczas stabilnej pracy silnika
(2) Funkcja ta jest dogpna tylko dla podstawowych nastaw parametrow (rnsegoa dla nastaw dla 2-
go silnika).
(3) Uwagi:

OW pierwszej kolejnéci wykonuj zawsze autostrojenie off-line zanim wylasz autostrojenie on-line

@ Autostrojenie on-line wykorzystuje state silnikarpierzone przy strojeniu off-line, zatem koniecpest
wykonanie w pierwszej kolejioi autostrojenia off-line.

® Kiedy funkcja hamowania dynamicznego DC jest akigywodczas zatrzymywania silnika, autostrojenie

on-line zostanie przeprowadzone po operacji ham@@mnamicznego DC
(4) Metoda ustawiania procedury autostrojenia on-line:

@® Ustaw parametr HO02 —wybér statych silnika n&taté silnika z autostrojenia on lideT ONLINE DATA).

(Ustaw autostrojenie HOghko nieaktywned)
® Zalacz rozkaz ruchu dla silnika

12.3 Sterowanie wektorowe bezczujnikowdSLV)

(1) Dziatanie tej metody sterowania polega na tyepbroty silnika i wy§ciowy moment § oszacowywane za
pomoa wyjsciowego padu, napicia falownika i statych elektrycznych padkonego silnika. Dzki tej
funkcji mozliwe jest osigniecie wysokiego momentu rozruchowego silnika przykieis czestotliwosci
wyjsciowej (0,5 Hz)

(2) W przypadku wyboru sterowania wektorowego bezckopwego , ustaw w parametrze FO12 kod 5 (SLV)

(3) Korzystapc ze sterowania wektorowego, wybierz §disave stale elektryczne silnika z grupy parametrow
H**

(4) Uwagi:

@ J&li falownik napdza silnik o mocy znamionowej o dwa stopnie typosge mocy mniejszej,
mozliwosci sterowania wektorowego nieda w petni wykorzystane

©@ Jsili przeprowadzona procedura autostrojenia nie posja oczekiwanych rezultatéw sprébgrznie

ustawt te state silnika, ktore aswymienione w poriszej tabeli i odpowiadaj niepazadanym
symptomow pracy twojego silnika
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Opis funkcji grupy H

Status Parametry
pracy Symptomy Nastawa

Predkos¢ zadana jest Wisza \yoing podnie nastaw stafej silnika R2, ado HO04H204
niz predkosc rzeczywista | ;v skania maksymalnie 1.2 wasthpocztkowej R2 HO1QH210

Praca silnikowa Silnika (odchytka ujemna

(moment predkosci)

napdowy) Predkos¢ zadana jest Wolno obni nastaw R2 do uzyskania 0,8 waci HOO4H204
mniejsza ni predkosé pocaitkowej R2 HO10H210
rzeczywista silnika
(odchytka dodatnia
predkaosci)

Wolno podnié nastaw stafej silnika R1, ado HOO3H203
oraca odavekon Niewystarczajcy moment uzyskania maksymalnie 1.2 waftdpocztkowej R1 HOO9H209
(moment YSKOWEh adowy przy niskiej Wolno podnié nastaw stafe] silnikalo az do HOOGH206

. czgstotliwosci uzyskania maksymalnik. 3 wartcsci pocatkowejlo. 0121212
hamujcy) Notatka) HO12H21
byt dwy moment Wolno obni nastaw statej silnikaJ w stosunku do HOO07H207
Podczas rozruch@ © dupicy blokad wartoici poczitkowej HO13H213
falownika
Podczas Niestabilne obroty Wolno obni nastaw statej silnikaJ w stosunku do HOO07H207
zwalniania silnika wartosci pocatkowe; HO13H213
Podczas Niewystarczajcy moment | Ustaw poziom ograniczenia przeggenia poniej b031
ograniczania | podczas pracy z funkgj | poziomu ograniczenia momentu. C007~C010
momentu ograniczenia momentu
Na niskiej . S
czestotliwaici | Niestabilne obroty silnika| WoIno podnié nastaw staej silnikal w stosunku do HOO07H207
wartasci pocatkowej. HO13H213

Notatka)Wymieniony przypadek dotyczy sytuacji gdy nastaharakterystyki U/fF012= 4.

Je&li FO12 jest ustawiona na 5, to stata lo jestwiaa za pomagparametrow
HO08/H208/H014/H214.

Tabela12-4 Sterowanie wektorowe (SLV)

12.4 Sterowanie wektorowe ze sprzeniem zwrotnym(V2)/ Sterowanie wektorowe ze sprzeniem
zwrotnym przy OHz (OHz-V2)
(1) Dzieki tej czujnikowej metodzie sterowania silnikiem #iwa jest bardziej precyzyjna i szybciej
reagujica na zmieniajce sé obchzenie kontrola i regulacja pracy silnika.
(2) Ustaw parametrF012 na 6(V2) lub 7(0Hz-V2), aby wybré& jeden z rodzajéw sterowania
wektorowego czujnikowego
(3) Dla tego trybu pracy falownika, konieczne jestraalowanie na wale silnika enkodera, a w
falowniku opcyjnej karty sprzenia zwrotnego
(4) Wiecej informacji dotyczcych karty sprzzenia zwrotnego znajdziej w instrukcji obstugi gittonej
do tej karty
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13. FUNKCJE KOMUNIKACJI

13.1Funkcje komunikaciji w falowniku
Falownik serii N700V posiada wbudowane porty RSEEI32/CAN. Dzki portowi szeregowemu RS485
zewretrzne uradzenie nadrgne (master) me komunikowa sic z maksymalnie 32 falownikami (slave-ami).
Falownik posiada rownieport o standardzie RS232 i oraz wbudowany modweskomunikacji sieciowej CAN

(notatkal).

32

Komunikacja szeregowa RS485

Rys. 13-1Komunikacja szeregowa RS485

[Specyfikacja i podiczenia porttRS485
Komunikacja szeregowa z #@ym zewrtrznym uradzeniem wuywajacym standardu RS232/485 jest w
falowniku N700V maliwa poprzez listw zaciskova J2 umiejscowiomn po lewej stronie listwy zaciskdw
sterowniczych.

.o_swe
O 1 F ALARM RELAY O
[ [ .
(m\ DG
P2 = {
(sc_r) oco H RUN RELAY
S N2av|rxp |RxN|E [ H| O [AM| L | FM| TH|Fw| 8 |6 | 4| 2 |cMI|l 13 | 11 |CcM2| RNI|RN2|ALO
"')RSZZZ\\ *
\_rsass }
2! x1 | x 02 | ol |ami| L |P2alpclemi| 7 [ 5 | 3 | 1 [cmi|1a |12 [cm2[RNo|ALT |AL2
can
CJ
O J2 o Shotcable I O
@ .¥> Zaciski listwy sterowniczej

Zaciski listwy komunikacyjnej

Rys. 13-2 Port RS485(zaciski listwy sterownicze)j)

Opis zaciskéw i ziczek listwy komunikacyjnej

Skrét nazw Opis Skrét nazwy Opis
RXP Wysytanie/Odbiér danych. IP1 Rezystpr k@cowy czynny/nieczynny dla
+ dla RS485/232 komunikacji CAN
Wysvtanie/Odbior d h. Rezystor kracowy czynny/nieczynny dla
RXN | e oay ¢ JP2 | komunikacji RS485/232
X1 Wysytanie/Odbioér danych Przehcznik SW2(1-6) dla komunikacji RS484
+ dla CAN w potazeniu lewym
: - SW2
X2 Wysylanie/Odbior danych Przehcznik SW2( 3-4) dia komunikacji RS232
w potazeniu prawym

Tabelal3-1Port RS485. Poddczenie
Notatka) CAN jest skrotem zegzyka angielskiegoController Area NetworK i oznacza jeden z rodzajow
komunikacji sieciowej
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(1) Specyfikacja komunikacjrRS485
INEVALZY Opis Uwagi

Rodzaj interfejsu

RS485

Funkcje komunikaciji

SW2 (3-4) (Right position)

Tryb komunikacji

Half duplex(w danym czasie transjaitylko

Z jednego urgdzenia)

Predkosé¢ transmisji
(liczba bitéw na sekurdl

2400/4800/9600/19200/38400[BPS]

Nastawa w parametrze b038

Rozpoczcie komunikaciji

Zewretrzne wywotanie mastera

Falownik tylko jako slave

Kodowanie danych kod binarny

lloé¢ bitdw danej 7/8 bitow Nastawa w parametrze b040
Kontrola parzystéci brak/parzysta/nieparzysta Nastawa w parametrze b041
llos¢ bitéw stopu 1/2 bity Nastawa w parametrze b042

Pokczenia

1:N(N=Maximum32)

Nastawa w parametrze b039

Kontrola btdéw

Ramki / CRC / CMD / MAXREQ / paramet

Tabela13-2 Specyfikacja komunikacji RS485

(2) Ustawienia komunikaclRS48

5

Kazda jednostka wymaga pagkenia dwoch réwnolegltych przewodéw do transmispdbioru danych.
Dodatkowo przewody komunikacyjne RS485 mudm(¢ na obu kécach zakaczone odpowiednim
rezystorem kracowym. Zmniejsza to efekt odbicia sygnatu nadw linii i w konsekwencji zmniejsza
ilos¢ bleddw w trakcie komunikacjiFalownik serii N700V posiada wbudowany rezyst@nkowy i

w przypadku zakaczenia linii transmisyjnej naky zewrzé zworke JP2 znajdujca sie nad

listwa zaciskéw komunikacji
Falownik wymaga nastawy kilku parametrow zzanych z komunikagjszeregow . Tabela poriiej zbiera

je wszystkie razem.

Notatka) Jé&li parametr b037 jest ustawiony na inny rodzaj koikacji niz panel falownika , to na panelu
aktywny kedzie tylko przycisk STOP i parametr b037.

Funkcja NEVANE] fglgrsytg%/\r/% Dana Opis
O(OPERAOR) Zastrzeony (panel falownika)
1(RS485) RS485

b037 Wybor rodzaju 0 2(OPT1) Zastrzeony(Opcjal)
komunikacii 3(0OPT2) Zastrzeony(Opcja2)
3(RS232) RS232
0(2400BPS) 2,400BPS
Predkosé 1(4800BPS) 4,800BPS
b038 | transmisiji 2 2(9600BPS) 9,600BPS
3(19200BPS) 19,200BPS
4(38400BPS) 38,400BPS
” Kazdy falownik lub uradzenie ma inny
b039 Adres stacji 1 1~32 adres stacji. Ustawda kiedy komunikacja
obeimuje wecej niz jedno uradzenia
7(7BIT 7bitéw
b040 llo$¢ bitéw danej 8 ( ) —
8(8BIT) 8bitow
O(NOPARITY) brak
Kontrola b
b041 parzystéci 0 1(EVENPARITY) arzysta
2(ODDPARITY) Nieparzysta
56 bitd 1(1BIT 1bit
boap | losé bitéw stopu 1 (1BIT) _
2(2BIT) 2bity

Tabela13-3 Specyfikacja komunikacji RS485
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(3) Procedura transmisji
Transmisg pomidzy zewrtrznym uradzeniem sterowniczym a falownikiem przedstawia p&nyj opis

Zewrgtrzne

urzadzenia (master) Zapytanie

Odpowied:

Falownik

Calkowity czas
oczekiwania na odpowied

Rys. 13-3Przebieg komunikacji

Zapytanie : jest rozpoznawane na podstawie pmzesfazez mastara prawidtowej ramki z zapytaniem.
Odpowied : jest rozpoznawana na podstawie pojawieni@asgignatu zwrotnego z falownika po czasie
przerwy 4,5 znaku liczonej od momentu zapytania

Zapytanie: ramka nadana z zesvanego urzdzenia sterowniczego (master) do falownika (slave)
Odpowied: ramka nadana z falownika (slave) do zetnanego urzdzenia sterujcego (master)

13.2Protokdt komunikacii
Protokot sieciowy ModBusktorego dziatanie oparte jest na cykludhiyramke z zapytaniem/odbierz-
ramke odpowiedzi, jest wykorzystywany przy komunikacjiSRA85. Komunikacja dla tej sieci jest
kontrolowana i nadzorowana przez aizenie zewatrzne zwane masterem. Konfiguracja przesytanych
ramek w komunikacji sieci ModBus zostata przedstavai ponzej.

13.2.10dczyt parametréw z falownika
Zapytanie dotyczy parametréw 1~8 falownika

(1) Zewretrzny master wysyta ranlk zapytaniem

Adres Funkcja ‘ Parametr Liczba parametrow ‘ CRC(wysoki) CRC (niski)

slav-a Adres falownika w sieci 1 bajt 1~32

Funkcja 'Rodzaj wykonywanej funkgji  1byte | gy 03

> ba 1-szy bajt Grupa
Parametr Parametr Ity 2-gi bajtindks
Liczba parametrow | Liczba parametréw (do 1-szy bajt 0x 00
. . 2 bajt
odczytania zapisu) v 2-gi bajt N(Ox 01~0x 08)
i - 1 bajt . . .

CRC (wysoki) _ J | Wysoki: 8btéw z 16btéw sumyCRC

CRC (niski) - 1 bajt Niski: 8bitéw z 16hitow sumy CRC

Tabela 13-4 Zewnetrzny master wysyta ramke z zapytaniem
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(2) Ramka z odpowied#alownika

Funkcje komunikaciji

Adres ‘ Funkcia Iéidcggvaviggjzt?% Danal Dana N ‘ CRC (wysoki)|  CRC (niski)
Klauzula Opis Rozmiar danej Specyfikacja
Adres falownika w sieci 1 bajt 1~-32
Adres slav-a
Funkcja Rodzaj wykonywanej funkcji - 1 pajt 0x03
Liczba bajtow . o L 1 bajt . . .
odpowiedzi Liczba bajtow odpowiedzi Liczbazadanych parametréw x2
Dana 1 Parametr 1 2 bajty Wartai¢ parametru 1
Dana N Parametr N 2 bajty Wartas¢ parametru N
CRC (wysoki) - 1 bajt Wysoki:8bitéw z 16bitéw CR
CRC (niski) _ 1 baijt Niski: 8bitéw z 16bitow CRC

X Rozmiar ramki= 5hajtéw (Adres slave-a Funkcja+ Liczba bajtéw odpowiedz CRC (wysoki) + CRC

Tabelal3-5Ramka z odpowiedz falownika

(niski) + Liczbazadanych parametréw2bajty (Danal + Dana2 + ..... + Dana N)

13.2.2Ustawianie parametru
Ustawienie jednego parametru falownika (punkt 3)

(1) Ramka z zapytaniem

Adres stacji ‘ Funkcja ‘ Parametr ‘ Dana ‘ CRC(wysoki) ‘ CRC (niski)
Klauzula Opis Rozmiar danej Specyfikacja
Adres falownika w sieci 1 bajt 1~32,i 0 x FF(broadcast)
Adres stac
Funkcja Rodzaj wykonywanej funkcji - 1 bajt 0x 06
1-szy bajt Grupa

Parametr Parametr 2 byte 2-gi bait indeks(punkt 1)
Dana Dana 2 byte Ustawiona warté (punkt 2)
CRC (wysok) - 1bajt Wysoki: 8bitéw z 16bitow sumy CRC
CRC (niski) _ 1 bajt Niski: 8bitow z 16bitéw sumy CRC

Tabela 13-6 Ramka z zapytaniem
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(2) Ramka z odpowiedZalownike.

Adres stacji ‘ Funkcja ‘ Parametr ‘ Dana ‘ CRC(wysoki) ‘ CRC (niski)
Klauzula Opis Rozmiar danej Specyfikacja
Adres stagji Adres falownika w sieci 1 bajt 1~32
Funkcja Rodzaj wykonywanej 1 bajt 0x 06
funkgji

Parametr Parametr 2hyte 1-szy bajt : Grupa
2-gi bajt: Indeks (punkt ?

Dana Dana 2 byte W odpowiedzi jest wysytana ustawiona waéta
(punkt 4)

CRC (wysoki) - 1 bajt Wysoki:8bitéw z 16bitéw CRC

CRC (niski) _ 1 baijt Niski: 8bitow z 16bitow CRC

Tabela13- Ramka z odpowieds falownika

(3) Ustawianie parametru
Parametry podstawowe
1-szy bajt : Ustawienie grupy parametrow

Grupa 1-szy baijt Grupa 1-szy bajt
D 0x01 0 0x07
F 0x02 c 0x08
u 0x03 H 0x 09
A 0x 04 P OxO0a
B 0x05
| 0x 06

Tabelal3-8 Parametry podstawowe(1-szy bajt)

2-gi bajt : Ustawienie numeru parametru

Przyktad) W przypadku odczytania lub zapisania d@ametru A60 jego adres jest:
1-szy bajt: 0x04

2-gi bajt: 0x3C

Informacje o bkddach

Informacja o bidach zawiera 4 parametry ¢stotliwos¢ wyjsciowa, pad wyjsciowy, napécie na szynie DC w
momencie wyapienia bedu)

% A Informacie  Ostatni Przedostat Trzeci Czwarty Piaty bfad
llos¢ bledéw o bldach blad btad btad btad y
1-szy baijt 0x01 0x01 0x01 0x01 0x01 0x01 0x01
2-gi bajt Ox12 0x13 0x17 Ox1B Ox1F 0x23 0x27

Tabela 13-9 Informacje o bédach (1-szy bajt, 2-gi bajt)
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Dane btdow
Dana btdu Rodzaj btdu Dana btdu Rodzaj btdu
1 Btad nadpsdowy (stata pgdkosc) 17 Przegrzanie falownika
2 Btad nadpadowy (przyspieszanie) 18
3 Btad nadps#dowy (zwalnianie) 19
4 Btad nadpsdowy (inny stan) 20 Zanik fazy R
5 Btad przecizenia 21 Zanik fazy S
6 Btad przecizenia rezystora hamagego 22 Zanik fazy T
7 Btad nadnapiciowy 23
8 - 24 Btad termistora
9 Stan podnagtiowy 25 Awaria hamulca
10 - 26 Btad komunikacji
11 - 27 Przekroczenie czasu kasowania blokady
12 Wyzwolenie zewatrzne 28 Btad modutu IGBT (faza U)
13 Btad USP 29 Btad modutu IGBT (faza V)
14 Btad doziemienia 30 Btad modutu IGBT (faza W)
15 - 31 Btad opcjal lub 2
16 Czasowy zanik zasilania 32 Btad przekroczenia pdkosci

Tabelal13-10Dane bkdow

(4) Ustawianie wartéci danej

Wartas¢ transmitowana danej nie posiada przecinka ginesjo

Przyklad 1) Cestotliwas¢ wyjsciowa

Wartas¢ parametru Transmitowana dana

60.00Hz ‘ 6000

Wartcs¢ heksadecymalna

1-szy bajtOx 17
2-gi bajt 0x 70

Przykiad 2) Czas przyspieszania/zwalniania

Wartos¢ parametru Transmitowana dana

10.0sek 100

Wartas¢ heksadecymalna

1-szy bajt0 x 00
2-gi bajt 0 x 64
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(5) Parametr specjalny
Parametr specjalny sty do zadawania rozkazu ruchu oraz zadawania $@rtaestotliwosci dla
parametru podstawowego
Parametr rozkazu biegu
1-szy bajt 0x00
2-gi bajt 0x02
Ustawiona dana

1-szy bajt
Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
zastrzeony
2-gi bajt
zastrzeony RST REV FWD

Bit0 : rozkaz biego do przodu
Bitl : rozkaz biegu do tytu
Bit2 : rozkaz kasowania blokady

Parametr zadawaniagstotliwosci

1-szy bajt0 x 00

2-gi bajt 0 x 04

Ustawiona dana

Czgstotliwos¢ wyjsciowa x 100

Przyktad)Czestotliwos¢ zadana jest 60.00Hz
Transmitowana dana :6000

1-szy bajt0x17
2-gi bajt 0x70

Notatka) J&li wystano w zapytaniu danzawierajca rozkaz zmiany parametru, a rozkaz
ten nie mae zosté zrealizowany poniewa silnik jest w biegu, to w ramce
odpowiedzi pojawi i niezmieniona dana parametru

Generowanie 16-bitowed@dusumy kontrolnej CRC (Cyclic Redundancy Check)
Poszczegdlne kroki generowania kodu CRC:
1. Caly 16-bitowy rejestr wynosi 1.0x ffff
2. XOR z 16-bitowego rejestru i 8- bitowego rejestr
3. Przesti w prawo 1bit 16- bitowego rejestru
4. Jéli wynik z punktu 3 jest 1, XOR z 16- bitoweggastru i 0xa001.
5. Wykonaj 8 razy krok 3 i krok 4.
6. Wykonaj kroki 2~6 ado wypeinienia danej.
7. Wynik z kroku 6 wpisz w wysoki- 8bitéw i niskbitow rejestr CRC
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Przyktad)Odczytywanie agstotliwasci wyjsciowej d001

Adres stagji Funkcja Parametr Liczba parametrow
0x01 0x03 | o0ox01 | 0x01 0x00 | 0x01

Sekwencja dodawanego bajtix 01)

16-bitowy rejestr MSB Flagd
(XOR) 1121 | 1211 1111 | 1111
01 0000 | 0001

1111 1221| 1121( 1110
Przesul 0111 | 111212 1221| 1111
Przesu?2 0011 | 1111 1111 11112 1

Polinominalnie 1010 | 0000 | 0000 | 0001
1001 | 1112 1111 1110
Przesu 3 0100 | 1111 1111 1111
Przesu 4 0010 | O111| 11122 1111
Polinominalnie 1010 | 0000 | 0000 | 0001
1000 | 0111 | 1111 1110
Przesu 5 0100 | 0011 | 1111 | 1111
Przesu 6 0010 | 0001| 11112 1112 1
Polinominalnie 1010 | 0000 | 0000 | 0001
1000 | 0001 | 1111 | 1110

Przesun 7 0100 | 0000 112121 1111
Przesu 8 0010 | 0000 | O111| 1111 1
Polynomial 1010 | 0000 | 0000 | 0001

1000 | 0000 | 0111 | 1110

0x01 0x807e
0x03 0x 2140
0x01 0x 30el
0x01 0x 8831
0x 00 0x d449
0x01 0x 36d4
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14. Kody awaryjnych wytaczen falownika

14.1Funkcje zabezpiecz# i kody bteddw

Nazwa funkcji i Swi na panelu
opcyjnym

Wystepuje w przypadku, nagtego wzrostuagiu Podczas stalej gakoici
wyjsciowego falownika Zadziatanie tego i .
Zabezpiecze zabezpieczenigpowoduje zablokowanie falownika Podczas przyspieszania E02 | OCACC
nadprdowe oraz odfaczenie wyjcia i wyzwolenie bédu nie Podczas zwalniania E03 | OCDEC
dopuszczaic w ten sposéb do uszkodzenia
falownika i/lub silnika Inny stan Eoa | OCETC
. . | Wystepuje w przypadku, gdy pd wyjsciowy falownik przekroczy poziom zabezpieczenia '
Zabezpieczenie | termicznego Zadziatanie tegrabezpieczenigowoduje zablokowanie falownika oraz E05 | OL.MOT
przecazeniowe odfaczenie wyjcia i wyzwolenie bédu
Przecizenie Kiedy ustawiony stopiewykorzystania obwodu BRD (wewtiznego choppera) zostanie
ﬁgﬁm' a przekroczony powodua¢ powstanie stanu nadnapiowego E06 | OL.DBR
hcego
Zabezpieczenie | Wystepuje, gdy napicie state w obwodzie gmednim DC przekroczy okéony poziom z E07 | ovDC
nadnapiciowe powodu przejcia zbyt duej energii odzyskiwanej przy hamowaniu silnika. :

Obnizenie napjcia wefciowego falownika powoduje wadliwe dziatanie ukialerowania
jak réwniez zmniejszenie momentu ngfowego i przegrzewanie silnikazéé napicie EO9 | yv.DC
obnizy sig ponizej ustalonego poziomu to wigje falownika zostanie ogttzone

Umazliwia przekazanie sygnatu o nieprawidtowej pracgadeenia zewetrznego.Pojawienie EXTERR
Btad zewrtrzny | Si¢ tego sygnatu na zacisku wejowym falownika powoduije jego zablokowanie oraz E12 :
odfaczenie wyjcia

Btad zaniku zasilania, gdy funkcja USP jest wybrantatownik jest zabezpieczony przed
Btad USP | samoczynnym uruchomieniem po przywréceniu zasilania

Zabezpieczenie
podnapgciowe

E13 | USPERR

... | Falownik posiada uktad wykryway zwarcie doziemne poruzy falownikiem a
Btad doziemienia | gjinikiem przy whczonym zasilaniu a przed uruchomieniem falownika.

| Kiedy nasapi przerwa w zasilaniu przez czas iy niz 15ms falownik si zablokuje a
Zabezpieczenie | hapkcie na jego wyiciu zostanie odgte. Kiedy czas trwania przerwy w zasilaniu jest:dity

E14 | GND.AT

przed czasow niz zdefiniowany w parametrze b017, to falownik potug ten przypadek jako brak zasilan E16

przerwg zasilania | zablokuje si. Jdli zasilanie zostanie przywrécone, sygnat bieguiNRigdzie aktywny i lada IPF.ERR
spetnione okrdone warunkito falownik przeprowadzi ponowna prptozruchu

Wysoka Gdy nasipi wzrost temperatury wewtrz falownika spowodowany uszkodzeniem

ter>r/1peratura wentylatora chtodzcego to naspi odkczenie wyjcia falownika El7 | OTERR

Kiedy zasilanie falownika w fazie R zostanie przenw, falownik zostanie

zablokowany, a silnik zatrzymagsivolnym wyblegiem E20 | RPH.ERR

Kiedy zasilanie falownika w fazie S zostanie przane, falownik zostanie
zablokowany, a silnik zatrzymagsivolnym wybiegiem

Kiedy zasilanie falownika w fazie T zostanie przane, falownik zostanie TPH.ERR
zablokowany, a silnik zatrzymagsivolnym wybiegiem E22 ’

Jezeli falownik wykryje na wejciu termistorowymze rezystancja pogitzonego termistora je
Btad termistora | zbyt wysoka to potraktuje to jako stan awaryjngiaozy wyjscie falownika

E21 | SPH.ERR
Brak fazy

E24 | THMISERR

Kiedy falownik wystawi sygnat na odpuszczenie harauewrtrznego i nie dostanie w

Btad hamulca zdefiniowanym czasie zwrotnego potwierdzenia, ayhlec jest zatzony, czy odiczony, E25 | BRK.ERR
zewnrgtrznego to nasipi odiaczenie wyjcia falownika i jego blokada

Pojawia st kied stpuje bhd komunikacji (timeout) pomtzy pomégdzy panelem a pt
Btad komunikacji Stejrownica Y yskRl . Pomezy P yP P | E26 | coum.ERR
Btad przekroczenia | Btad ten pojawi sj jesli sygnat RESET kasowania blokady falownikadbie aktywny
czasu kasowania przez wecej niz 5 sekund E27 RESET.ERR
blokady

Jeili na wyjsciu falownika zostanie wykryty nadmiernyaprw gakezi tranzystoréw mocy IGB

w fazie U, to nagpi odkczenie wyjcia dia ochrony obwodéw mocy falownika E28 | UIGBT.ERR

Jeli na wyjsciu falownika zostanie wykryty nadmiernyaprw gakzi tranzystoréw mocy IGB
Zabezpieczenie w fazie V, to nasipi odkczenie wyjcia dla ochrony obwodéw mocy falownika E29 | VIGBT.ERR
IGBT Jeili na wyjsciu falownika zostanie wykryty nadmiernyaprw gatzi tranzystorow mocy IGB '

w fazie W, to nagpi odiczenie wyjcia dla ochrony obwodéw mocy falownika E30 | WIGBT.ERR
Btad zwiazany z . Wskazuje bid zwiazany z nieprawidtow praa opcyjnej karty PCB 1,2. Aby E31 . OPTERR
dofaczom opci zidentyfikowa blad patrz instrukcja obstugi pagizonej karty. :
Btad przekroczenia | Wystepuje gdy pgdkos¢ nagdzanego silnika przekraczagpgkos¢ zadan. E32 RESVD

predkosci

Tabelal4-1Funkcje zabezpiecza i kody btedow
Notatka)Przed skasowaniem ktéregokolwiekdh ustal przyczynjego powstania
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14.2 Wyswietlanie kodow bkdu i statusu falownika

(1) W stanie awaryjnym falownika oprécz informacji zatej w kodzie hidu, dosgpne @ rowniez
uzyteczne informacje opisage status falownika w momencie wyzwolenigdat. Do informacji tych
naleza wielkosci elektryczne takie jak estotliwos¢ wyjsciowa, pad wyjsciowy, napecie w uktadzie
posrednim DC w chwili wyzwolenia zabezpieczenia wetwrnego falownika. Dodatkowo w samym
komunikacie bidu po kropce w§wietlana jest cyfra oznaczaa konkretny stan pracy silnika (patrz
przyktad)

(2) Przyktad btad EO7.20znacza zadziatanie zabezpieczenia nadwapiego (patrz kody kHow) , a
cyfra 2 po kropce oznaczae miato to miejsce podczas zwalniania silnika

[l Kod bfedu wyjanienie wyswietlanych wielkdci

Dl T
G )N

Patrz kody bidow
w rozdziale 14.1. l

gl |

—p j,-/ = (:' ,- Informuje o charakterze pracy
JéodM: —_ AN silnika w momencie powstania
4 stanu awaryjnego
PAY —
v (K]

,—' . nieokr&lony.

NN |

-' ‘7 ,7 ,7 1 : podczas postoju silnika
] Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz) ;-‘
‘ AN ,- . podczas zwalniania silnika
* -
7 N7 'f' "' -" . przy statej pedkosci silnika
IR VN =

Sy
-

[ Prad wyjiciowy (A K 1 : podczas przyspiewszania silnika
LAY -
M ' . podczas hamowania dynamicznego

j'-j'g :' " DC silnika
RN RN _

"1 Napicie w uktadzie pérednim DC(V) ,-' : podczas ponownego rozruchu

v

Rys. 14-1 Kod btedu
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15.NADZOR | UTRZYMANIE

15.1Uwagi dotyczce nadzoru i utrzymania urzdzenia

15.1.1 Codzienne inspekcje
(1) Codziennie przed wigiwa praa uktadu naley sprawdzé :
O Czy silnik pracuje zgodnie z nastawieniami na faldw?

Czy nie ma klopotéw z instalacpoza falownikiem?
Czy wentylacja falownika (wentylator chtog) dziata prawidtowo?
Czy nie g styszalne dwigki i wibracje, ktére wczéniej nie miaty miejsca?
Czy nie mazadnych sygnatow wskazgych na przeaizenie falownika?

Q Czy nie jest wyczuwalnyaden niepokaejcy zapach?
(2) Sprawd napkcie na wygciu falownika podczas biegu silnika za porpogiernika. Sprawit

Q Czy wartd¢ tego napicia jest stata.

Q Czy poszczegolne fazy napia maj odpowiednie, takie same wastd

a
a
a
a

15.1.2Czyszczenie
(1) Upewnij sk czy falownik nie jest brudny
(2) Jeili falownik jest brudny, wycz§¢ go delikatm szmatlqa z dodatkiem detergentu.
(Uwaga)
Nie wywaj rozpuszczalnikbw zawiergjych: aceton , benzen , toluen , alkohol itp., jakomaze to
powodow& rozpuszczanie &i powierzchni wycieranej i odpadanie farby. Nigdye niczy¢
wyswietlacza cyfrowego iywajac do tego detergentow lub alkoholu.

15.1.3Regularny nadzér
Co jaks czas powinny by przeprowadzane regularne inspekcje tychs@zfalownika, ktére podczas
codziennego zytkowania nie g sprawdzane:
(1) Sprawd: czy nie mazadnych ktopotéw z systemem wentylacji falownika ¢eys¢ filtr powietrza itp.)
(2) Sprawd: czy wszystkie zaciskiasdobrze przykgcone jakoze mog sig one poluzowé na skutek
wibracji, zmian temperatury itp.
(3) Sprawd: czy nie ma korozji przewoddw i uszkodzeolaciji.
(4) Zmierz rezystanegjizolacji przewodow i silnika.
(5) Sprawd: stan wentylatora chtodeego, kondensatoréw gtagtzch, przekanikéw i jezeli istnieje
potrzeba to wymie uszkodzony element.

A OSTRZEZENIE

Mozna dokonywad czynndci konserwujcych i kontrolnych po uptywie czasu nie krotszym @D minut od chwili
odfaczenia zasilania od falownika. W przeciwnym rdgtaieje niebezpiecstwo poraenia padem

O obecnéci napicia w obwodach mocy falownika informuje dioda “ofpelt znajdujca si wewratrz
obudowy falownika. Po wygaieciu diody, dla pewnéi, sprawd za pomog woltomierza czy nagcie DC
miedzy zaciskami P i N obmyto sic do bezpiecznej waroi 45V.

(=2

Upewnij sk ze tylko wykwalifikowany personel dolzie dokonywat czynni konserwugcych, kontrolnych lu
wymiany czsci (przed przysipieniem do pracy naty usuryé metaliczne przedmioty osobistegaytku tj. zegarkil,
bransolety itp.) W przeciwnym razie istnieje nighiezzéistwo poraenia padem lub/i zranienia obstugi
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15.2Przeglady codzienne i okresowe

Sprawd

Metoda sprawdzania

Kryteria ktére musz
by¢ spetnione

Przyrzd

Temperatug otoczenia, wilgotnét, Temperatura otoczenia
nalecialdci pytéw i kurzu pomgdzy 10 a50°C. bez | Termometr
i Patrz rozdziat2.1 Instalacja. ) ' '
Otoczenie i kondensacji, wilgotnit do | Nygrometr
P 90%
Ogolnie
Ogélny Czy uktad zachowuje spoprawnie i nie Stabilna praca ukladu
przeghd wpada w wibracje Wzrokowe i stuchowe
Spratu
Sprawdzenie Napiqc!a na zaciskach wajiowych Napicie z dopuszczamegOWoltomierz
zasilania falownika Pomiar napicia midzy zaciskami R, S, T | zakresu zasilania.
falownika
o | (1) Po zdjciu zhczki J61 z witrza o
Sprawdzanie izolacji doziemnej falownika .wyjmij przewody wefiowe, (1) Wartdi¢ co najmniej. Miernik oporngci
wyjsciowe z gtéwnych zaciskéw mocy 5MQ Izolacyjnej klasy
falownika i z zaciskow steragych. Zewrzyj DC
o . . i zaciskiR, S, T, U, V, W ,P, PD, N, RB 500V
(2) wyeliminowanie wszystkich luzéw z ziemi, i dokonaj pomiar6w izolacii
instalacji falownika doziemnej za pomaganiernika opornéci
izolacyjnej
Sprawdzanie (2) Dokreceniesrub (2)(3) Zadnych
ogolnie (3) Sprawdzenie wzrokowe nieprawidlowgci
Sprawdzenie czy nie ma znakéw uszkodzenia z pomimdu czystaci
wysokiego nagiia
(1) Czystdi¢ falownika
Sprawdzenie| (1) Sprawdzenie czy przewody nig s
) wypaczone (1)(2) Zadnych
przewodow | (2 Sprawdzenie czy nie jest uszkodzona (1)(2) Warokowe nieprawidiowdci
izolacja przewodéw
Zaciski Sprawdzenie czy niggzniszczone Wzrokowe Zadnych nieprawidtowsei
o | Zdejmij pohczenia falownika .
Czescei dokonaj pomiaru rezystanciji Odnies¢ sk do metody
Tor Lalowni:a i Sprgvl:/ldzenie rezystancji pogdizy kazdym m:qg;)); IL_Jl\'/Ls\’I II_?F:>I lfl"z': g:)a;m z punktu 6.5 Miernik
4 onwertera zaciskiem. G sV ) .
fg;ov\\’lvnr?;ka omowego testera uniwersalny
omomierza
(1) Sprawdzenie czy nie wycieka elektrolit| (1),(2)Zadnych
(2) Sprawdzenie wygtiu (1),(2) Wzrokowe nieprawidtowdci
Kondensatory| Pojemndciomierz
gladzce (3) Pomiar dopuszczalnej elektrycznd o | (3) Pomiar pojemnii kondensatora (3) Ponad 80% pojemsci
statycznej znamionowej
(1) Sprawdzenie czy nie wygiuje (1) Stuchowo
Proekaniki ‘klekotanie” (1)(2)Zadnych
rzekaniki | (2) Sprawdzenie stanu stykow adnyc
(2) wzrokowo nieprawidlowgci
(1) Sprawdzenie czy nie mazjeh pknigé (1) Zadnych
lub przebarwié. Wzrokowo — rezystory cementacyjne , nieprawidlowdci.
o (2) Sprawdzenie czy nie wystuja pekniecia rezystory nawojowe .Zdejmij pgdzenia z omomierz
Oporniki przewod6éw obu stron rezystora i pomierz opo§to (2)Btad przy rezystanciji
=10%opornéci okazywanej
(1) Sprawdzi czy napicia na . - . (1) Dopuszczalna edica
Sprawdzenie poszczegolnych fazach wigjowych (1) Pomiar nagicia pomédzy . napk¢ miedzy fazami dla o
Obwody pr‘;M .| falownika g identyczne. zaciskami wyjciowymi U,V, W falownika | klasy falownikow 400V na | Miernik
zabezpiecze | yyiatania . . poziomie 8V uniwersalny
(2) Sprawdzenie prawidtowioi dziatania i (2) Zasymulowanie czynrioi (2) Zabezpieczenie dziata bez wychytkowy
uktadu selektywngci obwodow zabezpieczajych powodujcych zadziatanie ;
obwodéw zabezpieczaiych zarzutu
(1) Sprawdzi czy nie wystpuja wibracje (1) Luzne i bezgténe
lub nieprawidiowe dwicki (1) Reczne obracanie wentylatora obracanie wentylatora
System Wentylator
wentylacyjny (2) Czy nie ma poluzowanych przewodéw L 5
zasilajcych wentylator (2) Dokrecaniesrub (?) Zadnlych .
nieprawidtowdci
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|Przegidy | Kryteria ktére mu Przyrzad
Sprawdzan Sprawdzan y Sz yrz
%ozyqe P pozycje Sprawd . Metoda sprawdzania byé spetnione pomiarow

R (1) Obserwacja wzrokowa (1) Swiecenie
panel 1) Poprawn§ v_vyswmtlanych znakoéw > (2) Czyszczenie szmatk
sterowania | (2) Stan czystéi.
Wskazniki
o Stwierdzé czy wskazywana waré jest Potwierdz¢ postuguic sk innym Satysfakcionuica wartdé Wolomi ;
Miernik poprawna oo miernikiem ysiakeontica wartee o AR
| (1) Sprawdzenie czy nie ma niepad@jch [ (1) Stuchowo i wzrokowo.
dzwiekow lub wibracji o (1)(2) Zadnych
Ogoélnie (2) Sprawdai zapach (2) Sprawdzenie czy nie ma zapachu nieprawidtowdci.
o spalenizny pochodzej z silnika
Silnik
|"(1) zdejmij poticzenia U, V, W
Stan izolacji | (1) Sprawdzenie izolacji uzwajesilnika ° | i odkcz przewody silnika (1) Wartdi¢ co najmniej 5 | Miernik oporndici
Bbnik izolaci, MO izolacji DC 500V

Tabela1l5-1Przeglady codzienne i okresowe

(Notatka)Czas uytkowania kondensatorow zaleod temperatury otoczenia
Patrz rozdziat 15.4 [Krzywaycia kondensatoréw].

15.3Napigcie probiercze wytrzymywalne

Nigdy nie przeprowadzaj préby napiowej wytrzymatdci probierczej. Obwody gtéwne falownika zawieraj
potprzewodniki, ktére to magulec uszkodzeniu podczas takiej préby.
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15.4Krzywa zycia kondensatorow

Temperatura otoczer(RC)

50 J—m———

Praca 12 godzin na deb
40

30
20

10 +

I

:

Praca 24 godziny 1
na dole :
|

1

']

10

1 Diugos¢ zycia w latach

Rys. 15- 1 Krzywa zycia kondensatorow

(Notatka 1) Temperatura otoczenia oznacza tempeg¢afp@nujpca wokét falownika. W przypadku
zainstalowania falownika w szafce, temperatatoczenia bdzie temperatura powietrza
wewnatrz szafki.

(Notatka 2) Zaleca si aby kondensatory DC byly wymieniane co 5 latzelie jednak falownik
zainstalowany jest w otoczeniu gdzie panmjidne warunki pracy to zalecany czas, po ktérym
nalezy wymienié kondensatory jest krotszy.

15.5Testowanie stanu izolacji obwodow gtéwnych falownik

Przyrzadem stiacym do pomiaru izolacji obwodéw gtéwnych falownikazgledem ziemi jest miernik
oporndci izolacji (klasy DC 500V)

(1) Nalezy zdja¢ wszystkie przewody przatgzone do zaciskéw R,S,T, PD,P,N,U,V i W.

(2) Nie wywaj miernika oporngci izolacji do obwodéw sterowniczych falownika , tekim przypadku
nalezy uzywa¢ cyfrowego miernika uniwersalnego .

(3) Zdejmij pohczenie J61. Poakz miernik opornéci izolacji zwierajc kolejno zaciski R,S,T,
PD,P,N,U,V i W tak jak na rysunku paeij

(4) Po dokonaniu pomiaru izolacji pagz zworle J61.

Nie podhczaj
zasilania

Silnik

VAR y \/i_
Zasilania oo oo -——- ) —_——
Falownik i— -

@ Nie podhczaj silnika

Miernik
izolacji =
DC500vV — ZiemiaGND

Rys. 15-2 Testowanie stanu izolacji obwodéw gtéwnych
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15.6Metoda sprawdzania poszczegolnych egci falownika i prostownika
Za pomog ponizszych instrukcji maliwe jest sprawdzenie poszczegélnych diod i tratargsv IGBT.

(1) Przygotowanie
@ Zdejmij pokczenie z zaciskéw wagiowych R, S, T oraz wygiowych U, V, W.Zdejmij pokczenie (o
ile takie istnieje) z zaciskéw [P] i [RB]
®@ Przygotuj cyfrowy woltomierz (DVM- pomiar pétprzewnikéw) i ustaw go na zakresie rezystan€p 1

(2) Sprawdzenie
Sprawd stan zuycia wewrtrznych elementéw poétprzewodnikowych pacitapc odpowiednio
bieguny miernika do zaciskéw R, S, T, U, V, W, FBi,N

(Notatka 1) Zanim przysipisz do pomiaru nagtie miedzy zaciskami [P] i [N], upewnij siczy
kondensatory gtadze s catkowicie wyladowane

(Notatka2) W stanie nie przewodzenia na mierniku zma@ odczytd wartas¢ nieskaiczory. Gdy
kondensatory nieaswytadowane wart& odczytana nie dulzie rowna nieskiczondci. Wartaci
odczytane na mierniku nieetla zawsze takie same dla poszczegdlnych zaciskévaledawinny by
zawsze zbfione. Jeeli odczytywane warkei znacaco st od siebie rénia moze to oznacza
uszkodzenie falownika.

Biegun miernike Belamemna
) ©) wartasé

Prostownik ~ PD P Falownik
R PD przewodzi
D1 PD R |nie przewodz
S PD przewodzi
D2 -
PD S |nie przewodz
c T PD przewodzi
2 | D3 _
2 PD T |nie przewodz
o - '
a D4 R N nie przewodZi
N R przewodzi
S N nie przewodzi
D5
N S przewodzi
T N nie przewodzi
D6 -
N T przewodzi
U P przewodzi
TR1 -
P U  |nie przewodz
V P przewodzi
TR2 -
P V  |nie przewodz
w P przewodzi
TR3 -
P W [|nie przewodz
U N nie przewodzi
= | TR4 P :
= N U przewodzi
ch; V N nie przewodzi
L TR5 -
N \Y przewodzi
W N nie przewodai
TR6 -
N W przewodzi

Rys. 15-3Metoda sprawdzania poszczegolnych egci falownika i prostownika
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16. SPECYFIKACJA

16.1Tabele specyfikacji technicznych

16.1.1Falowniki N700V o klasie zasilani200V

N700- | N700- N700- | N700- N700- | N700- | N700-
MODEL FALOWNIKA

O55LF | O75LF | 110LF | 150LF | 185LF | 220LF | 300LF | 370LF | 450LF | S550LF

Maksymalna moc podtzanego

silnika 0 4-biegunach(4P, KW) 5.5 7.5 1 15 18.5 22 30 37 45 55
Moc pozorna 200V 8.3 11.0 | 159 | 221 | 263 | 32.9 | 419 | 50.2 @ 63.0 | 76.2
(KVA)

240V 9.9 13.3 | 191 | 266 | 315 | 39.4 | 502 | 60.2 @ 758 | 91.4

Znamionowe naggie zasilania 3fazowe 200~ 240V +10%, 50/60Hz

Znamionowe nagtie wyjsciowe 3-fazowe 200 ~ 240V/(proporcjonalne do nagiia zasilania)
Znamionowy pgd wyjsciowy (A) 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220
Obwodd BRD Obwdéd BRD hamowania pdnicowego jest wbudowany | Konieczna zewgtrzna jednostka
 (hamowania panicoweg (rezystor hamujcy jest opcy.) hamujca (opcja)
Hamowaniq\iinimalna rezystancj
pradnicowedolyczonego rezystor 17 17 17 8.7 6 6 3.5 3.5 2.4 2.4
hamujcegc (Q)
Waga(kg) 7 7 7 15 15 15 25 37 37 51
Wymiary (mm) 182% 336% 195 290% 478% 230 330x580x250 400 x 610 260 |440x650x 271

Tabela 16-1 Falowniki N700V o klasie zasilani€200V

16.1.2Falowniki N700V o klasie zasilaniadO0V

N700 |N700 [N700 |N700- [N700 |N700- |[N700 |N700- |[N700 |N700 |N700- |N700- [N700 |N700

MODEL FALOWNIKA

055HF 0751 A 110HF| 15CHF 185HF 220HF 300HF| 370HF 450HF 55CHF| 750HF 900HH 110HF 132(HF

Maksymalna moc podézanego
silnika 0 4-biegunach(4P, kW) 55|75 11 15 | 18.5| 22 | 30 37 | 45 | 55 75 90 | 110 | 132

Moc  pozoma 400V 8.3 | 11.0| 15.9| 22.1| 26.3| 33.2| 41.9| 50.2| 63.0 76.2[103.2121.9 150.3| 180.1]
(kVA)

480V 9.9 | 13.3| 19.1| 26.6 | 31.5| 39.9| 50.2| 60.2 | 75.8| 91.4|123.8/146.3/180.4/216.1]
Znamionowe naptie zasilania

3-fazowe 380~ 480V +10%, 50/60Hz

Znamionowe naptie wyjsciowe 3-fazowe 380~ 480V/(proporcjonalne do nagtia zasilania)

[Znamionowy pgd wyjsciowy (A) | 12 16 23 32 38 48 58 75 90 | 110 | 149 | 176 | 217 | 260

Obwod BRD Obwod BRD hamowania pinicowego | Konieczna zewgtrzna jednostka hamaga (opcja)
~ (hamowania pidnicoweg jest wbudowany
Hamowaniéinimalna rezystancja
pradnicowedotyczonego rezystora 70 50 50 30 20 20 12 12 8 8 6 6 6 6
hamugcego (Q)

Waga(kg) 7 7 7 15 15 15 25 37 37 51 70 70 90 90

Wymiary (mm) 182x336x 195 | 290x 478x 230 58303)(0;50 400x 610x 260 65&02*71 420x 740x 320500x 780x 320

Tabela 16-2 Falowniki N700V o klasie zasilaniad00V
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16.1.3Falowniki N700V o klasie zasilani€200vV/400V

Pozycja Wspoélna specyfikacja dla wszystkich modeli

Metoda sterowania Sterowanie przez Modw&gerokéci Impulséw (PWM)
Zakres czstotliwosci napkcia wyjsciowego | 0.1~400Hz

Zadawanie cyfrowe: 0.01% ¢ztotliwosci maksymalnej, Zadawanie analogowe: +0.2%
(25+10°C)

Cyfrowo: 0.01Hz,Analogowo : czstotliwai¢ maksymalna4.000

Doktadna¢ zadawania egtotliwosci

Rozdzielczé¢ zadawanej estotliwasci

Charakterystyka sterowania U/f Sterowanie U/f :charakterystyka statomomentowaikedana lub wolna nastawa U/f.
Ponadto sterowanie wektorowe i wektorowe zeg@riem zwrotnym (opcja)

Przecizalnosé 150%, padu znamionowego przez 60sekund

Czas przyspieszania/zwalniania 0.01~3600.0sekunginiowe lub po wybranej krzywej)

Hamowanie dynamiczne DC gafem Po wydaniu komendy STOP hamowaniedem stalym od zadeklarowanegstotliwosci lub z

statym) wykorzystaniem funkcji programowalnych zaciskéwjsemwych (ustawiane parametry: sita)

hamowania, czas hamowanigsotliwos¢ do rozpoczcia hamowania).

Zadawanie  |Panel falownika| nastawa poprzez przyciski géra/dét

czestotliwosci Sygnat Wejscie naptciowe: DCO~+10V, -10~+10V (impedancja w&pwa 10KQ), Wejcie padowe:
| zewrgtrzny 4~20mA (impedancja wégiowa 18(Q)
Zadawanie  Panel falownika | poprzez przyciski Run / Stop (kierunek obrot6lezay od nastawy)
ki . . —
:S(Z:hifu Sygnat poprzez sygnaly listwy zaciskowej wejowej FW lub RV (zestyk NZ lub NQlostpna
zewrgtrzny rowniez funkcja impulsowego zat/wyt rozkazu ruchu)

zatrzymania

Port zewntrzny | poprzez port 485

Zacisk FW i 8 programowalnych zaciskdw:

RV (bieg w lewo), CF1~CF4 (wielopoziomowa nastawglgosci-kombinacja zestykow), JG
(bieg probny), DB (hamowanie DC), SET2 (nastawydtlagiego silnika), 2CH (drugi zestaw|
czasoOw przyspieszania/zwalniania), 3CH (trzeciaestizasow przyspieszania/zwalniania),
Wejscia FRS (wybieg silnika), EXT (zewatrzna blokada), USP (zabezpieczenie przed samogaynn
uruchomieniem), SFT (blokada nastaw), AT (wybémsig analogowego), RESET
(kasowanie blokady falownika), STA (start impulsQw§TP (stop impulsowy), F/R (bieg w
prawo/lewo), PID (blokada PID), PIDC (resetowardtonu catkujcego regulatora), UP
(motopotencjometr - géra), DOWN (motopotencjometdd), UDC (zdalne czyszczenie
danych),0OPE (wymuszenie rozkazu ruchu i zadawaritatliwosci z panela falownika), TL
(funkcja ograniczenia momentu), TRQ1 (ograniczen@nentu dla 4-ech kwart, Bit 1
(najmniej znacaey bit)), TRQ2 (ograniczenie momentu dla 4-ech kwBit 2 (najbardziej
znacacy bit)), BOK (potwierdzenie odpuszczenia hamul€RT (pozycja pocgkowa dla
trybu ASR), LAC (anulowania liniowego przyspieszdiwalniania), PCLR (kasowanie
odchytki pozycji), STAT (rozkaz zliczania impulsdwtrybie odwzorowania gokosci, XT1,
XT2, XT3 (Wielopoziomowe czasy przyspieszania/zwaiia 1~3

Zacisk termistora 1 zacisk ( charakterystyka termistora PTC)

Programowalne zaciski
wejsciowe cyfrowe

4 wyjscia typu “otwarty kolektor”, dwa wygia przekanikowe przeiczne:

RUN (sygnalizacja ruchu), FAL (sygnat qgiecia poziomu cgstotliwosci - typ 1- stata
czgstotliwose), FA2 (sygnat osignigcia poziomu cgstotliwosci - typ 2- przekroczenie
czgstotliwosci), OL (sygnalizacja przegienia padem 1), OD (sygnalizacja przekroczenia
sygnatu uchybu), ALM (sygnat alarmu), FA3 (sygnalgniecia poziomu cgstotliwosci - typ
3 —rowna cgstotliwosci), OTQ (sygnalizacja przegienia momentem), IP (zanik napia
zasilania), UV (stan podnagiowy), TRQ (sygnalizacja ograniczenia momentucdamego),
RNT (sygnalizacja przekroczenia czasu pracy siji@NT (sygnalizacja przekroczenia czasu
zasilania falownika), THM (sygnat ostiamnia termicznego), BRK (odpuszczenie hamulca)
BER (zahczenie dodatkowego hamulca lub sygnat alarmu),déekcja pgdkosci zerowey),
DSE (przekroczenie odchyiki gtkosci), POK (osigniecie zadanej pozyciji), FA4 (sygnat
osiagnigcia poziomu cgstotliwosci - typ 4- przekroczenie ggtotliwosci (2)), FA5 (sygnat
osiagniecia poziomu cgstotliwasci - typ 5 — rowna agstotliwosci (2)), OL2 (sygnalizacja
przecizenia padem (2)), IPALM( sygnat alarmowy zaniku nagia zasilania) UVALM(sygnat
alarmowy stanu podnagiiowego)

Programowalne zaciski

Wyjscia wyjsciowe cyfrowe

Wyjscia monitorujce Wyjscie analogowe nagtiowe, wyfcie analogowe pdowe, Wyjcie analogowe

napkciowe z maliwoscia cyfrowego monitorowanie gstotliwosci
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Instrukcja obstugi falownika N700V

Pozycja WspolIna specyfikacja dla wszystkich modeli

Wielkosci monitorowane

Czestotliwose wyjsciowa , pad wyjsciowy, przeskalowana ¢gtotliwosé
wyjsciowa, historia fdéw , stan zaciskdw wej./wyj., moc wejowa, napicie
wyjsciowe , moment naglowy i inne wielkgci

Inne funkcje

Wolna nastawa charakterystyki U/f, gérne/doine ngzenie czstototliwasci,
czestotliwosci zabronione, krzywe przyspieszania/zwalnianjgzme podbicie
momentu, kalibracja sygnatu analogowegestatliwos¢ pocaitkowa,
czestotliwos¢ kluczowania tranzystoréw mocy, zabezpieczenieitzmne,
dopasowanie sygnatu analogowegoseigjwveg, , wybdr weicia analogowego, ,
ponowny rozruch po zaniku zasilania, redukcja g@pipocatkowego,
zabezpieczenie przegeniowe, sygnaty wygiowe, powrdt do nastaw fabryczny
automatyczne zwalnianie przy zaniku rgga zasilania, funkcja AVR,
autostrojenie (off-line/on-line) i inne funkcje

Funkcje zabezpiecae

zabezpieczenie nadglowe, nadnagciowe, podnagiciowe, przeezeniowe, bid
przegrzania falownika, 8l doziemienia, bl zaniku zasilania, zabezpieczenie przed
samoczynnym uruchomieniemgdbzaniku fazy, kil przecizenia rezystora hamigego
btad zewntrzny, bhd komunikacji i inne

Spetnione standardy

Dyrektywa niskonapiciowa (Low voltage directive 72/73/EEC),
Dyrektywa EMC (EMC Directive 2004/108/EC), CE, UtlJL

Temperatura
, _ otoczenia / -10 ~ 50°C -20 ~ 65°C 20 ~ 90% RH(bez kondensacii pary)
Srodowisko temperatura
pracy sktadowania /
Wilgotnas¢
Draania 5.9m/4(0.6G), 2.94m/40.3G),
g 10 ~ 55Hz(5.5~22kW) 10 ~ 55Hz(30~132kW)
Lokalizacja Wy§okcsé do 1,000 m. n.p.m., wewtiz (bezzracych gazéw, kurzu,
pytow)
Kolor obudowy DIC-582(g6rna obudowa), DIC-P819(dolna obudowa)
karty Karta sprezzenia zwrotnego , karta Profibus
Zewretrzny panel z funkcja kopiowania, kabel do pansdaystor hamugy,
Opcje ) ) jednostka hamaga BRD, dtawiki wejciowe/wyjsciowe, dtawik DCfiltr
Exterior option EMC, filtr wyzszych harmonicznych , filtr sinusoidalny

Panel sterowniczy

OPE-N7 (4 linie LED)

Tabela 16-3 Wspdlna specyfikacja falownikbw N700V klasie zasilania 200V/400V
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Instrukcja obstugi falownika N700V Specyfikacja

16.2Wymiary
(1) ModeleN700-055LF/055HF, N700-075LF/075HF, N700-110LF/110HF

==

Rys. 16-1 Wymiary dla modeli N700-055LF/055H, N700-075LF/ 075HF, N700-
110LF/110HF

(2) ModeleN700-150LF/150HF, N700-185LF/185H, N700-220LF/220HF

Rys. 16-2 Wymiary dla modeli N700-150LF/150H, N700-185LF/ 185HF, N700-
220LF/220HF
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(3) ModeleN700-300LF/300HF
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Rys. 16-3Wymiary dla modeli N700-300LF/300HF

(4) ModeleN700-370LF/370Hr, N700-450LF/450HF
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Rys. 16-3Wymiary dla modeli N700-370LF/370H, N700-450LF/450HF
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(5) Model N700-550LF/550HF

Rys. 16-5Wymiary dla modeli N700-550LF/550HF
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(6) ModeleN700-750HFE900HF
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Rys. 16-6 Wymiary dla modeli N700-750H-, 900HF
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(7) ModeleN700-1100HF1320HF
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Rys. 16-7Wymiary dla modeli N700-1100HF, 1320HF
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